Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter fir Scrollkompressoren

Typ RSBT

Produktbeschreibung

CARLO GAVAZZI

Sanftanlauf von Drehstrom-Scrollkompressoren 95 A
Auto-adaptiver Algorithmus (Patent) zur optimalen
Reduzierung des Einschaltstroms (keine Einstellung durch
den Anwender neintwendig)

3-phasige Softstartlésungen

Integrierte Bypassrelais

Interne Stromversorgung

Kurze Anlaufzeit: < 600 ms

Nenn-Betriebsspannung:

RSBT22: 220 VAC

RSBT40: 400 VAC

RSBT48: 220 - 480 VAC

Nenn-Betriebsstrome: 16, 25, 32, 55, 70, 95 AAC
Integrierter Ubertemperatur- und Uberstromstromschutz
cULus, CE, CCC, RoHS

Optimierter Algorithmus fiir Anwendungen mit hohen
Driicken (bar) und Systemen mit mehreren Kompressoren
VDE zertifiziert (bis zu 32 AAC) - gilt nur fiir RSBT..HPV
Versionen

Hinweis: Andere Typen (RSBT22/RSBT40) sind nur bis 15A VDE
zertifiziert

Bestellcode  psp74016EVITHPV

RSBT sind benutzerfreundli-
che Softstarter, mit integrier-
ten Uberwachungsfunktionen,
fir  Drehstrom-Scrollkompres-
soren 95 A.

Die Softstarter sind mit einem
inneinvativen  auto-adaptiven
Algorithmus (Patent), der bei
jedem  Verdichterstart  eine
optimale  Anlaufstromreduzie-
rung ermdglicht, ausgestattet.

Konformitat

Die RSBT 3-Phasen gesteuer-
te Softstarter. Bei Beiden
Softstartern werden nach dem
Sanftanlauf die Leistungshal-
bleiter,  durch integrierte
Bypass  Relais  Uberbriickt,
was die Warmeentwicklung im
Schaltschrank verringert.

und  Uberlast-
nicht in den
integriert.  Sie
installiert

Kurzschluf3-
schutz sind
Softstartern
missen  separat
werden.

C€ ©-

Typauswabhl

KompressorensoftstarterJ
Gesteuerte Phasen

Nenn-Betriebsspannung
Nenn-Betriebsstrom
Steuerspannung

Version
Hinweis: obige Bestellnummern fiir die RSBT Versionen bis 32A

Bestellcode RSB T 48 55 C VO

Kompressorensoftstarter
Gesteuerte Phasen

Nenn-Betriebsspannung
Nenn-Betriebsstrom
Steuerspannung

Version
Hinweis: obige Bestellnummern fiir die RSBT Versionen von 55A - 95A

Typ Ue

le @ 40°C Uc

Nenn-Betriebsspannung Nenn-Btriebsstrom Steuerspannung Version

V11: Standardhehduse zur DIN-Schienenmontage,

RSBT  22:220VAC, +10% -15% 16: 16 Arms E: 110 - 400 VAC V51: Standardhehduse zur DIN-Schienenmontage
(UL-zertifiziert)
V21: Standardheh&use zur DIN-Schienenmontage und
. 0/ - () . 04 - 0,
40: 400 VAC, +10% -15% 25:25 Arms +10% -15% RFPMV00-Modul
32:32 Arms V61: Standardhehduse zur DIN-Schienenmontage und
: RFPMV00-Modul (UL-zertifiziert)
V..HP: Optimierter Algorithmus fiir Anwendungen mit hohen
Driicken (bar) und Systemen mit mehreren Kompressoren
V.HPV: VDE zertifiziert (32 AAC)
VC: RS485 MODBUS serielle Kommunikation + Relais
VC1HP: RS485 MODBUS serielle Kommunikation ausgange
48:220 - 480 VAC, +10% -15% 55:55 Arms C: 24 VAC/DC £10% VO0: Relaisausgénge
70:70 Arms und 110 - 400 VAC
95:95 Arms +10% -15%
1 Die technischen Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016



Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren
Typ RSBT

CARLO GAVAzzZI
Auswabhltabelle
Nenn-Be- Steuerspan-
triebsspan- Optionen Nenn-Betriebsstrom le
nung Uc
nung Ue
Gehéuses 1 (45mm) 16 Arms 25 Arms 32 Arms
110 - 400 HP RSBT2216EV11HP RSBT2225EV11HP RSBT2232EV11HP
220 VAC VAC HP + Relaisausgdnge RSBT2216EV61HP RSBT2225EV61HP RSBT2232EV61HP
HPV RSBT2216EV11HPV RSBT2225EV11HPV RSBT2232EV11HPV
Keine Optionen RSBT4016EV11 RSBT4025EV11 RSBT4032EV11
HP RSBT4016EV11HP RSBT4025EV11HP RSBT4032EV11HP
HP + Relaisausgénge RSBT4016EV21HP RSBT4025EV21HP RSBT4032EV21HP
400 VAC 110-400 HP __ RSBT4016EV51HP RSBT4025EV51HP RSBT4032EV51HP
VAC HP + Relaisausgange RSBT4016EV61HP RSBT4025EV61HP RSBT4032EV61HP
HPV RSBT4016EV11HPV RSBT4025EV11HPV RSBT4032EV11HPV
HPV + Relaisausgdnge RSBT4016EV21HPV RSBT4025EV21HPV RSBT4032EV21HPV
HPV RSBT4016EV51HPV RSBT4025EV51HPV RSBT4032EV51HPV
Gehauses 2 (120mm) 55 Arms 70 Arms 95 Arms
220480 24 VAC/DC Relaisausgange RSBT4855CV0 RSBT4870CV0 RSBT4895CV0
VAC &1 1\/OAC4OO RS485 + Relaisausgange RSBT4855CVC RSBT4870CVC RSBT4895CVC
Gehauses 1 (45mm) 16 Arms 25 Arms 32 Arms
110 - 400 VAC
220400 (oder R5485 Modbus RSBT4016EVC1HP RSBT4025EVCTHP RSBT4032EVCTHP
VAC Kommunikation
Modbus)
Allgemeine technische Daten
Startmethode Anlaufstromreduzierung LED-Statusanzeigen
durch auto-adaptiven Betriebsspannung EIN Griine LED
Algorithmus Erholungsmodus
Anlaufzeit <1sec (Alarmzustand) Blinkende rote LED
Auslaufzeit 0sec Alarm Rote LED
Anfangsdrehmoment Das Startmoment ist Spezieller Alarm’ Griine LED AUS und Rote
abhangig vom Anlaufstrom LED EIN
der durch den auto- Vibration gemal IEC60068-2-6
adaptiven Algorithmus Frequenz 1 2 [+3/-0] Hz bis 25 Hz
vorgegeben wird. Displacement +/- 1.6mm
Unterspannungs-/ Frequenz 2 25 Hz bis 100 Hz @ 2g
Uberspannungsschutz RSBT22 RSBT40 RSBT48 (19.96m/s%)
Erholung von Unterspannung 187 VAC 330VAC 200VAC
Erholung von Uberspannung 250VVAC 470VAC 500VAC
' Gilt nur fur RSBT...HPV-Modelle
Technische Daten des Eingangs
RSBT..EV.. RSBT..CV..

A1 - A2: 24 VAC/DC (-10%, +10%)
und 110 - 400 VAC (-15%, + 10%)

Steuerspannung Uc* A1-A2:110-400VAC (+10%, -15%)

Steuerspannungsbereich Uc 93.5 - 440 VAC 21.6 - 26.4 VAC/DC (fuir 24 VAC/DC input)
und 93.5 - 440 VAC (fir 110 - 400 VAC input)

Max. Einschaltspannung 80 VAC 20.4 VAC/DC (fur 24 VAC/DC input)

Min. Ausschaltspannung 20 VAC 5 VAC/DC (fur 24 VAC/DC input)

Nennfrequenz AC 50/60 Hz +/- 10% 50/60 Hz +/- 10%

Nenn-Isolationsspannung Ui 630 VAC 690 VAC

Durchschlagsfestigkeit

Durchschlagsspannung 2 kVrms /

Nennstofstehspannung 4 kVrms 6kVrms

Eingang gegen Kiihlblech / 3.5kVrms

Steuereingangsstrom 3..6 mAAC 0.4..5 mAAC

Einschaltverzogerung <100 ms <300 ms

Integrierter Varistor Ja Ja

* Hinweis 1: Bei Anwendungen in Kanada sind die Steuerungsklemmen A1, A2 der RSB.- Gerdte Uber einen sekunddren Stromkreis zu versorgen, in dem die Leistung durch einen Transformator, Gleichrichter,
Spannungstrenner oder ein dhnliches Gerdt, das aus einem Primarkreis mit Strom versorgt wird, begrenzt ist und in dem der Kurzschlussgrenzwert zwischen Leitern des sekundaren Stromkreises oder zwischen
Leitern und Erde hochstens 1500 VA betragt. Der Volt-Ampere-Kurzschlussgrenzwert ist das Produkt aus der Leerlaufspannung und dem Kurzschlussstrom.

2 Die technischen Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016



Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter fiir Scrollkompressoren
Typ RSBT

CARLO GAVAZZI

Technische Daten des Ausgangs

Uberlast-Schaltspiel gemaR
EN/IEC 60947-4-2 @ 40°C
Umgebungstemperatur

RSBT..16....

RSBT..25....

RSBT..32....

AC53b:2.5-1:60

AC53b:3.6-1:60

AC53b:3.4-1:60

Max.Anzahl Startvorgange pro Stunde

@ 40°C @ Uberlast-Schaltspiel e e 2
Nenn-Betriebsstrom @ 40°C 16 AAC 25 AAC 32 AAC
Nenn-Betriebsstrom @ 50°C 16 AAC 25 AAC 25 AAC
Mindestwartezeit zwischen Stopp und Start 1 sec 1 sec 1 sec
Mindestwartezeit zwischen Startvorgangen 300 sec 300 sec 300 sec
Minimaler Laststrom 2 AAC 2 AAC 2 AAC
RSBT..55.... RSBT..70.... RSBT..95....

Uberlast-Schaltspiel gemaR
EN/IEC 60947-4-2 @ 40°C
Umgebungstemperatur

AC53b:3.5-1:299

AC53b:3.5-1:299

AC53b:3.5-1:299

Max.Anzahl Startvorgdnge pro Stunde

@ 40°C @ rated overload cycle 1z 1z 1z
Nenn-Betriebsstrom @ 40°C 55 AAC 70 AAC 95 AAC
Nenn-Betriebsstrom @ 50°C 50 AAC 62 AAC 87 AAC
Mindestwartezeit zwischen Stopp und Start 1 sec 1 sec 1 sec
Mindestwartezeitzwischen Startvorgdngen 300 sec 300 sec 300 sec
Minimaler Laststrom 5 AAC 5 AAC 5 AAC

Hinweis: Das Uberlast-Schaltspiel gibt die Anzahl der Sanftanlaufe, nach der EN/IEC 60947-4-2, bei einer Umgebungstemperatur von 40°C an. Ein Uberlast-Schaltspiel von
AC-53b:3.5-1:299 gibtan, dass beieinem Softstarter miteinem Anlaufstromvon 3.5 x le bei einer Anlaufzeit von 1 seine Ausschaltzeitvon 299s, vordem néchsten Sanftanlauf, folgen mug.

Technische Daten der Stromversorgung

RSBT22.... RSBT40.... RSBT48....

Nenn-Betriebsspannung 187 — 253 VACrms 340 - 440 VACrms 187 — 528 VAC rms
Versorgungsstrom im Standby-Betrieb <30 mAAC <30 mAAC <40 mAAC
Sperrspannung 800 Vp 1200 Vp 1600 Vp
Nennfrequenz 50/60 Hz +/-10%
Rated Insulation Voltage 630 VAC 630 VAC 690 VAC
Durchschlagfestigkeit

Spannungsfestigkeit / / 2kVrms
Versorgung Eingang 2.5kVrms 2.5kVrms /
Versorgung externe Versorgung 2.5kVrms 2.5kVrms 2kVrms

NennstoBstehspannung / / 6kV (1.2/50 ps)
Integrierter Varistor Ja
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur Verschmutzungsgrad

RSBT.16EV..  le<=16 AAC -20°C to +60°C (-4°F to +140°F) RSBT22... 2

RSBT..25EV.. le<=25 AAC -20°C to +55°C (-4°F to +131°F) RSBT40... 2

RSBT..32EV.. le<=32 AAC -20°C to +50°C (-4°F to +122°F) RSBT48... 3

RSBT48... -20°C to +60°C (-4°F to +140°F) Schutzart
Lagertemperatur (control circuit)

RSBT22... -40°C to +80°C (-40°F to 176°F) RSBT22... IP20 (EN/IEC 60529)

RSBTA40... -40°C to +80°C (-40°F to 176°F) RSBT40... IP20 (EN/IEC 60529)

RSBT48... -30°C to +85°C (-22°F to 185°F) RSBT48... IP20 - Gehduse

Relative Luftfeuchtigkeit

< 95% nicht kondensierend
@40°C

Die technischen Daten kénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren

Typ RSBT

CARLO GAVAZZI

Technische Daten RS485-Kommunikation

Typ Bidirektional (statische und Addresse Standardwert: 1
dynamische Variablen und 1-247, per Software wahlbar
Parameter) Protokoll MODBUS (RTU)
Funktionen Konfiguration des Gerats Werkseitig eingestelltes
Start/Stopp Datenformat Datenbits "8", Paritdt "neinne’,
Anpassung der Parameter- Stoppbits "1"
Sollwerte Per Software wahlbar:
Uberwachung der MessgroBen Paritat: Keine, Gerade, Ungerade
Anschluss Zweidrahtanschluss Baudrate Standardwert: 9.6k bits/s
(Verwenden Sie eine Per Software wahlbar:
abgeschirmte Leitung, um 4.8k, 9.6k, 19.2k, 38.4k
das Rauschen zu reduzieren, Isolierung
und verbinden Sie die RS485-Anschluss gegenNetzanschluss 1.9kV
Abschirmung an ein- und RS485-Anschluss gegen Hilfsrelais 1.5kV
demsel ben Punkt mit dem RS485-Anschluss gegen Steuerung 1.8kV
GND-Anschluss und der RS485-Anschluss gegen Kiihlkorper 0.5kV

Erdung.)

Hinweis: Werksseitig ist eine Ansteuerung iiber die Modbus-Register eingestellt. Wird eine Ansteuerung lber (A1-A2) benétigt, muss dies Uber die Modbus-Register eingestellt werden.

Abmessungen
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter fiir Scrollkompressoren

Typ RSBT
Abmessungen
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren

Typ RSBT

Anschlusseigenschaften

CARLO GAVAZZI

RSBT22... / RSBT40... RSBT48...
Netzleiter
L1,L2,L3,T1,T2,T3
nach EN60947-1

Flexibel 2.5....10 mm? -

2.5....2x4 mm? -

Starr (massiv oder litze) 2.5....10 mm? 2x(10...50 mm?)

flexibelmit Aderendhiilse 2.5....10 mm? 2x(10...50 mm?)

UL/cUL-Nenndaten

Starr (litze) AWG6...14 -

Starr (massiv) AWG 10..14 -

Starr (massiv oder litze) AWG 2x10..2x14 2 x (AWG 8...1/0)
Anschlu3type 6 x M4 M8
Schutzleiteranschluss 2.5 Nm (22 Ib.in) mit Posidrive bit 2 12 Nm (106 lb.in) mit Torx TT40 bit
Abisiolierlange 8.0 mm 20 mm
Hilfsleiter
A1, A2
nach EN60998

Flexibel 0.05 ... 1.5 mm? -

Starr (massiv oder litze) 0.05 ... 2.5 mm? 0.05 ... 1.5 mm?

Flexibel mit Aderendhiilse 0.05 ... 1.5 mm? 0.05 ... 2.5 mm?
UL/cUL-Nenndaten

Starr (massiv oder litze) AWG 10...18 AWG 10...18
AnschluBBtype 9x M3 M3
Schutzleiteranschluss 0.6Nm (5.31b.in) mit Posidrive bit 0 0.6Nm (5.3lb.in) mit Posidrive bit 0
Abisiolierlange 6.0 mm 6.0 mm

Hilfsleiter RSBT...V2.../V6...: 11,12 ,14, A(-), B(+), GND 11, 12, 14, 21, 22, 24, A(-), B(+), GND, T
Starr (massiv oder litze) 0.2..4 mm? 0.05 ... 2.5 mm?
Flexibel mit Aderendhiilse 0.2...2.5 mm? 0.05 ... 1.5 mm?

UL/cUL rated data
Starr (massiv oder litze) AWG 24..12 AWG 30...12

AnschluBBtype M2.5 M3

Schutzleiteranschluss 0.8 Nm (7.0 Ib.in) 0.8 Nm (7.0 Ib.in)

Abisiolierlange 6 mm 6 mm

[ — Y T
T
RSBT..VC.. RS485 to RS232

B (+) @ ——® Rx+ (B) Data (+)

A(-) &————@ Rx—(A) Data (-)

GND
GND

Hinweis: Um Reflexionen vom Ende des RS485-Kabels zu vermeiden, muss an jedem Ende des Busses ein Leitungsabschluss in Form
eines geeigneten Widerstands eingefligt werden.

Die technischen Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016



Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter fiir Scrollkompressoren

Typ RSBT
CARLO GAVAZZI
Anschlussmarkierungen
)
[@ A\ Y V4 nn®
EEIEIE
I
a1 12 18 RSBT..Vi1.. RSBT..v21..
ot ¥ RSBT..V51.. RSBT..V61.. RSBT..VC1HP
g (==2) L1,L2,L3 Netzanschluss Netzanschluss Netzanschluss
i
4 e T1,72,T3 Lastanschluss Lastanschluss Lastanschluss
g AL""@@ — A1, A2 Steuerspannung Steuerspannung Steuerspannung
g Al_jm 11.12.14 : Alarmanzeige Alarmanzeige
g e (Wechslerkontakt) (Wechslerkontakt)
g Serielle kommunika-
T TE T8 e | A (), B(+), GND i ) tion connections
HEEL
— N 7V L
el N e
e o) I
L1 L2 L3
T AR TR RSBT48..CV0 RSBT48..CVC
% L1,L2,L3 Netzanschluss Netzanschluss
T1,72,T3 Lastanschluss Lastanschluss
A1, A2 Steuerspannung Steuerspannung
& 1,12 14 Alarmanzeige Alarmanzeige
& e (Wechslerkontakt) (Wechslerkontakt)
2122 24 Anzeige flir Anlauf abgeschlossen  Anzeige fiir Anlauf abgeschlossen
— T (Wechslerkontakt) (Wechslerkontakt)
TRy Serielle kommunikation connec-
=TT} \l\ \"l \"\ ;ll \"\ ’!ll II\ TT—]T—T—T A(-)I B(+)I GNDIT . .
e | e e tions
T T2 T3 || .
© O ®
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Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren
Typ RSBT

CARLO GAVAzzZI
Schaltpléne
RSBT
Hinweis: Giiltig bis zu 400 VAC Hinweis: Gilt nur fiir RSBT48-Modelle
L1 L2 L3 MMS H v L
ws_ | | |
\ \
| ] S0
—e T
“ RSBT “ RSBT
" A1 1L1 3L2 5L3 24VACIDC 4
©
100 - 240 VAC
L1

MMS

LZ‘ L3 L N

RSB
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter fiir Scrollkompressoren

Typ RSBT
CARLO GAVAZZI

Hilfsrelais

RSBT22... / RSBT40... RSBT48...
Nenn-Betriebsspannung 250 VAC/ 30VDC 250 VAC/ 30VDC
Nenn-Isolationsspannung 250 250
Durchschlagsspannung
(Spule an Kontakte) 2.5kV 2.5 kV
Uberspannungskategorie Il Il
Anzahl der Ausgangsrelais 1 1
Fehler

Anschlussmarkierungen 11/12/14 11/12/14

Art der Steuerschaltung elektromagnetisches Relais elektromagnetisches Relais

Anzahl der Kontakte 2 2

Art der Kontakte Wechslerkontakt (CO) Wechslerkontakt (CO)

Stromart AC/DC AC/DC

Nenn-Betriebsstrom 3A, 250 VAC 3A, 250 VAC

3A,30VDC 3A,30VDC
Uberbriickt (Bypass)

Anschlussmarkierungen - 21/22/24

Art der Steuerschaltung - elektromagnetisches Relais

Anzahl der Kontakte - 2

Art der Kontakte - Wechslerkontakt (CO)

Stromart - AC/DC

Nenn-Betriebsstrom - 3A, 250 VAC

- 3A,30VDC
Elektromagnetische Vertrdaglichkeit (EMV)

RSBT22... / RSBT40... RSBT48...
EMV Storfestigkeit IEC/EN 61000-6-2 IEC/EN 61000-6-2
Storanfilligkeit gegen die
Entladung statischer Elektrizitat IEC/EN 61000-4-2 IEC/EN 61000-4-2

Luftentladung: 8 kV Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 1

Kontakt: 4 kV Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 2
Storfestigkeit gegen schnelle
transiente elektrische
StérgroBen / BURST IEC/EN 61000-4-4 IEC/EN 61000-4-4

Lastkreis: 2 kV Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 1

Lastkreis: 4 kV - Leistungskriterien 2

Steuerkreis: 1 kV Leistungskriterien 2 =

Steuerkreis: 2 kV - Leistungskriterien 1
Stérfestigkeit gegen Storspannungen |EC/EN 61000-4-5 IEC/EN 61000-4-5

Lastkreis, Leitung auf Leitung,1kV  Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 1

Lastkreis, Leitung an Erde, 2 kV Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 1

Steuerkreis, Leitung auf Leitung, 1 kV Leistungskriterien 2 Leistungskriterien 1

Steuerkreis, Leitung an Erde, 1 kV - Leistungskriterien 1

Steuerkreis, Leitung an Erde, 2 kV Leistungskriterien 2 -

Storfestigkeit gegen hochfre-
quente elektromagnet. Felder IEC/EN 61000-4-3 IEC/EN 61000-4-3
3V/m, 0.15 - 80 MHz Leistungskriterien 1 -

10 V/m, Frequency Range - Leistungskriterien 1
Leitungsgefiihrte Hochfrequenz
Storfestigkeit IEC/EN 61000-4-3 IEC/EN 61000-4-3

10V/m, 0.15 - 80 MHz Leistungskriterien 1 -

140 dBuV, Frequency Range - Leistungskriterien 1
Leitungsgefiihrte Hochfrequenz
Storfestigkeit IEC/EN 61000-4-6 IEC/EN 61000-4-6

10V/m, 0.15 - 80 MHz Leistungskriterien 1 -

140 dBuV, Frequency Range - Leistungskriterien 1
Emission IEC/EN 60947-4-2 IEC/EN 60947-4-2
Funkstorfeldemissionen (abgestrahlt) CISPR 11 IEC/EN 55011, Class B Class A
Funkstérspannungsemissionen (leitungsgefihrt) ~ CISPR 11 IEC/EN 55011, Class B Class A
Storfestigkeit gegen IEC/EN 61000-4-11 IEC/EN 61000-4-11
Spannungseinbriiche RSBT RSBT...HPV
0% Ue & Uc 5000 ms PC2 PC3 20 ms, PC2
40% Ue & Uc 100/1000 ms PC2 PC2/PC3 200 ms, PC2
0% Ue & Uc 10 ms PC2 PC2 5000 ms, PC2
Oberschwingungen IEC/EN 61000-3-2' -

Flicker IEC/EN 61000-3-3' =
Die technischen Daten konnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016 9



Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren

Typ RSBT
CARLO GAVAZZI
Technische Daten des Gehduses
Gewicht (ca.) Material PA66
RSBT...V11./V51.. 425g Materialfarbe RAL7035
RSBT....V21./V61 4609 Farbe der Anschlussleiste RAL7040
RSBT4855... 2.8kg Montage DIN oder Schalttafel
RSBT4870... 2.8kg (Zubehor enthalten)
RSBT4895... 3.0kg
Konformitat und Normen
RSBT..V11.. RSBT..V51HP
RSBT..VC1HP Byl AL s RSBT..V.HPV RSBT48..
Normen IEC/EN 60947-4-2 |IEC/EN 60947-4-2 IEC/EN 60947-4-2  |IEC/EN 60947-4-2 IEC/EN 60947-4-2
Konformitat | - UL Listed (E172877) |UL Listed (E172877)* |UL Listed (E172877)
- - cUL Listed (E172877) |cUL Listed (E172877)% |cUL Listed (E172877)
ccc ccc ccc ccc ccc
VDE: gemaR EN60335- \Elﬁgsgg?_?ﬁ VDE: gemaB EN60335- |
- 1, EN60335-2-40 ' 1, EN60335-2-40
(Bis zu 15 Arms) ENGIEES o (Bis zu 32 Arms)
(Bis zu 15 Arms)

* Hinweis: : Gilt nur fiir RSBT...5THPV-Modelle

Betriebsmodus

Selbstanpassender Algorithmus (patentiert)

Die RSBTRSBT-Serien von Sanftstartgerdten sind mit einem inneinvativen selbstanpassenden Algorithmus (patentiert) ausgestattet,
der bewirkt, dass bei jedem des Kompressors der optimale Anlaufstrom erreicht wird. Diese Funktion ist bei jedem Startvorgang des
Kompressors aktiv. Die geeigneten Parameter werden automatisch vom Sanftstartgerat festgelegt, um eine optimale Reduzierung des
Einschaltstol3stroms zu erreichen, wéhrend die Anstiegszeit bei < 1 s gehalten wird.

Falls der Alarm flir den blockierten Rotor oder flir die Anlaufzeit ausgeldst wird, werden die Parameter automatisch auf die
Standardeinstellungen zurlickgesetzt. Bei den nachfolgenden Startvorgéangen des Kompressors beginnt die Funktion zur Selbstanpassung
wiederum automatisch damit, diese Parameter zu optimieren.

HP-spezifischer Betriebsmodus

Das RSB versucht, den Kompressor mit dem eingestellten Grenzstrom zu starten. Je nach Belastungsanforderung wird der Grenzstrom
stufenweise bis zu einem Maximalwert in Hohe des Standardgrenzstroms erhoht. AnschlieBend schaltet das RSBS bzw. RSBT in den
Uberbriickungsmodus. Wenn der Anlaufvorgang nach einem Maximalzeitraum von 1 Sekunde neinch nicht abgeschlossen wurde,
wird der Alarm fiir unvollstdndigen Anlaufvorgang ausgel6st (rote LED blinkt 5 Mal), und das RSBT wechselt flr einen Zeitraum von 5
Minuten in den Erholungsmodus. Wenn das RSB.HP bei einem anschlieBenden Startversuch erneut den Alarm bei unvollstandigem
Anlaufvorgang auslost, muss der Benutzer die Stromversorgung des RSBT manuell zuriicksetzen, da dieser Zustand eine tatsdchliche
Rotorblockage anzeigt.

Alarm-LED-Anzeigen (rote LED)

Blinken |Fehlerbeschreibung Aktion

2 Phasenfolgefehler Verdrahtungsanderung

3 Netzspannung nicht vorschriftsmafig Automatisches Riicksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

4 Frequenz nicht vorschriftsmaRig Automatisches Riicksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

5 Blockierter Laufer wahrend Sanftanlauf (Ramping) Automatisches Rucksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

6 Anlaufzeit > 1 sec Automatisches Riicksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

7 Ubertemperatur Automatisches Ricksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

8 Uberstrom wahrend der Uberbriickung (Bypass) Automatisches Riicksetzen mit 5 Minuten Erholungszeit

9 Unsymmetrische Versprgungsspannung Auto-Reset nach 5 Minuten Erholz.eit, vorausgesetzt, daB alle
Phasen L1, L2, L3 angeschlossen sind

Dauerhaft Reset power (L1,L2,L3). Sollte der Fehler nach, einem Resetimmer
EIN Interner fehler noch anstehen, kontaktieren Sie bitte ihre CG. Niederlassung.

Hinweis: Dieser alarm gilt nur fiir RSBT. . .HPV-Modelle
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter fiir Scrollkompressoren

Typ RSBT

Status-LED-Relais-Anzeigen

CARLO GAVAZZI

Position der Relaiskontakte Position der Relaiskontakte
Griine LED Rote LED
Status RSBT48 RSBT48
u (Supply) (Alarm) | RSBT.v21/ve1 | ReBT-VZIHE/ Alarm Bypass
N ) (11, 12, 14) (21, 22, 24)
Leerlauf ON OFF 11/14 11/14 11/12 21/22
Ramping ON OFF 11/12 11/14 11/12 21/22
Bypass ON OFF 11/14 11/14 11/12 21/24
Erholzeit zwischen .
den Starts Blinken OFF 11/14 11/14 11/12 21/22
Alarm ON Blinken 11/12 11/12 11/14 21/22
Blinksequenz
ROTE LED BLINKT ROTE LED AUS
05s| 05s 15s
Kurzschlussschutz

Schutzauslegung, Typ 1 und Typ 2:
Der Typ-1-Schutz impliziert, dass das zu testende Gerdt nach einem Kurzschluss nicht ldnger betriebsbereit ist

Bei Typ-2-Auslegung ist das zu testende Gerdt nach dem Kurzschluss weiterhin betriebsbereit. In beiden Fallen muss der Kurzschluss
jedoch unterbrochen werden. Die Sicherung zwischen dem Gehduse und der Spannungsversorgung darf nicht gedffnet werden. Die
Klappe bzw. die Abdeckung des Gehduses darf nicht gedffnet sein. Die Leiter und Anschliisse diirfen nicht beschadigt sein, und die Leiter
nicht von den Anschlissen geldst sein. Die isolierende Unterlage darf keine Briiche oder Risse aufweisen, welche die Befestigung der
spannungsflihrenden Teile beeintréchtigen. Es darf keine Entladung von Teilen auftreten, und es darf kein Brandrisiko bestehen.

Die in der folgenden Tabelle aufgelisteten Produktvarianten sind fiir den Einsatz in Stromkreisen geeignet, welche nicht mehr als 5.000
Arms (oder 10,000Arms fiir RSBT..55 - RSBT..95) symmetrisch, bei maximal 400 Volt liefern (oder 480V fiir RSBT48 models), wenn durch
Sicherungen geschiitzt. Es wurden Tests bei 5.000 A (oder 10,000Arms fir RSBT.55 - RSBT.95) mit flinken Sicherungen der Klasse RK5
durchgefiihrt. Informationen zur maximal erlaubten Strombelastbarkeit der Sicherung finden Sie in
der Tabelle unten. Nur Sicherungen verwenden.

(oder Class J flr RSBT.55, RSBT..70)

Koordinationstyp 1 (UL508)
Max. MotorschutzschaltergréBe [A] Klasse Strom [kA] Max. Spannung [VAC]
RSBT..16EV5...
RSBT..16EV6... oY RS = e
RSBT..25EV5...
RSBT..25EV6... L i J it
RSBT..32EV5...
RSBT..32EV6... oY S = AL
Koordinationstyp 2 (IEC/EN 60947-4-2)
Ferraz Shawmut/ MERSEN Strom [kA] Max. Spannung [VAC]
6.9xx CP gRC 14.51 50
RSBT..16EV.... 50 (xx = 00 oder 231) 5 400
6.9xx CP gRC 14.51 50
RSBT..25EV.... 50 (xx = 00 oder 21) 5 400
6.9xx CP gRC 14.51 50
RSBT..32EV.... 50 (xx = 00 oder 21) 5 400
RSB.4855CV. RSB.4870CV. RSB.4895CV.

Art der Koordinierung: 1
Nennkurzschlussstrom

10 kA wenn durch Klasse-J-Si-
cherungmit bis zu 60A Ageschiitzt

10 kA wenn durch Klasse-J-Si-
cherungmit bis zu 70A Ageschlitzt

10 kA wenn durch RK5 Siche-
rungmitbiszu100Ageschitzt

Art der Koordinierung: 2
Nennkurzschlussstrom

10 kA wenn durch Halbleitersi-
cherung 100A, Klasse URD.Art.|cherung
nein. 6.900CP URD22 x 58 /100

10 kA wenn durch Halbleitersi-
100A, Klasse URD.Art.
nein. 6.900CP URD22 x 58 / 100

10 kA wenn durch Halbleiter-
sicherung 160A, Klasse URS/
URQ, Art.Nein. 160Ac660VAC
27 x 601/ 6.9xxCPURQ 27 x 60
/160

Die technischen Daten kénnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren

Typ RSBT
CARLO GAVAZZI
Nennstrom/-leistung
F zte Nennbel rkei Kom- Max. Grenzstrom
e a0 UL Noometsiang a0 220 - 240 VAC 380 - 415 VAC 440 - 480 VAC e
RSBT2216EV.... 4KW (5 HP) - - 40 Arms
RSBT2225EV.... 5.5 kW (7.5 HP) - - 90 Arms
RSBT2232EV.... 9 kW (10 HP) - - 110 Arms
RSBT4016EV.... - 7.5 KW (7.5 HP) - 40 Arms
RSBT4025EV.... - 11 KW (10 HP) - 90 Arms
RSBT4032EV.... = 15 kW (15 HP) = 110 Arms
RSBT4855CV. 15 kW (20 HP) 22 kW (30 HP) 30 kW (40 HP) 192.5 Arms
RSBT4870CV. 20 kW (25 HP) 30 kW (40 HP) 37 kW (50 HP) 245.0 Arms
RSBT4895CV. 22 kW (30 HP) 45 kW (60 HP) 55 kW (75 HP) 332.5 Arms

Hinweis: Die Leistungsangaben fiir Motoren (kW-Werte) dienen nur zu Informationszwecken. Der Anwender muss in jedem
Fall selbst sicherstellen, dass der Betriebsstrom des Kompressors und der Uberlaststrom beim Start die Nennleistung des

verwendeten Softstarter nicht Giberschreiten.

Zubehor

Hilfskontakimodul

12

17,5 mm DIN-Schienengehéduse
LED-Anzeige fiir Betriebsspannung EIN (ON)
Plug'n'play
Ausgang (1):100mA, Offener-Kollektor, Schliesser (NO)
Ausgang (2): 3A Wechslerkontakt
RoHS-konform
Bestellnummer: RSPMV110 (1-Ausgang)
RSPMV120 (2-Ausgang)
CE, cULus gelistet (nur fiir RSBT)

Konfiguration Normalerweise gedffnet (NO)

oder Normalerweise geschlossen (NC)

Zulassige Kontaktbelastung: 3A, 250 VAC / 3A, 30VDC
1-Relais-Ausgang fiir Alarme, die durch das
Sanftanlaufgerat ausgelést werden

Bestellnummer: RFPMV00

UL- und cUL -gelistet (nur fiir RSBT)

Die technischen Daten kdnnen jederzeit ohne Vorankiindigung geéndert werden 08/11/2016




Motor-Steuergerat
Dreiphasen-Softstarter fir Scrollkompressoren
Typ RSBT

\

CARLO GAVAZZI

4

EMV/RFI-Filter

Einfligungsddmpfung 5dB

Leichtes und kompaktes Design
Betriebsstrom: Max. 32A bei 60°C
Betriebsnennspannung: 220/440 VAC + 15%
Bestellnummer: RFILT4032V00

UL- und cUL -gelistet (nur fiir RSBT)

RTPM (Verbindungsblock)

Bestellnummer

Verbindungsblock fiir
Motorschutzschalter RTPMGMS32HI-
« Menge: 10 Stck. pro Beutel

Verbindungsblock fiir
Motorschutzschalter RTPMGMS32$I-

« Menge: 10 Stck. pro Beutel
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Motor-Steuergerat

Dreiphasen-Softstarter flr Scrollkompressoren

Typ RSBT
CARLO GAVAzzZI
Variablenliste
Lesen rS;It:;n :’:::r:wa' Beschreibung ructartor
Geréateeigenschaften
Gerateadresse Ja Ja Ja Geréateadresse festlegen/auslesen Nein
Baudrate Ja Ja Ja Baudrate des Gerdts festlegen/auslesen (4800, 9600, 19200, 38400) Nein
Paritat Ja Ja Ja Paritat des Geréts festlegen/auslesen (keine, gerade, ungerade) Nein
Eingdnge
Zustand Steuereingang - MODBUS Ja Nein Ja Zustand des Steuereingangs - MODBUS Nein
Zustand Steuereingang — A1,A2 Ja Nein Ja Zustand des Steuereingangs — Anschliisse A1, A2 Nein
Steuerungsmodus Ja Ja Ja Einstellung fiir Steue.r.ungsrpodus fg§tlegen/auslesen - entwe- Nein
der per MODBUS oder tber die Anschlisse A1 und A2
Start-/Stoppbefehl Ja Ja Ja Zustand des Start- und Stoppbefehls festlegen/auslesen Nein
Weichriickstellung Nein Ja Ja Alarme zuriicksetzen Nein
Aktualisierungsintervall Ja Ja Ja Aktualisierungsintervall fiir Start-/Stoppbefehl festlegen/auslesen Nein
"Herzsc.h.lag—Sign?I" Nein Ja Ja Aktualisierungstakt, um den Softstarter eingeschaltet zu lassen Nein
(Aktualisierungssignal) (wenn die 'Heart Beat' Funktion aktiviert ist)
Aktiviert/deaktiviert die Anforderung des "Herzschlag-Signals"
"Herzschlag-Signal" Ja Ja Ja Wenn aktiviert, wartet das Gerat auf ein aktualisiertes Start-/ Nein
aktivieren/deaktivieren Stoppsignal innerhalb des Aktualisierungsintervalls (wie vom
Benutzer festgelegt).
Verzégerungen
Mindestverzégerung Stopp-Start Ja Ja Ja Minimale Zeitdauer zwischen Stopp und Start in Sekunden fe- Nein
stlegen/auslesen
Mindestverzégerung Start-Start Ja Ja Ja Minimale Zeitdauer zwischen Startvorgangen in Sekunden fe- Nein
stlegen/auslesen
Zeit seit letztem Start Ja Nein Ja Seit dem letzten Start vergangene Zeitdauer in Sekunden auslesen Nein
Schutzeinstellungen
Unsymmetrische Versorgungsspannung Ja Ja Ja Einstellung fir unsymmetrische Versorgungsspannung festle- x10]
gen/auslesen (%)
Uberspannungsalarm Ja Ja Ja Einstellung fiir Uberspannungsalarm festlegen/auslesen (VAC) [x10]
Unterspannungsalarm Ja Ja Ja Einstellung fiir Unterspannungsalarm festlegen/auslesen (VAC) [x10]
IMin Uberbriickung Ja Nein Ja Wert der Einstellung fiir minimalen Uberbriickungsstrom auslesen (ARMS) [x10]
IMAX Uberbriickung Ja Nein Ja Wert der Einstellung fiir maximalen Uberbriickungsstrom auslesen (ARMS) [x10]
IMAX Ja Ja Ja Einstellung fiir maximalen Grenzstrom festlegen/auslesen (ARMS) [x10]
Auto-Anpassung Ja Ja Ja Zustand der automatischen Anpassungsfunktion festlegen/ Nein
auslesen
Zahler
Anzahl Rampen Ja Nein Ja Zahler fir die Anzahl der durchgefiihrten Startvorgange Nein
Wenn die Anzahl der Startvorgdnge 65.535 (berschreitet, ist der
Zahler fiir die Anzahl der Rampen voll. Daraufhin beginnt dieser Zahler
- w . . mit der Inkrementierung. Der in diesem Zahler enthaltene Wert muss
Uberlaufzahler fir Anzahl der Rampen Ja Nein Ja mit 65.535 multipliziert ?md vom Ergebnis muss der Wert 1 abgezogen
werden. Der resultierende Wert muss zum Wert des Zahlers fiir die
Anzahl der Rampen addiert werden.
Momentanwert der Variable
VL1-L3 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen L1-L3 (VAC) [x10]
VL2-L3 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen L2-L3 (VAC) [x10]
VL1-L2 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen L1-L2 (VAC) [x10]
VT1-T3 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen T1-T3 (VAC) [x10]
VT2-T3 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen T2-T3 (VAC) [x10]
VT1-T2 Ja Nein Ja Netzspannung zwischen T1-T2 (VAC) [x10]
AL1 Ja Nein Ja Strom zwischen L1-T1 (ARMS) [x10]
AL2 Ja Nein Ja Strom zwischen L2-T2 (ARMS) [x10]
AL3 Ja Nein Ja Strom zwischen L3-T3 (ARMS) [x10]
WTotal Ja Nein Ja Gesamtmomentanleistung (Watts) Nein
VATotal Ja Nein Ja Gesamt-Momentanscheinleistung (VA) Nein
PFTotal Ja Nein Ja Leistungsfaktor [x100]
Hz Ja Nein Ja Betriebsfrequenz (Hz) [x10]
kWh Ja Nein Ja Wirkenergie (kWh) Nein
Alarm indication
Alarmtyp Ja Nein Ja Alarmanzeige in Echtzeit Nein

Hinweis: Weitere Informationen wie das Modbus-Protokoll finden Sie auf unserer Website: www.gavazziautomation.com/nsc/ha/soft_starters
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