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1. Introduction

This manual is a reference guide for Carlo Gavazzi IO-link photoelectric sensors LD30xxBI10. It describes how
to install, setup and use the product for its intended use.

1.1. Description

Carlo Gavazzi photoelectric sensors are devices designed and manufactured in accordance with [EC international
standards and are subject to the Low Voltage (2014/35/EU) and Electromagnetic Compatibility (2014/30/
EU) EC directives.

All rights to this document are reserved by Carlo Gavazzi Industri, copies may be made for internal use only.
Please do not hesitate to make any suggestions for improving this document.

1.2. Validity of documentation
This manual is valid only for LD30xxBI10 photoelectric sensors with IO-Link and until new documentation is

published.

This instruction manual describes the function, operation and installation of the product for its intended use.

1.3. Who should use this documentation

This manual contains important information regarding installation and must be read and completely understood
by specialized personnel dealing with these photoelectric sensors.

We highly recommend that you read the manual carefully before installing the sensor. Save the manual for future
use. The Installation manual is intended for qualified technical personnel.

1.4. Use of the product

These photoelectric Time Of Flight “TOF” sensors are designed as a long range background suppression sensors
but can also indicate the actual distance via the Process data in IO-link mode. The sensor emits laser light and
measure the time it takes for the light to return to the sensor and convert it to a distance.

The LD30xxBI10...I10 sensors can be with or without IO-Llink communication. By using an IO-link master it is
possible to operate and configure these devices.

1.5. Safety precautions

This sensor must not be used in applications where personal safety depends on the function of the sensor (The
sensor is not designed according to the EU Machinery Directive).

Installation and use must be carried out by trained technical personnel with basic electrical installation knowledge.
The installer is responsible for correct installation according to local safety regulations and must ensure that
a defective sensor will not result in any hazard to people or equipment. If the sensor is defective, it must be
replaced and secured against unauthorised use.

Class 1 laser according to IEC 60825-1:2014
* LASER Complies with [EC/EN 60825-1:2014 and 21 CFR 1040.10 1040.11
1 except for deviations pursuant to Laser Notice No. 56, dated January
19,2018

1.6. Other documents

It is possible to find the datasheet, the IODD file and the IO-link parameter manual on the Internet at
http://gavazziautomation.com
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1.7. Acronyms

1/0 Input/Output

PD Process Data

PLC Programmable Logic Controller

SIO Standard Input Output

SP Setpoints

IODD |/O Device Description

IEC International Electrotechnical Commission
NO Normally Open contact

NC Normally Closed contact

NPN Pull load to ground

PNP Pull load to V+

Push-Pull Pull load to ground or V+

QoR Quality of Run

QoT Quality of Teach

UART Universal Asynchronous Receiver-Transmitter
SO Switching Output

SSC Switching Signal Channel

TOF Time Of Flight
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2. Product

2.1. Main features

|O-link Carlo Gavazzi 4-wire DC photoelectric Time Of Flight “TOF” sensors, built to the highest quality
standards, are available in two different housing materials.

* Plast ABS. IP67 approved

e Stainless Steal AISI316L for harsh environment. IP69K and ECOLAB approved.

They can operate in standard 1/O mode (SIO), which is the default operation mode. When connected to an
|O-Link master, they automatically switch to IO-Llink mode and can be operated and easily configured remotely.
Thanks to their IO-Link interface, these devices are much more intelligent and feature many additional configuration
options, such as the settable sensing distance and hysteresis, also timer functions of the output. Advanced
functionalities such as the Logic function block and the possibility to convert one output into an external input
makes the sensor highly flexible in solving decentralized sensing tasks.

2.2. Identification number

m Description

Photoelectric Sensor

Rectangular housing

Housing size

Plastic housing - PBT

Stainless Steal housing - AISI3 16L

Back trimmer

Top trimmer

Background Suppression

Infrared light

1000 mm sensing distance

Selectable functions: NPN, PNP, Push-Pull, External Input (only pin 2), External teach
input (only pin 2)

Selectable: NO or NC

2 metre PVC cable
M8, 4-pole connector

|O-Link version

Additional characters can be used for customized versions.
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2.3. Operating modes

|O-Link photoelectric sensors are provided with two switching outputs (SO) and can operate in two different
modes: SIO mode (standard I/O mode) or IO-link mode (pin 4).

2.3.1. SIO mode

When the sensor operates in SIO mode (default), an IO-Link master is not required. The device works as a
standard photoelectric sensor, and it can be operated via a fieldbus device or a controller (e.g. a PLC) when
connected to its PNP, NPN or push-pull digital inputs (standard /O port). One of the greatest benefits of these
photoelectric sensors is the possibility to configure them via an 10-Link master and then, once disconnected, they
will keep the last parameter and configuration settings. In this way it is possible, for example, to configure the
outputs of the sensor individually as a PNP, NPN or push-pull, or to add timer functions such as T-on and T-off
delays or logic functions and thereby satisfy several application requirements with the same sensor.

2.3.2. 10-Link mode

|O-Link is a standardized 1O technology that is recognized worldwide as an international standard (IEC 61131-9).
It is today considered to be the “USB interface” for sensors and actuators in the industrial automation environment.
When the sensor is connected to one IO-Link port, the IO-Link master sends a wakeup request (wake up pulse) to
the sensor, which automatically switches to IO-link mode: pointto-point bidirectional communication then starts
automatically between the master and the sensor.

|O-Link communication requires only standard 3-wire unshielded cable with a maximum length of 20 m.

C/Q

L+

|O-Link communication takes place with a 24 V pulse modulation, standard UART protocol via the switching and
communication cable (combined switching status and data channel C/Q) PIN 4 or black wire.
For instance, an M8 4-pin male connector has:

* Positive power supply: pin 1, brown

* Negative power supply: pin 3, blue

e Digital output 1: pin 4, black

e Digital output 2: pin 2, white
The transmission rate of LD30xxBI10...10 sensors is 38.4 kBaud (COM?2).
Once connected to the IO-Link port, the master has remote access to all the parameters of the sensor and to
advanced functionalities, allowing the settings and configuration to be changed during operation, and enabling
diagnostic functions, such as temperature warnings, temperature alarms and process data.

Thanks to IO-Link it is possible to see the manufacturer information and part number (Service Data) of the
device connected, starting from V1.1. Thanks to the data storage feature it is possible to replace the device and

automatically have all the information stored in the old device transferred into the replacement unit.
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Access to internal parameters allows the user to see how the sensor is performing, for example by reading the
internal temperature.
Event Data allows the user to get diagnostic information such as an error, an alarm, a warning or a communication
problem.
There are two different communication types between the sensor and the master and they are independent of
each other:

® Cyclical for process data and value status — this data is exchanged cyclically.

* Acyclical for parameter configuration, identification data, diagnostic information and events

(e.g. error messages or warnings) — this data can be exchanged on request.

2.3.3. Process data

By default the process data shows the following parameters as active: 16 bit Analogue value, Switching
Output1 (SOT) and Switching Output 2 (SO2).

The following parameters are set as Inactive: SSC1, SSC2, TA, SC.

However by changing the Process Data Configuration parameter, the user can decide to also enable the status
of the inactive parameters. This way several states can be observed in the sensor at the same time.

Process data can be configured. See 2.6.3. Process data configuration.

Byte 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA S$SC2 SSC1
Byte3d |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 Bytes

Analogue value 16 ... 31 (16 BIT)

2.4. Output Parameters

The sensor measures four different physical values. These values can be independently adjusted and used as
source for the Switching Output 1 or 2; in addition to those, an external input can be selected for SO2. After
selecting one of these sources, it is possible to configure the output of the sensor with an IO-Link master, following
the six steps shown in the Switching Output setup below.

Once the sensor has been disconnected from the master, it will switch to the SIO mode and keep the last

configuration setting.

86SC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output IS
‘g‘ o R s One of ON, OFF N.O.,N.C. NPNh, NP
& Hyst. Auto/Ad]. 1to 4 One-shot Push-Pu
o
(7]
8
n Selector Time Output Sensor
B delay inverter output IS
One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1o 4 One-shot Push-Pull EXT-
EXT-Input Input

. EXT-Input
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2.4.1. Sensor front

The TOF sensor measure the distance to object by emissing small pulses of IR-laser light and then measure the
time for the light, reflected by an object, to return to the sensor.

2.4.1.1. SSC (Switching Signal Channel)

For presence (or absence) defection of an object in front of the face of the sensor, the following settings are
available: SSC1 or SSC2. Setpoints can be set from 10 ... 2000 [mm]*.

* It is not recommended to use setftings higher than maximum 1000 mm however under optimal conditions
(object surface, ambient light environment and EMC noise etc.) the distance can be set at higher value.

2.4.1.2, Switchpoint mode:

Each SSC channel can be set operate in 3 modes or be disabled. The Switchpoint mode setting can be
used to create more advanced output behaviour. The following switchpoint modes can be selected for the

switching behaviour of SSC1 and SSC2

Disabled
SSC1 or SSC2 can be disabled individually.

Single point mode
The switching information changes, when the measurement value passes the threshold defined in setpoint
SP1, with rising or falling measurement values, taking into consideration the hysteresis.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

} Example of presence detection - with non-inverted logic
Two point mode

The switching information changes when the measurement value passes the threshold defined in setpoint
SP1. This change occurs only with rising measurement values. The switching information also changes when
the measurement value passes the threshold defined in setpoint SP2. This change occurs only with falling
measurement values. Hysteresis is not considered in this case.

Hysteresis

—) +“—

Sensor l

ON - oF
SP2 SP1

Example of presence detection - with non-inverted logic
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Window mode
The switching information changes, when the measurement value passes the thresholds defined in setpoint
SP1 and setpoint SP2, with rising or falling measurement values, taking into consideration the hysteresis.

_, Hysti _, Hysti
Sensor
. OFF ON - OFF
SP2 SP1

Example of presence detection - with non-inverted logic

2.4.1.3. Hysteresis Settings

Range 5 ... 2000. Hysteresis unit is mm.

Hysteresis can manually be set for Single Point Mode or Window Mode for both SSC1 and SSC2
independently.

However SSC1 has an extra feature, Automatic hysteresis. Automatic hysteresis supports Single Point Mode
and Windows Mode.

Use parameter “SSC1 Hyst Mode” to choose between Manuel/Automatic hysteresis.

Note: When trimmer is selected, hysteresis is always Automatic.

Automatic hysteresis:

Automatic hysteresis will guarantee stable operation for most application.

Hysteresis is calculated with reference to SP1/SP2. Actual values can be read via parameter “SSC1 Auto
hysteresis value”.

Manvuel hysteresis:

For application that require a hysteresis other than the automatic, the hysteresis can be configured manually.
This features makes the sensor more versatile.

Note: Special attention to the application must be considered when choosing a hysteresis lower than the
automatic hysteresis.

2.4.1.4. Temperature alarm (TA)

The sensor constantly monitors the internal temperature. Using the temperature alarm setting it is possible to
get an alarm from the sensor if temperature thresholds are exceeded. See §2.6.5.

The temperature alarm has two separate values, one for setting maximum temperature and one for setting
minimum temperature.

It is possible to read the temperature of the sensor via the acyclic IO-link parameter data.

NOTE!

The temperature measured by the sensor will always be higher than the ambient temperature, due to internal
heating.

The difference between ambient temperature and internal temperature is influenced by how the sensor is
installed in the application.

2.4.1.5. External input
The output 2 (SO2) can be configured as an external input allowing external signals to be fed into the
sensor, this can be from a second sensor or from a PLC or directly from machine output.
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Channel A

Channel B

2.4.2. Input selector
This function block allows the user to select any of the signals from the “sensor front” to the Channel A or B.
Channels A and B: can select from SSC1, SSC2, Temperature alarm and External input.

Out 1

Out 2

2.4.3. Logic function block
In the logic function block a logic function can be added directly to the selected signals from the input selector
without using a PLC — making decentralised decisions possible.

The logic functions available are: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND function

Symbol

A O
Bo

&

2-input AND Gate

Truth table

A B Q
0 0 0
0 1 0
1 0 0
1 1 1

Boolean Expression Q = A.B

Read as A AND B gives Q

OR function
Symbol Truth table

A B Q
0 0 0

A S 1

B T 0 1 1
1 0 1

2-input OR Gate

1 1 1

Boolean Expression @ = A + B

Read as A OR B gives Q

XOR function

Symbol Truth table

A o——
B o—y

2-input XOR Gate

A B Q
0 0 0
0 1 1
1 0 1
1 1 0

Boolean ExpressionQ = A @ B

A OR B but NOT BOTH gives Q
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“Gated SR-FF” function
The function is designed to: e.g. function as a filling or emptying function using only two interconnected

sensors
Symbol Truth table
A B Q
A
& —o0 Q 0 0 0
SR

Flip-flop 0 1 X
B 1 0 X
1 1 1

X — no changes to the output.

Time
delay

ON, OFF
One-shot o u t 1

Time
delay

ON, OFF
One-shot o U t 2

2.4.4. Timer (Can be set individually for Out1 and Out2)

The Timer allows the user to introduce different timer functions by editing the 3 timer parameters:
® Timer mode
e Timer scale
e Timer value

2.4.4.1. Timer mode

This selects which type of timer function is introduced on the Switching Output. Any one of the following is
possible:

2.4.4.1.1. Disabled
This option disables the timer function no matter how the timer scale and timer delay is set up.

2.4.4.1.2. Turn On delay (T-on)

The activation of the switching output is generated after the actual sensor actuation as shown in the figure
below.
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Presence of target |_|

N.O. \

Ton

Ton

2.4.4.1.3. Turn Off delay (T-off)

The deactivation of the switching output is delayed until after to the time of removal of the target in the front

of the sensor, as like shown in the figure below.

Presence of target

Ton |_|

Example with normally open output

N.O. \

2.4.4.1.4. Turn ON and Turn Off delay (T-on and T-off)
When selected, both the T-on and the Toff delays are applied to the generation of the switching output.

Presence of target |_|

Toff

Toff

Toff

Example with normally open output

N.O.

7

Ton

Ton
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2.4.4.1.5. One shot leading edge
Each time a target is detected in front of the sensor the switching output generates a pulse of constant
length on the leading edge of the detection. This function is not retriggerable. See figure below.

Presence of target Hﬂ
|
N.O. \ At At At At

Example with normally open output

2.4.4.1.6. One shot trailing edge
Similar in function to the one shot leading edge mode, but in this mode the switching output is changed on
the trailing edge of the activation as shown in the figure below. This function is not retriggerable.

Presence of target H”
|
N.O. \ |;| |;| |;| At

Example with normally open output

2.4.4.2. Timer scale
The parameter defines if the delay specified in the Timer delay should be in milliseconds, seconds or minutes

2.4.4.3. Timer Value
The parameter defines the actual duration of the delay. The delay can be set to any integer value between

1 and 32 767.
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Output
inverter

N.O., N.C. OU'I' 1

Output
inverter

N.O., N.C. OU'I' 2

2.4.5. Output Inverter

This function allows the user to invert the operation of the switching output between Normally Open and
Normally Closed.

RECOMMENDED FUNCTION

The recommended function is found in the parameters under 64 (0x40) sub index 8 (0x08) for SO1 and 65
(0x41) sub index 8 (0x08) for SO2. It has no negative influence on the Logic functions or the timer functions of
the sensor as it is added after those functions.

CAUTION!

The Switching logic function found under 61 (0x3D) sub index 1 (Ox01) for SSC1 and 63 (0x3F) sub index
1 (0xO1) for SSC2 are not recommended for use as they will have a negative influence on the logic or timer
functions. Using this function will turn an ON delay into an Off delay if it is added for the SSC1 and SSC2. It
is only for the SO1 and SO2.

Sensor
output SO1

NPN, PNP,
out l Push-Pull

Sensor
output SO2
NPN, PNP,
Out 2 L oo
EXT-Input Input

2.4.6. Output stage mode

In this function block the user can select if the switching outputs should operate as:
SO1: Disabled, NPN, PNP or Push-Pull configuration.
SO2: Disabled, NPN, PNP, Push-Pull , External input (Active high/Pull-down), External input
(Active low/pull up) or External Teach input.
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2.5. Teach procedure

2.5.1. External Teach (Teach-by-wire)
NB! This function works in Single point Mode, and only for SP1 in SSC1.
The Teach by wire function must be selected first using 1O-link master:
a) Select “Teach by wire” here: Sensor Specific->Selection of local/remote adjustment.
(Parameter 68 (0x44), Subindex 0 =2).
b) Select “Single point mode” here: Switching signal channel1->SSC1 Configuration.Mode.
(Parameter 61 (0x3D), Subindex 2=1).
c) Select “Teach In” here: Output->Channel 2 Setup.Stage Mode.
(Parameter 65 (0x41), Sublndex 1=6).
Teach-by-wire procedure.
1) Place target in front of sensor.
2) Connect Teach wire input (Pin 2 white wire) to V+ (Pin 1 brown wire).
Yellow led start to flash with THz (10% on), indicating that Teach is running.
3) After 3-6 sec Teach window is open. Here flash pattern changes to 90% on. Release white wire.
4) If Teach is done successfully, yellow led makes 4 flash (2Hz, 50%).
If Teach fails or is suspended, sensor will exit Teach mode.
NB: If white wire is released outside the Teach window, teach is suspended.
If white wire is not released within 12 sec., teach is suspended (timeout indicated by a number of fast yellow

flash (5Hz, 50%)).

2.5.2. Teach from 10-Link Master
1. Select IO-link Teach, from IO-Link Master:
Sensor Specific -> Selection of local/remote adjustment = Disable.
(Parameter 68 (0x44), Subindex 0 =0).
2. Select SSC1 or SSC2 configuration mode:
S$SC1: From menu: Switching signal channel1->SSC1 Configuration.Mode->[Single point / Window mode
/ Two Point].
(Parameter 61 (0x3D), Sublndex 2= [Single point=1 / Window mode=2 / Two Point=3])
$SC2: From menu: Switching signal channel1->SSC2 Configuration.Mode->[Single point / Window mode
/ Two Point].
(Parameter 63 (0x3F), Subindex 2= [Single point=1 / Window mode=2 / Two Point=3])
3. Select Switching signal channel to be taught:
From menu Teach Select-> [actual teach type], Teach-in select -> [Switching signal channel 1 / Switching
signal channel 2 / All SCC].
(Parameter 58 (0x3A), Subindex 0 =[SSC1=0, SSC2=1, ALL SCC=2])

2.5.2.1. Single point mode procedure

1) Single value teach command sequence:
Single value teach command sequence
(Buttons are found in menu: Teach-in->Teach in single value)

1. Press Teach SP1. (Parameter 2, Sublndex O = 65 (0x41)).
2. Optional press Teach Apply (Parameter 2, Sublndex O = 64 (0x40)).

Hysteresis

— —
________________ .’
SP1
TP1

ON - OF
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2) Dynamic teach command sequence
(Buttons are found in menu: Teach-in->Teach in Dynamic)
1. Press Teach SP1 Start here. (Parameter 2, Sublndex O = 71 (0x47)).
2. Press Teach SP1 Stop here. (Parameter 2, Subindex O = 72 (0x48)).
3. Optional press Teach Apply. (Parameter 2, Sublndex O = 64 (0x40)).

3) Two value teach command sequence
(Buttons are found in menu: Teach-in->Two value teach)
1. Press Teach SP1 TP1 here. (Parameter 2, Subindex O = 67 (0x43)).
2. Press Teach SP1 TP2 here. (Parameter 2, Sublndex O = 68 (0x44)).
3. Optional press Teach Apply. (Parameter 2, Sublndex O = 64 (0x40)).

Hysteresis

_’ ‘_

2.5.2.2. Two point mode procedure

1) Two value teach command sequence:

(Buttons are found in menu: Teach-in->Two value teach)

1. Press Teach SP1 TP1 here. (Parameter 2, Subindex O = 67 (0x43)).
2. Press Teach SP1 TP2 here. (Parameter 2, Sublndex O = 68 (Ox44)).
3. Optional press Teach Apply. (Parameter 2, Subindex O = 64 (0x40)).
4. Press Teach SP2 TP1 here. (Parameter 2, Sublndex O = 69 (0x45)).
5. Press Teach SP2 TP2 here. (Parameter 2, Sublndex O = 70 (0x46)).
6. Optional press Teach Apply (Parameter 2, Subindex O = 64 (0x40)).
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2) Dynamic teach command sequence:
1. Press Teach SP1 Start here. (Parameter 2, Sublndex O = 71 (0x47)).
2. Press Teach SP1 Stop here. (Parameter 2, Subindex O = 72 (0x48)).
3. Press Teach SP2 Start here. (Parameter 2, Sublndex O = 73 (0x49)).
4. Press Teach SP2 Stop here. (Parameter 2, Subindex O = 74 (0x4A)).
5. Optional press Teach Apply. (Parameter 2, Sublndex O = 64 (0x40)).

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2,5.2.3. Windows mode procedure

1) Single value teach command sequence:
(Buttons are found in menu : Teach-in->Teach in single value)
1. Press Teach SP1. (Parameter 2, Subindex O = 65 (Ox41)).
2. Press Teach SP2. (Parameter 2, Subindex O = 66 (0x42)).
3. Optional press Teach Apply (Parameter 2, Subindex O = 64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »

SP2 SP1
TP1 TP1

2) Dynamic teach command sequence:
(Buttons are found in menu : Teach-in->Teach in Dynamic)
1. Press Teach SP1 Start here. (Parameter 2, Sublndex O = 71 (0x47)).
2. Press Teach SP1 Stop here. (Parameter 2, Subindex O = 72 (0x48)).
3. Press Teach SP2 Start here. (Parameter 2, Sublndex O = 73 (0x49)).
4. Press Teach SP2 Stop here. (Parameter 2, Subindex O = 74 (0x4A)).
5. Optional press Teach Apply. (Parameter 2, Sublndex O = 64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1

- OF ON ~ OFF
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2.6. Sensor Specific adjustable parameters

Besides the parameters directly related to output configuration, the sensor also have various internal parameters
useful for setup and diagnostics.

2.6.1. Selection of local or remote adjustment
It is possible to select how to set the sensing distance by either selecting the Trimmer or Teach-by-wire using the
external input of the sensor, or to disable the potentiometer to make the sensor tamperproof.

2.6.2. Trimmer data
Value between 30...1100 mm.

2.6.3. Process data configuration

When the sensor is operated in IO-Link mode, the user has access to the cyclic Process Data Variable.

By default the process data shows the following parameters as active: 16 bit Analogue value, Switching
Output1 (SOT) and Switching Output 2 (SO2).

The following parameters are set as Inactive: SSC1, SSC2, DA1, DA2, TA, SC.

However by changing the Process Data Configuration parameter, the user can decide to also enable the status
of the inactive parameters. This way several states can be observed in the sensor at the same time.

2.6.4. Sensor application setting

The sensor has 3 sensor application presets, which can be selected depending of application:
® Fast configuration (Filter scaler fixed to 1)

® Precise configuration (Filter scaler fixed to 10 - slow)

e Customized configuration (Filter scaler can be set from 1-255)

Precision can be adjusted via parameter “Filter scaler”. See 2.6.9.

2.6.5. Temperature alarm threshold

The temperature at which the temperature alarm will activate can be changed for the maximum and minimum
temperature. This means that the sensor will give an alarm if the maximum or minimum temperature is exceeded.
The temperatures can be set between -50 °C to +150 °C. The default factory settings are, Low threshold -30
°C and high threshold +120 °C.
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2.6.6. Event configuration
Temperature events transmitted over the |O-Link interface are turned off by default in the sensor. If the user wants
to get information about critical temperatures detected in the sensor application, this parameter allows the
following 4 events to be enabled or disabled:
e Temperature fault event: the sensor detects temperature outside the specified operating range.
e Temperature overrun: the sensor defects temperatures higher than those set in the Temperature
Alarm threshold.
* Temperature underrun: the sensor detects temperatures lower than those set in the Temperature
Alarm threshold.
e Shortcircuit: the sensor detects if the sensor output is short-circuited.

2.6.7. Quality of run QoR

The Quality of run informs the user about the actual sensor performance.

“Rating” is a summary of all QoR parameters. If conditions is good, object detected with a good signal, ambient
light low and sensor temperature is inside limits, then Rating is set to 100 (best score).

If Rating is < 100, the reason can be read in the other QoR parameters.

QoR parameters are listed in the table below.

Parameter Description
Ratin Sensor overall health check
9 [0-100] 100=best
. 0 = Signal OK
Signallow 1 = Signal low
o 0 = ambient OK
AmbientHigh 1 = ambient high
: 0 = Obiject detected
NoObijectDefected 1 = Obiject not detected
TemperatureError O = Temperature OK
P 1 = Temperature outside min/max limits

2.6.8. Quality of Teach QoT

The quality of teach value lets the user know how well the sensing conditions were during the teach procedure.
The quality of teach is a snapshot of the quality of run value “Rating”
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2.6.9. Filter Scaler

This function can increase the immunity towards unstable targets and electromagnetic disturbances: lts value
can be set from 1 to 255, the default factory setting is 1. The filter functions as a moving average. This means
that a filter sefting of 1 gives the maximum sensing frequency and a setting of 255 gives the minimum sensing
frequency.

2.6.10. LED indication

The LED indication can be configured in 3 different modes: Inactive, Active or Find my sensor.
Inactive: The LEDs are turned off at all times
Active: The LEDs follow the indication scheme in 5.1.

Find my sensor: The LEDs are flashing alternating with 2Hz with 50% duty cycle in order to easily locate
the sensor.

2.6.11. Cutoff distance

Range 0...2000 (mm)

Measured distance beyond Cutoff distance, will be truncated to Cutoff distance.
Cutoff distance value will also be used when an object cannot be detected.

2.6.12. Hysteresis mode
See 2.4.1.3.Hysteresis Settings

2.6.13. Auto hysteresis value
See 2.4.1.3.Hysteresis Settings
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2.7. Diagnostic parameters

2.7.1. Operating hours
The sensor has a built-in counter that logs every hour in which the sensor has been operational. The maximum
hours that can be recorded are 2 147 483 647 hours: this value can be read from an IO-link master.

2.7.2. Number of power cycles [cycles]

The sensor has a built-in counter that logs every time the sensor has been powered-up. The value is saved every
hour. The maximum numbers of power cycles that can be recorded is 2 147 483 647. This value can be read
from an IO-Link master.

2.7.3. Maximum temperature - all time high [°C]
The sensor has a builtin function that logs the highest temperature that the sensor has been exposed to during
its full operational lifetime. This parameter is updated once per hour and can be read from an I0-link master.

2.7.4. Minimum temperature - all time low [°C]
The sensor has a builtin function that logs the lowest temperature that the sensor has been exposed to during
its full operational lifetime. This parameter is updated once per hour and can be read from an IO-link master.

2.7.5. Maximum temperature since last power-up [°C]
From this parameter the user can get information about what the maximum registered temperature has been
since start-up. This value is not saved in the sensor.

2.7.6. Minimum temperature since last power-up [°C]
From this parameter the user can get information about what the minimum registered temperature has been
since start-up. This value is not saved in the sensor.

2.7.7. Current temperature [°C]
From this parameter the user can get information about the current temperature of the sensor.

2.7.8. Detection counter [cycles]
The sensor logs every time the SSC1 changes state. This parameter is updated once per hour and can be read
from an IO-Link master.

2.7.9. Minutes above maximum temperature [min]

The sensor logs how many minutes the sensor has been operational above the maximum temperature. The
maximum number of minutes to be recorded is 2 147 483 647. This parameter is updated once per hour and
can be read from an 10-Link master.

2.7.10. Minutes below minimum temperature [min]

The sensor logs how many minutes the sensor has been operational below the minimum temperature. The
maximum number of minutes to be recorded is 2 147 483 647. This parameter is updated once per hour and
can be read from an IO-link master.

2.7.11. Download counter
The sensor logs how many times its parameters have been changed. The maximum number of changes to be
recorded is 65 536. This parameter is updated once per hour and can be read from an IO-Link master.

NOTE!

The temperature measured by the sensor will always be higher than the ambient temperature, due to internal
heating.

The difference between ambient temperature and internal temperature is influenced by how the sensor is
installed in the application. If the sensor is installed in a metal bracket the difference will be lower than if the
sensor is mounted in a plastic one.
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3. Wiring diagrams E

— 11BN v
4 BK
2WH .
P _lssu
-V
PIN |Color Signal Description
1 Brown 10 ... 30 VDC | Sensor Supply
2 White Load Output 2 / SIO mode / External input / External Teach
3 Blue GND Ground
4 Black Load |O-Link /Output 1 /SIO mode

4. Commissioning

300 ms after the power supply is switched on, the sensor will be operational.
If it is connected to an 10-link master, no additional setting is needed and the 10-Llink communication will start
automatically after the IO-Link master sends a wake-up request to the sensor.
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E 5. Operation

5.1. User interface of LD30xxBI10

LD30xxBI10 sensors are equipped with one yellow and one green LED.

SI0 and 10-Link mode

Green LED Yellow LED Power | Detection
ON ON ON ON*
ON OFF ON OFF*
Flashing 10 H -
ON 58;) Iggry cyclz ON Output shortcircuit
ON I(:(lfgh'i.n.gzo Hz) ON Timer indication
SIO mode only
Flashing 1 Hz
ON ON 10% duty cycle ON Teach activated (single point only)
OFF 90% duty cycle
Flashing 1 Hz
ON ON 90% duty cycle ON Teach window (3-6 sec)

OFF 10% duty cycle
Flashing 10 Hz

ON ON 50% duty cycle ON Teach Time out (12 sec)
OFF 50% duty cycle
Flashing 2 Hz

ON ON 50% duty cycle ON Teach Successful

OFF 50% duty cycle

10-Link mode only

Flashing 1 HZ
ON 90% duty cycle - ON Sensor is in |O_Link mode
OFF 10% duty cycle

Flashing 2 HZ ‘

50% duty cycle ON Find my sensor

* Possibility to disable both LEDs
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6. I0DD file and factory setting

6.1. 10DD file of an 10-Link device

All features, device parameters and setting values of the sensor are collected in a file called I/O Device
Description (IODD file). The IODD file is needed in order to establish communication between the IO-Link master
and the sensor. Every supplier of an IO-link device has to supply this file and make it available for download
on their web site.
The 10ODD file includes:
® process and diagnostic data
® parameters description with the name, the allowed range, type of data and address (index and
sub-index)
communication properties, including the minimum cycle time of the device
device identity, article number, picture of the device and Logo of the manufacturer

An IODD file is available on the Carlo Gavazzi Website: thd

6.2. Factory settings

The Default factory settings are listed in appendix 7 under default values.

7. Appendix

7.1. Acronyms

IntegerT Signed Integer
OctetStringT Array of Octets

PDV Process Data Variable
R/W Read and Write

RO Read Only

SO Switching Output

SP Set Point

TP Teach Point

SSC Switching Signal Channel
StringT String of ASCII characters
TA Temperature Alarm
UlntegerT Unsigned Integer

WO Write Only
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E 7.2. 10-Link Device Parameters for LD30 10-Link

7.2.1. Device parameters
Parameter Name I“‘(’ﬁ’ége‘ Access Default value Data range Data Type Length
Vendor Name 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi - StringT 20 Byte
Vendor Text 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com - StringT 26 Byte
(Sensor nume) .
Product Name 18 (0x12) RO e.g. (A30CAN25BPA2I0 - StringT 20 Byte
(EAN code of product) .
Product ID 19 (0x13) RO e.g. 5709870394046 - StringT 13 Byte
Product Text 20 (0x14) RO Photoeleciric Sensor - StringT 30 Byte
Serial Number 21 (0x15) RO (2.';'.‘1[‘;25;{'6‘{ Jumbor] : StringT 13 Byte
Hardware Revision 22 (0x16) RO ‘”“’3‘&’?;%{?6’{;‘“"’ : StringT 6 Byte
Firmware Revision 23 (0x17) RO (SOF‘%{]%T‘SBM) - StringT 6 Byte
Application Specific Tag 24 (0x18) R/W o Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Function Tag 25(0x19) R/W o Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Location Tag 26 (0x1A) R/W o Any string up to 32 characters StringT max 32 Byte
Error Count 32 (0x20) RO 0 0..65535 IntegerT 16 Bit
0 = Device is operating properly
1 = Mainfenance required
Device Status 36 (0x24) RO 0 = Device is operating properly 23: Olgn-of-speclif(if]uliﬁn UlntegerT 8 Bit
= Funcfional-Chec
4 = Failure

Detailed Device Status 37 (0x25) - - 3 Byte

Temperature fault - RO - - OctetStringT 3 Byte

Temperature over-run - RO - - OctetStringT 3 Byte

Temperature under-run - RO - - OctetStringT 3 Byte

Short-circuit - RO - - OctetStringT 3 Byte

Maintenance Required - RO - - OctetStringT 3 Byte
Process-Datalnput 40 (0x28) RO - - IntegerT 32 bit
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7.2.2, SSC parameters

Parameter Name I“‘(lﬁ’e‘)get Access Default value Data range Data Type Length
0':hl?efuu'h chlunll:el |
Teach-In Select 58 (0x3A) RW 1 = Switching Signal Channel 1 ; - gm}ih:gg g:gggl Ehg::ZI ; UlntegerT 8 bit
255 = All SSC
Teach-In Result 59 (0x38) RecordT 8 bit
0=Idle
1 =Success
Teach-in State 1(0x01) RO 0=Idle 4 = Wait for command
5=Busy
7 = Error
Flag SP1 TP1 _ 0 = Not OK
TeachPoint 1 of Set point 1 2(0x02) RO 0= Not OK 1=0K
Flag SP1 TP2 _ 0 = Not OK
TeachPoint 2 of Set point 1 3(0x03) RO 0 = Not OK 1=0K
Flag SP2 TP1 _ 0 = Not OK
TeachPoint 1 of Set point 2 4(0x04) RO 0= Not OK 1=0K
Flag SP2 TP2 _ 0 = Not OK
TeachPoint 2 of Set point 2 5 (0x03) RO 0= Not OK 1=0K
SSCT Parameter
(Switching Signal Channel) 60(0x30)
Set point 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10.... 2000 IntegerT 16 bit
Set point 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10...2000 InfegerT 16 bit
SSC1 Configuration
(Switching Signal Channel) 61(0x30)
T —— 0 = High active .
Switching Logic 1 1(0x01) R/W 0 = High aciive 12 Lo%v aclive UlntegerT 8 bit
0 = Deactivated
Mode 1 2002 | RW 1 = Single Point Mode 1 Single Point Mode UlntegerT 8 bi
3 = Two Point Mode
Hysteresis 1 3(0x03) R/W Vendor defined 50 mm 5..2000 UlntegerT 16 bit
$5C2 Parameter 62 (0x3E)
Set point 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10...2000 IntegerT 16 hit
Set point 2 (SP2) 2 (0x02) R/W 750 10... 2000 IntegerT 16 bit
§SC2 Configuration 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
. . A 0 = High acfive .
Switching Logic 2 1(0x01) R/W 0 = High active 1= Lo%v aclive UlntegerT 8 bit
0 = Deactivated
Mode 2 2000 | RM 1 = Single Point Mode 1 Sinle oint Mode UintegerT B i
3 =Two Point Mode
Hysteresis 2 3(0x03) R/W Vendor defined 50 mm 5..2000 UlntegerT 16 bit
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7.2.3. Output Parameters

Parameter Name

Index Dec
(Hex)

Access

Default value

Data range

Data Type

Length

Channel 1 (S01)

64 (0x40)

Stage Mode 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP output

0 = Disabled output
1 = PNP output
2 = NPN output

3 = Push-pull output

UlntegerT

8 hit

Input selector 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deactivated
1=55C1
2=55C2

3 = Quality of run alarm (TA)
4 = External logic input

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Disabled timer

0 = Disabled fimer
1 =T-on delay
2 = T-off delay
3 = T-on/T-off delay
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot frailing edge

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Scale

4 (0x04)

RW

0 = Milliseconds

0 = Milliseconds
1 = Seconds
2 = Minutes

UlntegerT

8 bit

Timer 1 —Value

5(0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bit

Logic function 1

7 (0x07)

RW

0 = Direct

0 = Direct
1=AND
2=0R
3=X0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Output Inverter 1

8 (0x08)

RW

0 = Not inverted
(N.0.)

0 = Not inverted (Normal Open)
1 = Inverted (Normal Closed)

UlntegerT

8 bit

Channel 2 (S02)

65 (0x41)

Stage Mode 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP output

0 = Disabled output
1 = PNP output
2 = NPN output
3 = Push-Pull output
4 = Digital logic input (Active high/
Pull-down)
5 = Digital logic input (Active low/
Pull-up)
6 = Teach-in (Active high)

UlntegerT

8 bit

Input selector 2

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deactivated
1=55C1
2=55C2

3 = Quality of run alarm (TA)
4 = External logic input

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Mode

3(0x03)

R/W

0 = Disabled timer

0 = Disabled fimer
1 =T-on delay
2 = T-off delay
3 = T-on/T-off delay
4 = One-shot leading edge
5 = One-shot trailing edge

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Scale

4 (0x04)

R/W

0 = Milliseconds

0 = Milliseconds
1 = Seconds
2 = Minutes

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Value

5 (0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bit

Logic function 2

7 (0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1=AND
2=0R
3=X0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Output Inverter 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverted (Normally Closed)

0 = Not inverted (Normally Open)
1 = Inverted (Normally Closed)

UlntegerT

8 bit
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7.2.4. Sensor specific adjustable parameters

Parameter Name I“‘(lﬁ’e‘)get Access Default valve Data range Data Type Length
) 0 = Disabled

25'3‘:"::12:: local/remote 68 (0x44) R/W 1 = Trimmer input 1 = Trimmer input UintegerT 8 bit
| 2 = Teach-by-wire

Trimmer value 69 (0x45) RO 30..1100

Process data configuration 70 (0x46) R/W RecordT 16 hit

_ " 0 = Analogue value Inactive
Analogue value 1(0x01) R/W 1 = Analogue value Adiive 1 = Analogue value Acive
Switching Output 1 2(0x02) R/W 1 = Switching Output 1 Active 0]=:S;vvlltiitllllli1r?gooultl‘|)[l)jliﬂllII;\(::it\ll‘({!e
Switching Output 2 3(0x03) R/W 1 = Switching Output 2 Active 0]==S;vvllti§tllllli]r?go(;jltjit)[l)jl11122lrll\(::i'\ll‘tlae
Switching Signal Channel 1 4 (0x04) R/W 0 =55C1 Inactive 0]==Ssssc(]]h;\(::i"il:e
Switching Signal Channel 2 5 (0x05) R 0= SSC2 Inaciive 0]==SSSSCC22II;\(:;iI‘iI\;e
T _ " 0 = TA Inactive
emperature alarm 6 (0x06) R/W 0 = TA Inactive 1 = TA Adive
Short-circui - ; 0 = SC Inactive
ort-circuit 7(0x07) R/W 0 = SC Inactive 1 = SC Adive
0 = Normal/defeat precision (fast)
Sensor Application pre-set 71 (0x47) R/W 0 = Normal 1 = High precision (slow) UintegerT 8 bit
2 = Customized (filter scaler)

Temperature Alarm Threshold | 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
High Threshold 1(0x01) R/W 70°C -30....70°C IntegerT 16 bit
Low Threshold 2(0x02) R/W -20°C -30...70°C IntegerT 16 bit

Event Configuration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 bit
Temperature fault event 0 = Temperature fault 0 = Error event Inactive
(0x4000) 1(0x07) R/W Error event - Inactive 1 = Error event Active
Temperature over-run 0 = Temperature over-run 0 = Warning event Inactive
(0x4210) 2(0x02) R/W Warning event - Inactive 1 = Warning event Active
Temperature under-run 0 = Temperature under-run 0 = Warning event Inactive
(0x4220) 3(0x03) R/W Warning event - Inactive 1 = Warning event Active

- 0 = Short circuit 0 = Error event Inactive
Short circuit (0x7710) 4(0x04) R/W Error event - Inactive 1 = Error event Active

Quality of Teach 75 (0x4B) RO 0...100 UintegerT 8 bit

Quality of Run 76 (0x40) RO 0...100 UintegerT 16 hit
Rating 1001 | RO Senso over el chck
SignalLow 2(0x02) RO ?: é:g:gll |?):A(l

- 0 = ambient OK
AmbientHigh 3(0x03) RO 1 = ambient high
) 0 = Object detected
NoObjectDetected 4 (0x04) RO 1 = Object nof defected
0 = Temperature 0K
TemperatureError 5(0x05) RO 1= Temperutulre outside min/max
imits
Filter scaler 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UintegerT 8 bit
0 = LED indication Inactive
LED indication 78 (0x4E) R/W 1 = LED indication Active 1 = LED indication Acfive UintegerT 8 bit
2 = Find my sensor
(utOffDistance 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Uinteger 16 it
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7.2.4. Sensor specific adjustable parameters (continued)

Parameter Name I“'(lﬁ:)get Access Default valve Data range Data Type Length
SSC1 Hyst Mode 80 (0x50) R/W 1=Auto °|:L“;\’l'j‘,‘f' Uinteger 8 bit
SSC1 Auto hysteresis value 81 (0x51) RecordT 2x16 bit
AutoHysteresisValueSP1 1(0x01) R 1...1100 [mm] Uinteger 16 bit
AutoHysteresisValueSP2 2(0x02) R 1...1100 [mm] Uinteger 16 it
7.2.5. Diagnostic parameters
Parameter Name Index Dec | 5 qss Default value Data range Data Type Length
(Hex) g yp
Operating Hours 201 (0xC9) RO 0 0..2147 483 647 [h] IntegerT 32 bit
Number of Power Cycles 202 (0xCA) RO 0 0..2147 483 647 IntegerT 32 bit
Maximum temperature o .
Z Al fime high 203 (0x(B) RO 0 -50...150[°C] IntegerT 16 bit
Minimum temperature o .
- Ml fime low 204 (0xCC) RO 0 -50...150[°C] IntegerT 16 bit
Maximum temperature since o .
power-up 205 (0x(D) RO -50...150[°Q IntegerT 16 bit
Minimum temperature since o :
power-up 206 (0xCE) RO -50...150[°C] IntegerT 16 hit
Current femperature 207 (0xCF) RO -50...150[°C] IntegerT 16 bit
Detection counter SSCI 210 (0xD2) RO 0..2147 483 647 IntegerT 32 bit
Minutes above Maximum . .
Temperature 211 (0xD3) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bit
Minutes below Minimum . .
Temperture 212 (0xD4) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bit
Download counter 214 (0xD6) RO 0 0..65536 UlntegerT 16 bit
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1. EinfGhrung

Diese Befriebsanleitung bietet Informationen zu photoelekirischen 10-Link-Sensoren der Baureihe LD30xxBI10
von Carlo Gavazzi. Sie beschreibt die Installation, Einrichtung und Verwendung des Produkts im Rahmen des
bestimmungsgemaBen Gebrauchs.

1.1. Beschreibung

Die photoelekirische Sensoren von Carlo Gavazzi sind gemaf3 internationaler IEC-Standards konzipiert und
gefertigt. Die Gerdte entsprechen der EG-Niederspannungsrichtlinie (2014/35/EU) und der EG-Richtlinie fir
elekiromagnetische Vertraglichkeit (2014/30/EU).

Alle Rechte an diesem Dokument liegen bei Carlo Gavazzi Industri, Kopien dirfen nur fir den internen Gebrauch
angefertigt werden.

Wir freuen uns iber Vorschlage zur Verbesserung dieses Dokuments.

1.2. Geltungsbereich der Dokumentation

Diese Betriebsanleitung gilt nur fir photoelekirische 10-link-Sensoren der Baureihe LD30xxBI10. Bei
Verdffentlichung einer Aktualisierung verliert die vorliegende Version ihre Giltigkeit.

Diese Betriebsanleitung beschreibt die Funktion, den Betrieb und die Installation des Produkts im Rahmen des
bestimmungsgemafBen Gebrauchs.

1.3. Zielgruppe dieser Dokumentation

Diese Betriebsanleitung enthalt wichtige Informationen zur Installation. Sie muss vom Fachpersonal, das fir die
photoelektrischen Sensoren zusténdig ist, vollstandig gelesen und verstanden werden.

Wir empfehlen dringend, die Anleitung vor der Installation des Sensors sorgfaltig zu lesen. Die Anleitung muss zur
spateren Verwendung aufbewahrt werden. Die Installationsanleitung richtet sich an qualifiziertes Fachpersonal.

1.4. Verwendung des Produkts

Diese photoelektrischen ,TOF“-Sensoren (Time Of Flight) mit Hintergrundausblendung sind fir eine hohe
Reichweite konzipiert. Im 10-Llink-Modus Gbermitteln sie den Ist-Abstand auch Uber Prozessdaten. Der Sensor
emittiert Laserlicht, misst die Dauer bis er das Licht wieder empfangt und wandelt diese Zeit in einen Abstandswert
um.

LD30xxBI10-Sensoren kénnen mit oder ohne |O-Link-Kommunikation eingesetzt werden. Per |O-link-Master
kdnnen diese Gerate bedient und konfiguriert werden.

1.5. Sicherheitshinweise

Dieser Sensor darf nicht in Anwendungen eingesetzt werden, bei denen die Personensicherheit von der Funktion
des Sensors abhangt (Sensor wurde nicht nach der EU-Maschinenrichtlinie konzipiert).

Die Installation und Verwendung muss durch geschultes Fachpersonal mit grundlegenden Kenntnissen in der
Elektroinstallation erfolgen.

Der Installateur ist fir die ordnungsgemafe Installation gemaf den 6rtlichen Sicherheitsvorschriften verantwortlich
und muss sicherstellen, dass ein defekter Sensor keine Gefahr fiir Personen oder Gerate darstellt. Ist der Sensor
defekt, muss er ausgetauscht und gegen unbefugte Benutzung gesichert werden.

Laserklasse 1 gemaf [EC 60825-1:2014

* LASER Das Gerdat erfillt die Anforderungen gemaf IEC/EN 60825-1:2014 und
1 21 CFR 1040.10 1040.11 mit den Abweichungen entsprechend der

,Laser Notice No. 56” vom 19.01.2018

1.6. Sonstige Dokumente

Das Datenblatt, die IODD-Datei und das IO-link-Parameterhandbuch kénnen im Internet abgerufen werden:
http://gavazziautomation.com
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1.7. Abkirzungen

1/0
PD
SPS
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Gegentakt
QoR
QoT
UART
SO
SSC
TOF

Eingang/Ausgang

Prozessdaten

Speicherprogrammierbare Steuerung

Standard Eingang/Ausgang

Sollwerte

|/O-Geratebeschreibung

International Electrotechnical Commission

Schlief3erkontakt

Offnerkontakt

Verbindet Last mit Masse

Verbindet Last mit V+

Verbindet Last mit Masse oder V+

Prozessqualitat

Qualitat des Teachvorgangs

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter

Schaltausgang

Schaltsignalkanal

Time Of Flight (Laufzeit)
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2. Produkt

2.1. Hauptmerkmale

Die photoelekirischen , TOF“IO-Link-Sensoren (4-leiter, DC) von Carlo Gavazzi sind nach den héchsten
Sicherheitsanforderungen konzipiert und in zwei verschiedenen Gehdusematerialien verfigbar.

o ABS-Plastik, erfillt Schutzart IP67

e Edelstahl AISI316L fir raue Umgebungsbedingungen. Erfillt Schutzart IP69K und ECOLAB-Zertifizierung.
Sie kénnen im Standard-l/O-Modus (SIO), der Standardbetriebsart, arbeiten. Beim Anschluss an einen 10-
Link-Master wechseln sie automatisch in den IO-Link-Modus und kdnnen einfach aus der Ferne gestevert und
konfiguriert werden.

Dank ihrer IO-Link-Schnittstelle sind diese Gerate wesentlich intelligenter und verfigen tber viele zusatzliche
Konfigurationsméglichkeiten, wie z. B. einstellbarer Schaltabstand und Hysterese sowie Zeitfunktionen am
Ausgang. Erweiterte Funktionalitdten wie ein Logikfunktionsblock und die Méglichkeit, einen Ausgang in
einen externen Eingang zu verwandeln, erlauben einen GuBerst flexiblen Einsatz des Sensors bei der Lasung
dezentraler Messaufgaben.

m Beschreibung

Photoelektrischer Sensor

Rechteckiges Gehduse

GehdusegrofBe

Kunststoffgehduse — PBT
Edelstahlgehause — AISI3 16L
Potentiometer auf der Rickseite

Potentiometer auf der Oberseite

Hintergrundausblendung

Infrarotlicht
Schaltabstand 1000 mm

Wahlbare Funktionen: NPN, PNP, Gegentakt, externer Eingang (nur Pin 2), externer
Teach-Eingang (nur Pin 2)

Wahlbar: NO oder NC
PVC-Kabel, 2 m
M8-Stecker, 4-Pin
|O-Link-Ausfihrung

Zusatzliche Zeichen kdnnen fir angepasste Versionen verwendet werden.
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2.3. Betriebsarten

Photoelektrische IO-Link-Sensoren verfigen tber zwei Schaltausgange (SO) und zwei verschiedene Betriebsmodi:

SIO-Modus (Standard-l/O-Modus) und 10-Link-Modus (Pin 4).

2.3.1. SIO-Modus

Wird der Sensor im SIO-Modus betrieben (Default), wird kein IO-Link-Master bendtigt. Das Gerat verhalt
sich wie ein photoelekirischer Standard-Sensor und kann per Feldbus-Gerat oder Controller (z. B. eine SPS)
betrieben werden, wenn diese am PNP-, NPN- oder Gegentakt-Digitaleingang (Standard-l/O-Port) des
Gerdts angeschlossen sind. Ein grofer Vorteil dieser photoelektrischen Sensoren ist, dass sie, nachdem sie
per |O-Link-Master konfiguriert wurden, die eingestellten Parameter und Konfiguration beibehalten, sobald die
Verbindung zum Master getrennt wird. So erfillt ein Sensor gleich mehrere Applikationsanforderungen, indem
z. B. die Sensorausgdnge einzeln als PNP, NPN oder Gegentakt konfiguriert oder Timer-Funktionen wie Ein-/
Ausschaltverzégerung und Logikfunktionen hinzugefigt werden.

2.3.2. 10-Link-Modus

|O-Link ist eine standardisierte |/O-Technologie, die weltweit als internationaler Standard (IEC 61131-9) anerkannt
ist.

Sie ist eine Art ,USB-Schnittstelle” fir Sensoren und Aktoren in der industriellen Automation.

Wenn der Sensor an einen IO-link-Anschluss angeschlossen ist, sendet der |IO-link-Master einen Weckruf
(Weckimpuls) an den Sensor, der automatisch in den |O-Link-Modus wechselt. Zwischen Master und Sensor startet
daraufhin automatisch eine bidirektionale Punkt-zu-Punki-Kommunikation.

Die IO-link-Kommunikation erfordert lediglich ein 3-adriges ungeschirmtes Standardkabel mit einer maximalen

Lange von 20 m.

C/Q

L+

Die 1O-Link-Kommunikation erfolgt mit einer Pulsweitenmodulation von 24 V, Standard-UART-Protokoll Gber das
Schalt- und Kommunikationskabel (kombinierter Schaltzustand und Datenkanal C/Q), Pin 4 oder schwarzer
Leiter.
Zum Beispiel: Ein 4-Pin M8-Stecker verfigt Uber:

* Positive Spannungsversorgung: Pin 1, braun

® Negative Spannungsversorgung: Pin 3, blau

e Digitalausgang 1: Pin 4, schwarz

* Digitalausgang 2: Pin 2, weif3
Die Ubertragungsrate der Sensoren LD30xxBI10...10 betragt 38,4 kBaud (COM?2).
Einmal mit dem IO-Link-Anschluss verbunden, hat der Master Fernzugriff auf alle Parameter des Sensors und auf
erweiterte Funktionalitaten, sodass die Einstellungen und Konfigurationen wahrend des Betriebs gedndert und
Diagnosefunktionen wie Temperaturwarnungen, Temperaturalarme und Prozessdaten genutzt werden kénnen.

Mit 10-Link ist es ab V1.1 méglich, die Herstellerinformationen und die Teilenummer (Servicedaten) des
angeschlossenen Gerdts einzusehen. Dank der Datenspeicherung kénnen das Gerat ausgetauscht und alle im
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alten Gerdt gespeicherten Informationen automatisch in das Austauschgerét Gbertragen werden.
Der Zugriff auf die internen Parameter ermdglicht es dem Benutzer, die Leistung des Sensors zu sehen, z. B.
durch Ablesen der Innentemperatur.
Ereignisdaten ermoglichen es dem Benutzer, Diagnoseinformationen zu erhalten, wie z. B. Fehler, Alarme,
Warnungen oder Informationen zu Kommunikationsproblemen.
Es gibt zwei verschiedene, voneinander unabhéngige Kommunikationsarten zwischen dem Sensor und dem
Master:

e Zyklisch, fir Prozessdaten und Wertstatus — diese Daten werden zyklisch ausgetauscht.

e Azyklisch, fir Parametrierung, Identifikationsdaten, Diagnoseinformationen und Ereignisse (z. B.
Fehlermeldungen oder Warnungen) — diese Daten kdnnen auf Anfrage ausgetauscht werden.

2.3.3. Prozessdaten

Standardmafig zeigen die Prozessdaten die folgenden Parameter als aktiv an: 16-Bit-Analogwert, Schaltausgang
1 (SO1) und Schaltausgang 2 (SO2).

Die folgenden Parameter sind als inaktiv eingestellt: SSC1, SSC2, DAT, DA2, TA, SC.

Durch Anderung des Prozessdaten- Konflgurqhonqurqmeters kann der Benutzer |edoch auch den Zustand der
inaktiven Parameter aktivieren. Auf diese Weise konnen mehrere Zustande gleichzeitig im Sensor beobachtet
werden.

Prozessdaten kdnnen konfiguriert werden. Siehe Abschnitt 2.6.3. ,Prozessdatenkonfiguration”.

Byte 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA $SC2 SSC1
Byted |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 Bytes

Analogwert 16 ... 31 (16-Bit)

2.4. Ausgangsparameter

Der Sensor misst vier verschiedene physikalische Grofen. Diese Grofien kénnen unabhdngig voneinander
eingestellt und als Quelle fir den Schaltausgang 1 oder 2 verwendet werden. Zusétzlich kann ein externer
Eingang fir SO2 gewdahlt werden. Nach Auswahl einer dieser Quellen ist es mdglich, den Ausgang des Sensors
mit einem |O-link-Master zu konfigurieren. Hierzu sind die sechs Schritte zu befolgen, die in der folgenden
Schaltausgang-Konfiguration gezeigt werden.

Nachdem der Sensor vom Master getrennt wurde, wechselt er in den SIO-Modus und behdlt die letzte

Konfigurationseinstellung bei.

8§SC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output IS
‘g‘ o R s One of ON, OFF N.O.,N.C. NPNh, NP
& Hyst. Auto/Ad]. 1to 4 One-shot Push-Pu
o
(]
8
n Selector Logic Time Output Sensor
B A-B delay inverter output I
One of /N AND, OR, ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1to 4 XOR, S-R One-shot Push-Pull EXT-
EXT-Input Input

. EXT-Input
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2.4.1. Sensorfront
Der ,TOF“-Sensor misst die Distanz zum Objekt indem er schnell pulsierendes Infrarotlicht emittiert und die Zeit
misst, bis das Licht von einem Objekt reflektiert und an den Sensor zuriickgesendet wird.

2.4.1.1. SSC (Schaltsignalkanal)

Fur die Erkennung der Anwesenheit (oder Abwesenheit) eines Objekts vor der Sensorflache stehen folgende
Einstellungen zur Verfigung: SSC1 oder SSC2. Sollwerte kénnen zwischen 10 ... 2000 mm* eingestellt
werden.

* Der empfohlene Wert liegt bei maximal 1000 mm; bei idealen Bedingungen (Objektoberflache, Umgebungslicht
und EMV-Stérungen efc.) kann der Abstand jedoch auf einen hdheren Wert eingestellt werden.

2.4.1.2, Schaltpunkt-Modi:
Jeder SSCKanal arbeitet in einem der 3 verschiedenen Modi oder ist deaktiviert. Durch Wahl des Schaltpunkt-
Modus kann das Verhalten des Ausgangs weiter definiert werden. Zur Einstellung des Schaltverhaltens von

SSC1 und SSC2 kénnen die folgenden Schaltpunkt-Modi ausgewdahlt werden

Deaktiviert
SSC1 oder SSC2 koénnen einzeln deaktiviert werden.

Ein-Grenzwert-Modus
Die Schaltinformation andert sich, wenn der Messwert die im Sollwert SP1 definierte Schwelle bei steigenden
oder fallenden Messwerten Uberschreitet (unter Beriicksichtigung der Hysterese).

_, | Hysteresis

Sensor T

ON - OoF

SP1

Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik

+“—

Zwei-Grenzwerte-Modus

Die Schaltinformation &ndert sich, wenn der Messwert die im Sollwert SP1 definierte Schwelle
Uberschreitet. Diese Anderung fritt nur bei steigenden Messwerten auf. Die Schaltinformation andert
sich auch dann, wenn der Messwert die im Sollwert SP2 definierte Schwelle Gberschreitet. Diese Anderung
tritt nur bei fallenden Messwerten auf. Die Hysterese wird in diesem Fall nicht bericksichtigt.

Hysteresis

—) +“—

Sensor l

ON - oF
SP2 SP1

Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik
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Fensterbetrieb
Die Schaltinformation andert sich, wenn der Messwert die in den Sollwerten SP1 und SP2 definierten
Schwellen bei steigenden oder fallenden Messwerten Gberschreitet (unter Beriicksichtigung der Hysterese).

_, Hysti _, Hysti

Sensor

- OFF ON - OF

SP2 SP1
Beispiel einer Anwesenheitserkennung — mit nicht invertierter Logik

2.4.1.3. Hysterese-Einstellungen

Bereich: 5 ... 2000. Hysterese-Einheit: mm.

Fir den Ein-Grenzwert-Modus oder Fenstermodus kann die Hysterese fir SSC1 und SSC2 unabhangig
voneinander jeweils manuell eingestellt werden.

SSC1 verfigt jedoch auch iber die Sonderfunktion , Automatische Hysterese”. Die automatische Hysterese
unterstitzt sowohl den Ein-Grenzwert-Modus als auch den Fenstermodus.

Uber den Parameter ,SSC1 Hysterese-Modus” kann zwischen manueller oder automatischer Einstellung der
Hysterese gewdhlt werden.

Anmerkung: Ist ein Potentiometer ausgewdhlt, wird die Hysterese immer automatisch gesetzt.

Automatische Hysterese:

Die automatische Hysterese garantiert den stabilen Betrieb fir eine Vielzahl von Applikationen.

Die Hysterese wird mit Bezug auf SP1/SP2 berechnet. IstWerte werden Uber den Parameter ,SSCI
Automatischer Hysteresewert” ausgelesen.

Manuelle Hysterese:

Fur Anwendungen die eine andere als die automatische Hysterese bendtigen, kann diese manuell eingestellt
werden. Dadurch ist der Sensor vielseitig einsetzbar.

Anmerkung: Bei der Wahl einer Hysterese, die kleiner als die automatische Hysterese ist, muss die
Applikation besonders beriicksichtigt werden.

2.4.1.4. Temperaturalarm (TA)

Die Innentemperatur wird vom Sensor permanent Gberwacht. Mit Hilfe der Temperaturalarmeinstellung ist
es moglich, einen Alarm vom Sensor zu erhalten, wenn Temperaturgrenzwerte Uberschritten werden. Siehe
Abschnitt 2.6.5.

Der Temperaturalarm hat zwei unterschiedliche Werte, einen fir die Einstellung der Hochsttemperatur und
einen fir die Einstellung der Mindesttemperatur.

Die Temperatur des Sensors kann Gber die azyklischen 1O-Link-Parameterdaten ausgelesen werden.

ANMERKUNG!

Die vom Sensor gemessene Temperatur ist aufgrund der internen Erwdrmung immer hdher als die
Umgebungstemperatur.

Die Differenz zwischen Umgebungstemperatur und Innentemperatur wird dadurch beeinflusst, wie der
Sensor in der Anwendung verbaut ist.

2.4.1.5. Externer Eingang
Der Ausgang 2 (SO2) kann als externer Eingang konfiguriert werden, sodass externe Signale in den Sensor
eingespeist werden kénnen: von einem zweiten Sensor, einer SPS oder direkt von einem Maschinenausgang.
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Kanal A

Kanal B

2.4.2. Eingangswdhler

Mit diesem Funktionsblock kann der Benutzer beliebige Signale von der Sensorfront fir Kanal A oder B
auswdhlen.

Kanal A und B: Wahlbar aus SSC1, SSC2, Temperaturalarm und externem Eingang.

Ausgang 1

Ausgang 2

2.4.3. Logikfunktionsblock
Im Logikfunktionsblock kénnen die ausgewdahlten Signale des Eingangswahlers direkt ohne Einsatz einer SPS um
eine Logikfunktion erganzt werden. So sind dezentrale Entscheidungen méglich.

Verfigbare Logikfunktionen sind: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-Funktion
Symbol Wabhrheitstabelle
A B Q
Ao 0 0 0
& Q
Bo 0 1 0
1 0 0
AND-Gatter mit 2 Eingdngen
1 1 1
Boolescher Ausdruck @Q = A.B A UND B ergeben Q

OR-Funktion
Symbol Wahrheitstabelle
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1
1 0 1
OR-Gatter mit 2 Eingdngen
1 1 1
Boolescher Ausdruck @ = A + B A ODER B ergibt Q

XOR-Funktion

Symbol Wahrheitstabelle

A
AO \ . 0 0 0
BH 0

1 0 1
XOR-Gatter mit 2 Eingéingen

1 1 0

Boolescher Ausdruck Q = A®+ B

A ODER B, aber NICHT BEIDES ergibt Q

Rev.00 - 01.2020 | LD30 IO-Link manual GER | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



Gattergesteuerte SR-FF-Funktion

Die Funktion ist so ausgelegt, dass sie z. B. als Befill- oder Entleerfunktion mit nur zwei miteinander verbun-

denen Sensoren funktioniert

Symbol Wabhrheitstabelle

A B Q
—0 Q 0 0 0

SR
Flip-flop 0 1 X
1 0 X
1 1 1

X — Keine Anderungen am Ausgang.

Time
delay

ON, OFF
One-shot

Time
delay

ON, OFF
One-shot

2.4.4. Timer (einzeln einstellbar fir Ausgang 1 und 2)

Mit dem Timer hat der Benutzer die Mdglichkeit, verschiedene Zeitfunktionen durch Bearbeiten der

3 Timerparameter einzufihren:
e Timermodus
e Timerskala
® Timerwert

2.4.4.1. Timermodus

Wahlt aus, welche Art von Timerfunktion am Schaltausgang angewandt wird. Es bestehen folgende

Méglichkeiten:

2.4.4.1.1. Deaktiviert

Diese Option deaktiviert die Timerfunktion, unabhangig davon, wie die Timerskala und die Zeitverzégerung

eingestellt sind.

2.4.4.1.2. Einschaltverzégerung (T-on)

Der Schaltausgang wird nach der eigentlichen Ansteuerung des Sensors, wie in der folgenden Abbildung

gezeigt, aktiviert.
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Anwesenheit des Messobjekts |_|

|
N.O. \ Ton Ton Ton |_|

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.3. Ausschaltverzégerung (T-off)
Die Deaktivierung des Schaltausgangs erfolgt erst nach Entfernung des Obijekts vor dem Sensor, wie in
der folgenden Abbildung gezeigt.

Anwesenheit des Messobjekts

|
N.O. \ Toff Toff Toff Toff

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.4. Ein- und Ausschaltverzégerung (T-on und T-off)
Ist diese Option ausgewdhlt, werden sowohl Ein- als auch Ausschaltverzégerung auf die Aktivierung des
Schaltausgangs angewendet.

Anwesenheit des Messobjekts |_|

|
N.O. \ Ton Ton Toff| Ton| Toff

Beispiel mit SchlieBerausgang
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2.4.4.1.5. Einschaltwischend
Jedes Mal wenn der Sensor ein Objekt erfasst, wird bei der steigenden Flanke des Erfassungssignals am

Schaltausgang jeweils ein Impuls mit konstanter Impulsbreite generiert. Diese Funktion ist nicht retriggerbar.

Siehe Abbildung unten.

Anwesenheit des Messobjekts Hﬂ

S

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.1.6. Ausschaltwischend
Ahnlich wie Einschaltwischend, allerdings wird bei der fallenden Flanke des Erfassungssignals der Impuls

am Schaltausgang generiert, siehe Abbildung unten. Diese Funktion ist nicht retriggerbar.

Anwesenheit des Messobjekts H”

N __AR__B

Beispiel mit SchlieBerausgang

2.4.4.2. Timerskala
Der Parameter legt fest, ob die Zeitverzégerung in Millisekunden, Sekunden oder Minuten angegeben

werden soll.

2.4.4.3. Timerwert
Der Parameter legt die eigentliche Dauer der Verzdgerung fest. Die Verzdgerung kann auf einen beliebigen

ganzzahligen Wert zwischen 1 und 32.767 eingestellt werden.
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Output
inverter

N.O., N.C

sgang 1

Output
inverter

N.O., N.¢

sgang 2

2.4.5. Ausgangsinvertierer )
Mit dieser Funktion kann der Benutzer den Betrieb des Schaltausgangs zwischen Schlief3er und Offner umkehren.

EMPFOHLENE FUNKTION

Die empfohlene Funktion befindet sich in den Parametern unter 64 (0x40) Subindex 8 (0x08) fir SO1 und
65 (0x41) Subindex 8 (0x08) fur SO2. Sie hat keinen negativen Einfluss auf die Logikfunktionen oder die
Zeitfunktionen des Sensors, da sie nach diesen Funktionen hinzugefigt wird.

VORSICHT!
Von der Verwendung der unter 61 (0x3D) Subindex 1 (0x01) fir SSC1 und 63 (Ox3F) Subindex 1 (0xO1)
for SSC2 vorliegenden Schaltlogikfunktion wird abgeraten, da sie einen negativen Einfluss auf die Logik-
oder Zeitfunktionen hat. So wird z. B. bei Verwendung dieser Funktion eine Einschaltverzégerung in eine
Ausschaltverzégerung umgewandelt, wenn sie fir SSC1 und SSC2 hinzugefigt wird. Sie ist nur fir SO1 und
SO2 relevant.

Sensor

output SO]
NPN, PNP,

Au sgang 1 Push-Poll

Sensor
output SO2
NPN, PNP,
Ausgang 2 [l o
EXT-Input Input

2.4.6. Betriebsart Schaltausgangsstufe
In diesem Funktionsblock kann der Benutzer auswdahlen, ob die Schaltausgénge wie folgt arbeiten sollen:
SO1: Deaktiviert oder in NPN-, PNP- oder Gegentakt-Konfiguration.
SO2: Deaktiviert oder in NPN-, PNP- oder Gegentakt-Konfiguration; externer Eingang (aktiv-high/Pull-
down), externer Eingang (aktiv-low/Pull-up) oder externer Teach-Eingang.
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2.5. Teachvorgang

2.5.1. Externer Teach (Leitungsteach)
Hinweis! Diese Funktion kann nur im Ein-Grenzwert-Modus und nur fir SP1 in SSC1 genutzt werden.
Die Leitungsteach-Funktion muss zunéchst Gber den 10-Link-Master ausgewdahlt werden:

a)
b)

<)

Die Option ,Leitungsteach” auswahlen: Sensorspezifische Einstellung -> Einstellung Lokal-/Remote-Teach.
(Parameter 68 (0x44), Subindex 0=2).

Die Option ,Ein-Grenzwert-Modus” auswahlen: Schaltsignalkanal 1 -> SSC1-Konfigurationsmodus.
(Parameter 61 (0x3D), Subindex 2=1).

Die Option ,Teach In” auswdhlen: Ausgang -> Konfiguration Kanal 2. Betriebsart Schaltausgangsstufe.
(Parameter 65 (0x41), Subindex 1=6).

Teachvorgang per Leitung.

1)
2)

3)
4)

Das Messobjekt vor dem Sensor platzieren.

Den Eingang fir das Teach-Kabel (Pin 2, weifles Kabel) mit V+ verbinden (Pin 1, braunes Kabel).

Die gelbe LED blinkt mit 1 Hz (10% Einschaltdauer) und signalisiert, dass der Teachvorgang lauft.
Nach 3-6 Sekunden startet das Zeitfenster fir den Teach-Vorgang. Das Blinkmuster @ndert sich auf 90%
Einschaltdauer. Das weif3e Kabel trennen.

Bei einem erfolgreichen Teach blinkt die LED 4 mal (2 Hz, 50%).

Tritt beim Teach ein Fehler auf oder wird er abgebrochen, beendet der Sensor den Teach-Modus.

Hinweis: Wird das weif3e Kabel auBBerhalb des Zeitfensters fir den Teach-Vorgang getrennt, wird der Teach
abgebrochen.

Wird das weile Kabel nicht innerhalb von 12 Sekunden getrennt, wird der Teach abgebrochen (der Timeout
wird durch schnelles, gelbes Blinken der LED signalisiert (5 Hz, 50%)).

2.5.2. Teach per 10-Link-Master

1.

3.

Im |O-Link-Master die Option O-Link-Teach auswdahlen:
Sensorspezifische Einstellung -> Einstellung Lokal-/Remote-Teach = Deaktivieren.
(Parameter 68 (0x44), Subindex 0=0).

. Wabhlen zwischen SSC1- oder SSC2-Konfigurationsmodus:

S$SC1:Meniauswahl: Schaltsignalkanal 1->SSC1-Konfigurationsmodus->[Ein-Grenzwert-Modus / Fenstermodus
/ Zwei-Grenzwerte-Modus].

(Parameter 61 (0x3D), Subindex 2= [Ein-GrenzwertModus =1 / Fenstermodus =2 / Zwei-Grenzwerte-Modus =3])
$SC2:Meniauswahl: Schaltsignalkanal2-> SSC2-Konfigurationsmodus->[Ein-Grenzwert-Modus / Fenstermodus
/ Zwei-Grenzwerte-Modus].

(Parameter 63 (0x3F), Subindex 2= [Ein-GrenzwertModus =1 / Fenstermodus =2 / Zwei-Grenzwerte-Modus =3])
Schaltkanal auswdahlen, der eingelernt werden soll:

Menuauswahl: Teach-Auswahl -> [Ist-Teach-Typ], Teach-In-Auswahl -> [Schaltsignalkanal 1 / Schaltsignalkanal

2 / Alle SCC]. (Parameter 58 (0x3A), Subindex O =[SSC1=0, SSC2=1, ALLE SCC=2])

2.5.2.1. Ablauf im Ein-Grenzwert-Modus

1) Befehlsfolge fir Einzelwert-Teach:
Befehlsfolge fir Einzelwert-Teach
(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Einzelwert teachen)
1.Schaltflache ,SP1-Teach” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=65 (0x41)).
2.Optional die Schaltflache ,Teach ausfihren” driicken (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

_, | Hysteresis
________________ .’

SP1

TP1

ON - oF
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2) Befehlsfolge fir Dynamischen Teach
(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Dynamischer Teach)
1.Schaltfléche ,SP1-Teach starten” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=71 (0x47)).
2. Schaltflache ,SP1-Teach beenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=72 (0x48)).
3.Optional die Schaliflache , Teach anwenden” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

3) Befehlsfolge fiir Zwei-Werte-Teach
(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Zwei Werte teachen)
1. Schaltflache ,SP1-TP1 teachen” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=67 (0x43)).
2.Schaltflache ,SP1-TP2 teachen” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=68 (0x44)).
3.Optional die Schaltflache , Teach anwenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

- Hysteresis —

2.5.2.2. Ablauf im Zwei-Grenzwerte-Modus

1) Befehlsfolge fir Zwei-Werte-Teach:

(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Zwei Werte teachen)

1.Schaltflache ,SP1-TP1 teachen” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=67 (0x43)).
2.Schaltflache ,SP1-TP2 teachen” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=68 (0x44)).

3.Optional die Schaltflache , Teach anwenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).
4.Schaltflache ,SP2-TP1 teachen” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=69 (0x45)).
5.Schaltflache ,SP2-TP2 teachen” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=70 (0x46)).

6.Optional die Schaltflache , Teach anwenden” driicken (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).
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2) Befehlsfolge fir Dynamischen Teach:
1.Schaltflache ,SP1-Teach starten” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=71 (0x47)).
2.Schaltflache ,SP1-Teach beenden” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=72 (0x48)).
3.Schaltflache ,SP2-Teach starten” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=73 (0x49)).
4 .Schaltflache ,SP2-Teach beenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=74 (0x4A)).
5.0Optional die Schaltflache , Teach anwenden” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2.5.2.3. Ablauf im Fenstermodus

1) Befehlsfolge fiir Einzelwert-Teach:
(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Einzelwert teachen)
1.Schaltflache ,SP1-Teach” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=65 (0x41)).
2. Schaltflache ,,SP2-Teach” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=66 (0x42)).
3.Optional die Schaltflache , Teach anwenden” driicken (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »
SP2 SP1
TP1 TP1
- OFF ON - OFF

2) Befehlsfolge fur Dynamischen Teach:
(Schaltflachen befinden sich in Meni: Teach-In -> Dynamisch teachen)
1.Schaltflache ,SP1-Teach starten” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=71 (0x47)).
2.Schaltflache ,SP1-Teach beenden” dricken. (Parameter 2, Subindex 0=72 (0x48)).
3.Schaltflache ,SP2-Teach starten” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=73 (0x49)).
4.Schaltflache ,SP2-Teach beenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=74 (0x4A)).
5. Optional die Schaltflache , Teach anwenden” driicken. (Parameter 2, Subindex 0=64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1
- OF ON ~ OFF
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2.6. Sensorspezifisch einstellbare Parameter

Neben den Parametern, die sich direkt auf die Ausgangskonfiguration beziehen, verfigt der Sensor auch Gber
verschiedene interne Parameter, die fur Einrichtung und Diagnose nitzlich sind.

2.6.1. Einstellung Lokal-/Remote-Teach

Der Schaltabstand kann entweder mit dem Potentiometer oder mithilfe von Leitungsteach Gber den externen
Eingang des Sensors eingestellt werden. Das Potentiometer kann auch deaktiviert werden, um den Sensor
manipulationssicher zu machen.

2.6.2. Einstellbereich Potentiometer
Wert zwischen 30 ... 1100 mm.

2.6.3. Prozessdatenkonfiguration

Wird der Sensor im 10-Link-Modus betrieben, hat der Benutzer Zugriff auf die zyklische Prozessdatenvariable.
StandardmafBig zeigen die Prozessdaten die folgenden Parameter als aktiv an: 16-Bit-Analogwert, Schaltausgang
1 (SOT1) und Schaltausgang 2 (SO2).

Die folgenden Parameter sind als inaktiv eingestellt: SSC1, SSC2, TA, SC.

Durch Anderung des Prozessdaten- Konflgurohonsporometers kann der Benutzer jedoch auch den Zustand der
inaktiven Parameter aktivieren. Auf diese Weise kénnen mehrere Zustande gleichzeitig im Sensor beobachtet
werden.

2.6.4. Einstellung Sensorapplikation

Der Sensor verfigt Gber 3 Sensorapplikations-Voreinstellungen, die je nach Anwendung ausgewdahlt werden
kdnnen:

e Schnelle Einstellung (Filterskalierung auf 1 gesetzi)

* Prazise Einstellung (Filterskalierung auf ,10 - langsam” gesetzi)

e Individualisierte Einstellung (Filterskalierung kann zwischen 1-255 gesetzt werden)

Die Prazision kann Uber den Parameter ,Filterskalierung” eingestellt werden. Siehe Abschnitt 2.6.9.

2.6.5. Temperaturalarm-Grenzwert

Die Temperatur, bei der der Temperaturalarm ausgeldst wird, kann fir die Héchst- und Mindesttemperatur geandert
werden. Dies bedeutet, dass der Sensor einen Alarm bei Uberschreitung der Héchst- oder Mindesttemperatur
ausldst. Die Temperaturen kénnen zwischen -50 °C und +150 °C eingestellt werden. Die Werkseinstellungen
sind: unterer Grenzwert -30 °C und oberer Grenzwert +120 °C.
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2.6.6. Ereigniskonfiguration

Temperaturereignisse, die Uber die 10-link-Schnittstelle Ubertragen werden, sind im Sensor standardmafig
ausgeschaltet. Wenn der Benutzer Informationen tber kritische Temperaturen in der Sensoranwendung erhalten

mochte, kénnen mit diesem Parameter die folgenden 4 Ereignisse aktiviert oder deaktiviert werden:
e Temperaturfehlerereignis: Der Sensor erkennt Temperaturen auBerhalb des spezifizierten Arbeitsbereichs.

e Temperaturiberschreitung: Der Sensor erkennt Temperaturen, die hdher sind, als beim Temperaturalarm-

Grenzwert eingestellt.

e Temperaturunterschreitung: Der Sensor erkennt Temperaturen, die tiefer sind, als beim Temperaturalarm-

Grenzwert eingestellt.

e  Kurzschluss: Der Sensor erkennt, ob der Sensorausgang kurzgeschlossen ist.

2.6.7. Prozessqualitat (QoR)

Die Prozessqualitat liefert dem Nutzer aktuelle Daten zur Sensor-Leistung.

Das ,Rating” ist eine Zusammenfassung aller QoR-Parameter. Das Rating wird auf 100 gesetzt (Bestwert)
wenn die Umgebungsbedingungen gut sind, das Obijekt mit einem guten Signal erkannt wird, nur wenig
Umgebungslicht besteht und die Sensortemperatur sich im zulassigen Bereich befindet.

Liegt der Rating-Wert unter 100, kénnen die mdgliche Ursachen an anderen QoR-Parametern abgelesen werden.

Die folgende Tabelle enthalt eine Auflistung der QoR-Parameter.

Parameter Beschreibung

Rating [0-100] 100 = Bestwert

Uberpriffung des Sensor-Allgemeinzustands

0 = Signal OK

Signalstirke gering 1 = Signalstarke gering

0 = Umgebungslicht OK

Umgebungslicht stark 1 = Umgebungslicht stark

0 = Obijekt erkannt

Kein Objekt erkannt 1 = Kein Objekt erkannt

Temperaturfehler O = Temperatur OK

1 = Temperatur auBBerhalb von Min/Max-Grenzwerten

2.6.8. Qualitét des Teachvorgangs (QoT)

Die Qualitat des Teachvorgangs liefert dem Nutzer Informationen zur Qualitat der Abtastbedingungen wahrend
des Teach. Der QoT-Wert stellt den Wert des QoR-Werts ,Rating” zum Teachzeitpunkt dar.
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2.6.9. Filterskalierung

Diese Funktion erhaht die Storfestigkeit gegenuber instabilen Messobjekten oder elektromagnetischen Stérungen:
der Wert kann zwischen 1-255 gesetzt werden, der Default ist 1. Der Filter fungiert als gleitender Mittelwert.
D.h. die Filtereinstellung von 1 liefert die maximale Tastfrequenz und die Einstellung von 255 liefert die minimale
Tastfrequenz.

2.6.10. LED-Anzeige
Die LED-Anzeige verfigt Uber 3 verschiedene Modi: Inaktiv, Aktiv oder Meinen Sensor finden.

Inaktiv: Die LEDs sind durchgehend ausgeschaltet
Aktiv: Die LEDs folgen dem Anzeigeschema unter 5.1.

Meinen Sensor finden: Die LEDs blinken abwechselnd mit 2 Hz und 50% Einschaltdauer, um den Sensor
zu lokalisieren.

2.6.11. Abschaltabstand

Reichweite: O ... 2000 mm

Messwerte oberhalb des Abschaltabstands, werden auf den angegebenen Abschaltabstand gekirzt.
Wird ein Objekt nicht erkannt, wird der Wert des Abschaltabstands verwendet.

2.6.12. Hysterese-Modus
Siehe 2.4.1.3.Hysterese-Einstellungen

2.6.13. Automatischer Hysteresewert
Siehe 2.4.1.3.Hysterese-Einstellungen
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2.7. Diagnoseparameter

2.7.1. Betriebsstunden

Der Sensor hat einen eingebauten Zahler, der jede volle Betriebsstunde des Sensors protokolliert. Die maximale
Aufzeichnungsdauer betragt 2.147.483.647 Stunden. Dieser Wert kann von einem |O-Link-Master ausgelesen
werden.

2.7.2. Anzahl der Ein- und Ausschaltzyklen [Zyklen]

Der Sensor hat einen eingebauten Zghler, der jeden Einschaltvorgang des Sensors protokolliert. Der Wert
wird stindlich gespeichert. Die Zyklenzahl, die maximal aufgezeichnet werden kann, betragt 2.147.483.647
Zyklen. Dieser Wert kann von einem |O-link-Master ausgelesen werden.

2.7.3. Hochsttemperatur - Hochstwert seit Beginn der Aufzeichnung [°C]

Der Sensor verfiigt Uber eine eingebaute Funktion, die die hdchste Temperatur protokolliert, der der Sensor
wdhrend der gesamten Lebensdauer ausgesetzt war. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde aktualisiert und
kann von einem |O-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.4. Tiefsttemperatur - Tiefstwert seit Beginn der Aufzeichnung [°C]

Der Sensor verfigt Uber eine eingebaute Funktion, die die niedrigste Temperatur protokolliert, der der Sensor
wdhrend der gesamten Lebensdauer ausgesetzt war. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde aktualisiert und
kann von einem |O-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.5. Hochsttemperatur - seit letztem Einschalten [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen tber die hochste, registrierte Temperatur seit dem
Einschalten erhalten. Dieser Wert wird nicht im Sensor gespeichert.

2.7.6. Tiefsttemperatur - seit letztem Einschalten [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen Uber die niedrigste, registrierte Temperatur seit dem
Einschalten erhalten. Dieser Wert wird nicht im Sensor gespeichert.

2.7.7. Aktuelle Temperatur [°C]
Uber diesen Parameter kann der Benutzer Informationen Gber die aktuelle Temperatur des Sensors erhalten.

2.7.8. Erfassungszdhler [Zyklen]
Der Sensor protokolliert jede Zustandsanderung des SSC1. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde aktualisiert
und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.9. Minuten iber Hochsttemperatur [min]

Der Sensor protokolliert, wie viele Minuten der Sensor Gber der maximalen Temperatur fir den Sensor in Betrieb
war. Die maximal aufzeichenbare Minutenzahl betragt 2.147.483.647. Dieser Parameter wird einmal pro
Stunde aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.10. Minuten unter Mindesttemperatur [min]

Der Sensor protokolliert, wie viele Minuten der Sensor unter der minimalen Temperatur fir den Sensor in Betrieb
war. Die maximal aufzeichenbare Minutenzahl betragt 2.147.483.647. Dieser Parameter wird einmal pro
Stunde aktualisiert und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

2.7.11. Download-Zdhler )

Der Sensor protokolliert, wie oft die Parameter im Sensor gedndert wurden. Die Zahl der Anderungen, die
maximal aufgezeichnet werden kann, betragt 65.536. Dieser Parameter wird einmal pro Stunde aktualisiert
und kann von einem IO-Link-Master ausgelesen werden.

ANMERKUNG!

Die vom Sensor gemessene Temperatur ist aufgrund der internen Erwdrmung immer hoher als die
Umgebungstemperatur.

Die Differenz zwischen Umgebungstemperatur und Innentemperatur wird dadurch beeinflusst, wie der Sensor
in der Anwendung verbaut ist. Wenn der Sensor in einer Metallhalterung montiert ist, ist die Differenz geringer
als wenn der Sensor in einer Kunststoffhalterung montiert ist.
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3. Schaltbild

— 11BN v
4 BK
2 WH )

Vv
Pin |Farbe Signal Beschreibung
1 Braun 10 ... 30 VDC | Sensorversorgung

2 Weif3 Last Ausgang 2 / SIO-Modus / Externer Eingang / Externer Teach

3 Blau GND Masse

4 Schwarz Last |O-Link / Ausgang 1 / SIO-Modus

4, Inbetriebnahme

300 ms nach dem Einschalten der Stromversorgung ist der Sensor betriebsbereit.
Bei Anschluss an einen IO-Link-Master ist keine zusdtzliche Einstellung erforderlich. Die IO-Link-Kommunikation
startet automatisch, nachdem der IO-link-Master eine Aktivierungsanforderung an den Sensor gesendet hat.
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5. Betrieb

5.1. LD30xxBI10 Benutzeroberflache

LD30xxBI10 Sensoren sind mit einer gelben und einer grinen LED ausgestattet.

SIO- und 10-Link-Modus
Grine LED Gelbe LED Betriebsspannung | Erkennung
EIN EIN EIN EIN*
EIN AUS EIN AUS*
Blinkend, 10 Hz
EIN 50 % Einschaltdaver EIN Ausgangskurzschluss
EIN Blinkend EIN Timer-Anzeige
(0,5 ... 20 Hz) 9
Nur SIO-Modus
Blinkend, 1 Hz
EIN -
EIN 10% Einschaltdauer EIN Teach aktiviert (nur ein Grenzwert)
AUS - 90%
Einschaltdauer
Blinkend, 1 Hz
EIN -
EIN 90% Einschaltdaver EIN Teach-Zeitfenster (3-6 s)
AUS -
10% Einschaltdauer
Blinkend, 10 Hz
EIN -
EIN 50% Einschaltdauer EIN Teach-Zeitiberschreitung (12 s)
AUS -
50% Einschaltdauer
Blinkend, 2 Hz
EIN -
EIN 50% Einschaltdauver EIN Teachvorgang erfolgreich
AUS -
50% Einschaltdauer
Nur 10-Link-Modus
Blinkend, 1 Hz
EIN -
90% Einschaltdaver EIN Sensor im |O-Link-Modus
AUS -
10% Einschaltdaver
Blinkend, 2 Hz . .
50 % Einschaltdaver EIN Meinen Sensor finden

* Beide LEDs kdnnen deaktiviert werden
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6. 10DD-Datei und Werkseinstellungen

6.1. IODD-Datei eines 10-Link-Gerats

Alle Merkmale, Gerateparameter und Einstellwerte des Sensors werden in einer Datei mit der Bezeichnung
.1/ O Device Description” (IODD-Datei) zusammengefasst. Die IODD-Datei wird bendtigt, um die Kommunikation
zwischen dem |O-Link-Master und dem Sensor herzustellen. Jeder Anbieter eines IO-Link-Gerdts muss diese Datei
vorhalten und auf der Website zum Download bereitstellen.
Die IODD-Datei enthdlt:
® Prozess- und Diagnosedaten
® Parameterbeschreibungen mit dem Namen, dem zulassigen Bereich, der Art der Daten und der Adresse
(Index und Subindex)
Kommunikationseigenschaften, einschlieBlich der minimalen Zykluszeit des Gerdats
e Gerdtekennung, Artikelnummer, Bild des Gerats und Logo des Herstellers

|IODD-Dateien werden auf der Website von Carlo Gavazzi zur Verfigung gestellt: tbd

6.2. Werkseinstellungen

Die Werkseinstellungen sind in Kapitel 7. ,Anhang” unter den Standardwerten aufgefihrt.

7. Anhang

IntegerT Ganzzahl mit Vorzeichen
OctetStringT Array aus Oktetts

PDV Prozessdatenvariable

R/W Lesen und Schreiben

RO Nur Lesen

SO Schaltausgang

SP Sollwert

TP Teachpunkt

SSC Schaltsignalkanal

StringT Zeichenfolge aus ASCII-Zeichen
TA Temperaturalarm

UlntegerT Ganzzahl ohne Vorzeichen
WO Nur Schreiben
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7.2. 10-Link-Gerateparameter fir LD30 10-Link

7.2.1. Gerdteparameter
Parametername I"‘{f‘:&;’“ Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
Lieferantenname 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 Bytes
Lieferantentext 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 Bytes
. (Sensorname) ;
Produktbezeichnung 18 (0x12) RO 2 B. CA30CAN25BPA2IO StringT 20 Bytes
(EAN-Code des Produkis) .
Produkt-ID 19 (0x13) RO 7 B. 5709870394046 StringT 13 Bytes
Produkttext 20 (0x14) RO Photoelektrischer Sensor StringT 30 Bytes
Seriennummer 21 (0x15) RO “‘;‘f’gf"fggff{,‘fggg@ﬂe” StringT 13 Byes
Hardware-Revision 22 (0x16) RO Hordeare Revsion StringT 6 Bytes
Firmware-Revision 23 (0x17) RO (Soygrzgle.‘ggo") StringT 6 Bytes
Anwendungsspezifisches Tag 24 (0x18) R/W o Beliebige Zgizchzil;iﬁigne it bis 2 StringT max. 32 Bytes
FUnkﬁOﬂS-Tﬂg 25 (OX] 9) R/W soksk Belleblge Zglzthzeel:iﬁlegne mit bIS yAl] SII’IﬂgT max. 32 BY‘eS
Location-Tag 26 (0x1A) R/W o Beliehige Zgi;%l;iﬁ!egne mit bis 20 StringT max. 32 Bytes
Fehleranzahl 32 (0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 Bit
0 = Gerit arbeitet einwandfrei
1= Wurtun?i erforderlich
Geriifestatus 36 (0x24) RO 0 = Geriit arbeitet einwandfrei 2 = AuBerhalb der Spezifikation UlntegerT 8 Bit
3 = Funktionspriifung
4 = Storung

Detaillierter Gerditestatus 37 (0x25) 3 Bytes

Temperaturfehler RO OctetStringT 3 Bytes

Temperaturiiberschreitung RO OctetStringT 3 Bytes

Temperaturunterschreitung RO OctetStringT 3 Bytes

Kurzschluss RO OctetStringT 3 Bytes

Wartung erforderlich RO OctetStringT 3 Bytes
Prozessdateneingabe 40 (0x28) RO IntegerT 32 Bit
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7.2.2. SSC-Parameter

Parametername I“‘{f"&;’e‘ Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Linge
0 = Standardkanal
Teach-In Auswahl 58 (0x3A) RW 1 = Schaltsignalkanal 1 ; - éihg};::g:gltggg: ]2 UlntegerT 8 Bit
255 = Alle SSC
Teach-In Ergebnis 59 (0x3B) RecordT 8 Bit
0 = Ruhemodus
1 = Erfolgreich
Teach-In Zustand 1(0x01) RO 0 = Ruhemodus 4 = Warte auf Befehl
5 = Beschiftigt
7 = Fehler
Flag SP1 TP1 e 0 = Nicht OK
Teachpunkt 1 von Sollwert 1 2(0x02) RO 0= Nicht OK 1=0K
Flag SP1 TP2 T 0 = Nicht OK
Teachpunkt 2 von Sollwert 1 3(0x03) RO 0 = Nicht OK 1=0K
Flag SP2 TP1 e 0 = Nicht OK
Teachpunkt 1 von Sollwert 2 4(0x04) RO 0= Nicht OK 1=0K
Flag SP2 TP2 o 0 = Nicht OK
Teachpunkt 2 von Sollwert 2 5 (0x03) RO 0 = Nicht OK = 0K
SSC1-Parameter
(Schaltsignalkanal) 60(0x30)
Sollwert 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10.... 2000 IntegerT 16 Bit
Sollwert 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10 ... 2000 IntegerT 16 Bit
SSC1-Konfiguration
(Schaltsignalkanal) 61(0x3D)
Schallogik 1 1001 | RW 0 = Akiv-high 0 = Aki-high UlntegerT 8 Bit
0 = Deakiviert
Modus 1 2(0x02) R/W 1 = Ein-Grenzwert-Modus ] =2E|=r|g:sn':\:vl:.3nl\£gdus UlntegerT 8 Bit
3 = Iwei-Grenzwerte-Modus
Hysterese 1 3(0x03) R/W Herstellerdefiniert 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 Bit
SSC2-Parameter 62 (0x3E)
Sollwert 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10 ... 2000 IntegerT 16 Bit
Sollwert 2 (SP2) 2 (0x02) R/W 750 10 ... 2000 IntegerT 16 Bit
§SC2-Konfiguration 63 (0x3F) UlntegerT 8 Bit
Schaltlogik 2 1(0x01) R/W 0 = Aktiv-high 0| Zﬁlﬂ;mﬂl UlntegerT 8 Bit
0 = Deakiviert
Modus 2 2000 | R 1 = Ein-Grenzwert-Modus 1 = fin-Grenavert Modus UintegerT 8 Bit
3 = Iwei-Grenzwerte-Modus
Hysterese 2 3(0x03) R/W Herstellerdefiniert 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 Bit
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7.2.3. Ausgangsparameter

Parametername

Index, dec
(hex)

Lugriff

Standardwert

Datenbereich

Datentyp

Linge

Kanal 1(S01)

64 (0x40)

Schaltausgangsstufe 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP-Ausgang

0 = Deaktivierter Ausgang
1 = PNP-Ausgang
2 = NPN-Ausgang
3 = Gegentaki-Ausgang

UlntegerT

8 Bit

Eingangswihler 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiviert
1=55C1
2=55C2
3 = Prozessqualitiitsalarm (TA)
4 = Externer Logikeingang

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktivierter Timer

0 = Deaktivierter Timer
1 = Einschaltverzigerung
2 = Ausschaltverzigerung
3 = Ein-/Ausschaltverzogerung
4 = Einschaltwischend
5 = Ausschaltwischend

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 — Skala

4 (0x04)

RW

0 = Millisekunden

0 = Millisekunden
1 = Sekunden
2 = Minuten

UlntegerT

8 Bit

Timer 1 —Wert

5(0x05)

R/W

0...32767

IntegerT

16 Bit

Logikfunkfion 1

7 (0x07)

RAW

0 = Direkt

0 = Direkt
1=AND
2=0R
3=XO0R
4 = Gattergesteverte SR-FF-Funktion

UlntegerT

8 Bit

Ausgangsinvertierer 1

8 (0x08)

RW

0 = Nicht invertiert

(Schliefler)

0 = Nicht invertiert (Schliefer)
1 = Invertiert (Offner)

UlntegerT

8 Bit

Kanal 2 (502)

65 (0x41)

Schaltausgangsstufe 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP-Ausgang

0 = Deaktivierter Ausgang
1 = PNP-Ausgang
2 = NPN-Ausgang
3 = Gegentaki-Ausgang
4 = Digitaler Logikeingang (ak-
tiv-high/Pull-down)

5 = Digitaler Logilileingung (akfiv-low/
P

ull-up
6 = Teachen (aktiv-high)

UlntegerT

8 Bit

Eingangswihler 2

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiviert
1=55C1
2=55(2
3 = Prozessqualitiitsalarm (TA)
4 = Externer Logikeingang

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deakfivierter Timer

0 = Deakiivierter Timer
1 = Einschaltverzégerung
2 = Ausschaltverzogerung
3 = Ein-/Ausschaltverzégerung
4 = Einschaltwischend
5 = Ausschaltwischend

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunden

0 = Millisekunden
1 = Sekunden
2 = Minuten

UlntegerT

8 Bit

Timer 2 — Wert

5 (0x05)

R/W

0...32767

IntegerT

16 Bit

Logikfunktion 2

7 (0x07)

R/W

0 = Direkt

0 = Direkt
1=AND
2=0R
3=XOR
4 = Gattergesteverte SR-FF-Funktion

UlntegerT

8 Bit

Ausgangsinvertierer 2

8 (0x08)

R/W

1 = Invertiert (Offner)

0 = Nicht invertiert (Schliefler)
1 = Invertiert (Offner)

UlntegerT

8 Bit
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E 7.2.4. Sensorspezifisch einstellbare Parameter

Parametername I“‘{ﬁ’;&;’“ Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Liinge
. 0 = Deaktiviert
F;n?;zlclﬁng Lokal-/Rem- 68 (0x44) R/W 1 = Potentiometer 1 = Potentiometer UlntegerT 8 Bit
2 = Leitungsteach

Potentiometerwert 69 (0x45) RO 30...1100

Prozessdatenkonfiguration 70 (0x46) R/W RecordT 16 Bit
Analogwert 1(0x01) R/W 1 = Analogwert akfiv 0|==AE:(|]?3:;3:2?(?5V
Schaltausgang 1 2(0x02) R/W 1 = Schaltausgang 1 akiiv 0 = Schaltausgang T inaktiv

gang - gang 1 = Schaltausgang 1 akiv
Schaltausgang 2 3(0x03) R/W 1 = Schaltausgang 2 akiiv 0 = Schaltausgang 2 inaktiv
gang - gang 1 = Schaltausgang 2 aktiv
Schaltsignalkanal 1 4 (0x04) R/W 0 = SSC1 inakfiv 0] ==S§S((]]i':ll(li(it\i,v
Schalsignalkanol 2 S(0x05) | RM 0= $SC2 inakiiv 0 = S5 nakiv
- 0 = TA inaktiv
Temperaturalarm 6 (0x06) R/W 0 = TA inaktiv 1 = TA akiiv
—_ 0 = SCinaktiv
Kurzschluss 7(0x07) R/W 0 = SCinakiiv 1 = SC akfiv
s ‘ 0= Normule{g?‘rinﬂ;z Genauigkeit
nwendungsspez. Sensorvor- _ schnel .
einstellung 71 (0xd7) R/W 0 = Normal 1 = Hohe Genavigkeit (Iun?sum) UlntegerT 8 Bit
2 = Individualisiert (Filterskalierung)

Temperaturalorm-Grenzwert | 72 (0x48) R/W RecordT 30 Bit
Oberer Grenzwert 1(0x01) R/W 70°C -30....70°C IntegerT 16 Bit
Unterer Grenzwert 2(0x02) R/W -20°C -30....70°C IntegerT 16 Bit

Ereigniskonfiguration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 Bit
Temperaturfehlerereignis 0 = Temperaturfehler 0 = Fehlerereignis inakfiv
(0x4000) 1(0:01) R/W Fehlerereignis - inakiv 1 = Fehlerereignis aktiv
Temperaturiiberschreitung 0 = Temperaturiiberschreitung 0 = Warnereignis inakfiv
(0x4210) 2(0x02) RAW Warnereignis - inaktiv 1 = Warnereignis akfiv
Temperaturunterschreitung 0 = Temperaturunterschreitung 0 = Warnereignis inaktiv
(0x4220) 3(0x03) R/W Warnereignis - inakfiv 1 = Warnereignis aktiv

0 = Kurzschluss 0 = Fehlerereignis inaktiv
Kurzschluss (0x7710) 4(0x04) R/W Fehlerereignis - inaktiv 1 = Fehlerereignis aktiv
Qualitiit des Teachvorgangs 75 (0x4B) RO 0...100 UlntegerT 8 Bit
Prozessqualitiit 76 (0x4C) RO 0...100 UlntegerT 16 Bit
Uberprifung des Sensor-Allgemein-
Rating 1(0x01) RO zustands
[0-100] 100 = Bestwert
- . 0 = Signal OK
Signalstiirke gering 2(0x02) RO 1 = Signalsfirke gering
. 0 = Umgebungslicht 0K
Umgebungslicht stark 3(0x03) RO 1 = Umgebungslicht stark
N 0 = Objekt erkannt
Kein Objekt erkannt 4 (0x04) RO 1 = Kein Obiekt erkannt
0 = Temperatur OK
Temperaturfehler 5 (0x05) RO 1 = Temperatur auBerhalb von Min/
Max-Grenzwerten
Filterskalierung 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UlntegerT 8 Bit
0 = LED-Anzeige inakfiv
LED-Anzeige 78 (Ox4E) R/W 1 = LED-Anzeige akiiv 1 = LED-Anzeige aktiv UlntegerT 8 Bit
2 = Meinen Sensor finden
Abschaltabstand 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Ulnteger 16 Bit
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7.2.4. Sensorspezifisch einstellbare Parameter (Fortsetzung)

Parametername I“‘{ﬁ’;&;’“ Lugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Liinge
SSC1 Hysterese-Modus 80 (0x50) R/W 1 = Automatisch ] SXU""‘;‘H’;‘;;'S'(h Ulnteger 8 Bit
SSC1 Automafischer Hysteres- | g} 51) RecordT 216 Bi
fgs‘eﬁg:f"‘“"“hef Hyste- 1(001) R 1...1100 [mm] Ulnteger 16 Bit
SP2 Automafscher Hyse- 2(0x02) R ... 1100 [mm] Ulnfeger 16 Bit
7.2.5. Diagnoseparameter
Parametername I“‘{ﬁ’é&;’e‘ ZLugriff Standardwert Datenbereich Datentyp Liinge
Betriehsstunden 201 (0xC9) RO 0 0...2.147.483.647 [h] IntegerT 32 Bit
f;lfl“e';l' der Ein-und Ausschalt- | 999 (9, cp) RO 0 0... 2147483647 InfegerT 32 Bi
Hachsttemperatur
- Hochstwert seit Beginn der | 203 (0x(B) RO 0 -50... 150 [°C] IntegerT 16 Bit
Aufzeichnung
Tiefsttemperatur
- Tiefstwert seit Beginn der 204 (0xCC) RO 0 -50... 150 [°C] IntegerT 16 Bit
Aufzeichnung
Hachsttemperatur seif dem o )
Einschalten 205 (0x(D) RO -50...150[°C] IntegerT 16 Bit
Tiefsttemperatur seit dem o .
Einschalten 206 (0xCE) RO -50...150[°C] IntegerT 16 Bit
Aktuelle Temperatur 207 (0xCF) RO -50 ... 150 [°C] IntegerT 16 Bit
SSC1 Erfassungszihler 210 (0xD2) RO 0... 2147483647 IntegerT 32 Bit
Minuten iiber Hochsttemperatur | 211 (0xD3) RO 0...2.147.483.647 [min] IntegerT 32 Bit
';E;‘:,‘jr“ unter Mindesttem- | 91 (gpg) RO 0.... 2.147.483.647 [min] IntegerT 32 Bit
Download-Zéhler 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 Bit
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1. Introduction

Ce manuel est un guide de référence pour les cellules photoélectriques IO-Link LD30xxBI10 de Carlo Gavazzi. E
Il décrit comment installer, régler et utiliser le produit pour son utilisation conforme.

1.1. Description

Lles cellules photoélectriques de Carlo Gavazzi sont congues et fabriquées conformément aux normes
internationales IEC et soumises aux directives CE sur la Basse Tension (2014/35/UE) et la Compatibilité
Electromagnétique (2014,/30/UE).

Tous les droits de ce document sont réservés & Carlo Gavazzi Industri, les copies ne peuvent étre faites que pour
un usage interne.

N'hésitez pas a faire des suggestions pour améliorer ce document.

1.2. Validité de la documentation

Ce manuel n'est valable que pour les cellules photoélectriques LD30xxBI10 avec IO-Link et jusqu'a ce qu'une
nouvelle documentation soit publiée.
Ce manuel d'instructions décrit le fonctionnement et I'installation du produit pour I'utilisation prévue.

1.3. Qui doit utiliser cette documentation

Ce manuel contient des informations importantes concernant I'installation et doit étre lu et entiérement compris
par le personnel spécialisé qui s'occupe de ces cellules photoélectriques.

Nous vous recommandons fortement de lire attentivement le manuel avant d'installer le capteur. Conservez le
manuel pour une utilisation ultérieure. Le manuel d'installation est destiné au personnel technique qualifié.

1.4. Utilisation du produit

Ces cellules photoélectriques Time Of Flight « TOF » sont congues comme des capteurs longue portée avec
suppression de |'arriére-plan, mais peuvent également indiquer une distance réelle via les données de processus
en mode |O-link. Le capteur émet une lumiére laser, mesure le temps que celle-ci met & revenir jusqu'au capteur
et convertit ce temps en une distance.

Les capteurs LD30xxBI10...I0 peuvent étre dotés d'une communication 1O-link. Un maitre |O-link permet
d'exploiter et de configurer ces appareils.

1.5. Précautions de sécurité

Ce capteur ne doit pas étre utilisé dans des applications ou la sécurité des personnes dépend de son fonctionnement
(le capteur n'est pas congu conformément & la Directive Machines de I'UE).

L'installation et I'utilisation doivent étre effectuées par du personnel technique qualifié ayant des connaissances
de base en matiére d'installation électrique.

L'installateur est responsable de I'installation correcte et conforme aux normes de sécurité locales et doit s'assurer
qu'un capteur défectueux n'entrainera aucun danger pour les personnes ou |'équipement. Si le capteur est
défectueux, il doit étre remplacé et protégé contre toute utilisation non autorisée.

Laser de classe 1 selon IEC 60825-1:2014
* LASER Conforme aux normes IEC/EN 60825-1:2014 et 21 CFR 1040.10

1 1040.11 & I'exception des écarts décrits dans la notice laser n® 56 du
19 janvier 2018

1.6. Autres documents

Il est possible de trouver la fiche technique, le fichier IODD et le manuel de paramétrage 10-Link sur Internet &
I'adresse suivante http://gavazziautomation.com
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E 1.7. Acronymes

1/0 Input/Output (entrées/sorties)

PD Process Data (données de processus)

PLC Programmable Logic Controller (automate programmable industriel, API)

SIO Standard Input Output (entrée/sortie standard)

SP Setpoints (points de consigne)

IODD |/O Device Description (description d'appareil d'10)

IEC International Electrotechnical Commission (commission électrotechnique internationale, CEl)
NO Normally Open contact (contact normalement ouvert)

NC Normally Closed contact (contact normalement fermé)

NPN Mettre la charge & la masse

PNP Mettre la charge & V+

Push-pull Mettre la charge & la masse ou a V+

QoR Quality of Run (qualité du fonctionnement)

QoT Quality of Teach (qualité de I'apprentissage)

UART Universal Asynchronous Receiver-Transmitter (émetteur-récepteur asynchrone universel)
SO Switching Output (sortie de commutation)

SSC Switching Signal Channel (canal du signal de commutation)

TOF Time of Flight (temps de vol)
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2. Produit

2.1. Caractéristiques principales

Les cellules photoélectriques Time of Flight « TOF » IO-Link & 4 fils de Carlo Gavazzi, congus selon les standards
de qualité les plus hauts, sont disponibles dans des boitiers de deux matériaux différents.

e Plastique ABS. Approuvé IP67

e Acier inoxydable AISI316L pour les environnements difficiles. Approuvé IP69K et ECOLAB.

lls peuvent fonctionner en mode 1/O standard (SIO), qui est le mode de fonctionnement par défaut. Lorsqu'ils
sont connectés & un maitre IO-link, ils passent automatiquement en mode IO-Llink et peuvent étre utilisés et
configurés facilement & distance.

Grace & leur interface 10-Link, ces appareils sont beaucoup plus intelligents et disposent de nombreuses options
de configuration supplémentaires, telles que le réglage de la distance de détection et de I'hystérésis et les
fonctions de minuterie de la sortie. Les fonctionnalités avancées telles que le bloc fonctionnel logique et la
possibilité de convertir une sortie en entrée externe rendent le capteur trés flexible pour résoudre les taches de
détection décentralisées.

2.2. Numéro d'identification

_Code TR Description

Cellule photoélectrique

Boitier rectangulaire

Dimensions du boitier

Boitier plastique - PBT
Boitier inox - AISI316L

Trimmer & 'arriére

Trimmer sur la face supérieure

Suppression de |'arriére plan

Lumiére infrarouge
Distance de détection de 1000 mm

Fonctions au choix : NPN, PNP, push-pull, entrée externe (uniquement broche 2), entrée
d’apprentissage externe (uniquement broche 2)

Au choix : NO ou NC
2 meétres de cdable en PVC

Connecteur M8, 4 péles
Version 1O-Link

Des caractéres supplémentaires peuvent étre utilisés pour les versions personnalisées.
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2.3. Modes de fonctionnement

Les cellules photoélectriques 10-Link sont équipées de deux sorties de commutation (SO) et peuvent fonctionner
dans deux modes différents : SIO (/O standard) ou IO-link (broche 4).

2.3.1. Mode SIO

Lorsque le capteur fonctionne en mode SIO (par défaut), un maitre IO-link n'est pas nécessaire. L'appareil
fonctionne comme une cellule photoélectrique standard et peut étre commandé via un appareil de bus de terrain
ou un contréleur (par ex. un PLC) lorsqu'il est connecté & ses entrées numériques PNP, NPN ou push-pull (port
d'l/O standard). Un des plus grands avantages de ces cellules photoélectriques est la possibilité de les configurer
via un maitre IO-Link ; ensuite, une fois déconnectées, elles conserveront les derniers paramétres et réglages de
configuration. De cette maniére, il est par exemple possible de configurer les sorties du capteur individuellement
en PNP, NPN ou push-pull, d'ajouter des fonctions de minuterie telles que des temporisations T-on et T-off ou des
fonctions logiques, afin de satisfaire plusieurs exigences de |'application avec un seul capteur.

2.3.2. Mode 10-Link

|O-Link est une technologie IO standardisée qui est reconnue dans le monde entier en tant que norme internationale
(EC 61131-9).

Il est aujourd'hui considéré comme '« interface USB » pour les capteurs et les actionneurs dans |'automatisation
industrielle.

Lorsque le capteur est connecté & un port IO-link, le maitre IO-Link envoie une demande de réveil (impulsion de
réveil) au capteur, qui passe automatiquement en mode 1O-Link : la communication bidirectionnelle point & point
démarre automatiquement entre le maitre et le capteur.

La communication |O-link ne nécessite qu'un cdable standard & 3 fils non blindé d'une longueur maximale de
20 metres.

C/Q

La communication IO-link s'effectue par modulation d'impulsions 24 V au moyen d'un protocole UART standard
via le cdble de commutation et de communication (état de commutation et canal de données C/Q combinés),
sur la broche 4 ou le fil noir.
Par exemple, un connecteur M8 maéle & 4 broches posséde :

* Alimentation positive : broche 1, marron
Alimentation négative : broche 3, bleuve

e Sortie numérique 1 : broche 4, noire

e Sortie numérique 2 : broche 2, blanche
La vitesse de transmission des capteurs LD30xxBI10...10 est de 38,4 kBaud (COM?2).
Une fois connecté au port IO-link, le maitre a accés & distance & tous les paramétres du capteur et aux
fonctionnalités avancées, ce qui permet de modifier les réglages et la configuration en cours de fonctionnement
et d'activer des fonctions de diagnostic telles que les avertissements de température, les alarmes de température
et les données de processus.

Grace & IO-Link, il est possible de voir les informations du fabricant et le numéro de piéce (données de service)
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de 'appareil connecté, ce a partir de la version V1.1. Gréce a la fonction de stockage des données, il est
possible de remplacer I'appareil et de transférer automatiquement toutes les informations stockées de I'ancien
appareil dans 'unité de remplacement.
L'accés aux paramétres internes permet & |'utilisateur de voir les performances du capteur, par exemple en
consultant la température interne.
Les données d’événement permettent & 'utilisateur d'obtenir des informations de diagnostic telles qu'une erreur,
une alarme, un avertissement ou un probléme de communication.
Il existe deux types de communication indépendants |'un de I'autre entre le capteur et le maitre :
e Cyclique pour les données de processus et |'état des valeurs - ces données sont échangées cycliquement.
* Acyclique pour la configuration des paramétres, les données d'identification, les informations de
diagnostic et les événements
(par ex. messages d'erreur ou avertissements) — ces données peuvent étre échangées sur demande.

2.3.3. Données de processus

Par défaut, les données de processus montrent les paramétres suivants comme étant actifs : valeur analogique
16 bits, sortie de commutation 1 (SO1) et sortie de commutation 2 (SO2).

Les paramétres suivants sont définis comme inactifs : SSC1, SSC2, TA, SC.

Cependant, en modifiant le paramétre Configuration des données de processus, |'utilisateur peut décider
d'activer des paramétres inactifs. De cette facon, plusieurs statuts peuvent étre observés dans le capteur en
méme temps.

Les données de processus peuvent étre configurées. Voir 2.6.3. Configuration des données de processus.

Octet 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Octet 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Octet2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA SSC2 SSC1
Octet 3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 octets

Valeur analogique 16 ... 31 (16 bits)

2.4. Parametres de sortie

Le capteur mesure quatre valeurs physiques différentes. Ces valeurs peuvent étre ajustées indépendamment
et utilisées comme source pour les sorties de commutation 1 ou 2 ; en plus de ces valeurs, une entrée externe
peut étre sélectionnée pour SO2. Aprés avoir sélectionné I'une de ces sources, il est possible de configurer la
sortie du capteur avec un maitre IO-Link en suivant les six étapes indiquées dans la configuration des sorties de
commutation ci-dessous.

Une fois le capteur déconnecté du maitre, il passe en mode SIO et conserve le dernier réglage de configuration.

_§sC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output IV
'g' o One of ON, OFF N.O., N.C. NP, PP
- Hyst. Auto/Adj. 1104 One-shot Push-Pu
1Y
8 2 ssc2
S sep. .
wn \T/\\'/«pg. Selector Time Output Sensor
Indows H
Hyst. Adh B delay inverter output I
One of A ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1to 4 One-shot Push-Pull EXT-

EXT-Input Input

. EXT-Input
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2.4.1. Face avant du capteur

Le capteur TOF mesure la distance & un objet en émettant de petites impulsions de lumiére laser IR et en
mesurant le temps que la lumiére réfléchie par I'objet met & lui revenir.

2.4.1.1. Canal du signal de commutation SSC
Pour la détection de présence (ou d'absence) d'un objet devant la face avant du capteur, les réglages
suivants sont disponibles : SSC1 ou SSC2. Les points de consigne peuvent étre réglés entre 10 et 2000
[mm]*.
Il n'est pas recommandé d'utiliser des réglages supérieurs & un maximum de 1000 mm, sauf éventuellement
dans des conditions optimales (surface de I'objet, luminosité ambiante, environnement, interférences
électromagnétiques, etc.).

2.4.1.2. Mode Point de commutation

Chaque canal SSC peut étre réglé pour fonctionner dans 3 modes ou étre désactivé. Le réglage du mode
Point de commutation peut étre utilisé pour créer un comportement de sortie plus avancé. Les modes Point
de commutation suivants sont disponibles au choix pour le comportement de commutation de SSC1 et SSC2

Désactive
SSC1 et SSC2 peuvent étre désactivés séparément.

Mode Point unique
L'information de commutation change lorsque la valeur mesurée dépasse le seuil défini dans le point de
consigne SP1, vers le haut ou vers le bas en tenant compte de ['hystérésis.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

. Exemple de détection de présence - logique non inversée
Mode Deux points P P 91

L'information de commutation change lorsque la valeur mesurée dépasse le seuil défini dans le point de
consigne SP1. Ce changement ne se produit que lorsque les valeurs de mesure augmentent. L'information
de commutation change également lorsque la valeur mesurée dépasse le seuil défini dans le point de
consigne SP2. Ce changement ne se produit que lorsque les valeurs de mesure chutent. L'hystérésis n'est
pas prise en compte dans ce cas.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - oF
SP2 SP1

Exemple de détection de présence - logique non inversée
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Mode Fenétre
L'information de commutation change lorsque la valeur mesurée dépasse les seuils définis dans les points
de consigne SP1 et SP2, vers le haut ou vers le bas en tenant compte de I'hystérésis.

_, Hysti _, Hysti
Sensor
. OFF ON - OFF
window -
SP2 SP1

Exemple de détection de présence - logique non inversée

2.4.1.3. Réglages de I'hystérésis

Plage 5 ... 2000. L'unité de I'hystérésis est le mm.

L'hystérésis peut étre réglée manuellement pour le mode Point unique ou pour le mode Fenétre, pour SSC1
et SSC2 indépendamment |'un de ['autre.

SSC1 posséde une fonction supplémentaire, celle de I'hystérésis automatique. Celle<ci prend en charge le
mode Point unique et le mode Fenétre.

Utilisez le paramétre « Mode hyst SSC1 » pour choisir entre |'hystérésis manuelle et I'hystérésis automatique.
Remarque : Si le trimmer est sélectionné, 'hystérésis est toujours automatique.

Hystérésis automatique :

L'hystérésis automatique garantit un fonctionnement stable pour la plupart des applications.

L'hystérésis est calculée en référence & SP1/SP2. Les valeurs réelles peuvent étre lues au moyen paramétre
« Valeur de I'hystérésis automatique SSC1 ».

Hystérésis manuelle :

Pour les applications qui nécessitent une hystérésis autre qu'automatique, I'hystérésis peut étre configurée
manuellement. Cette caractéristique rend le capteur plus flexible.

Remarque : il convient de porter une attention particuliére & I'application si I'hystérésis choisie est
inférieure & I'hystérésis automatique.

2.4.1.4. Alarme de température (TA)

Le capteur surveille la température interne en permanence. En utilisant le réglage de I'alarme de température,
il est possible de déclencher une alarme si les seuils de température sont dépassés. Voir §2.6.5.

L'alarme de température a deux valeurs séparées, |'une pour la température maximale et |'autre pour la
température minimale.

Il est possible de consulter la température du capteur via les données de paramétres IO-Link acycliques.

REMARQUE !

En raison de I'échauffement interne, la température mesurée par le capteur sera toujours supérieure a la
température ambiante.

La différence entre la température ambiante et la température interne est influencée par la facon dont le
capteur est installé dans |'application.

2.4.1.5. Entrée externe

La sortie 2 (SO2) peut étre configurée comme une entrée externe, ce qui permet d'envoyer des signaux
externes vers le capteur, par exemple en provenance d'un deuxiéme capteur, d'un PLC ou directement de
la sortie de la machine.
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Canal A

Canal B

2.4.2, Sélecteur de I'entrée

Ce bloc fonctionnel permet & I'utilisateur de sélectionner n'importe quel signal de la « face avant du capteur »
pour le canal A ou B.

Canaux A et B : possibilité de choisir entre SSC1, SSC2, I'alarme de température et |'entrée externe.

Out 1

Out 2

2.4.3. Bloc fonctionnel logique

Dans le bloc fonctionnel logique, une fonction logique peut étre ajoutée directement aux signaux sélectionnés
dans le sélecteur d'entrée sans utiliser de PLC, ce qui permet de prendre des décisions décentralisées.

Les fonctions logiques disponibles sont : ET, OU, OU exclusif et verrou RS.
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Fonction ET

Symbole Table de vérité
A B Q
Ao S 0 0 0
Bo 0 1 0
1 0 0
Porte ET - 2 entrées
1 1 1
Expression booléenne Q = A.B Lire A ET B donne Q
Fonction OU
Symbole Table de vérité
A B Q
A 0 0 0
> 1
B T 0 1 1
1 0 1
Porte OU - 2 entrées
1 1 1

Expression booléenne @ = A + B

Lire A OU B donne Q

Fonction OU exclusif

Symbole Table de vérité

A B Q
A O x 0 0 0
Bo J 0 1 1
1 0 1
Porte OU exclusif - 2 entrées
1 1 0

Expression booléenne Q = @ + B

Lire A OU B mais PAS LES DEUX donne Q
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Fonction Verrou RS avec porte

La fonction est congue p. ex. pour les fonctions de remplissage ou de vidange en utilisant seulement deux
capteurs interconnectés

Symbole Table de vérité

A B Q
A
& —o0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
5 1 0 X
1 1 1

X - aucune modification de la sortie.

Out 1

Out 2

2.4.4. Minuterie (peut étre réglée individuellement pour Out1 et Out2)

La minuterie permet & 'utilisateur d'introduire différentes fonctions de minuterie en modifiant ses 3 paramétres :
® Mode minuterie

e Echelle de temps
¢ Valeur de la minuterie

2.4.4.1. Mode minuterie

Sélectionne le type de fonction de minuterie introduit sur la sortie de commutation. L'une des options
suivantes est possible :

2.4.4.1.1. Désactivé

Cette option désactive la fonction de minuterie, quels que soient les réglages de I'échelle de temps et du
délai de la minuterie.

2.4.4.1.2. Retard a la mise sous tension (T-on)

L'activation de la sortie de commutation est générée aprés |'actionnement effectif du capteur comme
indiqué sur la figure ci-dessous.
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Présence de la cible

|

N.O. \

Ton

Ton

La désactivation de la sortie de commutation est retardée par rapport au moment du retrait de la cible

devant le capteur comme indiqué sur la figure ci-dessous.

Présence de la cible

N.O. \

Ton |_|

Exemple avec la sortie normalement ouverte

Toff

Toff

Toff

Exemple avec la sortie normalement ouverte

2.4.4.1.4. Retard a la mise sous tension et a I’arrét (T-on et T-off)

Lorsque cette option est sélectionnée, les délais T-on et T-off sont tous les deux appliqués & la commande

de la sortie de commutation.

Présence de la cible

|

N.O.

7

Ton

Ton
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Toff

Ton

Toff




2.4.4.1.5. Impulsion sur bord d'attaque

Chaque fois qu'une cible est détectée devant le capteur, la sortie de commutation génére une impulsion
de longueur constante pour le bord avant de la détection. Cette fonction n'est pas redéclenchable. Voir
la figure ci-dessous.

Présence de la cible Hﬂ
|
N R R R

Exemple avec la sortie normalement ouverte

2.4.4.1.6. Impulsion sur bord de sortie
Fonction similaire & celle de |'impulsion sur le bord d'attaque, mais dans ce mode, la sortie de commutation
change pour le bord de sortie comme le montre la figure ci-dessous. Cette fonction n'est pas redéclenchable.

Présence de la cible H”
|
N __ BR__R B

Exemple avec la sortie normalement ouverte

2.4.4.2. Echelle de temps
Le paramétre définit si le délai spécifié dans la minuterie doit étre en millisecondes, secondes ou minutes

2.4.4.3. Valeur de la minuterie
Le paramétre définit la durée réelle du retard. Le retard peut étre réglé sur n'importe quelle valeur entiére
comprise entre 1 et 32767.
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Output
inverter

N.O., N.C. OUI' 1

Output
inverter

N.O., N.C. OU'I' 2

2.4.5. Inversion de la sortie

Cette fonction permet & I'utilisateur d'inverser le fonctionnement de la sortie de commutation entre Normalement
Ouvert et Normalement Fermé.

FONCTION RECOMMANDEE

La fonction recommandée se trouve dans les paramétres sous 64 (0x40) sous-index 8 (0x08) pour SO1 et 65
(0x41) sous-index 8 (0x08) pour SO2 et n'a pas d'influence négative sur les fonctions logiques ou les fonctions
de minuterie du capteur puisqu'elle est ajoutée aprés ces fonctions.

ATTENTION !

La fonction logique de commutation sous 61 (0x3D) sous-index 1 (0x01) pour SSC1 et 63 (Ox3F) sous-index 1
(0xO1) pour SSC2 n'est pas recommandée car elle aura une influence négative sur les fonctions logique ou de
minuterie. Par exemple, |'utilisation de cette fonction transformera un retard & la mise sous tension en un retard
a l'arrét si elle est ajoutée pour SSC1 et SSC2. Elle est uniquement pertinente pour SO1 et SO2.

Sensor
output SO1

NPN, PNP,
out l Push-Pull

Sensor
output SO2
NPN, PNP,
Out 2 L oo
EXT-Input Input

2.4.6. Mode Etage de sortie
Dans ce bloc fonctionnel, I'utilisateur peut choisir si les sorties de commutation doivent fonctionner comme suit :
SO1 : Désactivée, NPN, PNP ou push-pull.
SO2 : Désactivée, NPN, PNP, push-pull, entrée externe (active High/Pull-down), entrée externe
(active Low/Pull-up) ou entrée d'apprentissage externe.
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E 2.5. Procédure d'apprentissage

2.5.1. Apprentissage externe (apprentissage par fil)

Note | Cette fonction marche en mode Point unique, et seulement pour SP1 dans SSCT.

La fonction d'apprentissage par fil doit d'abord étre sélectionnée au moyen du maitre 1O-Link :

a) Sélectionnez I'« Apprentissage par fil » comme suit : Paramétre spécifique au capteur -> Sélection du
réglage local/a distance. (paramétre 68 (0x44), sous-index 0 = 2).

b) Sélectionnez le « Mode Point unique » comme suit : canal du signal de commutation 1-> Mode de
configuration SSC1. (paramétre 61 (0x3D), sous-index 2 = 1). .

c) Sélectionnez I'« Apprentissage » comme suit : Sortie -> Configuration du canal 2, mode Etage.
(paramétre 65 (Ox41), sous-index 1 = 6).

Procédure d'apprentissage par fil.

1) Placez la cible devant le capteur.

2) Connectez I'entrée du fil d'apprentissage (broche 2, fil blanc) & V+ (broche 1, fil marron).
La LED jaune se met & clignoter & 1 Hz (10% ON), ce qui indique que |'apprentissage est en cours.

3) Au bout de 3-6 secondes, la fenétre d'apprentissage est ouverte. Le rythme de clignotement passe & 90%.
Détachez le fil blanc.

4) Si l'apprentissage a réussi, la LED jaune fait 4 flashs (2 Hz, 50%).
Si I'apprentissage échoue ou est suspendu, le capteur quitte le mode d'apprentissage.

Note : Si le fil blanc est détaché en dehors de la fenétre d'apprentissage, I'apprentissage est suspendu.

Si le fil blanc n'est pas détaché au bout de 12 secondes, I'apprentissage est suspendu (timeout indiqué par un

certain nombre de flashs jaunes rapides, 5 Hz, 50%).

2.5.2. Apprentissage depuis le maitre 10-Link
1. Sélectionnez |'apprentissage IO-Link depuis le maitre IO-Link :
Paramétre spécifique au capteur -> Sélection du réglage local/a distance = Inactif.
(paramétre 68 (Ox44), sous-index O = 0).
2. Sélectionnez le mode de configuration de SSC1 ou SSC2 :
SSC1 : Dans le menu Canal du signal de commutation 1->Mode de configuration de SSC1 -> [Mode
Point unique / Fenétre / Deux points].
(paramétre 61 (0x3D), sous-index 2= [Point unique = 1 / Fenétre = 2 / Deux points = 3])
S$SC2 : Dans le menu Canal du signal de commutation 2->Mode de configuration de SSC2 -> [Mode
Point unique / Fenétre  / Deux points].
(paramétre 63 (Ox3F), sous-index 2= [Point unique = 1 / Fenétre = 2 / Deux points = 3])
3. Sélectionnez le canal de commutation & programmer :
Dans le menu Sélection de |'apprentissage -> [type actuel d'apprentissage], Sélection de |'apprentissage ->
[Canal du signal de commutation 1 / Canal du signal de commutation 2 / Tous les SCC].
(paramétre 58 (Ox3A), sous-index 0 =[SSC1=0, SSC2=1, tous les SCC=2])

2.5.2.1. Procédure en mode Point unique

1) Séquence de commande de l'apprentissage d'une valeur unique :
Séquence de commande de |'apprentissage d'une valeur unique
(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage d'une valeur unique)
1.Appuyez sur Apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 65 (0x41)).
2.En option, appuyez sur Appliquer |'apprentissage (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

Hysteresis

— —
________________ .’
SP1
TP1

n ON - OF
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2) Séquence de commande de l'apprentissage dynamique
(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage dynamique)
1.Appuyez sur Démarrer |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 71 (0x47)).
2. Appuyez sur Arréter |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 72 (Ox48)).
3.En option, appuyez sur Appliquer I'apprentissage. (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

3) Séquence de commande de l'apprentissage de deux valeurs
(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage de deux valeurs)
1. Appuyez sur Apprentissage de SP1 TP1. (paramétre 2, sous-index O = 67 (0x43)).
2.Appuyez sur Apprentissage de SP1 TP2. (paramétre 2, sous-index O = 68 (Ox44)).
3.En option, appuyez sur Appliquer I'apprentissage. (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

- Hysteresis —

2.5.2.2. Procédure en mode Deux points

1) Séquence de commande de l'apprentissage de deux valeurs :

(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage de deux valeurs)

1.Appuyez sur Apprentissage de SP1 TP1. (paramétre 2, sous-index O = 67 (0x43)).
2.Appuyez sur Apprentissage de SP1 TP2. (paramétre 2, sous-index O = 68 (Ox44)).

3.En option, appuyez sur Appliquer |'apprentissage. (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).
4.Appuyez sur Apprentissage de SP2 TP1. (paramétre 2, sous-index O = 69 (0x45)).
5.Appuyez sur Apprentissage de SP2 TP2. (paramétre 2, sous-index O = 70 (0x46)).

6.En option, appuyez sur Appliquer |'apprentissage (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).
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2) Séquence de commande de l'apprentissage dynamique :
1.Appuyez sur Démarrer |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 71 (0x47)).
2.Appuyez sur Arréter |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 72 (0x48)).
3.Appuyez sur Démarrer |'apprentissage de SP2. (paramétre 2, sous-index O = 73 (0x49)).
4.Appuyez sur Arréter |'apprentissage de SP2. (paramétre 2, sous-index O = 74 (0x4A)).
5.En option, appuyez sur Appliquer |'apprentissage. (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2.5.2.3. Procédure en mode Fenétre

1) Séquence de commande de I'apprentissage d'une valeur unique :
(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage d'une valeur unique)
1.Appuyez sur Apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 65 (0x41)).
2. Appuyez sur Apprentissage de SP2. (paramétre 2, sous-index O = 66 (0x42)).
3.En option, appuyez sur Appliquer I'apprentissage (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »
SP2 SP1
TP1 TP1
- OFF ON - OFF

2) Séquence de commande de l'apprentissage dynamique :
(les boutons sont dans le menu Apprentissage -> Apprentissage dynamique)
1.Appuyez sur Démarrer |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 71 (0x47)).
2.Appuyez sur Arréter |'apprentissage de SP1. (paramétre 2, sous-index O = 72 (0x438)).
3.Appuyez sur Démarrer |'apprentissage de SP2. (paramétre 2, sous-index O = 73 (0x49)).
4.Appuyez sur Arréter 'apprentissage de SP2. (paramétre 2, sous-index O = 74 (0x4A)).
5. En option, appuyez sur Appliquer I'apprentissage. (paramétre 2, sous-index O = 64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1
- OF ON ~ OFF
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2.6. Paramétres réglables spécifiques au capteur E

Outre les paramétres directement liés & la configuration des sorties, le capteur dispose également de divers
paramétres internes utiles pour la configuration et le diagnostic.

2.6.1. Sélection du réglage local ou a distance

Il est possible de choisir comment régler la distance de détection en sélectionnant le trimmer ou |I'apprentissage
par fil par le biais de I'entrée externe du capteur, ou de désactiver le potentiométre pour rendre le capteur
inviolable.

2.6.2. Données de trimmer
Valeur entre 30...1100 mm.

2.6.3. Configuration des données de processus

Lorsque le capteur est utilisé en mode IO-Link, I'utilisateur a accés & la variable cyclique Données de processus.
Par défaut, les données de processus montrent les paramétres suivants comme étant actifs : valeur analogique
16 bits, sortie de commutation 1 (SO1) et sortie de commutation 2 (SO2).

Les paramétres suivants sont définis comme inactifs : SSC1, SSC2, TA, SC.

Cependant, en modifiant le paramétre Configuration des données de processus, |'utilisateur peut décider
d'activer des paramétres inactifs. De cette facon, plusieurs statuts peuvent étre observés dans le capteur en
méme temps.

2.6.4. Réglage de l'application du capteur

Le capteur dispose de 3 préréglages qui peuvent étre sélectionnés selon les besoins de I'application :
e Configuration rapide (degré de filirage fixé & 1)

* Configuration précise (degré de filtrage fixé a 10 - lent)

* Configuration personnalisée (degré de filirage réglable entre 1 et 255)

La précision peut étre réglée au moyen du paramétre « Degré de filtrage ». Voir 2.6.8.

2.6.5. Sevil d'alarme de la température

La température a laquelle I'alarme de température sera activée peut étre modifiée pour les températures
maximale et minimale. Cela signifie que le capteur déclenche une alarme lorsque la température maximale ou
minimale est affeinte. Les températures peuvent étre réglées entre -50 °C et +150 °C. Les réglages d'usine par
défaut sont un seuil bas & -30 °C et un seuil haut a +120 °C.
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2.6.6. Configuration des événements
Les événements de température transmis par I'interface 1O-link sont désactivés par défaut dans le capteur. Si
I'utilisateur souhaite obtenir des informations sur les températures critiques détectées dans I'application du
capteur, ce paramétre permet d'activer ou de désactiver les 4 événements suivants :
e Défaut de température : le capteur détecte une température en dehors de la plage de fonctionnement
spécifiée.
e Dépassement par le haut de la température : le capteur détecte une température supérieure a celle
réglée dans le seuil d'alarme de température.
e Dépassement par le bas de la température : le capteur détecte une température inférieure & celle
réglée dans le seuil d'alarme de température.
e Courtcircuit : le capteur détecte si la sortie du capteur est courtcircuitée.

2.6.7. Quadlité du fonctionnement QoR

La qualité du fonctionnement informe |'utilisateur sur la performance réelle du capteur.

Le taux de « Rating » fait un bilan de tous les paramétres de QoR. Si les conditions sont bonnes, I'objet détecté
avec un bon signal, la lumiére ambiante faible et la température du capteur dans les limites, alors le taux de
Rating est fixé a 100 (meilleur score).

Si le Rating est < 100, les raisons peuvent en étre visualisées au moyen des autres paramétres de QoR.

Les paramétres de QoR sont énumérés dans le tableau ci-dessous.

Parametre Description
Ratin Bilan de situation générale du capteur
9 [0-100] 100 = Meilleur score
. 0 = Signal OK
SignalBas 1 = Signal bas

0 = Lumiére ambiante OK
1 = Lumiére ambiante forte

0 = Obijet détecté
1 = Aucun obijet détecté

AmbianceForte

AucunObijetDétecté

0 = Température OK
1 = Température en dehors des limites min/max

ErreurTempérature

2.6.8. Qualité de l'apprentissage QoT

La valeur de la qualité d'apprentissage permet & |'utilisateur de savoir dans quelle mesure les conditions de
détection étaient bonnes pendant la procédure d'apprentissage. La qualité de I'apprentissage est un indicateur
de la qualité de la valeur de fonctionnement « Rating ».
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2.6.9. Degré de filtrage E
Cette fonction permet d'augmenter I'immunité envers les cibles instables et les perturbations électromagnétiques :

Sa valeur peut étre réglée entre 1 et 255, la valeur par défaut est 1. Le filirage fonctionne comme une moyenne
mobile. Cela signifie qu'un réglage de filirage de 1 donne une fréquence de détection maximale et un réglage

de 255 une fréquence de détection minimale.

2.6.10. Indication par LED

L'indication par LED peut étre configurée en 3 modes différents : Inactive, Active ou Trouver mon capteur.
Inactive : les LED sont toujours éteintes
Active : les LED suivent le schéma d'indication donné & la section 5.1.

Trouver mon capteur : les LEDs clignotent en alternance & 2 Hz avec un cycle de service de 50%, ce qui
permet de localiser facilement le capteur.

2.6.11. Distance de troncature

Plage 0...2000 (mm)

Les distances mesurées au-deld de la distance de troncature seront tronquées a cette distance.

La valeur de la distance de troncature sera également utilisée si aucun objet ne peut étre détecté.

2.6.12. Mode d'hystérésis
Voir 2.4.1.3.Réglages de I'hystérésis

2.6.13. Valeur de I'hystérésis automatique
Voir 2.4.1.3.Réglages de I'hystérésis
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E 2.7. Paramétres de diagnostic

2.7.1. Heures de fonctionnement

Le capteur est doté d'un compteur intégré qui en enregistre chaque heure compléte de fonctionnement. Le
nombre maximum d'heures pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647. Cette valeur peut étre lue depuis
un maitre IO-Link.

2.7.2. Nombre de cycles de puissance [cycles]
Le capteur est doté d'un compteur intégré qui enregistre chaque fois que le capteur a été mis sous fension. La
valeur est sauvegardée toutes les heures. Le nombre maximum de cycles de puissance pouvant étre enregistrés

est de 2 147 483 647. Cette valeur peut étre lue depuis un maitre IO-Link.

2.7.3. Température maximale - depuis toujours [°C]

Le capteur est doté d'une fonction intégrée qui enregistre la température la plus élevée & laquelle il a été exposé
pendant toute sa durée de vie opérationnelle. Ce paramétre est mis & jour une fois par heure et peut étre lu
depuis un maitre IO-Link.

2.7.4. Température minimale - depuis toujours [°C]

Le capteur est doté d'une fonction intégrée qui enregistre la température la plus basse & laquelle il a été exposé
pendant toute sa durée de vie opérationnelle. Ce paramétre est mis & jour une fois par heure et peut étre lu
depuis un maitre IO-Link.

2.7.5. Température maximale - depuis la derniére mise sous tension [°C]
A I'aide de ce paramétre, |'utilisateur peu’r obtenir des informations sur la température maximale enregistrée
depuis la mise sous tension. Cette valeur n'est pas sauvegardée dans le capteur.

2.7.6. Température minimale - depuis la derniére mise sous tension [°C]
A I'aide de ce paramétre, |'utilisateur peut obtenir des informations sur la température minimale enregistrée
depuis la mise sous tension. Cette valeur n'est pas sauvegardée dans le capteur.

2.7.7. Température actuelle [°C]
A l'aide de ce paramétre, |'utilisateur peut obtenir des informations sur la température actuelle du capteur.

2.7.8. Compteur de détection [cycles]
Le capteur enregistre chaque fois que le SSC1 change d'état. Ce paramétre est mis & jour une fois par heure
et peut étre lu depuis un maitre 10-Link.

2.7.9. Minutes au-dessus de la température maximale [min]

Lle capteur enregistre combien de minutes il a été opérationnel au-dessus de la température maximale. Le
nombre maximum de minutes pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647. Ce paramétre est mis & jour une
fois par heure et peut étre lu depuis un maitre |O-Link.

2.7.10. Minutes en dessous de la température minimale [min]

Le capteur enregistre combien de minutes il a été opérationnel en dessous de la température minimale. Le
nombre maximum de minutes pouvant étre enregistrées est de 2 147 483 647. Ce paramétre est mis & jour une
fois par heure et peut étre lu depuis un maitre |O-Link.

2.7.11. Compteur de téléchargement

Le capteur enregistre combien de fois ses paramétres ont été changés. Le nombre maximum de changements
pouvant étre enregistrés est de 65 536. Ce paramétre est mis & jour une fois par heure et peut étre lu depuis
un maitre 1O-Link.

REMARQUE !

En raison de I'échauffement interne, la température mesurée par le capteur sera toujours supérieure & la
température ambiante.

La différence entre la température ambiante et la température interne est influencée par la facon dont le capteur
est installé dans |'application. Si le capteur est installé dans un support métallique, la différence sera plus faible
que si le capteur est monté dans un support plastique.
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3. Schémas de cablage

ot
<
[ FR |

——— 11BN
4 BK
2 WH )
-V
Broche |Couleur |Signal Description
1 Marron 10 ... 30 VCC | Alimentation du capteur
2 Blanc Charge Sortie 2 / Mode SIO / Entrée externe / Apprentissage externe
3 Bleu GND Masse
4 Noir Charge |O-Link / Sortie 1 / mode SIO

4. Mise en service

Le capteur est opérationnel 300 ms aprés la mise sous tension.
S'il est connecté & un maitre IO-Link, aucun réglage supplémentaire n'est nécessaire et la communication 1O-Link
démarre automatiquement aprés que le maitre IO-Link ait envoyé une demande de réveil au capteur.
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E 5.1. Interface utilisateur du LD30xxBI10

5. Fonctionnement

Les capteurs LD30xxBI10 sont équipés d'une LED jaune et d'une LED verte.

Mode SIO et 10-Link

LED verte LED jaune Alimentation | Détection
ON ON ON ON*
ON OFF ON OFF*
Clignote, 10 Hz
ON 50% du cycle de ON Courtcircuit de la sortie
service
ON %jgn.?TeZO Hz) ON Indication de la minuterie
Mode SIO uniquement
Clignote, 1 Hz
ON 10% du cycle Apprentissage activé (point unique
ON de service ON seprlJemenf) 9 P 9
OFF 90% du cycle v
de service
Clignote, 1 Hz
ON 90% du cycle
ON de service ON Fenétre d'apprentissage (3-6 sec)
OFF 10% du cycle
de service
Clignote, 10 Hz
ON 50% du cycle
ON de service ON Temps d'apprentissage (12 sec)
OFF 50% du cycle
de service
Clignote, 2 Hz
ON 50% du cycle
ON de service ON Apprentissage réussi
OFF 50% du cycle
de service
Mode 10-Link uniquement
Clignote, 1 Hz

ON 90% du cycle

de service ON Le capteur est en mode IO-link
OFF 10% du cycle
de service

Clignote, 2 Hz ON Trouver mon capteur

50% du cycle de service

* Possibilité de désactiver les deux LED
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6. Fichier 1ODD et réglage d'usine

6.1. Fichier IODD d'un appareil 10-Link

L'ensemble des caractéristiques, des paramétres de I'appareil et des valeurs de réglage du capteur sont
rassemblés dans un fichier appelé Description de |'appareil d'lO (fichier IODD). Le fichier IODD est nécessaire
pour établir la communication entre le maitre IO-link et le capteur. Chaque fournisseur d'appareil IO-link doit
fournir ce fichier et le mettre & disposition pour le téléchargement sur son site web.
Le fichier IODD comprend :

® les données de processus et de diagnostic

® |a description des paramétres avec le nom, la plage autorisée, le type des données et |'adresse (index

et sous-index|
® les propriétés de communication, y compris le temps de cycle minimum de |'appareil
* |'identité de I'appareil, le numéro d'article, la photo de I'appareil et le logo du fabricant

Les fichiers IODD sont disponibles sur le site web de Carlo Gavazzi : thd

6.2. Réglages d'usine

Les réglages d'usine par défaut sont listés & I'annexe 7 sous les valeurs par défaut.

7. Annexe

7.1. Acronymes

IntegerT Entier signé

OctetStringT Tableau d'octets

PDV Process Data Variable (variable de données de processus)
R/W Read and Write (lecture et écriture)

RO Read Only (lecture seule)

SO Switching Output (sortie de commutation)

SP Set point (point de consigne)

TP Point d'apprentissage

SSC Switching Signal Channel (canal du signal de commutation)
StringT Chaine de caractéres ASCII

TA Alarme de température

UlntegerT Entier non signé

WO Write Only (écriture seule)
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7.2, Paramétres des dispositifs 10-Link pour le LD30 10-Link
7.2.1.

Parametres de l'appareil

Nom du paramétre I“‘(li::x‘)l“ Acces Valeur par défaut Plage de données mﬁé‘i‘; Longueur
Nom du fournisseur 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 octets
Texte du fournisseur 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 octets
Nom du produit 18 (0x12) RO b ex(_ngﬂigl(jt\cﬁgtse;}!l)\ZIO StringT 20 octets
. (code EAN du produit) .
D de produit 19 (0x13) RO p.ex. 5709870394046 StringT 13 octets
Texte du produit 20 (0x14) RO Cellule photoélectrique StringT 30 octets
Numéro de série 21 (0x15) RO (r;ug(erngz f%r]'%gghq;: ) StringT 13 octets
Révision du matériel 22 (0x16) RO (révi;ig;.dyorln't(l]tgriel) StringT 6 octets
Révision du firmware 23 (0x17) RO (réVi;i;':(‘ds[)f%rﬂ[‘)N ure) StringT 6 octets
Ftiquette spécifique a . N'importe quelle chaine de jusqu'a .
I'apolicafion 24 (0x18) R/W 39 caractéres StringT max. 32 octes
Etiquette de fonction 25(0x19) R/W o Nimporte g;ec":rélgttzrnei de jusqu'a StringT max. 32 octefs
Etiquette d'emplacement 26 (0x1A) R/W o N'importe g;ec":rélgitgrei de jusqu'a StringT max. 32 octefs
Compteur d'erreurs 32(0x20) RO 0 0..65535 IntegerT 16 hits
0 = L'appareil fonctionne
0L i | Ecorredemenl
¢ ' . = L'appareil fonctionne = Entretien nécessaire .
Etat de 'appareil 36 (0x24) RO correctement 2 = Hors spécification UlntegerT 8 bits
3 = Contréle fonctionnel
4 = Défaut

Ftat détaillé de |'appareil 37 (0x25) 3 octefs

Défaut de température RO OctetStringT 3 octets

epasmentpor o R0 OctefSiringT | 3 ocel

Eléﬂ;:;;?::":frsm le bas de RO OctetStringT 3 octets

Court-circuit RO OctetStringT 3 octets

Entrefien nécessaire RO OctetStringT 3 octets
Entrée de données de 40 (0x28) RO InfegerT 32 bis

processus
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7.2.2. Parameétres de SSC

Nom du paramétre I“‘(’L‘:x‘)i“ Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
0 = Canal par défaut
Sélection de I'apprentissage 58 (0x3A) RW | 1= Canal 1 dusignal de commutation ; - Eg:ﬂ} ; gﬂ ::g:gl gz zgmmﬂmg: UlntegerT 8 bits
255 = Tous les SSC
Résultat de I'apprentissage 59 (0x3B) - - - RecordT 8 bits
0 = Inactif
) 1 = Réussi
Etat de I'apprentissage 1(0x01) RO 0 = Inacif 4 = En attente de commande
5= Occupé
7 = Erreur
Flag SP1TP1 _
Point d'apprentissage 1 du 2(0x02) RO 0 = Pas OK 0 ]_Eual? K
point de consigne 1 =
Flag SP1 TP2 B
Point d'apprentissage 2 du 3(0x03) RO 0 = Pas OK 0 ]_Eual? K
point de consigne 1 -
Flag SP2 TP1 _
Point d'apprentissage 1du | 4 (004) RO 0 = Pas OK 0 Pus OK
point de consigne 2 -
Flag SP2 TP2 _
Point d'apprentissage 2 du 5(0x05) RO 0 = Pas OK 0 I_Eual? K
point de consigne 2 -
Paramétre de SSCI
(canal du signal de commu- 60 (0x3()
tation)
Point de consigne 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10... 2000 IntegerT 16 bits
Point de consigne 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10....2000 IntegerT 16 bits
(onfi?urution de SSC1
(canal du signal de commu- 61 (0x3D)
tation)
Logique de commutation 1 1(0x01) R/W 0 = Adtif High q Zlmllff l::%l: UlntegerT 8 bits
0 = Désactive
Mode 1 2(0x02) R/W 1 = Mode Point unique ] =2'£°ﬂzd|;°¥2n%?:gue UlntegerT 8 bits
3 = Mode Deux points
Hystérésis 1 3(0x03) R/W Définie par le fournisseur, 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bits
Paramétre de SSC2 62 (0x3E)
Point de consigne 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10... 2000 IntegerT 16 hits
Point de consigne 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10....2000 IntegerT 16 bits
Configuration de SSC2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bits
Logique de commutation 2 1(0x01) R/W 0 = Adiif High q z%‘;ﬂ:ﬂ' UlntegerT 8 bits
0 = Désactive
Mode 2 2(0x02) R/W 1 = Mode Point unique ] =2’£0sz dioi:rgn%'::gue UlntegerT 8 bits
3 = Mode Deux poins
Hystérésis 2 3(0x03) R/W Définie par le fournisseur, 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bits
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7.2.3. Paramétres de sortie

Nom du paramétre

Indice déc
(hex)

Acceés

Valeur par défaut

Plage de données

Type de
données

Longueur

Canal 1 (S01)

64 (0x40)

Mode Ftage 1

1(0x01)

R/W

1 = Sortie PNP

0 = Sorfie désactivée
1 = Sortie PNP
2 = Sortie NPN

3 = Sortie push-pull

UlntegerT

8 bits

Sélecteur de |'entrée 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Désactivé
1=55C1
2=55C2
3 = Alarme de qualité du fonctionne-
ment (TA)
4 = Entrée logique externe

UlntegerT

8 bits

Minuterie 1 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Minuterie désactivée

0 = Minuterie désactivée
1 = Retard a la mise sous tension
2 = Retard a I'arrét
3 = Retard  la mise sous fension/
retard a |'arrét
4 = Impulsion sur bord d'attaque
5 = Impulsion sur bord de sortie

UlntegerT

8 bits

Minuterie 1 - Echelle

4 (0x04)

RW

0 = Millisecondes

0 = Millisecondes
1 = Secondes
2 = Minutes

UlntegerT

8 bits

Minuterie 1 - Valeur

5(0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bits

Fonction logique 1

7 (0x07)

RAW

0 = Direct

0 = Direct
1=H
2=00
3 = 0U exclusif
4 =Verrou RS avec porte

UlntegerT

8 bits

Inversion de la sortie 1

8 (0x08)

RW

0 = Non inversé
(N.0.)

0 = Non inversé (normalement ouvert)
1 = Inversé (normalement fermé)

UlntegerT

8 bits

Canal 2 (502)

65 (0x41)

Mode Ftage 2

1(0x01)

R/W

1 = Sortie PNP

0 = Sorfie désactivée
1 = Sortie PNP
2 = Sortie NPN
3 = Sortie push-pull
4 = Entrée logique numérique (active
High/Pull-down)
5 = Entrée logique numérique (active
Low/Pull-up)
6 = Apprentissage (actif High)

UlntegerT

8 bits

Sélecteur de I'entrée 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Désactivé
1=55C1
2=55(2
3 = Alarme de qualité du fonctionne-
ment (TA)
4 = Entrée logique externe

UlntegerT

8 bits

Minuterie 2 - Mode

3(0x03)

R/W

0 = Minuterie désactivée

0 = Minuterie désactivée
1 = Retard a la mise sous tension
2 = Retard a |'arrét
3 = Retard  lo mise sous fension/
retard a |'arrét
4 = Impulsion sur bord d'attaque
5 = Impulsion sur bord de sortie

UlntegerT

8 bits

Minuterie 2 - Echelle

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondes

0 = Millisecondes
1 = Secondes
2 = Minutes

UlntegerT

8 bits

Minuterie 2 - Valeur

5 (0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bits

Fonction logique 2

7 (0x07)

R/W

0 = Direct

0 = Direct
1=
2=0U
3 = 0U exclusif
4 = Verrou RS avec porte

UlntegerT

8 bits

Inversion de la sortie 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inversée (normalement fermée)

0 = Non inversée (normalement
ouverte)
1 = Inversée (normalement fermée)

UlntegerT

8 bits
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7.2.4. Paramétres réglables spécifiques au capteur

Nom du paramétre I“‘(’L‘:x‘)i“ Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
i . . 0 = Désactivé
(Sif'slf;:]'&" du réglage local/a 68 (0x44) R/W 1 = Enrée du trimmer 1 = Entrée du trimmer UlntegerT 8 bits
2 = Apprentissage par fil

Valeur du trimmer 69 (0x45) RO 30...1100

Configuration des données de .

processus 70 (0x46) R/W RecordT 16 hits
Valeur analogique 1(0x01) R/W 1 = Valeur analogique active 0]==V\(;(Il7gl:r“:ﬁl?g;?;&iz(:ﬂ‘i,‘ée
Sortie de commutation 1 2(0x02) R/W 1 = Sortie de commutation 1 active 0]:=S§;:i§edge(?rmm;:j?;iﬁgn]]i':l(::it\i,‘ée
Sortie de commutation 2 3(0x03) R/W 1 = Sortie de commutation 2 active 0]zsg';:it?edj;?;"mml#m'?:fzir:::it\i,:e
Canal 1 du signal de . 0 = SSC1 inacif
commutation 4(0x04) R/W 0.= SSC1 inacti 1 =551 acif
Canal 2 du signal de (i
commutation 5 (0x05) R/W 0 = S5C2 inactif 0] 'jé&i%‘::#f
Aarme d . T 0 =TA inactive

larme de température 6 (0x06) R/W 0 = TA inactive 1 = Th adlive
Court-circuit 7(0x07) R/W 0 = SCinactif 0]=:SS((i|;u(:iIfif
- IS 0 = Normal/basse précision (rapide)

ge;:gluge de I'application du 71 (0x47) R/W 0 = Normal 1 = Haute précision (lent) UlntegerT 8 bits
p 2 = Personnalisé (degré de filtrage)

Seul d'larme de'atempé- | 79 (gg) RAW RecordT 30 bit
Seuil haut 1(0x01) R/W 70°C -30....70°C IntegerT 16 hits
Seuil bas 2(0x02) R/W -20°C -30....70°C IntegerT 16 hits

Configuration des événements | 74 (0x4A) R/W RecordT 16 bits
Evénement Défaut de 1 (0x01) R 0 = Défaut de température 0 = Evénement d'erreur inactif
température (0x4000) Evénement d'erreur - inactif 1 = Evénement d'erreur actif
Dépassement par le haut de 2(0x02) RAW 0= Dépuss;eer:lne;grggw havt dela | _ Eyénement d'avertissement inactif
|a température (0x4210) Evénement d averfissement - inactif | 1 = Evénement d‘avertissement acif
Dépassement par le bas de la 3(0x03) R 0= Dépusstgmegmtlljrrle bas de la 0 = Evénement d'avertissement inactif
température (0x4220) Evénement d' u\l/]eriissemenl - inadif 1 = Evénement d'avertissement actif

- 0= Court-circuit 0 = Eyénement d'erreur inactif
Court-dreuit (0x7710) 4(0x04) R/W Evénement d'erreur - inactif 1 = Evénement d'erreur actif
Qualité de I'apprentissage 75 (0x4B) RO 0..100 UlntegerT 8 bits
Qualité du fonctionnement 76 (0x4C) RO 0..100 UlntegerT 16 bits
) Bilan de situation générale du capteur
Rating 1(0a0n) RO [0-100] 100 = Meiller score
: 0 = Signal OK
SignalBas 2 (0x02) RO 1 = Signl bas
— oa | w (- ons O
AucunObjetDétecté 1004 | RO 1 Do
0 = Température 0K
ErreurTempérature 5 (0x05) RO 1 = Température en dehors des limites
min/max
Degré de filtrage 77 (0x4D) R/W 1 1..255 UlntegerT 8 bits
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7.2.4. Paramétres réglables spécifiques au capteur (suite)

Nom du paramétre I“‘(’L‘:x‘)i“ Accés Valeur par défaut Plage de données Jzﬁﬁé‘i‘; Longueur
0 = Indication par LED inactive
Indication par LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indication par LED active 1 = Indication par LED active UlntegerT 8 hits
2 = Trouver mon capteur
DistanceTroncature 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Ulnteger 16 bits
Mode hyst SSC1 80 (0x50) RAW 1 = Automafique : ‘lj\lﬂgr':]‘:ﬁi'!‘eue Ulnfeger 8 bs
xgll?: rsgigll'hysiérésis automa- | g1 (0x51) RecordT 2x16 hits
ValeurHystérésisAutoSP1 1(0x01) R 1...1100 [mm] Ulnteger 16 bits
ValeurHystérésisAutoSP2 2(0x02) R 1..1100 [mm] Ulnteger 16 hits
7.2.5. Paramétres de diagnostic
Nom du paramétre Indice déc | pca Valeur par défaut Plage de données Type de Longueur
P hex) P 9 données
Heures de fonctionnement 201 (0xC9) RO 0 0..2147 483 647 [h] IntegerT 32 bits
Nombre de cycles de puissance | 202 (0xCA) RO 0 0... 2147483647 IntegerT 32 hits
Tﬁ,‘ggﬁ{f}g;‘i’oﬁ‘g"‘m"'e 203 (0x(B) RO 0 -50... 150 [°C] IntegerT 16 bits
T‘ii";ppﬁi’s“}g[;o'ﬂj's““‘“'e 204 (0xC0) RO 0 50..150[°C] IntegerT 16 bits
Jempérature maxinale depus | 95 5(p) | po 50...1501°C Intege 16 bi
fempérature minimale depuis | 904 (g e) RO 50...150[°C] InfegerT 16 bits
Température actuelle 207 (0xCF) RO -50...150[°C] IntegerT 16 bits
Compteur de détection de SSC1 | 210 (0xD2) RO 0... 2147483647 IntegerT 32 bits
Minutes au-dessus de la . .
température maximale 211 (0xD3) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 bits
Minutes en dessous de la ; ;
température minimale 212 (0xD4) RO 0...2147 483 647 [min] IntegerT 32 hits
Compteur de téléchargement | 214 (0xD6) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 bits
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1. Introduccion

Este manual es una guia de referencia para las fotocélulas 10-Link LD30xxBI10 de Carlo Gavazzi que describe
cémo instalar, configurar y utilizar el producto para su uso previsto.

° ° »

1.1. Descripcion

Las fotocélulas de Carlo Gavazzi son dispositivos disefiados y fabricados de acuerdo con las normas
internacionales IEC y las directivas CE de Baja tensién (2014/35/EU) y Compatibilidad electromagnética
(2014/30/EU).

Carlo Gavazzi Industri se reserva todos los derechos sobre el presente documento, por lo que Gnicamente estd
permitido realizar copias del mismo para uso interno.

No dude en hacer cualquier sugerencia para mejorar este documento.

1.2. Validez de la documentacion

Este manual es vélido Gnicamente para las fotocélulas LD30xxBI10 con IO-Link y hasta nueva publicacién.
Este manual de instrucciones describe las funciones, el funcionamiento y la instalacién del producto para su uso
previsto.

1.3. Quién deberia utilizar esta documentacion

Este manual contiene informacién importante acerca de la instalacién y debe ser leido atentamente y comprendido
por completo por el personal especializado que trabaje con estas fotocélulas.

Recomendamos encarecidamente que lea atentamente el manual antes de instalar el sensor. Guarde el manual
para consultarlo en el futuro. El manual de instalacién estd dirigido al personal técnico cualificado.

1.4. Uso del producto

Estas fotocélulas «TOF» (Time Of Flight) estdn disefiadas como sensores de supresién de fondo de largo alcance,
y ademds, en el modo IO-Link, pueden indicar la distancia real a través de los datos de proceso. El sensor emite
luz l&ser y mide el tiempo que tarda la luz en volver al sensor convirtiendo este tiempo en una distancia.

Los sensores LD30xxBI10...I0 pueden ser empleados con o sin comunicacién IO-Link. Estos dispositivos se
pueden operar y configurar utilizando un maestro 10-Link.

1.5. Precauciones de seguridad

Este sensor no debe utilizarse en aplicaciones en las que la seguridad del personal dependa del funcionamiento
adecuado del sensor (el sensor no estd disefiado conforme a la Directiva de maquinas UE).

El sensor debe ser instalado y utilizado Gnicamente por personal técnico cualificado con conocimientos bdsicos
sobre instalaciones eléctricas.

El instalador es responsable de instalar correctamente el sensor conforme a las normativas de seguridad locales
y debe garantizar que el sensor no suponga peligro alguno para personas ni equipos. Si el sensor estd
defectuoso, debe reemplazarse y protegerlo contra un uso no autorizado.

Laser de clase 1 segin IEC 60825-1:2014
* LASER Cumple con IEC/EN 60825-1:2014 y 21 CFR 1040.10 1040.11
1 exceptuando las desviaciones segin la Laser Notice No. 56, con fecha

de 19 de enero de 2018

1.6. Otros documentos

Puede encontrar la ficha de datos, el archivo IODD y el manual de pardmetros IO-link en internet en
http://gavazziautomation.com
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1.7. Acronimos

E/S
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC
TOF

Entrada/salida

Datos de proceso

Controlador légico programable

Entrada/salida estandar

Puntos de consigna

Descripcién del dispositivo E/S

Comisién electrotécnica internacional

Contacto normalmente abierto

Contacto normalmente cerrado

Carga a tierra

Carga a V+

Carga a tierra o a V+

Calidad de funcionamiento

Calidad de Teach

Transmisor-receptor asincrono universal

Salida de conmutacién

Canal de sefial de conmutacién

Time Of Flight
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2. Producto

2.1. Caracteristicas principales

Las fotocélulas CC «TOF» (Time Of Flight) con IO-Link de Carlo Gavazzi, con 4 conductores, estén disefiadas

siguiendo los mejores estdndares de calidad y estén disponibles en cajas de dos materiales distintos.

e Plastico ABS. Con grado de proteccién IP67

* Acero inoxidable AISI316L para entornos adversos. Con grado de proteccién IP69K y probado segin
ECOLAB.

Pueden funcionar en modo E/S esténdar (SIO), que es el modo de funcionamiento predeterminado. Cuando

estdn conectados a un maestro 10-link, conmutan automdticamente al modo 10-link pudiéndose operar y

configurar fécilmente de forma remota.

Gracias a su interfaz IO-link, estos dispositivos son mucho mds inteligentes y presentan numerosas opciones de

configuracién adicionales como, por ejemplo, se pueden ajustar la distancia de deteccién y la histéresis, asi

como las funciones de temporizador de la salida. Las funcionalidades avanzadas como el bloque de funciones

légicas y la posibilidad de convertir una salida en una entrada externa hacen de estos sensores soluciones muy

flexibles para solventar tareas de deteccién descentralizadas.

2.2. Numero de identificacion
Codigo [T Descripcion
L

Fotocélula

Caja rectangular

Tamaiio de la caja
Caja de plastico - PBT
Caja de acero inoxidable - AISI316L

Potenciémetro trasero

Potenciémetro superior

Supresién de fondo

Luz infrarroja

Distancia de deteccién de 1000 mm

Funciones seleccionables: NPN, PNP, push-pull, entrada externa (solo pin 2), entrada
de Teach externa (solo pin 2)

Seleccionable: NO o NC
Cable de PVC de 2 metros

M8, conector de 4 polos
Versién 1O-Link

o[~ vws-w[][]8v

Pueden utilizarse caracteres adicionales para versiones personalizadas.
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2.3. Modos de funcionamiento

Las fotocélulas IO-Link se suministran con dos salidas de conmutacién (SO) y pueden operarse en dos modos
distintos: modo SIO (modo E/S estdndar) o modo 10-Link (pin 4).

2.3.1. Modo SIO

Cuando el sensor opera en el modo SIO (por defecto), no se requiere ningin maestro IO-Link. El dispositivo
funciona como fotocélula estdndar y se puede operar mediante un dispositivo de bus de campo o un controlador
(p. €j. un PLC) conectado a las entradas digitales PNP, NPN o push-pull (puerto E/S estandar). Uno de los
mayores beneficios de estas fotocélulas es que se pueden configurar mediante un maestro IO-Link y, cuando
se desconectan del maestro, mantienen los pardmetros y ajustes configurados por Gltima vez. De este modo,
es posible, por ejemplo, configurar las salidas del sensor individualmente como una salida PNP, NPN o push-
pull, o afiadir funciones de temporizador como los retardos a la conexién (T-on) o a la desconexién (T-off), o
funciones légicas. Asi, el mismo sensor puede satisfacer requisitos de diversas aplicaciones.

2.3.2. Modo 10-Link

|O-Link es una tecnologia de E/S estandarizada reconocida a nivel mundial como norma internacional (IEC
61131-9).

En la actualidad se considera la «interfaz USB» para sensores y actuadores en el sector de la automatizacién
industrial.

Cuando el sensor estd conectado a un puerto |O-Link, el maestro I0-Link envia una solicitud de activacién (impulso
de activacién) al sensor que, automdticamente, conmuta al modo IO-Link: entonces se inicia automdticamente la
comunicacién bidireccional punto a punto entre el maestro y el sensor.

La comunicacién IO-Link requiere solo un cable estdndar sin apantallamiento de 3 hilos con una longitud méxima

de 20 m.

C/Q

La comunicacién IO-Link tiene lugar con una modulacién de impulso de 24 V, el protocolo estdndar UART por
medio del cable de conmutacién y comunicacién (canal combinado de datos y de estado de conmutacién
C/Q), PIN 4 o un cable negro.

Por ejemplo, un conector macho M8 de 4 polos tiene:

Fuente de alimentacién positiva: polo 1, marrén

* Fuente de alimentacién negativa: polo 3, azul

Salida digital 1: polo 4, negro

Salida digital 2: polo 2, blanco

La velocidad de transmisién de los sensores LD30xxBI10...10 es de 38,4 kBaud (COM2).

Una vez conectado al puerto IO-Link, el maestro dispone de acceso remoto a todos los pardmetros del sensory a
las funcionalidades avanzadas, lo que permite cambiar los ajustes y la configuracién durante el funcionamiento
y habilita funciones de diagnéstico como, por ejemplo, avisos de temperatura, alarmas de temperatura y datos
de proceso.

Gracias a IO-link, es posible ver la informacién del fabricante y el nimero del articulo (datos de servicio) del
dispositivo conectado, a partir de la V1.1. La funcién de almacenamiento de datos permite sustituir el dispositivo
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y transferir automdticamente al dispositivo sustituto toda la informacién almacenada en el dispositivo anterior.
El acceso a los pardmetros internos permite al usuario ver el rendimiento del sensor, por ejemplo, leyendo la
temperatura interna.
Los datos de eventos permiten al usuario obtener informacién de diagnéstico como errores, alarmas, avisos o
problemas de comunicacién.
Existen dos tipos de comunicacién diferentes entre el sensor y el maestro que son independientes entre si:
e Comunicacién ciclica para los datos de proceso y el estado de los valores. Estos datos se intercambian
ciclicamente.
e Comunicacién aciclica para la configuracién de pardmetros, los datos de identificacién, la informacién
de diagnéstico y los eventos
(p. €j., mensajes de error o avisos). Estos datos se intercambian bajo demanda.

2.3.3. Datos de proceso

Los datos de proceso muestran por defecto los siguientes pardmetros como activos: 16 bit Analogue value,
Switching Output 1 (SO1) y Switching Output 2 (SO2).

Los siguientes pardmetros estdn ajustados como inactivos: SSC1, SSC2, DAT, DA2, TA, SC.

Sin embargo, cambiando el pardmetro Process Data Configuration, el usuario puede decidir habilitar también
el estado de los pardmetros inactivos. De este modo, se pueden observar en el sensor diversos estados al
mismo tiempo.

Los datos de proceso se pueden configurar. Véase 2.6.3. Configuracién de datos de proceso.

Byte O 31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte 2 15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA SSC2 SSC1
Byte3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 bytes

Valor analégico 16 ... 31 (16 bits)

2.4. Pardmetros de salida

El sensor mide cuatro valores fisicos diferentes. Estos valores pueden ajustarse de modo independiente y utilizarse
como fuente para Switching Output 1 o 2. Ademds de estas, puede seleccionarse una entrada externa para
SO2. Tras seleccionar una de estas fuentes, es posible configurar la salida del sensor con un maestro 10-Link
siguiendo los seis pasos indicados mds abajo para la configuracién de la salida de conmutacién.

Una vez que el sensor se ha desconectado del maestro, este conmuta al modo SIO y conserva el Gltimo ajuste

de configuracién.

8SC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output S
‘g‘ \Tx//ﬁgows One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
2 Hyst. Auto/Adj. Tto4 One-shot Push-Pull
o
(]
8
n Selector Time Output Sensor
B delay inverter output [
One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1o 4 One-shot Push-Pull EXT-
EXT-Input Input
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2.4.1. Frontal del sensor
El sensor TOF mide la distancia respecto al objeto emitiendo impulsos pequefios de luz Iaser IR y midiendo el
tiempo que tarda la luz reflejada por el objeto en volver al sensor.

2.4.1.1. Canal de senal de conmutacién (SSC)
Para detectar la presencia (o ausencia) de un objeto en frente del frontal del sensor estan disponibles los
siguientes ajustes: SSC1 o SSC2. Los puntos de consigna se pueden ajustar entre 10 y 2000 [mm]*.

* No se recomienda utilizar ajustes superiores a 1000 mm. Sin embargo, si las condiciones son Sptimas
(superficie del objeto, luz ambiente, ruido ambiente y EMC, etc.), la distancia se puede ajustar con un valor
superior a 1000 mm.

2.4.1.2, Modo de punto de conmutacion:
Cada canal SSC se puede operar en 3 modos distintos o se puede deshabilitar. El modo de punto de
conmutacién se puede utilizar para conseguir un comportamiento de salida més avanzado. Los siguientes

modos de punto de conmutacién se pueden seleccionar para el comportamiento de conmutacién de SSC1
y SSC2.

Deshabilitado
SSC1 y SSC2 se pueden deshabilitar individualmente.

Modo de un punto
La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién excede el umbral definido en el punto
de consigna SP1, con valores de medicién en aumento o descenso, teniendo en cuenta la histéresis.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con légica no invertida
Modo de dos puntos lemp P 9

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién excede el umbral definido en el
punto de consigna SP1.  Este cambio se produce Unicamente con valores de medicién en aumento. La
informacién de conmutacién también cambia cuando el valor de medicién excede el umbral definido en el
punto de consigna SP2. Este cambio se produce Gnicamente con valores de medicién en descenso. En este
caso no se tiene en cuenta la histéresis.

_, | Hysteresis

+“—

Sensor

ON - oF
SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con Iégica no invertida
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Modo de ventana

La informacién de conmutacién cambia cuando el valor de medicién excede el umbral definido en el punto
de consigna SP1 y en el punto de consigna SP2, con valores de medicién en aumento o descenso, teniendo
en cuenta la histéresis.

_, Hysti _, Hysti
Sensor
- OFF ON - OFF
window -
SP2 SP1

Ejemplo de deteccién de presencia - con Igica no invertida

2.4.1.3. Ajustes de la histéresis

Rango 5 ... 2000. La unidad de histéresis es mm.

La histéresis se puede ajustar manualmente para el Modo de un punto o el Modo de ventana para SSC1 y
SSC2 individualmente.

Sin embargo, SSC1 tiene un ajuste extra: la histéresis automdtica. La histéresis automdtica funciona con el
Modo de un punto y el Modo de ventana.

Utilice el pardmetro «Modo histéresis SSC1» para escoger entre la histéresis manual o automética.
Nota: Si se ha seleccionado el potenciémetro, la histéresis es siempre automdtica.

Histéresis automatica:

La histéresis automdtica garantiza un funcionamiento estable para la mayoria de aplicaciones.

Esta se calcula respecto a SP1/SP2. Los valores actuales se pueden leer en el pardmetro «Valor de histéresis
automdtica SSC1».

Histéresis manual:

Para las aplicaciones que requieren una histéresis que no sea la automdtica, esta se puede configurar
manualmente. Esta caracteristica hace que el sensor sea mds versatil.

Nota: Debe prestar especial atencién a la aplicacién cuando se escoge una histéresis inferior a la histéresis
automdtica.

2.4.1.4. Alarma de temperatura (TA)

El sensor controla constantemente la temperatura interna. Con el ajuste de alarma de temperatura, el sensor
emite una alarma cuando se exceden los umbrales de temperatura. Vea 2.6.5.

La alarma de temperatura dispone de dos valores separados, uno para ajustar la temperatura mdxima y el
otro para la temperatura minima.

Se puede leer la temperatura del sensor mediante los datos de pardmetros IO-Link aciclicos.

NOTA

La temperatura medida por el sensor seré siempre superior a la temperatura ambiente debido al calentamiento
interno.

La diferencia entre la temperatura ambiente y la temperatura interna se ve afectada por cémo estd montado
el sensor en la aplicacién.

2.4.1.5. Entrada externa
La salida 2 (SO2) puede configurarse como entrada externa permitiendo que se envien sefiales externas
al sensor ya sea desde un segundo sensor, desde un PLC o directamente desde la salida de una méquina.
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Canal A

Canal B

2.4.2. Selector de entrada

Este bloque de funciones permite al usuario seleccionar cualquier sefial desde el frontal del sensor al canal A
o B.
Canal Ay B: es posible seleccionar entre SSC1, SSC2, Temperature alarm y External input.

Salida 1

Salida 2

2.4.3. Bloque de funciones légicas
En el bloque de funciones légicas, se puede afiadir directamente una funcién légica a las sefiales seleccionadas
en el selector de entrada sin tener que utilizar un PLC, permitiendo asi decisiones descentralizadas.

Las funciones légicas disponibles son: AND, OR, XOR, SR-FF.
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E Funcién AND

Simbolo Tabla de verdad
A B Q
A0 0 0 0
& Q
B o 0 1 0
1 0 0
Puerta AND con 2 entradas
1 1 1

Expresién booleana Q = A.B Leida como A'Y B da como resultado Q

Funcién OR
Simbolo Tabla de verdad
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1

1 0 1

Puerta OR con 2 entradas

1 1 1

Expresién booleanac @ = A + B

Leida como A © B da como resultado Q

Funcién XOR

Simbolo Tabla de verdad

A
AO \ . Z 0 0
BH

1 0 1
Puerta XOR con 2 entradas
1 1 0
Expresién booleana Q = A® B A O B, pero NO AMBAS, da como resultado Q
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Funcién «Gated SR-FF»

La funcién estd disefiada, p. ej., como funcién de llenado o vaciado utilizando solo dos sensores interconec-

ta

Simbolo Tabla de verdad

A

dos

SR

Flip-flop

A B Q
0 0 0
0 1 X
1 0 X
1 1 1

X = sin cambios en la salida.

Salida 1

Salida 2

2.4.4. Temporizador (puede ajustarse de forma individual para Out1 y Out2)

El temporizador permite al usuario introducir diferentes funciones de temporizador editando 3 pardmetros:

® Modo de temporizador
e Escala de temporizador
* Valor de temporizador

2.4.4.1. Modo de temporizador
Selecciona qué tipo de funcién de temporizador se ha introducido en la salida de conmutacién. Es posible

cualquiera de las siguientes:

2.4.4.1.1. Deshabilitado

Esta opcidn deshabilita la funcién de temporizador independientemente de la configuracién de la escala

y del retardo del temporizador.

2.4.4.1.2, Retardo a la conexion (T-on)

La activacién de la salida de conmutacién se genera después de la activacién real del sensor mostrada

en la siguiente figura.
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Presencia de objeto |_|

N.O. \ Ton

Ton

2.4.4.1.3. Retardo a la desconexién (T-off)

Ton |_|

Ejemplo con salida normalmente abierta

La desactivacién de la salida de conmutacién se retrasa con respecto al momento de retirada del objeto
en frente del sensor como se muestra en la siguiente figura.

Presencia de objeto

N.O. \

Toff

Toff

Toff

Toff

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.1.4. Retardo a la conexion y a la desconexion (T-on y T-off)
Cuando este pardmetro estd seleccionado, se aplican los retardos T-on y T-off a la generacién de la salida

de conmutacién.

Presencia de objeto |_|

N.O.

Ton

7

Ton
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Ejemplo con salida normalmente abierta



2.4.4.1.5. Impulso unico con flanco ascendente

Cada vez que se detecta un objeto en frente del sensor, la salida de conmutacién genera un impulso de H
longitud constante en el flanco ascendente de la deteccién. Esta funcién no se puede volver a activar. Vea

la siguiente figura.

Presencia de objeto Hﬂ
|
N R R R

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.1.6. Impulso unico con flanco descendente

Modo de funcién similar a la del modo de impulso Gnico con flanco ascendente, aunque en este modo
la salida de conmutacién se cambia en el flanco descendente de la sefial tal y como se muestra en la
siguiente figura.

Presencia de objeto H”
|
eN __ RR__R P

Ejemplo con salida normalmente abierta

2.4.4.2, Escala de temporizador
El pardmetro define si el retardo especificado en el retardo de temporizador debe indicarse en milisegundos,
segundos o minutos.

2.4.4.3. Valor de temporizador
El pardmetro define la duracién real del retardo. El retardo puede ajustarse a cualquier valor entero
comprendido entre 1y 32 767.
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Output
inverter

N.O., N.C. Sa I ida 1

Output
inverter

N.O., N.C. Sa I ida 2

2.4.5. Inversor de salida

Esta funcién permite al usuario invertir el funcionamiento de la salida de conmutacién entre normalmente
abierta y normalmente cerrada.

FUNCION RECOMENDADA

La funcién recomendada se encuentra en los pardmetros bajo é4 (0x40) subindice 8 (0x08) para SO1 y 65
(0x41) subindice 8 (0x08) para SO2. No afecta negativamente a las funciones l6gicas ni a las funciones de
temporizador del sensor puesto que se agrega después de estas funciones.

PRECAUCION

No se recomienda utilizar la funcién légica de conmutacién que puede encontrarse bajo 61 (0x3F) subindice
1 (0x01) para SSC1 y 63 (0x3D) subindice 1 (0xO1) para SSC2 puesto que afectard negativamente en las
funciones légicas o de temporizador provocando, p. ej., que esta funcidn convierta un retardo a la conexién
en un retardo a la desconexién ya que se afiade para SSC1 y SSC2. Es solo para SO1 y SO2.

Sensor
output SO1

® NPN, PNP,
sa I Ida l Push-Pull

Sensor
output

° NPN, PNP,
Sa I Ida 2 Push-Pull EXT-

EXT-Input Input

SO2

2.4.6. Modo de etapa de salida
En este bloque de funciones, el usuario puede seleccionar si las salidas de conmutacién deben funcionar como:
SO1: Deshabilitada, NPN, PNP o push-pull.
SO2: Deshabilitada, NPN, PNP, push-pull, entrada externa (active  low/pull-
up), entrada externa (active low/pull-up) o entrada de Teach externa.
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2.5. Procedimiento de Teach E

2.5.1. Teach externo (Teach por cable)

NOTA Esta funcién se opera en el Modo de un punto y Gnicamente para el SP1 en el SSC1.

La funcién de Teach por cable se debe seleccionar utilizando el maestro 10-Link:

a) Selecciona «Teach por cablex: Ajustes especificos del sensor -> Seleccién de ajuste local/remoto.
(pardmetro 68 (0x44), subindice 0 =2).

b) Selecciona «Modo de un punto»: Canal de sefial de conmutacién 1 -> Modo de configuracién SSC1.
(pardmetro 61 (0x3D), subindice 2=1).

c) Selecciona «Teach In»: Salida ->Configuracién canal 2. Modo de etapa de salida.
(pardmetro 65 (0x41), subindice 1=6).

Procedimiento de Teach por cable.

1) Coloque el objeto delante del sensor.

2) Conecte la entrada de cable de Teach (pin 2, cable blanco) a V+ (pin 1, cable marrén).
El LED amarillo empieza a parpadear a 1Hz (10% on), indicando que se estd ejecutando el Teach.

3) Tras unos 3-6 segundos, la ventana de Teach se abre. En este momento, el parpadeo pasa a 90%.
Desconecte el cable blanco.

4) Si el Teach se ha realizado con éxito, el LED amarillo parpadea 4 veces (2Hz, 50%).
Si el Teach ha fallado o se ha interrumpido, el sensor sale del modo de Teach.

NOTA: Si el cable blanco se desconecta fuera de la ventana de Teach, se interrumpe el Teach.

Si el cable blanco no se desconecta durante 12 segundos, se interrumpe el Teach (timeout indicado por un

numero de parpadeos rdpidos del LED amarillo (5 Hz, 50%)).

2.5.2. Teach por maestro 10-Link
1. Seleccione el Teach IO-Link en el maestro IO-Link:
Ajustes especificos del sensor -> Seleccién de ajuste local/remoto = Deshabilitado.
(pardmetro 68 (0x44), subindice 0 =0).
2. Seleccione el modo de configuracién SSC1 o SSC2:
SSC1: En el mend: Canal de sefial de conmutacién 1 -> Modo de configuracién SSC1 -> [Modo de un
punto / Modo de ventana / Modo de dos puntos].
(pardmetro 61 (0x3D), subindice 2= [Modo de un punto=1 / Modo de ventana=2 / Modo de dos puntos=3])
S$SC2: En el mend: Canal de sefial de conmutacién 2 -> Modo de configuracién SSC2 ->[Modo de un
punto / Modo de ventana / Modo de dos puntos].
(pardmetro 63 (0x3F), subindice 2= [Modo de un punto=1 / Modo de ventana=2 / Modo de dos puntos=3])
3. Seleccione el canal de conmutacién que quiere reprogramar:
En el mend Teach, seleccione -> [tipo de Teach real], seleccione Teach-in -> [Canal de sefial de conmutacién
1 / Canal de sefial de conmutacién 2 / Todos los SCC].
(pardmetro 58 (0x3A), subindice O =[SSC1=0, SSC2=1, TODOS LOS SCC=2])

2.5.2.1. Procedimiento de modo de un punto

1) Secuencia de comando de Teach de un solo valor:
Secuencia de comando de Teach de un solo valor
(encontrard los botones en el mend: Teach-in -> Teach de un solo valor)
1. Pulse Teach SP1. (parédmetro 2, subindice O = 65 (0x41)).
2. Pulse opcionalmente Aplicar Teach (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

Hysteresis

— —
________________ .’
SP1
TP1

ON - OF m
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2) Secuencia de comando de Teach dinamico
(encontrard los botones en el mend: Teach-in -> Teach dindmico)
1. Pulse Iniciar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 71 (0x47)).
2. Pulse Parar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 72 (0x48)).
3. Pulse opcionalmente Aplicar Teach. (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

3) Secuencia de comando de Teach de dos valores
(encontrard los botones en el mend: Teach-in -> Teach de dos valores)
1. Pulse Teach SP1 TP1. (parémetro 2, subindice O = 67 (0x43)).
2. Pulse Teach SP1 TP2. (parédmetro 2, subindice O = 68 (Ox44)).
3. Pulse opcionalmente Aplicar Teach. (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

Hysteresis

_’ ‘_

2.5.2.2, Procedimiento de modo de dos puntos

1) Secuencia de comando de Teach de dos valores:
(encontraréd los botones en el mend: Teach-in -> Teach de dos valores)

. Pulse Teach SP1 TP1. (pardmetro 2, subindice O = 67 (0x43)).

. Pulse Teach SP1 TP2. (pardmetro 2, subindice O = 68 (0x44)).

. Pulse opcionalmente Aplicar Teach. (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).
. Pulse Teach SP2 TP1. (pardmetro 2, subindice O = 69 (0x45)).

. Pulse Teach SP2 TP2. (pardmetro 2, subindice O = 70 (0x46)).

. Pulse opcionalmente Aplicar Teach (parédmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

OO NWN —

Rev.00 - 01.2020 | LD30 I0-Link manual SPA | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



2) Secuencia de comando de Teach dinamico:
1. Pulse Iniciar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 71 (0x47)). E
2. Pulse Parar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 72 (0x48)).
3. Pulse Iniciar Teach SP2. (pardmetro 2, subindice O = 73 (0x49)).
4. Pulse Parar Teach SP2. (pardmetro 2, subindice O = 74 (0x4A)).
5. Pulse opcionalmente Aplicar Teach. (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2.5.2.3. Procedimiento de modo de ventana

1) Secuencia de comando de Teach de un solo valor:
(encontrard los botones en el mend: Teach-in -> Teach de un solo valor)
1. Pulse Teach SP1. (parédmetro 2, subindice O = 65 (0x41)).
2. Pulse Teach SP2. (parémetro 2, subindice O = 66 (0x42)).
3. Pulse opcionalmente Aplicar Teach (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »

SP2 SP1
TP1 TP1

2) Secuencia de comando de Teach dinamico:
(encontrard los botones en el mend: Teach-in -> Teach dindmico)
1. Pulse Iniciar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 71 (0x47)).
2. Pulse Parar Teach SP1. (pardmetro 2, subindice O = 72 (0x48)).
3. Pulse Iniciar Teach SP2. (pardmetro 2, subindice O = 73 (0x49)).
4. Pulse Parar Teach SP2. (pardmetro 2, subindice O = 74 (0x4A)).
5. Pulse opcionalmente Aplicar Teach. (pardmetro 2, subindice O = 64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1

- OF ON ~ OFF
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2.6. Parametros ajustables especificos del sensor

Ademds de los pardmetros directamente relacionados con la configuracién de la salida, el sensor también
cuenta con diversos pardmetros internos Utiles para la configuracién y el diagnéstico.

2.6.1. Seleccion de ajuste local o remoto

Con este ajuste puede seleccionar cémo ajustar la distancia de deteccién: con el potenciémetro o el Teach por
cable utilizando la entrada externa del sensor, o puede deshabilitar el potenciémetro para proteger el sensor
contra manipulaciones.

2.6.2. Datos del potenciometro
Valores entre 30 ... 1100 mm.

2.6.3. Configuracion de datos de proceso

Cuando el sensor funciona en el modo IO-Link, el usuario puede acceder a las variables de datos de proceso
ciclicos.

Los datos de proceso muestran por defecto los siguientes pardmetros como activos: 16 bit Analogue value,
Switching Output 1 (SO1) y Switching Output 2 (SO2).

Los siguientes pardmetros estdn ajustados como inactivos: SSC1, SSC2, TA, SC.

Sin embargo, cambiando el pardmetro Process Data Configuration, el usuario puede decidir habilitar también
el estado de los pardmetros inactivos. De este modo, se pueden observar en el sensor diversos estados al
mismo tiempo.

2.6.4. Ajuste previo de aplicacion del sensor

El sensor tiene 3 preajustes de aplicacién que se pueden seleccionar en funcién de la aplicacién:
* Configuracién rdpida (escalador de filtro ajustado a 1)

e Configuracién precisa (escalador de filiro ajustado a 10 - lento)

* Configuracién personalizada (escalador de filtro se puede ajustar de 1 a 255)

La precisién se puede ajustar en el pardmetro «Escalador de filtro». Vea 2.6.9.

2.6.5. Umbral de alarma de temperatura

Se puede ajustar la temperatura mdxima y minima con la que se activa la alarma de temperatura. Esto significa
que el sensor emite una alarma cuando se excede la temperatura mdxima o minima. Las temperaturas pueden
ajustarse entre -50 °C y +150 °C. Los valores por defecto son: -30 °C para el umbral inferior y +120 °C para
el umbral superior.

Rev.00 - 01.2020 | LD30 I0-Link manual SPA | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



2.6.6. Configuracion de eventos
Los eventos de temperatura transmitidos a través de la interfaz IO-link estdn desactivados por defecto en el
sensor. Si el usuario desea obtener informacién sobre temperaturas criticas detectadas en la aplicacién del
sensor, este pardmetro permite habilitar o deshabilitar los 4 eventos siguientes:

e Evento de error de temperatura: el sensor detecta una temperatura fuera del rango de funcionamiento

especificado.

e Temperatura excesiva: el sensor detecta una temperatura superior al valor ajustado en el umbral de

alarma de temperatura.

e Temperatura insuficiente: el sensor detecta una temperatura inferior al valor ajustado en el umbral de

alarma de temperatura.

e Cortocircuito: el sensor detecta si la salida del sensor presenta un cortocircuito.

2.6.7. Calidad de funcionamiento QoR
La calidad de funcionamiento informa al usuario del rendimiento real del sensor.

«Rating» es un resumen de todos los pardmetros de QoR. Si las condiciones son buenas (objeto detectado con
una buena sefal, poca luz ambiente y temperatura del sensor dentro de los limites), la puntuacién es de 100

(mejor puntuacién).

Si la puntuacién es inferior a 100, puede leer los motivos en los otros pardmetros QoR.
En la siguiente tabla se listan los pardmetros QoR.

Parametro Descripcion

Ratin Indicacién de las condiciones generales del sensor
9 [0-100] 100=mejor puntuacién

Sefial baja 0 = Sefial OK

1 = Sefal baja

Luz ambiente alta

0 = Luz ambiente OK

1 = Luz ambiente alta

Objeto no detectado

0 = Objeto detectado
1 = Objeto no detectado

Error de temperatura

0 = Temperatura OK

1 = Temperatura fuera de los limites min./max.

2.6.8. Calidad de Teach QoT

La calidad del valor de Teach le permite al usuario saber las condiciones de deteccién durante el procedimiento
de Teach. La calidad de Teach es un resumen de la calidad del valor de «Rating»
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2.6.9. Escalador de filtro

Esta funcién puede incrementar la inmunidad respecto a los objetos inestables y las interferencias
electromagnéticas. El valor de esta funcién se puede ajustar de 1 a 255. El ajuste de fdbrica es 1. El filtro
funciona como promedio. Esto significa que si el ajuste de filtro es 1, se ajusta la frecuencia de deteccién
méxima, mientras que si el ajuste de filiro es 255, se ajusta la frecuencia de deteccién minima.

2.6.10. Indicaciéon LED

La indicacién LED se puede configurar en 3 modos diferentes: Inactiva, Activa o Encontrar mi sensor.
Inactiva: Los LED estdn siempre apagados
Activa: Los LED siguen el esquema de indicaciones de 5.1.

Encontrar mi sensor: Los LED parpadean alternando 2Hz con ciclo de trabajo 50% para localizar fécilmente
el sensor.

2.6.11. Distancia de corte

Rango O ... 2000 (mm)

Las distancias medidas mds allé de la distancia de corte, se cortardn en la distancia de corte.
El valor de la distancia de corte se utiliza también cuando no se puede detectar un objeto.

2.6.12. Modo de histéresis
Véase 2.4.1.3.Ajustes de la histéresis

2.6.13. Valor de histéresis automatica
Véase 2.4.1.3.Ajustes de la histéresis
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2.7. Parametros de diagnéstico

2.7.1. Horas de funcionamiento
El sensor cuenta con un contador integrado que registra cada hora completa que el sensor ha estado en
funcionamiento. El nimero mdximo de horas que pueden registrarse son 2 147 483 647 horas. Este valor
puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.2. Numero de ciclos de encendido [ciclos]

El sensor cuenta con un contador integrado que registra cada vez que el sensor se ha encendido. El valor se
registra cada hora y el nimero méximo de ciclos de encendido que pueden registrarse son 2 147 483 647
ciclos. Este valor puede leerse desde un maestro 1O-Link.

2.7.3. Temperatura maxima - siempre alta [°C]

El sensor dispone de una funcién integrada que registra la mdxima temperatura a la que ha estado expuesto
el sensor durante el tiempo operativo completo. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede leerse desde
un maestro |O-Link.

2.7.4. Temperatura minima - siempre baja [°C]

El sensor dispone de una funcién integrada que registra la temperatura minima a la que ha estado expuesto
el sensor durante el tiempo operativo completo. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede leerse desde
un maestro |O-Link.

2.7.5. Temperatura maxima desde ultimo encendido [°C]
Con este pardmetro, el usuario puede obtener informacién sobre cudl ha sido la temperatura méxima registrada
desde que se ha encendido el sensor. Este valor no se guarda en el sensor.

2.7.6. Temperatura minima desde Ultimo encendido [°C]
Con este pardmetro, el usuario puede obtener informacién sobre cudl ha sido la temperatura minima registrada
desde que se ha encendido el sensor. Este valor no se guarda en el sensor.

2.7.7. Temperatura actual [°C]
Con este pardmetro, el usuario puede obtener informacién sobre la temperatura actual del sensor.

2.7.8. Contador de deteccion [ciclos]
El sensor registra cada vez que el SSC1 cambia de estado. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede
leerse desde un maestro |O-Link.

2.7.9. Minutos por encima de temperatura maxima [min]

El sensor registra durante cudntos minutos el sensor ha estado funcionando por encima de la temperatura
méxima. El nimero mdximo de minutos que pueden registrarse es 2 147 483 647. Este pardmetro se actualiza
cada hora y puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.10. Minutos por debajo de temperatura minima [min]

El sensor registra durante cudntos minutos el sensor ha estado funcionando por debajo de la temperatura
minima. El ndmero méximo de minutos que pueden registrarse es 2 147 483 647. Este pardmetro se actualiza
cada hora y puede leerse desde un maestro 10-Link.

2.7.11. Contador de descargas
El sensor registra cudntas veces se han cambiado los pardmetros. El nimero méximo de cambios que pueden

registrarse son 65 536 cambios. Este pardmetro se actualiza cada hora y puede leerse desde un maestro 10-
Link.

NOTA

La temperatura medida por el sensor serd siempre superior a la temperatura ambiente debido al calentamiento
interno.

La diferencia entre la temperatura ambiente y la temperatura interna se ve afectada por cémo estd montado el
sensor en la aplicacién. Si el sensor estd montado en un soporte metdlico, la diferencia serd menor a si esté
montado en uno de pléstico.
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3. Diagramas de cableado

— 11BN v
4 BK
2 WH )
-V
POLO |Color Senal Descripcion
1 Marrén 10 ... 30 VCC | Alimentacién del sensor
2 Blanco Carga Salida 2 / modo SIO / entrada externa / Teach externo
3 Azul GND Tierra
4 Negro Carga |O-Link/salida 1/modo SIO

4. Puesta en marcha

300 ms después de encender la fuente de alimentacién, el sensor estd operativo.
Si el sensor estd conectado a un maestro I0-Link, no se requieren ajustes adicionales y la comunicacién 10-Link
se inicia automdticamente después de que el maestro |O-link envie una solicitud de activacién al sensor.
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5. Funcionamiento

5.1. Interfaz de usuario de LD30xxBI10

Los sensores LD30xxBI10 disponen de un LED amarillo y un LED verde.

Modo SIO e 10-Link
LED verde LED amarillo Encendido/ Deteccion
apagado
ON ON ON ON*
ON OFF ON OFF*
Parpadeo a 10 Hz
ON 50 % de ciclo de ON Cortocircuito en salida
trabajo
ON I(Dglr5|oci|ﬁe200 Hz) ON Indicacién de temporizador
Solo modo SIO
Parpadeo a 1 Hz
ON 10% de ciclo de
ON trabajo ON Teach activado (solo de un punto)
OFF 90% de ciclo de
trabajo
Parpadeo a 1 Hz
ON 90% de ciclo de
ON trabajo ON Ventana de Teach (3-6 s)
OFF 10% de ciclo de
trabajo
Parpadeo a 10 Hz
ON 50% de ciclo de
ON trabajo ON Tiempo de espera de Teach (12 s)
OFF 50% de ciclo de
trabajo
Parpadeo a 2 Hz
ON 50% de ciclo de
ON trabajo ON Teach satisfactorio
OFF 50% de ciclo de
trabajo
Solo modo 10-Link
Parpadeo a 1 Hz
ON 90% de ciclo de
trabajo ON El sensor estd en modo 10-Link
OFF 10% de ciclo de
trabajo
Parpadeo a 2 Hz .
50 % de ciclo de frabaijo ON Encontrar mi sensor

* Posibilidad de deshabilitar ambos LED
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6. Archivo 10DD y ajuste de fabrica

6.1. Archivo IODD de un dispositivo 10-Link

Todas las caracteristicas, pardmetros del dispositivo y valores de ajuste del sensor se recopilan en un archivo
denominado descripcién del dispositivo E/S (archivo IODD). El archivo IODD es necesario para poder
establecer la comunicacién entre el maestro IO-Link y el sensor. Cada proveedor de un dispositivo I0-link debe
proporcionar dicho archivo y ponerlo a disposicién para su descarga en el sitio web.
El archivo IODD incluye:

e Datos de proceso y diagnéstico

® Descripcién de pardmetros con el nombre, el rango permitido, el tipo de datos y la direccién (indice y

subindice)
® Propiedades de comunicacién incluido el tiempo minimo de ciclo del dispositivo
e |dentificacién del dispositivo, nimero de articulo, imagen del dispositivo y logotipo del fabricante

El archivo IODD estd disponible en el sitio web de Carlo Gavazzi: thd

6.2. Ajustes de fabrica

Los ajustes predeterminados de fabrica se indican en el Anexo 7 bajo los valores predeterminados.

7. Anexo

7.1. Acronimos

IntegerT Signed Integer

OctetStringT Matriz de octetos

PDV Variable de datos de proceso
R/W Lectura y escritura

RO Solo lectura

SO Salida de conmutacién

SP Punto de consigna

TP Punto de Teach

SSC Canal de sefial de conmutacién
StringT Cadena de caracteres ASCII
TA Alarma de temperatura
UlntegerT Entero sin signo

WO Solo escritura
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7.2, Parametros del dispositivo 10-Link para LD30 10-Link
7.2.1.

Parametros del dispositivo

Nombre del pardmetro I“‘(li::x‘)l“ Acceso Valor predeterminado Rango de datos Tiuc:odse Longitud
Nombre de proveedor 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 hytes
Texto de proveedor 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 bytes
Nombre de producto 18 (0x12) RO b g‘?&bﬁ(ﬂl?s’gﬂ%lo StringT 20 hytes
(Codigo EAN del producto) .
D de producto 19 (0x13) RO D.€i, 5709870394046 StringT 13 bytes
Texto de producto 20 (0x14) RO Fotocélula StringT 30 bytes
Nimero de serie 21 (0x15) RO (leQT,e[ﬁgffS{ %’3%'3(3(2 StringT 13 bytes
Revisin do hardware 22 (0x16) RO (R"Vi;“"; da horhars) StringT 6 byes
Revision de firmware 23 (0x17) RO (ReV:)Sii? d:oslof(;\gure) StringT 6 bytes
Etiqueta especifica de . Cualquier cadena de hasta . ,
apliocin 2 (0x18) RAW o cadena SringT | M. 32 bytes
Etiqueta de funcion 25 (0x19) RAW Cuolgercodena de fosta Singl | Max. 32 bytes
Efiqueta de ubicacin 26 (0x1A) R/W o (uulqu;ezr :gg;'::rg: hosta StringT Mdx. 32 bytes
Recuento de errores 32(0x20) RO 0 0...65535 IntegerT 16 hits
0 = El dispositivo funciona
T ‘ s correctamente
S = El dispositivo funciona = Se requiere mantenimiento .
Estado de dispositivo 36 (0x24) RO correctamente 2 = Fuera de espedficacion UlntegerT 8 bits
3 = Comprobacion funcional
4 = Fallo

Estudo de disposivo 37 (0x25) 3 bytes

Error de temperatura RO OctetStringT 3 bytes

Temperatura excesiva RO OctetStringT 3 bytes

Temperatura insuficiente RO OctetStringT 3 bytes

Cortocircuito RO OctetStringT 3 bytes

Mantenimiento requerido RO OctetStringT 3 bytes
Entrada de datos de proceso 40 (0x28) RO IntegerT 32 bits
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7.2.2. Pardmetros de SSC

Nombre del pardmetro I“‘(’i“:x‘)l“ Acceso | Valor predeterminado Rango de datos “u‘;odse Longitud
0 = Canal ror defecto
Seleccionar Teach -in 58 (0x3A) RW 1 = Canal de sefial de conmutacién 1 ; - Eg:ﬂi jg ::ggl g: Eg:mﬂ}gi:g: ; UlntegerT 8 bits
255 = Todos los SSC
Resultado Teach in 59 (0x38) RecordT 8 bits
0 = Modo de reposo
1 = Satisfactorio
Estado Teach in 1(0x01) RO 0 = Modo de reposo 4 = Esperando comando
5 = Ocupado
7 = Error
Flag SP1 TP1 -
Punto de Teach 1 de punto 2(0x02) RO 0 = No OK 05 No OK
de consigna 1 =
Flag SP1 TP2 _
Punto de Teach 2 de punto 3(0x03) RO 0="No 0K 0]' _N%I(() K
de consigna 1 -
Flag SP2 TP1 _
Puno de Teach 1 de punto 4(0x04) RO 0 = No OK 05N O
de consigna 2 -
Flag SP2 TP2 _
Puno de Teach 2 de punto 5 (0x05) RO 0 = No OK 05 No O
de consigna 2 -
Pardmetro de SSCI
(Canal de sefial de conmuta- 60 (0x3()
tion)
Punto de consigna 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10... 2000 IntegerT 16 bits
Punto de consigna 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10 ... 2000 IntegerT 16 bits
(onfigiurucién de SSC1
(Canal de sefial de conmuta- 61 (0x3D)
cion)
Logica de conmutacion 1 1(0x01) R/W 0 = Alta activa ? - é\(l:lz 2?""",2 UlntegerT 8 bits
0 = Desactivado
Modo 1 2(0x02) R/W 1 = Modo de un punto Iﬁm‘ﬁ% (:ii l\’,';lﬂl(’]m UlntegerT 8 bits
3 = Modo de dos puntos
Histéresis 1 3(0x03) R/W Ajuste de fdbrica 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bits
Pardmetro de SSC2 62 (0x3E)
Punto de consigna 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10... 2000 IntegerT 16 hits
Punto de consigna 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10 ... 2000 IntegerT 16 bits
Configuracion de SSC2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bits
Logica de conmutacion 2 1(0x01) R/W 0 = Alta activa ? - é\ (llti?] ((llccilii\\llttll UlntegerT 8 bits
0 = Desactivado
Modo 2 2(0x02) R/W 1 = Modo de un punto Iﬁmﬂi%t%mﬂm UlntegerT 8 bits
3 = Modo de dos puntos
Histéresis 2 3(0x03) R/W Ajuste de fabrica 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bits
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7.2.3. Pardmetros de salida

Nombre del pardmetro

indice dec
(hex)

Acceso

Valor predeterminado

Rango de datos

Tipo de
atos

Longitud

Canal 1 (S01)

64 (0x40)

Modo de circuito de salida 1

1(0x01)

R/W

1 = Salida PNP

0 = Salida deshabilitada
1 = Salida PNP
2 = Salida NPN
3 = Salida push-pull

UlntegerT

8 bits

Selector de entrada 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Desactivado
1=55C1
2=55C2
3 = Alarma de calidad de funciona-
miento (TA)
4 = Entrada légica externa

UlntegerT

8 bits

Modo de temporizador 1

3(0x03)

R/W

0 = Temporizador deshabilitado

0 = Temporizador deshabilitado
1 = Retardo a la conexion
2 = Retardo a la desconexion
3 = Retardo a conexién/desconexion
4 = Pulso al detectar pieza
5 = Pulso cuando deja de detectar
pieza

UlntegerT

8 bits

Escala de temporizador 1

4 (0x04)

RW

0 = Milisegundos

0 = Milisegundos
1 = Segundos
2 = Minutos

UlntegerT

8 bits

Valor de temporizador 1

5(0x05)

R/W

0...32767

IntegerT

16 bits

Funcion légica 1

7 (0x07)

RAW

0 = Directa

0 = Directa
1=AND
2=0R
3=XO0R
4 = Funcion «Gated SR-FF»

UlntegerT

8 bits

Inversor de salida 1

8 (0x08)

R/W

0 = No invertida
(NA)

0 = No invertida (normalmente
abierta)
1 = Invertida (normalmente cerrada)

UlntegerT

8 bits

Canal 2 (S02)

65 (0x41)

Modo de circuito de salida 2

1(0x01)

R/W

1 = Salida PNP

0 = Salida deshabilitada
1 = Salida PNP
2 = Salida NPN
3 = Salida push-pull
4 = Enfrada Iéﬂicu digital (activa alta/
escenso)
5 = Entrada logica digital (activa baja/
ascenso)
6 = Teach in (activa alta)

UlntegerT

8 bits

Selector de entrada 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Desactivado
1=55C1
2=55C2
3 = Alarma de calidod de funciona-
miento (TA)
4 = Entrada légica externa

UlntegerT

8 bits

Modo de temporizador 2

3(0x03)

R/W

0 = Temporizador deshabilitado

0 = Temporizador deshabilitado
1 = Retardo a la conexion
2 = Retardo a la desconexion
3 = Retardo a conexion/desconexion
4 = Pulso al detectar pieza
5 = Pulso cuando deja de detectar
pieza

UlntegerT

8 bits

Escala de temporizador 2

4 (0x04)

R/W

0 = Milisegundos

0 = Milisegundos
1 = Segundos
2 = Minutos

UlntegerT

8 bits

Valor de temporizador 2

5(0x05)

R/W

0...32767

IntegerT

16 bits

Funcion logica 2

7(0x07)

R/W

0 = Directa

0 = Directa
1=AND
2=0R
3=XO0R
4 = Funcion «Gated SR-FF»

UlntegerT

8 bits

Inversor de salida 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverfida (normalmente cerrada)

0 = No invertida (normalmente
abierta)
1 = Invertida (normalmente cerrada)

UlntegerT

8 bits
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7.2.4. Parametros ajustables especificos del sensor

Nombre del pardmetro I“‘(’L‘:x‘)i“ Acceso Valor predeterminado Rango de datos “u?odse Longitud
" . 0 = Deshabilitada
?::;?:;’" de ajuste local/ 68 (0x44) R/W 1 = Entrada de potenciometro 1 = Entrada de potenciometro UlntegerT 8 hits
2 = Teach por cable

Valor de potenciémetro 69 (0x45) RO - 30...1100

gfgf;g(‘)"“d"’“ dedotosde | 70 (046 RAW : : RecordT 16 bit
Valor analégico 1(0x01) R/W 1 = Valor analégico Activo 0]==V\7(I1(I);r0:|?(|1?ggi;cigol'K::it\i/‘:)o
Salida de conmutacién 1 2(0x02) R/W 1 = Salida de conmutacion 1 activa 0] :=S€(|1i|(ii3ud3ec?:|?n:ﬁ?;ic?gn]I":::ii\i/‘;u
Salida de conmutacién 2 3(0x03) R/W 1 = Salida de conmutacion 2 activa 0] ==S€(|1i|(ii((]lnge(?3|?r::l'j(|l;i?EHZZiZ(::it\i/‘au
Canal de seial de conmu- N 0 = S5C1 inactivo
tacion | 4 (0x04) R/W 0 = SSC1 inactivo 1 = $5C1 acfivo
Canal de sefial de conmu- 0 = $SC2 inadiivo
tacion 2 5(0x05) R/W 0 = S5C2 inactivo 1 = 5502 acfivo
Alarma de temperatura 6 (0x06) R/W 0 = TA inactiva 0]==T4\Ah:l(::it\i’\au
Cortocircuito 7(0x07) R/W 0 = SCinactivo 0]==Ssc(i';(::i"i,‘;°

. ) o 0 = Normal/poca precision (rdpido)
?All']?:r previo de aplicacion del 71 (0x47) R/W 0 = Normal 1 = Alta precision (lento) UlntegerT 8 bits
2 = Personalizado (escalador de filiro)

Umbral de dlarma defempe- | 77 (04g) RAW : : RecordT 30 it
Umbral superior 1(0x01) R/W 70°C -30 ... 70°C IntegerT 16 hits
Umbral inferior 2(0x02) R/W -20°C -30...70°C IntegerT 16 hits

Configuracion de eventos 74 (0x4A) R/W - - RecordT 16 bits
Evento de error de tempera- 0 = Error de temperatura 0 = Evento de error inactivo
tura (0x4000) 1(0:01) R/W Evento de error - inactivo 1 = Evento de error activo
Temperatura excesiva 0 = Temperatura excesiva 0 = Evento de aviso inactivo
(0x4210) 2(0x02) R/W Evento de aviso - inactivo 1 = Evento de aviso activo
Temperatura insuficiente 0 = Temperatura insuficiente 0 = Evento de aviso inactivo
(0x4220) 3(0x03) R/W Evento de aviso - inactivo 1 = Evento de aviso activo

—_— 0 = Cortocircuito 0 = Evento de error inactivo
Cortocirauito (0x7710) 4(0x04) R/W Evento de error - inactivo 1 = Evento de error activo
Calidad de Teach 75 (0x4B) RO - 0...100 UlntegerT 8 bits
Calidad de funcionamiento 76 (0x4C) RO - 0...100 UlntegerT 16 bits
Indicacion de las condiciones generales
Rafing 1(0x01) RO el sensor
[0-100] 100=mejor puntuacion
S 0 = Sefial 0K
Sefial haja 2(0x02) RO 1 = Sefial baja
. 0 = Luz ambiente 0K
Luz ambiente alta 3(0x03) RO - 1 = Luz ambiente alia
) 0 = Objeto defectado
Objeto no detectado 4 (0x04) RO - 1 = Obiefo no defectado
0 = Temperatura OK
Error de temperatura 5(0x05) RO - 1 = Temperatura }ue[u de los limites
min./max.
Escalador de filtro 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UlntegerT 8 bits
0 = Indicacion LED inactiva
Indicacion LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indicacion LED activa 1 = Indicacion LED activa UlntegerT 8 bits
2 = Encontrar mi sensor
Distancia de corte 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Uinteger 16 hits
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7.2.4. Parametros ajustables especificos del sensor (a continuacién)

Nombre del pardmetro i“‘(’il‘:x‘)i“ Acceso Valor predeterminado Rango de datos “u?odse Longitud
Modo de histéresis SSC1 80 (0x50) RAW 1=Automdtica If;lf{';’;‘g‘;i'w Uinteger 8 bits
zglco]r de histéresis automdtica 81 (0x51) RecordT %16 bit
Vol dehistresis automé- | 0,1 R 1. 1100 [mm] Uinteger 16 bits
Yigllogg; hitéresis automd- 2(0x02) R 1... 1100 [mm] Uinteger 16 bits
7.2.5. Parametros de diagnéstico
Nombre del pardmetro i“'(lifgx‘)l“ Acceso Valor predeterminado Rango de datos 'I'int:odse Longitud
Horas de funcionamiento 201 (0x(9) RO 0 0...2147 483 647 [h] IntegerT 32 bits
Nimero de ciclos de encendido | 202 (0xCA) RO 0 0...2147 483 647 IntegerT 32 hits
Tes'i‘;';?;f;“;ﬁum"”“"‘“ 203 (0x(B) RO 0 50... 150[°C] IntegerT 16 bits
T"s'i‘;gj’;‘r‘;"ljgi;“‘"im“ 204 (0xCQ) RO 0 50 150[°C] IntegerT 16 bits
Temperaturo mxima desde | 905 (0y(p) RO 50...150[°C] IntegerT 16 bits
Temperatura minima desde | 904 (g ) RO 50, 150[°C] IntegerT 16 bits
Temperatura actual 207 (0xCF) RO -50 ... 150 [°C] IntegerT 16 hits
Contador de deteccion SSC1 210 (0xD2) RO 0...2147 483 647 IntegerT 32 bits
ﬂ‘,’;‘:{f;l%‘;’i:‘g“"“‘ detempe- | 911 (gxp3) RO 0.... 2147 483 647 [min] IntegerT 32 bits
Minutos por debo de femperc- | 91 (g,g) RO 0....2147 483 647 [min] InegerT 32bit
Contador de descargas 214 (0xDé) RO 0 0...65536 UlntegerT 16 hits
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1. Introduzione

Questo manuale & una guida di riferimento per i sensori fotoelettrici IO-Link LD30xxBI10 di Carlo Gavazzi.
Descrive come installare, configurare e utilizzare il prodotto per I'uso previsto.

1.1. Descrizione

| sensori fotoelettrici Carlo Gavazzi sono dispositivi progettati e realizzati in conformitd con le norme
infernazionali IEC e sono soggetti alle direttive CE sulla Bassa Tensione (2014/35/UE) e sulla Compatibilita
Elettromagnetica (2014/30/UE).

Tutti i diritti per il presente documento sono riservati a Carlo Gavazzi Industri, e se ne possono fare copie solo
per uso interno.

Non esitate a fornire suggerimenti per migliorare questo documento.

1.2. Validita della documentazione

Questo manuale & valido solo per i sensori fotoelettrici LD30xxBI10 con IO-Link e fino alla pubblicazione di una
nuova documentazione.

Questo manuale di istruzioni descrive la funzione, il funzionamento e I'installazione del prodotto per I'uso
previsto.

1.3. Destinatari della documentazione

Questo manuale contiene informazioni importanti in merito all’installazione e deve essere letto e compreso in
ogni sua parte dal personale specializzato che lavora con questi sensori fotoelettrici.
Si consiglia vivamente di leggere attentamente il manuale prima di installare il sensore. Conservare il manuale

1.4. Utilizzo del prodotto

per consultarlo in futuro. Il manuale di installazione & destinato a personale tecnico qualificato.

Questi sensori fotoelettrici “TOF” Time Of Flight sono concepiti come sensori a lunga portata con soppressione
dello sfondo, ma possono anche indicare la distanza effettiva tramite i dati di processo in modalita 10-Link. I
sensore emette luce laser e misura il tempo impiegato dalla luce per tornare al sensore e converte questo tempo
in distanza.

| sensori LD30xxBI10...IO possono essere impiegati con o senza comunicazione |O-Link. Utilizzando un master
IO-Link & possibile utilizzare e configurare questi dispositivi.

1.5. Precauzioni di sicurezza

Non utilizzare questo sensore in applicazioni in cui la sicurezza personale dipende dal corretto funzionamento
del sensore (il sensore non & progettato secondo la Direttiva Macchine UE).

L'installazione e I'utilizzo devono avvenire a cura di personale tecnico qualificato con conoscenze di base sulle
installazioni elettriche.

L'installatore & responsabile della corretta installazione secondo le normative locali sulla sicurezza e deve
assicurarsi che un sensore difettoso non comporti alcun rischio per persone o apparecchiature. Sostituire il
sensore se difettoso e assicurarsi che non ne sia possibile I'uso non autorizzato.

Laser di classe 1 secondo IEC 60825-1:2014
* LASER Conforme a IEC/EN 60825-1:2014 e 21 CFR 1040.10 1040.11, od

1 eccezione degli scostamenti ai sensi della Laser Notice No. 56, datata

19 gennaio 2018

1.6. Altri documenti

E possibile trovare la scheda tecnica, il file IODD e il manuale dei parametri 10-Link su Internet all’indirizzo
http://gavazziautomation.com
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1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC
TOF

Ingresso/uscita

Dati di processo

Controller logico programmabile

Ingresso/uscita standard

Setpoint (valori di riferimento)

Descrizione dispositivo |/O

International Electrotechnical Commission (Commissione Elettrotecnica Internazionale)

Contatto normalmente aperto

Contatto normalmente chiuso

Pilotare il carico a terra

Pilotare il carico su V+

Pilotare il carico a terra o su V+

Quality of Run (Qualita di esecuzione)

Quality of Teach (Qualita di Teach)

Universal Asynchronous Receiver-Transmitter (Ricevitore-trasmettitore asincrono universale)

Uscita di commutazione

Canale del segnale di commutazione

Time Of Flight
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2. Prodotto

2.1. Caratteristiche principali

| sensori fotoelettrici Time of Flight “TOF” IO-Link a 4 fili DC di Carlo Gavazzi, costruiti secondo i pib alti
standard di qualita, sono disponibili in due diversi materiali della custodia.

e Plastica ABS. IP67 approvato

* Acciaio inossidabile AISI316L per ambienti difficili. IP69K ed ECOLAB approvati.

Possono operare in modalitd |/O standard (SIO), che & la modalitd di funzionamento predefinita. Quando
collegati a un master 10-link, passano automaticamente alla modalitd IO-link e possono essere gestiti e
configurati facilmente in remoto.

Grazie alla loro interfaccia IO-Link questi dispositivi sono molto piu intelligenti e dispongono di molte opzioni
di configurazione aggiuntive, come |'impostazione della distanza di rilevamento e dellisteresi nonché funzioni
temporizzate dell'uscita. Funzionalitd avanzate come il blocco funzioni logiche e la possibilita di convertire
un'uscita in un ingresso esterno rendono il sensore altamente flessibile per la risoluzione di compiti di rilevamento
decentralizzati.

2.2. Codice identificativo

Codice [¢/-7il.1\T-Y Descrizione

Sensore fotoelettrico

Custodia rettangolare

Dimensioni della custodia

Custodia in plastica - PBT
Custodia in acciaio inossidabile - AISI316L

Potenziometro sulla parte posteriore

Potenziometro sulla parte superiore

Soppressione dello sfondo

Luce infrarossa

Distanza di rilevamento 1000 mm

Funzioni selezionabili: NPN, PNP, Push-Pull, ingresso esterno (solo pin 2), ingresso
Teach esterno (solo pin 2)

Selezionabile: NO o NC
Cavo in PVC da 2 metri
Connettore M8, 4 poli
Versione |O-Link

Si possono utilizzare caratteri aggiuntivi per versioni personalizzate.
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2.3. Modadlita di funzionamento

| sensori fotoelettrici 10-Link sono dotati di due uscite di commutazione (SO) e possono funzionare in due
modalita diverse: modalita SIO (modalita I/O standard) o modalita I0-Link (pin 4).

2.3.1. Modadlita SIO

Quando il sensore funziona in modalitd SIO (impostazione predefinita), non & necessario un master IO-Link.
Il dispositivo funziona come un sensore fotoelettrico standard e pud essere comandato tramite un dispositivo
fieldbus o un controller (ad esempio un PLC) quando & collegato ai suoi ingressi digitali PNP, NPN o push-pull
(porta 1/O standard). Uno dei maggiori vantaggi di questi sensori fotoelettrici & la possibilita di configurarli
tramite un master IO-link; quindi, una volta scollegati, manterranno gli ultimi parametri e le impostazioni di
configurazione. In questo modo & possibile ad esempio configurare le uscite del sensore individualmente come
PNP, NPN o push-pull, oppure aggiungere funzioni di timer come ritardi T-on e T-off o funzioni logiche e quindi
soddisfare molteplici requisiti applicativi con lo stesso sensore.

2.3.2. Modadlita 10-Link

|O-Link & una tecnologia 1O standardizzata riconosciuta in tutto il mondo come standard internazionale (IEC
611319).

Oggi & considerata come “I'interfaccia USB” per sensori e aftuatori in ambiente di automazione industriale.
Quando il sensore & collegato a una porta IO-Link, il master IO-Link invia una richiesta di sveglia (impulso di sveglia)
al sensore, che passa automaticamente alla modalita 1O-Link: si avvia quindi la comunicazione bidirezionale
pointto-point tra master e sensore.

La comunicazione IO-link richiede solo un cavo standard non schermato a 3 fili con una lunghezza massima di
20 m.

C/Q

La comunicazione |O-link avviene con una modulazione degli impulsi a 24 V, protocollo UART standard tramite
il cavo di commutazione e comunicazione (stato di commutazione combinato e canale dati C/Q) a 4 pin o
cavo nero.
Per esempio un connettore maschio M8 a 4 pin ha:

e Alimentazione positiva: pin 1, marrone

¢ Alimentazione negativa: pin 3, blu

e Uscita digitale 1: pin 4, nero
Uscita digitale 2: pin 2, bianco
La velocita di trasmissione dei sensori LD30xxBI10...10 & 38,4 kBaud (COM2).
Una volta collegato alla porta IO-Link, il master ha accesso remoto a tutti i parametri del sensore e alle funzionalité
avanzate, consentendo di modificare le impostazioni e la configurazione durante il funzionamento e abilitando
funzioni diagnostiche, quali avvisi di temperatura, allarmi di temperatura e dati di processo.

Grazie a IO-Link & possibile visualizzare le informazioni del produttore e il codice (dati di servizio) del dispositivo
collegato, a partire da V1.1. Grazie alla funzione di archiviazione dei dati & possibile sostituire il dispositivo
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e disporre automaticamente di tutte le informazioni memorizzate nel vecchio dispositivo trasferite nell'unita
sostitutiva.
L'accesso ai parametri interni consente all'utilizzatore di vedere la prestazione in corso del sensore, per esempio
leggendo la temperatura interna.
Dati evento consente all'utilizzatore di oftenere informazioni diagnostiche come errori, allarmi, avvisi o problemi
di comunicazione.
Tra il sensore e il master esistono due diversi tipi di comunicazione indipendenti I'uno dall'altro:

e Ciclica per dati di processo e stato del valore — questi dati vengono scambiati ciclicamente.

* Aciclica per configurazione dei parametri, dati di identificazione, informazioni diagnostiche ed eventi

(p. es. messaggi di errore o avvisi) — questi dati possono essere scambiati su richiesta.

2.3.3. Dati di processo

Per impostazione predefinita, i dati di processo mostrano i seguenti parametri come attivi: valore analogico 16
bit, uscita di commutazione 1 (SO1) e uscita di commutazione 2 (SO2).

| seguenti parametri sono impostati come inattivi: SSC1, SSC2, TA, SC.

Modificando tuttavia il parametro di configurazione dei dati di processo I'utilizzatore pud decidere di abilitare
anche lo stato dei parametri inattivi. In questo modo & possibile osservare diverse situazioni del sensore allo
stesso tempo.

| dati di processo possono essere configurati. Vedere 2.6.3. Configurazione dei dati di processo.

Byte 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte 2 15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA SSC2 SSC1
Byte3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 byte

Valore analogico 16 ... 31 (16 bit)

2.4. Parametri di uscita

Il sensore misura quattro diversi valori fisici. Questi valori possono essere regolati indipendentemente e utilizzati
come fonte per |'uscita di commutazione 1 o 2. In aggiunta a questi & possibile selezionare un ingresso esterno
per SO2. Dopo aver selezionato una di queste fonti, & possibile configurare |'uscita del sensore con un master
|O-Link, seguendo i sei passaggi mostrati nella seguente impostazione dell’uscita di commutazione.

Una volta che il sensore sia stato scollegato dal master, passera alla modalitd SIO mantenendo ['ultima
impostazione di configurazione.

§SC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output IS
‘g‘ \T/VVV%EOWS One of ON, (?1FF N.O., N.C. NPNh, PN"P
- Hyst. Auto/Ad;. % One-shot Push-Pu
1Y
2 2 ssc2
§ s .
n \T)\/n/pg. Selector Time Output Sensor
Indows H
st Ad: B delay inverter output IS
One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1to 4 One-shot Push-Pull EXT-
EXT-Input Input

. EXT-Input
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2.4.1. Parte anteriore del sensore
Il sensore TOF misura la distanza dall'oggetto emettendo piccoli impulsi di luce laser IR e quindi misura il tempo
impiegato dalla luce riflessa da un oggetto a ritornare al sensore.

2.4.1.1. Canale del segnale di commutazione (S5C, Switching Signal Channel)
Per il rilevamento di presenza (o assenza di presenza) di un oggetto davanti alla faccia del sensore sono
disponibili le seguenti impostazioni: SSC1 o SSC2. | setpoint possono essere impostati da 10 ... 2000
[mm]*.

Non & consigliabile utilizzare impostazioni superiori ad un massimo di 1000 mm, salvo eventualmente in

condizioni ottimali (superficie dell'oggetto, luce ambientale, ambiente circostante, interferenze eletromagnetiche,
ecc.).

2.4.1.2. Modalita del punto di commutazione:
Ogni canale SSC pud essere impostato per funzionare in 3 modalitd o essere disabilitato. L'impostazione
della modalita del punto di commutazione pud essere utilizzata per creare un comportamento di uscita piv

avanzato. Le seguenti modalita del punto di commutazione possono essere selezionate per il comportamento
di commutazione di SSC1 e SSC2.

Disabilitato
SSC1 e SSC2 possono essere disabilitati individualmente.

Modalita a punto singolo

Lle informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera la soglia definita
nel setpoint SP1 con valori di misurazione in aumento o in diminuzione, prendendo in considerazione
|'isteresi.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OoF

SP1

R . Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita
Modalita a punto doppio P P 9

Le informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera la soglia definita nel
setpoint SP1. Questo cambiamento si verifica solo con i valori di misurazione in aumento. Le
informazioni di commutazione cambiano anche quando il valore di misurazione supera la soglia definita
nel setpoint SP2. Questo cambiamento si verifica solo con i valori di misurazione in diminuzione. Non si
tiene conto dell’isteresi in questo caso.

_, | Hysteresis

“—

Sensor

ON - OF
SP2 SP1

Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita
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Modalita finestra

Le informazioni di commutazione cambiano quando il valore di misurazione supera le soglie definite
nel setpoint SP1 e nel setpoint SP2 con valori di misurazione in aumento o in diminuzione, prendendo in
considerazione l'isteresi.

_, Hysti _, Hysti
Sensor
. OFF ON - OFF
window -
SP2 SP1

Esempio di rilevamento di presenza — con logica non invertita

2.4.1.3. Impostazioni dell’isteresi

Intervallo 5 ... 2000. L'unita dell’isteresi & il mm.

L'isteresi pud essere impostata manualmente per la modalitd a punto singolo o la modalita finestra per
entrambi SSC1 e SSC2 in modo indipendente.

Tuttavia SSC1 possiede una caratteristica extra, ossia |'isteresi automatica. L'isteresi automatica supporta
sia la modalitd a punto singolo che la modalita finestra.

Utilizzare il parametro “Modalita ist. SSC1” per scegliere tra isteresi manuale/automatica.

Nota: Quando si seleziona il potenziometro, l'isteresi & sempre automatica.

Isteresi automatica:

L'isteresi automatica garantisce un funzionamento stabile per la maggior parte delle applicazioni.
L'isteresi viene calcolata con riferimento a SP1/SP2. | valori reali possono essere letti tramite il parametro
“Valore dell’isteresi automatica SSC1”.

Isteresi manuale:

Per applicazioni che richiedono un'isteresi diversa da quella automatica, 'isteresi pud essere configurata
manualmente. Questa caratteristica rende il sensore piu versatile.

Nota: E necessario prestare particolare attenzione all'applicazione quando si sceglie un'isteresi inferiore
all'isteresi automatica.

2.4.1.4. Allarme di temperatura (TA)

Il sensore monitora costantemente la temperatura interna. Impostando |'allarme di temperatura & possibile
ricevere un allarme dal sensore se vengono superate le soglie di temperatura. Vedere 2.6.5.

L'allarme di temperatura ha due valori separati, uno per impostare la temperatura massima e uno per
impostare la temperatura minima.

E possibile leggere la temperatura del sensore tramite i dati aciclici dei parametri I0-Link.

NOTA!

La temperatura misurata dal sensore sard sempre superiore alla temperatura ambiente a causa del
riscaldamento interno.

La differenza tra temperatura ambiente e temperatura interna & influenzata dal modo in cui il sensore viene
installato nell'applicazione.

2.4.1.5. Ingresso esterno
L'uscita 2 (SO2) si pud configurare come un ingresso esterno che consente |'ingresso di segnali esterni nel
sensore e che potrd provenire da un secondo sensore o da un PLC o direttamente dall'uscita della macchina.
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Canale A

Canale B

2.4.2, Selettore di ingresso

Questa funzione di blocco consente all'utilizzatore di selezionare uno qualsiasi dei segnali dalla “parte
anteriore del sensore” per il canale A o B.

Canale A e B: pud selezionare tra SSC1, SSC2, allarme di temperatura e ingresso esterno.

Usc 1

Usc 2

2.4.3. Blocco funzioni logiche
Nel blocco funzioni logiche ai segnali selezionati dal selettore di ingresso pud essere aggiunta direttamente una
funzione logica senza utilizzare un PLC, rendendo quindi possibili delle decisioni decentrate.

Le funzioni logiche disponibili sono: AND, OR, XOR, SR-FF.
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Funzione AND

Simbolo Tabella della verita

A B Q

Ao 0 0 0

& Q
Bo 0 1 0
1 0 0
Porta AND - 2 ingressi
1 1 1
Espressione booleana Q = A.B Leggi come A AND B da Q

Funzione OR

Simbolo Tabella della verita
A B Q
A 0 0 0
21 Q
B 0 1 1
1 0 1
Porta OR - 2 ingressi
1 1 1
Espressione booleana @ = A + B Leggi come AOR B da Q

Funzione XOR

A B Q
A© \ 0 0 0
Bo J Q 0 1 1

1 0 1
Porta XOR - 2 ingressi

1 1 0

Espressione booleana Q@ = 2 + B

A OR B ma NON ENTRAMBI da Q

Rev.00 - 01.2020 | LD30 |O-Link manual ITA | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



Funzione “Gated SR-FF”

Questa funzione & progettata, ad esempio, come funzione di riempimento o svuotamento utilizzando solo
due sensori interconnessi

Simbolo Tabella della verita

A B Q
A
& —o Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
B 1 0 X
1 1 1

X = nessuna modifica all’uscita.

Usc 1

Usc 2

2.4.4. Timer (impostabile singolarmente per Out1 e Out2)

Il Timer consente all'utente di introdurre diverse funzioni temporizzate modificando i 3 parametri del timer:
® Modalita del timer
e Scala del timer
e Valore del timer

2.4.4.1. Modalita del timer

Seleziona quale tipo di funzione temporizzata viene introdotto sull'uscita di commutazione. E disponibile
una qualsiasi delle seguenti possibilita:

2.4.4.1.1. Disabilitato

Questa opzione disabilita la funzione del timer indipendentemente dall'impostazione della scala del timer
e del ritardo del timer.

2.4.4.1.2, Ritardo all’attivazione (T-on)

L'attivazione dell'uscita di commutazione viene generata dopo I'effettivo azionamento del sensore, come
mostrato nella figura seguente.
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Presenza di bersaglio

|

N.O. \

Ton

Ton

2.4.4.1.3. Ritardo alla disattivazione (T-off)
La disattivazione dell'uscita di commutazione & ritardata rispetto al tempo di rimozione del bersaglio nella

Ton |_|

Esempio con uscita normalmente aperta

parte anteriore del sensore, come mostrato nella figura seguente.

Presenza di bersaglio

N.O. \

Toff

Toff

Toff

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.4. Ritardo all’attivazione e alla disattivazione (T-on e T-off)

Se selezionati, i ritardi T-on e T-off vengono applicati alla generazione dell'uscita di commutazione.

Presenza di bersaglio

|

N.O.

7

Ton

Ton

Toff

Esempio con uscita normalmente aperta
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2.4.4.1.5. One shot bordo di entrata

Ogni volta che viene rilevato un bersaglio davanti al sensore, I'uscita di commutazione genera un impulso
di lunghezza costante sul bordo di entrata del rilevamento. Questa funzione non & retriggerabile. Vedere
la figura seguente.

Presenza di bersaglio Hﬂ
|
N R R R

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.1.6. One shot bordo di uscita

Simile come funzione alla modalitd one shot bordo di entrata, ma in questa modalitd 'uscita di
commutazione viene modificata sul bordo di uscita dell'attivazione, come mostrato nella figura seguente.
Questa funzione non & retriggerabile.

Presenza di bersaglio H”
|
N RR R

Esempio con uscita normalmente aperta

2.4.4.2. Scala del timer
Questo parametro definisce se il ritardo specificato nel ritardo del timer deve essere espresso in millisecondi,
secondi o minuti.

2.4.4.3. Valore del timer
Questo parametro definisce la durata effettiva del ritardo. Il ritardo pud essere impostato su qualsiasi valore
intero compreso fra 1 e 32.767.
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Output
inverter

N.O., N.C. Usc 1

Output
inverter

N.O., N.C. Usc 2

2.4.5. Invertitore di uscita

Questa funzione consente all'utilizzatore di invertire il funzionamento dell'uscita di commutazione tra
Normalmente aperto e Normalmente chiuso.

FUNZIONE RACCOMANDATA

La funzione raccomandata si trova nei parametri sotto 64 (0x40) sottoindice 8 (0x08) per SO1 e 65 (0x41)
softoindice 8 (0x08) per SO2 e non ha alcuna influenza negativa sulle funzioni logiche o sulle funzioni timer
del sensore in quanto viene aggiunta dopo tali funzioni.

ATTENZIONE!

Si sconsiglia I'uso della funzione logica di commutazione sotto 61 (0x3D) sottoindice 1 (0x01) per SSC1 e 63
(Ox3F) sottoindice 1 (0x01) per SSC2 in quanto ha un’influenza negativa sulle funzioni logiche o temporizzate.
Cosi ad esempio |'uso di questa funzione trasformerd un ritardo di attivazione in un ritardo di disattivazione se
viene aggiunta per SSC1 e SSC2. Essa ¢ rilevante solo per SO1 e SO2.

Sensor
output SO1

NPN, PNP,
Usc 1 Push-Pull

Sensor
output

NPN, PNP,
Usc 2 Push-Pull EXT-

EXT-Input Input

SO2

2.4.6. Modadlita stadio di uscita
In questo blocco funzioni I'utilizzatore pud selezionare se le uscite di commutazione devono funzionare come:
SO1: Disabilitato, configurazione NPN, PNP o Push-Pull.
SO2: Disabilitato, NPN, PNP, Push-Pull, ingresso esterno (attivo alto/Pull-down), ingresso esterno
(attivo basso/Pull-up) o ingresso Teach esterno.
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2.5. Procedura Teach

2.5.1. Teach esterno (Teach via cavo)

NB! Questa funzione si utilizza in modalitd a punto singolo e solo per SP1 in SSC1.

La funzione Teach via cavo deve innanzitutto essere selezionata tramite il master IO-Link:

a) Seleziona “Teach via cavo” come segue: Parametro specifico del sensore -> Selezione della regolazione
locale o in remoto. (parametro 68 (0x44), sottoindice O =2).

b) Seleziona “Modalita a punto singolo” come segue: Canale del segnale di commutazione 1-> Modalita di
configurazione SSC1. (parametro 61 (0x3D), sottoindice 2=1).

c) Seleziona “Teach In” come segue: Uscita -> Configurazione canale 2, Modalita stadio.
(parametro 65 (0x41), sottoindice 1=6).

Procedura di Teach via cavo.

1) Posizionare il bersaglio davanti al sensore.

2) Collegare l'ingresso del cavo di Teach (pin 2, cavo bianco) a V+ (pin 1, cavo marrone).
Il LED giallo inizia a lampeggiare a 1 Hz (10% ON), indicando che il Teach & in corso.

3) Dopo 3-6 secondi, la finestra di apprendimento & aperta. La sequenza di lampeggio cambia al 90%.
Rilasciare il cavo bianco.

4) Se il Teach viene eseguito con successo, il LED giallo fa 4 lampeggi (2Hz, 50%).
Se il Teach fallisce o & sospeso, il sensore uscira dalla modalita Teach.

Nota: Se il cavo bianco viene rilasciato fuori dalla finestra di Teach, I'apprendimento viene sospeso.

Se il cavo bianco non viene rilasciato entro 12 secondi, il Teach viene sospeso (timeout indicato da un numero

di flash gialli rapidi (5Hz, 50%).

2.5.2. Teach dal master 10-Link

1. Seleziona il Teach IO-Link dal master IO-Link:
Parametro specifico del sensore -> Selezione della regolazione locale o in remoto = Disabilitato.
(parametro 68 (0x44), sottoindice O =0).

2. Seleziona la modalita di configurazione di SSC1 o SSC2:
S$SC1: Nel menu Canale del segnale di commutazione 1->Modalita di configurazione di SSC1->[Modalita
a punto singolo / finestra / a punto doppio].
(parametro 61 (0x3D), sottoindice 2= [punto singolo=1 / modalita finestra=2 / punto doppio=3])
$SC2: Nel menu Canale del segnale di commutazione 2->Modalita di configurazione di SSC2->[Modalité
a punto singolo / finestra / a punto doppio].
(parametro 63 (0x3F), sottoindice 2= [punto singolo=1 / modalita finestra=2 / punto doppio=3])

3. Seleziona il canale di commutazione da apprendere:
Nel menu Selezione Teach-> [tipo attuale di apprendimento], Selezione Teach-in -> [Canale del segnale di
commutazione 1 / Canale del segnale di commutazione 2 / Tutti gli SCC].

(parametro 58 (0x3A), sottoindice O =[SSC1=0, SSC2=1, tutti gli SCC=2])

2.5.2.1. Procedura con modalita a punto singolo

1) Sequenza di comando di Teach a valore unico:
Sequenza di comando di Teach a valore unico
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach a valore unico)
1. Premi su Teach SP1. (parametro 2, sottoindice O = 65 (0x41)).
2. In opzione, premi su Applica Teach (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

_, | Hysteresis —
________________ .’

SP1

TP1

ON - OoF
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2) Sequenza di comando di Teach dinamico
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach dinamico)
1. Premi su Avvia Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 71 (0x47)).
2. Premi su Arresta Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 72 (0x48)).
3. In opzione, premi su Applica Teach. (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

3) Sequenza di comando di Teach a due valori
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach a due valori)
1. Premi su Teach di SP1 TP1. (parametro 2, sottoindice O = 67 (0x43)).
2.Premi su Teach di SP1 TP2. (parametero 2, sottoindice O = 68 (0x44)).
3. In opzione, premi su Applica Teach. (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

- Hysteresis —

2.5.2.2. Procedura con modalita a punto doppio

1) Sequenza di comando di Teach a due valori:
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach a due valori)
1.Premi su Teach di SP1 TP1. (parametro 2, sottoindice O = 67 (0x43)).
2.Premi su Teach di SP1 TP2. (parametero 2, sottoindice O = 68 (0x44)).
3. In opzione, premi su Applica Teach. (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).
4 Premi su Teach di SP2 TP1. (parametro 2, sottoindice O = 69 (0x45)).
5.Premi su Teach di SP2 TP2. (parametro 2, sottoindice O = 70 (0x46)).
6. In opzione, premi su Applica Teach (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).
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2) Sequenza di comando di Teach dinamico:
1. Premi su Avvia Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 71 (0x47)).
2.Premi su Arresta Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 72 (0x48)).
3. Premi su Avvia Teach di SP2. (parametro 2, sottoindice O = 73 (0x49)).
4 Premi su Arresta Teach di SP2. (parametro 2, sottoindice O = 74 (0x4A)).
5. In opzione, premi su Applica Teach. (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2.5.2.3. Procedura con modalita finestra

1) Sequenza di comando di Teach a valore unico:
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach a valore unico)
1. Premi su Teach SP1. (parametro 2, sottoindice O = 65 (0x41)).
2. Premi su Teach SP2. (parametro 2, sottoindice O = 66 (0x42)).
3. In opzione, premi su Applica Teach (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »
SP2 SP1
TP1 TP1
- OFF ON - OFF

2) Sequenza di comando di Teach dinamico:
(i pulsanti si trovano nel menu Teach-in-> Teach dinamico)
1. Premi su Avvia Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 71 (0x47)).
2.Premi su Arresta Teach di SP1. (parametro 2, sottoindice O = 72 (0x48)).
3. Premi su Avvia Teach di SP2. (parametro 2, sottoindice O = 73 (0x49)).
4 Premi su Arresta Teach di SP2. (parametro 2, sottoindice O = 74 (0x4A)).
5. In opzione, premi su Applica Teach. (parametro 2, sottoindice O = 64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1
- OF ON ~ OFF
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2.6. Parametri regolabili specifici del sensore

Oltre ai parametri direttamente correlati alla configurazione dell'uscita, il sensore ha anche vari parametri
interni utili per |'impostazione e la diagnostica.

2.6.1. Selezione della regolazione locale o in remoto

E possibile selezionare come impostare la distanza di rilevamento selezionando la regolazione del potenziometro,
Teach via cavo utilizzando I'ingresso esterno del sensore o disabilitare il potenziometro per far si che il sensore
sia a prova di manomissione.

2.6.2. Dati del potenziometro
Valore compreso tra 30...1100 mm.

2.6.3. Configurazione dei dati di processo

Quando il sensore viene utilizzato in modalita IO-Link, I'utilizzatore ha accesso alla variabile ciclica dei dati
di processo.

Per impostazione predefinita, i dati di processo mostrano i seguenti parametri come attivi: valore analogico 16
bit, uscita di commutazione 1 (SO1) e uscita di commutazione 2 (SO2).

| seguenti parametri sono impostati come inattivi: SSC1, SSC2, TA, SC.

Modificando tuttavia il parametro di configurazione dei dati di processo |'utilizzatore pud decidere di abilitare
anche lo stato dei parametri inattivi. In questo modo & possibile osservare diverse situazioni del sensore allo
stesso fempo.

2.6.4. Impostazione dell’applicazione del sensore

Il sensore dispone di 3 impostazioni predefinite che possono essere selezionate in base all'applicazione:
e Configurazione rapida (scala del filtro fissata su 1)

e Configurazione precisa (scala del filtro fissata su 10 - lenta)

* Configurazione personalizzata (scala del filiro impostabile tra 1-255)

La precisione pud essere regolata tramite il parametro “Scala del filtro”. Vedere 2.6.9.

2.6.5. Soglia di allarme temperatura
La temperatura a cui si attivera 'allarme di temperatura pud essere modificata sia per il massimo che per il
minimo. Vale a dire che il sensore attivera un allarme al superamento della temperatura massima e minima. Le

temperature possono essere impostate tra -50°C e +150°C. Le impostazioni di fabbrica predefinite sono: soglia
bassa -30°C e soglia alta +120°C.
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2.6.6. Configurazione degli eventi
Gli eventi di temperatura trasmessi tramite |'interfaccia 10-link sono disattivati nel sensore per impostazione
predefinita. Se |'utilizzatore desidera ottenere informazioni sulle temperature critiche rilevate nell'applicazione
del sensore, questo parametro consente di abilitare o disabilitare i seguenti 4eventi:
e Evento errore di temperatura: il sensore rileva la temperatura al di fuori del campo operativo specificato.
e Temperatura eccessiva: il sensore rileva temperature superiori a quelle impostate nella soglia di allarme
temperatura.
e Temperatura insufficiente: il sensore rileva temperature inferiori a quelle impostate nella soglia di allarme
temperatura.
e Cortocircuito: il sensore rileva se |'uscita del sensore & in cortocircuito.

2.6.7. Quality of Run (Qualita di esecuzione)

La qualita di esecuzione informa I'utilizzatore sulle effettive prestazioni del sensore.

Il “Rating” & un riepilogo di tutti i parametri QoR. Se le condizioni sono buone, I'oggetto viene rilevato con un
buon segnale, la luce ambiente & debole e la temperatura del sensore & entro i limiti, il Rating & impostato su
100 (miglior valore).

Se il Rating & < 100, le ragioni possono essere visualizzate negli altri parametri QoR.

| parametri QoR sono elencati nella tabella sottostante.

Parametro Descrizione

Controllo dello stato generale del sensore

[0-100] 100= Valore migliore

0 = Segnale OK
1 = Segnale basso

0 = Luce ambiente OK
1 = Luce ambiente forte

Rating

SegnaleBasso

AmbienteForte

0 = Oggetto rilevato

NessunOggettoRilevato 1 = Oggetto non rilevato

O = Temperatura OK

ErroreTemperatura 1 = Temperatura al di fuori dei limiti min/max

2.6.8. Quality of Teach (Qualita di Teach)

La qualita del valore di Teach indica all'utente in che misura le condizioni di rilevamento sono state buone
durante la procedura di apprendimento. La qualitd del Teach & uno snapshot della qualita del valore di
esecuzione “Rating”
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2.6.9. Scala del filtro

Questa funzione permette di aumentare I'immunita verso bersagli instabili e disturbi elettromagnetici: il suo
valore pud essere impostato da 1 a 255, il valore predefinito & 1. Il filtro funziona come una media mobile. Cid
significa che un'impostazione del filtro pari a 1 fornisce la frequenza di rilevamento massima e un'impostazione
di 255 la frequenza di rilevamento minima.

2.6.10. Indicatore a LED

L'indicatore a LED pud essere configurato in 3 modalitd diverse: Inattivo, Attivo o Trova il mio sensore.
Inattivo: | LED sono sempre spenti
Attivo: | LED seguono lo schema di indicazione riportato al paragrafo 5.1.

Trova il mio sensore:| LED lampeggiano in alternanza a 2Hz con prestazione del 50% cosi da permettere
di individuare facilmente il sensore.

2.6.11. Distanza di cutoff

Intervallo 0...2000 (mm)

Le distanze misurate al di la della distanza di cutoff verranno troncate a questa distanza.

Il valore della distanza di cutoff verra utilizzato anche quando non & possibile rilevare alcun oggetto.

2.6.12. Modadlita isteresi
Vedere 2.4.1.3.Impostazioni dell’isteresi

2.6.13. Valore dell’isteresi automatica
Vedere 2.4.1.3.Impostazioni dell'isteresi
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2.7. Parametri diagnostici

2.7.1. Ore di funzionamento

Il sensore & fornito di un contatore integrato che registra ogni ora in cui il sensore & stato operativo. Il numero
massimo di ore che possono essere registrate & di 2.147.483.647 ore: questo valore pud essere letto da un
master |O-Link.

2.7.2. Numero di accensione [cicli]

Il sensore & fornito di un contatore integrato che registra ogni volta che il sensore & stato acceso; il valore viene
salvato ogni ora. Il numero massimo di cicli di accensione che si possono registrare & di 2.147.483.647.
Questo valore pud essere letto da un master 1O-Link.

2.7.3. Temperatura massima - sempre alta [°C]

Il sensore ha una funzione incorporata che registra la temperatura piv elevata a cui il sensore & stato esposto
durante il corso della sua vita operativa. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud essere
letto da un master |O-Link.

2.7.4. Temperatura minima - sempre bassa [°C]

Il sensore ha una funzione incorporata che registra la temperatura pit bassa a cui il sensore & stato esposto
durante il corso della sua vita operativa. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud essere
letto da un master |O-Link.

2.7.5. Temperatura massima - dall’uvltima accensione [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud ottenere informazioni su quale sia la temperatura massima registrata
dal momento dell'avvio. Questo valore non viene salvato nel sensore.

2.7.6. Temperatura minima - dall’ultima accensione [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud ottenere informazioni su quale sia la temperatura minima registrata
dal momento dell'avvio. Questo valore non viene salvato nel sensore.

2.7.7. Temperatura attuale [°C]
Tramite questo parametro |'utilizzatore pud oftenere informazioni sulla temperatura attuale del sensore.

2.7.8. Contatore di rilevamento [cicli]
Il sensore registra ogni volta che SSC1 cambia stato. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e
pud essere letto da un master 1O-Link.

2.7.9. Minuti oltre la temperatura massima [min]

Il sensore registra quanti minuti il sensore & stato operativo al di sopra della temperatura massima. Il numero
massimo di minuti da registrare & 2.147.483.647. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud
essere lefto da un master IO-Link.

2.7.10. Minuti al di sotto della temperatura minima [min]

Il sensore registra quanti minuti il sensore & stato operativo al di sotto della temperatura minima. Il numero
massimo di minuti da registrare & 2.147.483.647. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud
essere lefto da un master IO-Link.

2.7.11. Contatore dei download
Il sensore registra quante volte i suoi parametri sono stati modificati. I numero massimo di modifiche da

registrare & 65.536. Questo parametro viene aggiornato una volta all'ora e pud essere letto da un master 10-
Link.

NOTA!

La temperatura misurata dal sensore sard sempre superiore alla temperatura ambiente a causa del riscaldamento
inferno.

La differenza tra temperatura ambiente e temperatura interna & influenzata dal modo in cui il sensore viene
installato nell'applicazione. Se il sensore & installato su una staffa metallica, la differenza sard inferiore rispetto
a quando il sensore & montato su una di plastica.
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3. Schemi di cablaggio

— 11BN v
4 BK
2WH .
-V
PIN |Colore Segnale Descrizione
1 Marrone 10 ... 30 VDC Alimentazione sensore
2 Bianco Carico Uscita 2 / modalita SIO / ingresso esterno / Teach esterno
3 Blu GND Terra
4 Nero Carico |O-Link / uscita 1 / modalita SIO

4. Messa in funzione

300 ms dopo |'accensione dell'alimentazione il sensore & operativo.
Se & collegato a un master IO-Link, non sono necessarie ulteriori impostazioni e la comunicazione 10-Link si
avvia automaticamente dopo che il master I0-Link ha inviato una richiesta di attivazione al sensore.

Rev.00 - 01.2020 | LD30 |O-Link manual ITA | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



5. Funzionamento

5.1. Interfaccia utente di LD30xxBI10

I | sensori LD30xxBI10 sono dotati di un LED giallo e di uno verde.
=

Modalita SIO e 10-Link
LED verde LED giallo Alimentazione | Rilevamento
ON ON ON ON*
ON OFF ON OFF*
Lampeggiante 10 Hz L .
ON ) o ON Cortocircuito in uscita
Prestazione 50%
ON I('glrgpeg%g?_:i) ON Indicazione del timer
Solo modalita SIO
Lampeggiante 1 Hz
ON Prestazione
ON 10% ON Teach attivato (soltanto punto singolo)
OFF Prestazione
90%
Lampeggiante 1 Hz
ON Prestazione
ON 90% ON Finestra Teach (3-6 sec)
OFF Prestazione
10%
Lampeggiante 10 Hz
ON Prestazione
ON 50% ON Timeout Teach (12 sec)
OFF Prestazione
50%
Lampeggiante 2 Hz
ON Prestazione
ON 50% ON Teach riuscito
OFF Prestazione
50%
Solo modalita 10-Link
Lampeggiante 1 Hz
ON Prestazione
90% ON [l sensore & in modalita IO-Link
OFF Prestazione
10%
LqPTeifggiioqnneteS%"l/-l z ON Trova il mio sensore

* Possibilita di disattivare entrambi i LED
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6. File IODD e impostazione di fabbrica

6.1. File IODD di un dispositivo 10-Link

Tutte le funzioni, i parametri del dispositivo e i valori di impostazione del sensore sono raccolti in un file
denominato |/O Device Description (file IODD). Il file IODD & necessario al fine di stabilire la comunicazione
tra il master IO-Link e il sensore. Ogni fornitore di dispositivi IO-Link deve consegnare questo file e renderlo
disponibile per il download sul sito web.
Il file IODD include:

® dati di processo e diagnostici

e descrizione dei parametri con nome, intervallo consentito, tipo di dati e indirizzo (indice e

sottoindice)
® proprietd di comunicazione, incluso il tempo di ciclo minimo del dispositivo
e identificazione del dispositivo, numero dell'articolo, immagine del dispositivo e logo del produttore

Il file IODD & disponibile sul sito web Carlo Gavazzi: thd

6.2. Impostazioni di fabbrica

Le impostazioni di fabbrica predefinite sono elencate nell'appendice 7 sotto i valori predefiniti.

7. Appendice

IntegerT Intero contrassegnato
OctetStringT Posizione degli oftetti

PDV Dati e variabili di processo
R/W Lettura e scrittura

RO Sola lettura

SO Uscita di commutazione
SP Setpoint

TP Teachpoint

SSC Canale del segnale di commutazione
StringT Stringa di caratteri ASCII
TA Allarme di temperatura
UlntegerT Intero non contrassegnato
WO Sola scrittura
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7.2, Parametri dispositivo 10-Link per LD30 10-Link
7.2.1.

Parametri dispositivo

Nome parametro I“'(’L‘:x‘)l“ Accesso Valore predefinito Intervallo di dati Ti :ﬁdi Lunghezza
Nome fornitore 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StringT 20 byte
Testo fornitore 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StringT 26 byte
Nome prodotto 18(012) RO e 0 StringT 20 byte
ID prodoto 19 (0x13) RO (;°‘ﬂ;°557“5‘9g§'0%'9°2322’ StringT 13 byte
Testo prodotto 20 (0x14) RO Sensore fotoelettrico StringT 30 byte
Numero seriale 21 (0x15) RO ‘gf’g‘;”fﬁ‘iﬂ“&*{ anivece) StringT 13 byte
Revisione hardware 22 (0x16) RO (rein)s.i:rs\.eVIbu]r%vaure) StringT 6 byte
Revisione firmware 23 (0x17) RO (re\;)i‘sigsn.evao]f‘lbﬂélre) StringT 6 byte
Tag specifico dell'applicazione | 24 (0x18) R/W o Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 byte
Tag funzione 25 (0x19) R/W o Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 byte
Tag posizione 26 (0x1A) R/W . Qualsiasi stringa fino a 32 caratteri StringT max 32 byte
Conteggio errori 32 (0x20) RO 0 0..65535 IntegerT 16 bit
0 = Il dispositivo funziona
o ) correttamente
Sato disposv 36 (0x24) R0 0 =1 dispositv funziong 1= Manylenzione necesaria |7 Bbi
3 = Controllo Funzionule
4 = Guasto

Stato dettagliato dispositivo 37 (0x25) I byte

Errore di temperatura RO OctetSiringT I byte

Temperatura eccessiva RO OctetStringT I byte

Temperatura insufficiente RO OctetSiringT 3 byte

Cortocircuito RO OctetStringT I byte

Manutenzione necessaria RO OctetStringT I byte
Processo dati d'ingresso 40 (0x28) RO IntegerT 32 bt
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7.2.2, Parametri SSC

Indice dec

Nome parametro (hex) Accesso Valore predefinito Intervallo di dati Tipo di dati | Lunghezza
0 = Canale predefinito
= — Concle de secncl d 1 = Canale del §egnu]|e di commuta-
. . = Canale del segnale di commu- zione .
Selezione Teach-in 58 (0x3A) RW tazione | 2 = Conle del segnale di commta- UlntegerT 8 bit
zione 2
255 = Tutti SSC
Risultato Teach-in 59 (0x38) RecordT 8 bit
0 = Inattivo
1 = Successo
Stato Teach-in 1(0x01) RO 0 = Inattivo 4 = Attesa comando
5 = Occupato
7 = Errore
Flag SP1 TP1 _ 0 = Non OK
Teachpoint 1 di setpoint 1 2(0x02) RO 0= Non OK 1=0K
Flag SP1 TP2 _ 0 = Non OK
TeachPoint 2 di setpoint 1 3(0x03) RO 0 = Non OK 1=0K
Flag SP2 TP1 _ 0 = Non OK
TeachPoint 1 di setpoint 2 4(0x04) RO 0= Non OK 1=0K
Flag SP2 TP2 _ 0 = Non OK
TeachPoint 2 di setpoint 2 5 (0x03) RO 0.=Non 0K 1=0K
Parametro SSCI
(canale del segnale di commu- | 60 (0x3()
tazione)
Setpoint 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 10....2.000 IntegerT 16 bit
Setpoint 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10....2.000 IntegerT 16 bit
(onfi?uruzione $SCl
(canale del segnale di commu- 61 (0x3D)
tazione)
Logica di commutazione 1 1(0x01) R/W 0 = Attivo alto IO:AI}:iI\i/‘(I)Othl:go UlntegerT 8 bit
0 = Disativato _
Modalita 1 2(0x02) R/W 1 = Modalité a punto singolo ] =2Mgdﬂ|(')ﬁluﬁ'g”f?lilgss"r':]g°|° UlntegerT 8 bit
3 = Modalitd o punto doppio
Isteresi 1 3(0x03) R/W Definito dal fornitore, 50 mm 5...2.000 UlntegerT 16 bit
Parametro SSC2 62 (0x3E)
Setpoint 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1.000 10....2.000 IntegerT 16 bit
Setpoint 2 (SP2) 2 (0x02) R/W 750 10....2.000 IntegerT 16 bit
Configurazione SS(2 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
Logica di commutazione 2 1(0x01) R/W 0 = Attivo alto ]O:A‘L}:i'\i,‘éob(:]l:go UlntegerT 8 bit
0 = Disatfivato
Modalita 2 2(0x02) R/W 1 = Modalitd a punto singolo ] =2M2dﬂ|(')§luﬁ‘guf?;2;'r':]g°|o UlntegerT 8 bit
3 = Modalita a punto doppio
Isteresi 2 3(0x03) R/W Definito dal fornitore, 50 mm 5...2.000 UlntegerT 16 hit
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7.2.3. Parametri di uscita

Nome parametro

Indice dec
(hex)

Accesso

Valore predefinito

Intervallo di dati

Tipo di dati

Lunghezza

Canale 1(S01)

64 (0x40)

LT

Modalita stage 1

1(0x01)

R/W

1 = Uscita PNP

0 = Uscita disabilitata
1 = Uscita PNP
2 = Uscita NPN

3 = Uscita push-pull

UlntegerT

8 hit

Selettore di ingresso 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Disattivato
1=55C1
2=55C2
3 = Mllarme qualita di esecuzione (TA)
4 = Ingresso logico esterno

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Modalita

3(0x03)

R/W

0 = Timer disabilitato

0 = Timer disabilitato
1 = Ritardo T-on
2 = Ritardo T-off
3 = Ritardo T-on/T-off
4 = Impulso al fronte di salita
5 = Impulso al fronte di discesa

UlntegerT

8 bit

Timer 1 - Scala

4 (0x04)

RW

0 = Millisecondi

0 = Millisecondi
1 = Secondi
2 = Minuti

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Valore

5(0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bit

Funzione logica 1

7 (0x07)

RAW

0 = Diretto

0 = Diretto
1=AND
2=0R
3=X0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Invertitore di uscita 1

8 (0x08)

R/W

0 = Non invertito
(N.0.)

0 = Non invertito (Normalmente
aperto)
1 = Inveriito (Normalmente chiuso)

UlntegerT

8 hit

Canale 2 (S02)

65 (0x41)

Modalita stadio 2

1(0x01)

R/W

1 = Uscita PNP

0 = Uscita disabilitata
1 = Uscita PNP
2 = Uscita NPN
3 = Uscita push-pull
4 = Ingresso logico digitale (attivo
alto/Pull-down)
5 = Ingresso logico digitale (attivo
basso/Pull-up)
6 = Teach-in (aftivo alto)

UlntegerT

8 hit

Selettore di ingresso 2

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Disattivato
1=55C1
2=55C2
3 = Mllarme qualitd di esecuzione (TA)
4 = Ingresso logico esterno

UlntegerT

8 bit

Timer 2 - Modalita

3(0x03)

R/W

0 = Timer disabilitato

0 = Timer disabilitato
1 = Ritardo T-on
2 = Ritardo T-off
3 = Ritardo T-on/T-off
4 = Impulso ol fronte di salita
5 = Impulso al fronte di discesa

UlntegerT

8 bit

Timer 2 - Scala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisecondi

0 = Millisecondi
1 = Secondi
2 = Minuti

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Valore

5(0x05)

R/W

0..32767

IntegerT

16 bit

Funzione logica 2

7(0x07)

R/W

0 = Diretto

0 = Diretto
1=AND
2=0R
3=XO0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 hit

Invertitore di uscita 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverfito (normalmente chiuso)

0 = Non invertito (normalmente
aperto)
1 = Invertito (normalmente chiuso)

UlntegerT

8 hit

Rev.00 - 01.2020 | LD30 IO-Link manual ITA | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri




7.2.4, Parametri

regolabili specifici del sensore

Nome parametro I“‘(’El‘:x‘)i“ Accesso Valore predefinito Intervallo di dati Tipo di dati |  Lunghezza
. . 0 = Disabilitato

Selezione della regolazione . . . .

; 68 (0x44) R/W 1 = Regolazione del potenziometro 1 = Ingresso potenziometro UlntegerT 8 bit
locale o in remoto 9% Teuc[: Vit cavo

Valore potenziomeiro 69 (0x45) RO 30...1.100

Configurazione dei dati di .

processo 70 (0x46) R/W RecordT 16 bit
Valore analogico 1(0x01) R/W 1 = Valore analogico atfivo 0]==V\(I](|1(I)(::eu::(|;|)3;cigoi':1(11:;\3‘(,)0
Uscita di commutazione 1 2(0x02) R/W 1 = Uscita di commutazione 1 attiva 0]:=Ulj§icti?ud(iii(g;nmn;ltilttlgiz(i)::e]]iizl(tlitit\i/‘zlu
Uscita di commutazione 2 3 (0x03) R/W 1 = Uscita di commutazione 2 attiva 0]==Uﬁ§i:i$0d(iii‘?;"m":;’;?éiz?::gzim;\%u
Canale del segnale di T 0 = SSC1 inattivo
commutazione 1 4(0x04) R/W 0.=S5C1 inattivo 1 =SSC1 attivo
Canale del segnale di T T
commutazione 2 5(0x05) R/W 0 = S5C2 inattivo 0] _=SSSS((?2IZ?H\;‘(IJO
Allarme di temperatura 6 (0x06) R/W 0 = TA inatfivo 0] ==TTAAir('l?:it\i,‘(l)°
Cortocircuito 7 (0x07) R/W 0 = SCinattivo 0]=:SS((i|;c'|11iI‘il\ll)o
, . - 0 = Precisione normale/hassa (rapida)

:’éﬁlsmosmzmne applicazione 71 (0x47) R/W 0 = Normale 1 = Elevata precisione (lenta) UlntegerT 8 bit

2 = Personalizzata (scala del filtro)

Soglia di allarme temperatura | 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Soglia alta 1(0x01) R/W 70°C -30...70°C IntegerT 16 bit
Soglia bassa 2(0x02) R/W -20°C -30...70°C IntegerT 16 bit

Configurazione degli eventi 74 (0x4A) R/W RecordT 16 bit
Evento errore di tfemperatura 1(0x01) RAW 0 = Errore di temperatura 0 = Evento errore inattivo
(0x4000) Evento errore - Inatfivo 1 = Evento errore attivo
Temperatura eccessiva 0 = Temperatura eccessiva 0 = Evento avviso inattivo
(0x4210) 2(0:00) RAW Evento avviso - Inattivo 1 = Evento avviso atfivo
Temperatura insufficiente 0 = Temperatura insufficiente 0 = Evento avviso inatfivo
(0x4220) 3(0x03) R/W Evento avviso - Inattivo 1 = Evento avviso atfivo

o 0 = Cortocircuito 0 = Evento errore inatfivo
Cortocircuito (0x7710) 4(0x04) R/W Evento errore - Inattivo 1 = Evento errore aftivo
%‘L‘;ﬁ')y of Teach (Qualta di | 75 (0, 4p) RO 0...100 UlntegerT 8 bi
Qulity of fon (Qualta i 74 gy4g) RO 0...100 UlntegerT 16 bi
Controllo dello stato generale del
Rafing 1(0x01) RO sensore
[0-100] 100= Valore migliore
0 = Segnale OK
SegnaleBasso 2(0x02) RO 1 = Segnale basso
. 0 = Luce ambiente OK
AmbienteForte 3(0x03) RO 1 = Luce ambiente forte
. 0 = Oggetto rilevato
NessunOggettoRilevato 4 (0x04) RO 1 = Oggetto non rilevato
0 = Temperatura 0K
ErroreTemperatura 5(0x05) RO 1 = Temperatura al di fuori dei limiti
min/max
Scala del filtro 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UlntegerT 8 bit
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7.2.4. Parametri regolabili specifici del sensore (continua)

Nome parametro I“‘(’El‘:x‘)i“ Accesso Valore predefinito Intervallo di dati Tipo di dati |  Lunghezza
0 = Indicatore a LED inattivo
Indicatore a LED 78 (0x4E) R/W 1 = Indicatore a LED attivo 1 = Indicatore a LED attivo UlntegerT 8 bit
2 = Trova il mio sensore
DistanzaCutOff 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Uinteger 16 bit
Modalita ist. SSC1 80 (0x50) RAW 1= Automatica I%ﬁg‘;‘:gf{iﬂ Uinteger 8 bit
Valore delliteresi automatica | o, (0x51) RecordT 916 bit
Voloe delfieres aufoma- | 1 0y R 1. 1100 [mm] Uineger 16 bit
Valore dell'isteresi automa- 2(0x02) R 1. 100 Ui 16 bi
tica SP2 X mm] infeger it
7.2.5. Parametri diagnostici
Nome parametro Im(lli::xc)lec Accesso Valore predefinito Intervallo di dati Tipo di dati Lunghezza
Ore di funzionamento 201 (0x(9) RO 0 0...2.147.483.647 [h] IntegerT 32 bit
Numero di accensione 202 (0xCA) RO 0 0...2.147.483.047 IntegerT 32 bit
IG'S‘LP;;‘:L“;;’,;"“”‘"‘“ 203 (0x(B) RO 0 -50... 150 [°C] IntegerT 16 bit
I‘*'S‘;P,g")‘:l“gzs';‘(j“‘m“ 204 (0xC0) RO 0 50...150[°C] IntegerT 16 bt
Temperatura massima dall'ulti- o )
ma accensione 205 (0x(D) RO -50... 150 [°C] IntegerT 16 it
Temperatura minima dall'ulfi- o ;
nd accensione 206 (0xCE) RO -50...150[°C1 IntegerT 16 bit
Temperatura attuale 207 (0xCF) RO -50...150[°C1 IntegerT 16 bit
Contatore di rilevamento SSC1 | 210 (0xD2) RO 0..2.147.483.647 IntegerT 32 bit
m‘s‘s'{:n‘:,'"e lotemperatura | 917 10,p3) RO 0... 2.147.483.647 [min] IntegerT 32 bit
Winufi i oto dellofemperc- | 915 (g, RO 0... 2.147.483.647 [min] InfegerT 32 bit
Contatore dei download 214 (0xD6) RO 0 0..65.536 UlntegerT 16 bit
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1. Indledning

Denne vejledning er en referenceguide til Carlo Gavazzi IO-Link-fotoceller LD30xxBI10. Den beskriver, hvordan
produktet installeres, konfigureres og benyttes til det tilsigtede formal.

1.1. Beskrivelse

Carlo Gavazzi fotoceller er enheder, der er konstrueret og fremstillet i overensstemmelse med de internationale
|EC-standarder og underlagt EF-direktiverne Lavspaendingsdirektivet (2014/35/EU) og EMC-direktivet
(2014/30/EU).

Alle rettigheder til dette dokument forbeholdes af Carlo Gavazzi Industri, og kopier mé kun udfeerdiges til intern
brug.

Forslag til forbedringer af dette dokument er altid velkomne.

1.2. Dokumentationens gyldighed

Denne vejledning gaelder kun for LD30xxBI10-fotoceller med 10-Link, og kun indtil ny dokumentation udgives.
Denne brugervejledning beskriver funktion, drift og installation af produktet til dets tilsigtede anvendelse.

1.3. Hvem skal bruge denne dokumentation

Denne vejledning indeholder vigtige oplysninger vedr. installation og skal lseses og forstas i dens helhed af
specialiseret personale, som handterer disse fotoceller.

Vi anbefaler pé det kraftigste, at du laeser vejledningen omhyggeligt, inden du installerer sensoren. Gem
vejledningen til fremtidig anvendelse. Installationsvejledningen henvender sig til kvalificeret teknisk personale.

1.4. Anvendelse af produktet

Disse "TOF"-fotoceller (Time Of Flight) er udviklet til at veere baggrundssensorer med lang raekkevidde, men
kan ogsa indikere den faktiske afstand ved hjzelp af procesdata i IO-Link-modus. Sensoren udsender laserlys og
méler s& den tid, det tager for lyset at returnere til sensoren, og omregner denne tid til afstand.
LD30xxBI10...IO0-sensorerne kan vaere med eller uden 10-Link-kommunikation. Ved hjzlp af en IO-Link-master er
det muligt at betjene og konfigurere disse enheder.

1.5. Sikkerhedsforholdsregler

Denne sensor mé& ikke benyttes i anvendelser, hvor personsikkerhed er afhaengig af sensorens funktion (Sensoren
er ikke konstrueret i overensstemmelse med EU Maskindirektivet).

Installation og brug skal udferes af undervist teknisk personale med grundlaeggende viden om elinstallation.
Installateren har ansvaret for korrekt installation i overensstemmelse med lokale sikkerhedsbestemmelser og skal
sikre, at en defekt sensor ikke medferer nogen form for fare for personer eller udstyr. Hvis sensoren er defekt,
skal den udskiftes og beskyttes imod uautoriseret brug.

Klasse 1 i henhold til IEC 60825-1:2014

* LASER Er i overensstemmelse med [EC/EN 60825-1:2014 og 21 CFR 1040.10
1 1040.11 med undtagelse af afvigelser i medfer af Meddelelse nr. 56 om

laser, dateret 19. januar 2018

1.6. Andre dokumenter

Der er adgang til databladet, IODD-filen og IO-link-parametervejledningen p& internettet p& adressen
http://gavazziautomation.com
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1.7. Akronymer

1/0
PD
PLC
SIO
SP
IODD
IEC
NO
NC
NPN
PNP
Push-Pull
QoR
QoT
UART
SO
SSC
TOF

Indgang/udgang

Procesdata

Programmerbar logikstyring

Standardindgang/-udgang

Seetpunkter

|/O-enhedsbeskrivelse

Internationale elektrotekniske kommission

Sluttende kontakt

Brydende kontakt

Traek belastning til jord

Traek belastning til V+

Traek belastning til jord eller V+

Kvalitet of kersel

Kvalitet af indlaering

Universel asynkron sender-modtager

Koblingsudgang

Koblingssignalkanal

Time Of Flight (flyvetid)
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2. Produkt

2.1. Primzere funktioner

|O-Link Carlo Gavazzi 4trédede DC "TOF" (Time Of Flight) fotoceller er fremstillet efter de hajeste standarder
for kvalitet og fés i to forskellige husmaterialer.

* ABS-plast. Godkendt i henhold til IP67

e Rustfrit stal AISI3T6L til barske omgivelser. Godkendt i henhold til IP69K og ECOLAB.

De kan fungere i standard 1/O-modus (SIO), som er deres standarddriftsmodus. Nar de sluttes til en 10-Link-
master, skifter de automatisk til IO-Link-modus og kan betjenes og uden videre konfigureres ved fiernstyring.
Takket vaere deres |O-Link-graenseflade er disse enheder langt mere intelligente og byder pd@ mange supplerende
konfigurationsmuligheder som f.eks. indstillelig registreringsafstand og hysterese samt timerfunktioner pa
udgangen. Avancerede funktioner som f.eks. logikfunktionsblok og muligheden for at konvertere en udgang til en
eksternindgang ger sensoren ekstremt fleksibel i forbindelse med lasning af decentraliserede registreringsopgaver.

2.2. Identifikationsnummer
_Kode JTIFITEN Beskrivelse
L

Fotocelle

Rektangulaert hus

Husstarrelse
Plastichus - PBT
Hus af rustfrit stal - AISI316L

Bagtrimmer

Toptrimmer

Baggrundsafblaending

Infraradt lys

1000 mm registreringsafstand

Valgbare funktioner: NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (kun ben 2) ekstern
indlaeringsindgang (kun ben 2)

Valgbar: NO eller NC
2 meter PVC-kabel
M8, 4-polet basning
|O-Link-version

Supplerende tegn kan benyttes til tilpassede versioner.
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2.3. Driftstilstande

|O-Link fotoceller leveres med to koblingsudgange og kan fungere i to forskellige modi: SIO-modus (standard
|/O-modus) eller IO-Link-modus (ben 4).

2.3.1. SIO-modus

Nar sensoren fungerer i SIO-modus (standard), kraeves en 10-link master ikke. Enheden fungerer p& samme
méde som en almindelig fotocelle og kan betjenes via en kommunikationsbus eller en styringsenhed (f.eks.
PLC), nér den er sluttet til sin PNP, NPN eller digitale Push-Pull-indgange (standard 1/O-port). En af de vigtigste
fordele ved disse fotoceller, er, at de kan konfigureres via en IO-Link-master og derefter, nar de frakobles, vil
de bibeholde de seneste parameter- og konfigurationsindstillinger. Séledes er det f.eks. muligt at konfigurere
sensorens udgange individuelt som PNP, NPN eller Push-Pull - eller at tilfzje timerfunktioner som teende- og
slukkeforsinkelse eller logikfunktioner og derved opfylde adskillige anvendelseskrav med samme sensor.

2.3.2. 10-Link-modus

|O-Link er en standardiseret |O-teknologi, der anerkendes p& verdensplan som international standard (IEC 61131-
9).

Den betragtes i dag som "USB-graensefladen” for sensorer og aktuatorer inden for industriel automation.

Nér sensoren er forbundet med en |O-link-port, sender IO-Link-masteren en vaekkeanmodning (vaekkeimpuls) til
sensoren, hvorved der automatisk skiftes til IO-Link-modus: Punkttil-punkt tovejskommunikation pébegyndes derefter
automatisk imellem masteren og sensoren.

|O-Link-kommunikation kraever kun almindeligt 3-r&det uskaermet kabel med en maksimal leengde pa 20 m.

C/Q

L+

|O-Link-kommunikation finder sted med 24 V impulsmodulation, standardiseret UART-protokol via koblings- og
kommunikationskablets (kombineret koblingsstatus og datakanal C/Q) BEN 4 eller den sorte ledning.
En M8 4-benet hanbesning har eksempelvis:

® Positiv stramforsyning: ben 1, brun

* Negativ stremforsyning: ben 3, bla

* Digital udgang 1: ben 4, sort

e Digital udgang 2: ben 2, hvid
Transmissionshastigheden p& LD30xxBI10...I0-sensorer er 38,4 kBaud (COM?2).
Nar den er forbundet med IO-Link-porten, har masteren fiernadgang til samtlige sensorens parametre og fil
avancerede funktioner, som muligger sendring af indstillinger og konfiguration under driften, og som muligger
diagnosefunktioner som f.eks. temperaturadvarsler, temperaturalarmer og procesdata.

Takket vaere 1O-Link er det muligt at f& vist producentoplysningerne og artikelnummeret (servicedata) p& den

tilsluttede enhed, begyndende fra V1.1. Takket vaere datalagringsfunktionen er det muligt at udskifte enheden og
automatisk f& alle oplysningerne, der er lagret i den gamle enhed, overfert il udskiftningsenheden.
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Adgang til interne parametre giver brugeren mulighed for at se, hvordan sensoren arbejder, f.eks. ved aflaesning
af den interne temperatur.
Haendelsesdata giver brugeren mulighed for at f& diagnoseoplysninger, herunder f.eks. om en fejl, en alarm, en
advarsel eller et kommunikationsproblem.
Der er to forskellige kommunikationstyper imellem sensoren og masteren, og de fungerer uafhaengigt af hinanden:

® Cyklisk for procesdata og veerdistatus — disse data udveksles cyklisk.

* Acyklisk for parameterkonfiguration, identifikationsdata, diagnoseoplysninger og haendelser

(f.eks. fejlmeddelelser eller advarsler) — disse data kan udveksles p& anmodning.

2.3.3. Procesdata

Procesdata viser som standard felgende parametre som aktive: 16-bit analog veerdi, koblingsudgang 1 (SO1)
og koblingsudgang 2 (SO2).

Folgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, TA, SC.

Ved aendring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid vaelge ogsd at aktivere statussen
for de inaktive parametre. P& denne made kan flere tilstande iagttages i sensoren pd samme tid.

Procesdata kan konfigureres. Se 2.6.3. Procesdatakonfiguration.

Byte 0 |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
Byte 1 |23 22 21 20 19 18 17 16
LSB
Byte 2 15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA S$SC2 SSC1
Byte3 |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 byte

Analog veerdi 16 ... 31 (16 BIT)

2.4, Udgangsparametre

Sensoren méler fem forskellige fysiske vaerdier. Disse veerdier kan justeres uafhaengigt og bruges som kilde for
koblingsudgang 1 eller 2, og derudover kan der veelges en ekstern indgang for SO2. Nér en af disse kilder er
valgt, er det muligt at konfigurere sensorens udgang med en IO-Link-master ved at felge de seks trin, der er vist
i opsaetning af koblingsudgang nedenfor.

Nar sensoren er afbrudt fra masteren, skifter den til SIO-modus og beholder den seneste konfigurationsindstilling.

8§SC1 Selector Time Output Sensor
S.P (trimmer) A delay inverter output SN
'g' o R s One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
& Hyst. Auto/Adi. Tto4 One-shot Push-Pull
o
(]
8
n Selector Time Output Sensor
B delay inverter output I
One of ON, OFF N.O., N.C. NPN, PNP,
. Temperature 1o 4 One-shot Push-Pull EXT-
EXT-Input Input
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2.4.1. Sensorfronten

TOF-sensoren maler afstanden til en genstand ved at udsende smé& impulser med IR-laserlys og s& méle den tid
det tager lyset, reflekteret af en genstand, at returnere til sensoren. E

2.4.1.1. SSC (koblingssignalkanal)
Der er falgende indstillinger til rédighed til detektering of tilstedevaerelse (eller fraveer aof tilstedevaerelse) af
en genstand foran sensorens overflade: SSC1 eller SSC2. Saetpunkterne kan fastlaegges fra 10 ... 2000

*

* Det frarddes at anvende indstillinger, som er over de maksimale 1000 mm. Under optimale betingelser

(genstandens overflade, omgivende lys og EMC-staj mv.) kan denne afstand imidlertid indstilles til en hgjere
veerdi.

2.4.1.2. Koblingspunktmodus:
Hver SSC-kanal kan indstilles til at fungere i 3 modi eller deaktiveres. Indstillingen koblingspunktmodus kan
bruges til at konfigurere mere avanceret opfersel for udgangene. Falgende koblingspunktmodi kan vaelges

for at sendre opferslen for SSC1 og SSC2

Deaktiveret
SSC1 eller SSC2 kan deaktiveres individuelt.

Enkeltpunktmodus

Koblingsoplysningerne sendres, nér mélevaerdien passerer den taerskel, der er defineret i seetpunkt SP1,
med stigende eller faldende malevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

Hysteresis

—) +“—

Sensor

ON - OF

SP1

Topunktmodus Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Koblingsoplysningerne aendrer sig, nér mélevaerdien passerer teersklen, der er defineret i saetpunkt
SP1. Denne andring sker kun med stigende mélevaerdier. Koblingsoplysningerne aendrer sig ogsa, nér
mélevaerdien passerer taersklen, der er defineret i saetpunkt SP2. Denne aendring sker kun med faldende
mélevaerdier. Der tages ikke hensyn til hysterese i denne situation.

Hysteresis

—) +“—

Sensor l

ON - oF
SP2 SP1

Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

Rev.00 - 01.2020 | LD30 I0-Link manual DAN | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



Vinduesmodus
Koblingsoplysningerne aendres, nar mélevaerdien passerer de teerskler, der er defineret i saetpunkt SP1 og
saetpunkt SP2, med stigende eller faldende malevaerdier under hensyntagen til hysteresen.

_, Hysti _, Hysti
Sensor
- OFF ON - OFF
SP2 SP1

Eksempel pé tilstedevaerelsesdetektering — med ikke-inverteret logik

2.4.1.3. Hystereseindstillinger

Raekkevidde 5 ... 2000. Mdleenheden for hysterese er mm.

Hysterese kan for bade SSC1 og SSC2 - uathaengigt af hinanden - indstilles manuelt til enkeltpunktmodus
eller vinduesmodus.

SSC1 har imidlertid en ekstra funktion; automatisk hysterese. Automatisk hysterese understetter
enkeltpunkimodus og vinduesmodus.

Anvend parameteren "SSC1 Hyst.modus" til at veelge mellem manuel/automatisk hysterese.

Bemezerk: Nér trimmer er valgt, er hysterese altid automatisk.

Automatisk hysterese:

Automatisk hysterese giver stabil drift i de fleste anvendelsessituationer.

Hysterese beregnes med reference til SP1/SP2. Faktiske vaerdier kan afleeses via parameteren "SSCI1
Automatisk hysteresevaerdi".

Manvuel hysterese:

Til anvendelsesformal, som fordrer en anden hysterese end den automatiske, kan hysteresen konfigureres
manuelt. Denne funktion ger sensoren mere alsidig.

Bemeaerk: Der bor tages hajde for den specifikke anvendelse, hvis der vaelges en hysterese, som er lavere
end den automatiske hysterese.

2.4.1.4. Temperaturalarm (TA)

Sensoren overvager konstant den interne temperatur. Det er ved hjelp af temperaturalarmindstillingen
muligt at f& en alarm fra sensoren, hvis temperaturtaerskler overskrides. Se §2.6.5.

Temperaturalarmen har to separate vaerdier, én til indstilling af maks.temperaturen og én til indstilling of
min.-temperaturen.

Det er muligt at laese sensorens temperatur via de acykliske IO-Link-parameterdata.

BEMARK!

Temperaturen, der méles af sensoren, vil altid vaere hajere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes
infern opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pavirkes af mé&den, som sensoren er
monteret pd i anvendelsen.

2.4.1.5. Ekstern indgang
Udgang 2 (SO2) kan konfigureres som en ekstern indgang, hvorved eksterne signaler kan feres ind i
sensoren. Dette kan ske fra en anden sensor eller fra en PLC eller direkte fra en maskinudgang.
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Kanal A ]

Kanal B

2.4.2. Indgangsveelger

Denne funktionsblok giver brugeren mulighed for at vaelge et af signalerne fra "sensorfronten" til kanal A eller
B

Kanal A og B: Kan veelge imellem SSC1, SSC2, Temperaturalarm og ekstern indgang.

Uud 1

Ud 2

2.4.3. Logikfunktionsblok
| logikfunktionsblokken kan de valgte signaler fra indgangsvaelgeren tilfajes en logikfunktion direkte uden brug

af en PLC - hvilket giver mulighed for decentral beslutningstagning.
De tilgaengelige logikfunktioner er: AND, OR, XOR, SR-FF.
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AND-funktion

Symbol

Sandtabel

A B Q
Ao & 0 0 0
Bo 0 1 0
1 0 0
AND-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @Q = A.B Llees A OG B giver Q
OR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
0 0 0
A > 1
B _ 0 1 1
1 0 1
OR-gate med 2 indgange
1 1 1
Boolesk udiryk @ = A + B Lees som A ELLER B giver Q
XOR-funktion
Symbol Sandtabel
A B Q
A O \ 0 0 0
Bo J 0 1 1
1 0 1
XOR-gate med 2 indgange
1 1 0
Boolesk udiryk @ = A + B @ A ELLER B, men IKKE BEGGE giver Q
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"SR-FF med gate"-funktion

Funktionen er beregnet til: F.eks. at fungere som fylde- eller tsmmefunktion ved hjzelp af kun to indbyrdes
forbundne sensorer

Symbol Sandtabel E

A B Q
A
& —o0 Q 0 0 0
SR
Flip-flop 0 1 X
5 1 0 X
1 1 1

X - ingen andringer p& udgangen.

Time
delay

ON, OFF
One-shot U l

Time
delay

ON, OFF
One-shot U 2

2.4.4. Timer (Kan indstilles individuelt for Ud1 og Ud2)
Timeren giver brugeren mulighed for at arbejde med forskellige timerfunktioner ved at redigere de 3
timerparametre:

e Timermodus

e Timerskala

e Timervaerdi

2.4.4.1. Timermodus
Veelger hvilken type timerfunktion der skal indferes pa koblingsudgangen. Felgende er mulige:

2.4.4.1.1. Deaktiveret

Denne valgmulighed deaktiverer timerfunktionen, uanset hvordan timerskalaen og timerforsinkelsen er
konfigureret.

2.4.4.1.2. Tendeforsinkelse (T-on)

Aktiveringen af koblingsudgangen genereres efter den faktiske sensoraktivering som vist i nedenstéende
figur.
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Tilstedevaerelse af et mal |_|

Ton

N.O. \ Ton

2.4.4.1.3. Slukkeforsinkelse (T-off)

Ton |_|

Eksempel med sluttende udgang

Deaktiveringen af koblingsudgangen forsinkes i forhold til tidspunktet for fiernelse af malet foran sensoren

som vist i nedenst&ende figur.

Tilstedevaerelse af et mal

N.O. \ -

2.4.4.1.4. Teende- og slukkeforsinkelse (T-on og T-off)

Toff

Toff

Toff

Toff

Eksempel med sluttende udgang

Hvis denne funktion vaelges, anvendes bade T-on-og T-off-forsinkelsen p& genereringen af koblingsudgangen.

Tilstedevaerelse aof et mal |_|

|
N.O. \ Ton

Ton
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2.4.4.1.5. Monostabil forflanke

Hver gang et mal detekteres foran sensoren, genererer koblingsudgangen en impuls af konstant leengde
pd detekteringens forflanke. Denne funktion kan ikke udlgses igen. Se nedenst&dende figur.

Tilstedevaerelse aof et mal Hﬂ

S

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.1.6. Monostabil bagflanke

Svarer i funktion til monostabil forflanke-modus, men i denne modus skiftes koblingsudgangen pa
aktiveringens bagflanke som vist i nedenstéende figur. Denne funktion kan ikke udlgses igen.

Tilstedevaerelse aof et mal H”

N __AR__B

Eksempel med sluttende udgang

2.4.4.2, Timerskala

Parameteren definerer, hvorvidt forsinkelsen, der er specificeret i Timerforsinkelse, skal vaere i millisekunder,
sekunder eller minutter

2.4.4.3. Timerveerdi
Parameteren definerer forsinkelsens faktiske varighed. Forsinkelsen kan indstilles til en hvilken som helst

heltalsvaerdi imellem 1 og 32 767.
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Output
E inverter

N.O., N.C. Ud 1

Output
inverter

N.O., N.C. Ud 2

2.4.5. Udgangsinverter

Denne funktion giver brugeren mulighed for at invertere funktionen pd& koblingsudgangen imellem Sluttende
(NO) og Brydende (NC).

ANBEFALET FUNKTION

Den anbefalede funktion fremgér af parametrene under 64 (0x40) underindeks 8 (0x08) for SO1 og 65
(0x41) underindeks 8 (0x08) for SO2. Den har ikke nogen negativ indflydelse p& logikfunktionerne eller
timerfunktionerne, da den tilfgjes efter disse funktioner.

FORSIGTIG!
Koblingslogikfunktionen, der fremgar under 61 (Ox3D) underindeks 1 (0x01) for SSC1 og 63 (0x3F) underindeks
1 (0xO1) for SSC2, anbefales ikke, da den vil have negativ indvirkning pé& logikken eller timerfunktionerne.

Denne funktion vil eksempelvis gere en TAND-forsinkelse til en SLUKforsinkelse, hvis den ftilfgjes for SSC1 og
SSC2. Den er kun beregnet til SO1 og SO2.

Sensor
output SO1

NPN, PNP,
U l Push-Pull

Sensor
output

NPN, PNP,
U 2 Push-Pull EXT-

EXT-Input Input

SO2

2.4.6. Udgangstrinmodus
| denne funktionsblok kan brugeren vaelge, om koblingsudgangene skal fungere som:
SO1: Deaktiveret, NPN, PNP eller Push-Pull-konfiguration.
SO2: Deaktiveret, NPN, PNP, Push-Pull, ekstern indgang (aktiv haj/pull-down), ekstern indgang
(aktiv lav/pull-up) eller ekstern indleeringsindgang.
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2.5. Indleeringsprocedure

2.5.1. Ekstern indleering (Teach-by-wire)
NB! Denne funktion fungerer i enkeltpunktmodus og kun for SP1 i SSC1.
Teach-by-wire skal konfigureres farst ved hjzelp af en 10-Link-master:
a) Veelg "Teach by wire" her: Sensorspecifik->Veelg lokal/fjernjustering.
(Parameter 68 (0x44), underindeks 0 =2).
b) Veelg "Enkeltpunkimodus" her: Koblingssignalkanal 1->SSC1 Konfiguration.Modus.
(Parameter 61 (0x3D), underindeks 2=1).
c) Veelg "Indlaering" her: Udgang->Kanal 2 opsaetning.Trinmodus.
(Parameter 65 (0x41), underindeks 1=6).
Teach-by-wire-procedure
1) Anbring emnet foran sensoren.
2) Tilslut indgangen for ekstern indlaering (ben 2 hvid leding) til V+ (ben 1 brun ledning).
Den gule LED begynder at blinke med angivelsen 1 Hz (10 % til) for at indikere, at indlaering er i gang.
3) Efter 3-6 sekunder &bnes indlaeringsvinduet. Her skifter blinkemgnstret til 90 % til. Friger den hvide ledning.
4) Hyvis indlaeringen er udfert korrekt, vil den gule LED blinke fire gange (2 Hz, 50 %).
Hvis indlaeringen mislykkes eller afbrydes, vil sensoren afslutte indlaeringsmodus.
NB: Hvis den hvide ledning frigeres uden for indlseringsvinduet, afbrydes indlaeringen.
Hvis den hvide ledning ikke frigeres indenfor 12 sekunder, afbrydes indlseringen (timeout angives af et hurtigt
blinkende tal (5 Hz, 50 %).

2.5.2. Indlering fra 10-Link-masteren
1. Veelg |O-link-indlzering, fra I0-Link-master:
Sensorspecifik -> Valg af lokal justering/fjernjustering = Deaktiver.
(Parameter 68 (0x44), underindeks 0 =0).
2. Veelg SSC1 eller SSC2 konfigurationsmodus:
SSC1: | menuen: Koblingssignalkanal 1->SSC1 Konfiguration.Modus->[Enkeltpunkt / Vinduesmodus
/ Topunki].
(Parameter 61 (0x3D), underindeks 2= [Enkeltpunkt=1 / Vinduesmodus=2 / Topunkt=3])
S§SC2: | menuen: Koblingssignalkanal 2->SSC2 Konfiguration.Modus->[Enkeltpunkt / Vinduesmodus
/ Topunki].
(Parameter 63 (Ox3F), underindeks 2= [Enkeltpunkt=1 / Vinduesmodus=2 / Topunkt=3])
3. Veelg den koblingskanal, der skal indlaeres:
| menuen Valg aof indlaering-> [faktisk indlaeringstype], Indleering: Veelg -> [Koblingssignalkanal 1 /
Koblings- signalkanal 2 / Alle SCC].
(Parameter 58 (0x3A), underindeks O =[SSC1, SSC2, ALLE SCC=2])

2.5.2.1. Enkeltpunktmodus-procedure

1) Enkeltveerdi-indlaeringskommandosekvens:
Enkeltvaerdi-indleeringskommandosekvens
(Knapperne findes i menuen: Indlaering->Indlaering af enkelt vaerdi)
1.Tryk pé& Indleering SP1. (Parameter 2, underindeks O = 65 (0x41)).
2. Valgfrit, Anvend indlaering (parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).

_, | Hysteresis
________________ .’

SP1

TP1

ON - OF
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2) Dynamisk indleeringskommandosekvens

(Knapperne findes i menuen: Indlaering-> Dynamisk indlaering)

1. Tryk pé Indleering SP1 Start her. (Parameter 2, underindeks O = 71 (0x47)).

2. Tryk pé Indleering SP1 Stop her. (Parameter 2, underindeks O = 72 (0x48)).
E 3. Valgfrit: Tryk p& Anvend indleering. (Parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).

3) Toveerdi-indleeringskommandosekvens
(Knapperne findes i menuen: Indlzering-> Indleering af to veerdier)
1. Tryk pé& Indleering SP1 TP1 her. (Parameter 2, underindeks O = 67 (0x43)).
2. Tryk pé Indleering SP1 TP2 her. (Parameter 2, underindeks O = 68 (0x44)).
3. Valgfrit: Tryk p& Anvend indleering. (Parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).

- Hysteresis —

2.5.2.2. Topunktmodus-procedure

1) Toveerdi-indleeringskommandosekvens:

(Knapperne findes i menuen: Indlaering-> Indlzering af to vaerdier)

1.Tryk pa Indleering SP1 TP1 her. (Parameter 2, underindeks O = 67 (0x43)).

2. Tryk pé& Indleering SP1 TP2 her. (Parameter 2, underindeks O = 68 (0x44)).

3. Valgfrit: Tryk pa Anvend indleering. (Parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).
4.Tryk pd Indlaering SP2 TP1 her. (Parameter 2, underindeks O = 69 (0x45)).
5.Tryk péd Indlaering SP2 TP2 her. (Parameter 2, underindeks O = 70 (0x46)).

6. Valgfrit: Tryk p& Anvend indleering (parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).
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2) Dynamisk indleringskommandosekvens:
1. Tryk pé& Indlzering SP1 Start her. (Parameter 2, underindeks O = 71 (0x47)).
2. Tryk pé Indleering SP1 Stop her. (Parameter 2, underindeks O = 72 (0x48)).
3. Tryk pé Indleering SP2 Start her. (Parameter 2, underindeks O = 73 (0x49)).
4. Tryk pa Indlaering SP2 Stop her. (Parameter 2, underindeks O = 74 (0x4A)).
5. Valgfrit: Tryk pa Anvend indleering. (Parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)). E

SP2 SP1
TP2 TP1

ON - oF

2,5.2.3. Vinduesmodusprocedure

1) Enkeltvzerdi-indlzeringskommandosekvens:
(Knapperne findes i menuen: Indlaering->Indlaering af enkelt vaerdi)
1.Tryk pé Indleering SP1. (Parameter 2, underindeks O = 65 (0x41)).
2. Tryk pé Indleering SP2. (Parameter 2, underindeks O = 66 (0x42)).
3. Valgfrit: Tryk p& Anvend indleering (parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).

_y Hyst _y Hyst
______________________________ .’
————————— »
SP2 SP1
TP1 TP1
- OFF ON - OFF

2) Dynamisk indleeringskommandosekvens:
(Knapperne findes i menuen: Indleering-> Dynamisk indlaering)
1. Tryk pé& Indlzering SP1 Start her. (Parameter 2, underindeks O = 71 (0x47)).
2. Tryk pé Indleering SP1 Stop her. (Parameter 2, underindeks O = 72 (0x48)).
3. Tryk pé& Indleering SP2 Start her. (Parameter 2, underindeks O = 73 (0x49)).
4. Tryk pa Indlaering SP2 Stop her. (Parameter 2, underindeks O = 74 (0x4A)).
5. Valgfrit: Tryk pa Anvend indleering. (Parameter 2, underindeks O = 64 (0x40)).

_ Hyst _ Hyst
SP2 SP1
TP2 TP1
- OF ON ~ OFF
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2.6. Sensorspecifikke justerbare parametre

Ud over parametrene, der er direkte relateret til udgangskonfigurationen, har sensoren ogsa en raekke interne
parametre, som er nyttige til opsaetning og diagnose.

2.6.1. Valg of lokal justering eller fjernjustering
Der er mulighed for at vaelge, hvordan registreringsafstanden skal defineres, ved enten at vaelge trimmeren, Teach-
by-wire via sensorens eksterne indgang eller deaktivere potentiometeret for at gare sensoren manipulationssikker.

2.6.2. Trimmerdata
Vaerdi mellem 30...1100 mm.

2.6.3. Procesdatakonfiguration

Nar sensoren betjenes i IO-Llink-modus, har brugeren adgang til den cykliske procesdatavariabel.

Procesdata viser som standard felgende parametre som aktive: 16-bit analog veerdi, koblingsudgang 1 (SO1)
og koblingsudgang 2 (SO2).

Felgende parametre kan indstilles som inaktive: SSC1, SSC2, TA, SC.

Ved andring af procesdatakonfigurationsparameteren kan brugeren imidlertid vaelge ogsa at aktivere statussen
for de inaktive parametre. P& denne méde kan flere tilstande iagttages i sensoren pad samme tid.

2.6.4. Indstilling af sensoranvendelse

Sensoren har 3 faste sensorindstillinger, som der kan vaelges imellem afhaengig af anvendelsessituationen:
* Hurtig konfiguration (Filterskalering til 1)

® Praecis konfiguration (Filterskalering til 10 - langsom)

e Tilpasset konfiguration (Filterskalering indstillet fra 1-255)

Praecisionen kan justeres via parameteren "Filterskalering". Se 2.6.9.

2.6.5. Temperaturalarm-tzerskel

Temperaturen, hvorved temperaturalarmen udlgses, kan aendres for maks.- og min.-temperaturen. Dette betyder,
at sensoren udlgser en alarm, hvis maks.- eller min.temperaturen overskrides. Temperaturerne kan indstilles
imellem -50 °C og +150 °C. Standardindstillingerne fra fabrikken er, Lav taerskel -30 °C og hgij teerskel +120
°C.
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2.6.6. Hendelseskonfiguration
Temperaturhaendelser transmitteret via 10-Link-graensefladen er som standard sl&et fra i sensoren. Hvis brugeren
gnsker at f& oplysninger om kritiske temperaturer, der matte blive detekteret i sensoranvendelsen, giver denne
parameter mulighed for at aktivere og deaktivere felgende 4 haendelser:
e Temperaturfejlhaendelse: Sensoren detekterer en temperatur uden for det specificerede driftsinterval.
e Temperaturoverskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er hgjere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
* Temperaturunderskridelse: Sensoren detekterer temperaturer, der er lavere end indstillingen for
temperaturalarmtaerskel.
e Kortslutning: Sensoren detekterer, hvis sensorudgangen kortsluttes.

2.6.7. Kvalitet af kersel QoR
Kvalitet af kersel informerer brugeren om sensorens faktiske ydeevne.
"Vurdering" er en opsummering af alle QoR-parametrene. Hvis betingelserne er gode, genstanden detekteres

med et godt signal, og det omgivende lys og sensortemperaturen er indenfor graensevaerdierne, vil vurderingen
vaere 100 (bedste score).

Hvis vurderingen er < 100, kan &rsagen hertil ses i de andre QoR-parametre.
QoR-parametrene kan ses i tabellen nedenfor.

Parameter Beskrivelse
Vurderin Samlet funktionalitetskontrol for sensor
9 [0-100] 100=bedst
. 0 = Signal OK
Signallavt 1 = Signal lavt

0 = omgivelsestemperatur OK

OmgivelseHoi 1 = omgivelsestemperatur hgj

0 = Obijekt detekteret

IntetObjekiDetekloret 1 = Obijekt ikke detekteret

0 = Temperatur OK
1 = Temperatur uden for min./maks.-graenser

TemperaturFeijl

2.6.8. Kvalitet af indlzering
Veerdien for kvalitet af indlaering ger brugeren opmaerksom pd, hvor gode registreringsbetingelserne var under
indlaeringsproceduren. Kvalitet af indleering giver et gjebliksbillede af kvalitet af karsel-vaerdien "Vurdering"
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2.6.9. Filterskalering

Denne funktion kan ege immuniteten overfor ustabile emner og elekiromagnetiske forstyrrelser: Veerdien kan
indstilles fra 1 il 255, og standardindstillingen fra fabrikken er 1. Filteret fungerer som et varierende gennemsnit.
Det betyder, at en filterindstilling p& 1 giver den hgjeste registreringsfrekvens, mens en indstilling p& 255 giver
den laveste registreringsfrekvens.

2.6.10. LED-indikering

LED-indikeringen kan konfigureres i 3 forskellige modi: Inaktiv, Aktiv eller Find min sensor.
Inaktiv: LED'erne er altid slukket
Aktiv: LED'erne folger indikeringssystemet beskrevet i 5.1.

Find min sensor: LED'erne blinker vekslende med 2 Hz med 50 % driftscyklus, s& det er nemt at finde
sensoren.

2.6.11. Afskaeringsafstand

Raekkevidde 0...2000 (mm)

Malt afstand, der er leengere end afskaeringsafstand, bliver afkortet til afskaeringsafstanden.
Afskaeringsafstanden anvendes ligeledes, nér et emne ikke kan registreres.

2.6.12. Hysteresemodus
Se 2.4.1.3 Hystereseindstillinger

2.6.13. Automatisk hysteresevaerdi
Se 2.4.1.3 . Hystereseindstillinger
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2.7. Diagnoseparametre

2.7.1. Driftstimer
Sensoren har en indbygget teeller, der logger hver hele time, hvor sensoren har vaeret i drift. Det maksimale
antal timer, der kan registreres, er 2 147 483 647 timer, og denne vaerdi kan lzeses fra en IO-Link-master.

2.7.2. Antal teend/sluk-cyklusser [cyklusser]

Sensoren har en indbygget teller, der logger hver gang sensoren taendes. Veerdien gemmes hver time, og det
maksimale antal taend/sluk-cyklusser der kan registreres, er 2 147 483 647 cyklusser. Denne vaerdi kan laeses
fra en 1O-Link-master.

2.7.3. Maks. temperatur - absolut hgjeste [°C]
Sensoren har en indbygget funktion, der logger den hgjeste temperatur, som sensoren har vaeret udsat for i
lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan leeses fra en IO-Link-master.

2.7.4. Min. temperatur - absolut laveste [°C]
Sensoren har en indbygget funktion, der logger den laveste temperatur, som sensoren har vaeret udsat for i
lzbet af hele dens driftslevetid. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan leeses fra en |O-Link-master.

2.7.5. Maks. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den hgjeste temperatur har vaeret siden opstarten.
Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.6. Min. temperatur siden sidste opstart [°C]
Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om, hvad den laveste temperatur har vaeret siden opstarten.
Denne vaerdi gemmes ikke i sensoren.

2.7.7. Aktuelle temperatur [°C]

Fra denne parameter kan brugeren f& oplysninger om den aktuelle temperatur i sensoren.

2.7.8. Detekteringstaller [cyklusser]
Sensoren logger, hver gang SSC1 skifter tilstand. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan laeses
fra en 1O-Link-master.

2.7.9. Minutter over maks. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har veeret i drift over maks.-temperaturen for sensoren, og det
maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres en gang i timen
og kan leses fra en |O-Link-master.

2.7.10. Minutter under min. temperatur [min]

Sensoren logger, hvor mange minutter sensoren har vaeret i drift under min.-temperaturen for sensoren, og det
maksimale antal minutter, der kan registreres, er 2 147 483 647. Denne parameter opdateres en gang i timen
og kan leses fra en |O-Link-master.

2.7.11. Downloadtzller

Sensoren logger, hvor mange gange parametrene er blevet aendret i sensoren. Det maksimale antal sendringer,
der kan registreres, er 65 536 gange. Denne parameter opdateres en gang i timen og kan leses fra en 10-
Link-master.

BEMARK!

Temperaturen, der méles af sensoren, vil altid veere hgjere end omgivelsestemperaturen, hvilket skyldes intern
opvarmning.

Forskellen imellem omgivelsestemperaturen og den interne temperatur pavirkes af méden, som sensoren er
monteret pd i anvendelsen. Hvis sensoren er monteret i et metalbeslag, vil forskellen vaere mindre, end hvis den
er monteret i et plasticbeslag.
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3. Ledningsdiagrammer

— 11BN v
4 BK
E 2 WH )
-V
BEN |Farve Signal Beskrivelse
1 Brun 10 ... 30 VDC | Sensorforsyning
2 Hvid Belastning Udgang 2 / SIO-modul / Ekstern indgang / Ekstern laering
3 Bl& GND Jord
4 Sort Belastning |O-Link / Udgang 1 / SIO-modus

4. ldriftsaettelse

300 ms efter at stramforsyningen er sl&et til, er sensoren driftsklar.
Hvis den er sluttet til en IO-Link-master, er ingen yderligere indstilling nedvendig, og 10-Link-kommunikationen
starter automatisk, efter at I0-Link-masteren sender en vaskkeanmodning til sensoren.
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5. Drift

5.1. Brugergrenseflade pa LD30xxBI10

LD30xxBI10-sensorerne er udstyret med en gul og en gren LED.

SI0 og 10-Link-modus
Teendt/ .
Gron LED Gul LED slokket Detektering
TIL TIL TIL TANDT*
TIL SLUKKET TIL SLUKKET*
Blinkende 10 Hz :
TIL 50 % arbejdscyklus TIL Udgang kortslutning
TIL I(3(|)i,n5k<.a.rfd2eo Hz) TIL Timerindikering
Kun SIO-modus
Blinkende 1 Hz
TANDT
TIL 10 % arbejdscyklus TIL Indleering aktiveret (kun enkeltpunkt)
SLUKKET
90 % arbejdscyklus
Blinkende 1 Hz
TANDT
TIL 90 % arbejdscyklus TIL Indlaesningsvindue (3-6 sek.)
SLUKKET
10 % arbejdscyklus
Blinkende 10 Hz
TANDT
TIL 50 % arbejdscyklus TIL Indlaerings-timeout (12 sek.)
SLUKKET
50 % arbejdscyklus
Blinkende 2 Hz
TANDT
TIL 50 % arbejdscyklus TIL Indlaering vellykket
SLUKKET
50 % arbejdscyklus
Kun 10-Link-modus
Blinkende 1 Hz
TANDT
90 % arbejdscyklus TIL Sensoren er i |O_Link-modus
SLUKKET
10 % arbejdscyklus
Blinkende 2 Hz : :
50 % arbeidscyklus TIL Find min sensor

* Mulighed for at deaktivere begge LED'er
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6. IODD-fil og fabriksindstilling

6.1. 10DD-fil til en 10-Link-enhed

Alle sensorens funktioner, enhedsparametre og indstillingsveerdier samles i en fil, der kaldes en 1/O-
enhedsbeskrivelse (IODDil). IODD-filen er nedvendig for at etablere kommunikation imellem 1O-Link-masteren
og sensoren. Enhver leverander af en |O-link-enhed skal levere denne fil og gere den tilgaengelig til download
pd& webstedet.
|IODD-filen indeholder:
® proces- og diagnosedata
e parameterbeskrivelse med navnet, det tilladte interval, datatypen og adressen (indeks og
underindeks)
kommunikationsegenskaber, inkl. enhedens mindste cyklustid
enhedsidentitet, artikelnummer, billede af enheden og producentens logo

IODD-ilen er tilgeengelig p& Carlo Gavazzis websted: tbd

6.2. Fabriksindstillinger

Standardvaerdierne fra fabrikken fremgar aof bilag 7 under standardveerdier.

7. Bilag

7.1. Akronymer

HeltalT Heltal med fortegn
OktetStrengT Raekke af oktetter
PDV Procesdatavariabel
R/W Leese og skrive

RO Kun laese

SO Koblingsudgang

SP Saetpunkt

SSC Koblingssignalkanal
StrengT Streng af ASCllHegn
TA Temperaturalarm
UlntegerT Heltal uden fortegn
WO Kun skrive
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7.2, 10-Link-enhedsparametre til LD30 10-Link

7.2.1. Enhedsparametre
Parameternavn I“d(ﬂ?xl))e‘ Adgang Standardvaerdi Datainterval Datatype Lengde
Leverandernavn 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi StrengT 20 Byte
Leverandartekst 17 (0x11) RO www.gavazziautomation.com StrengT 26 Byte
Produkinavn 18 (0x12) RO I v - StrengT 20 Byte
Produkt-ID 19 (0x13) RO {rodulets Bl kde) StrengT 13 Byte
Produkitekst 20 (0x14) RO Fotocelle StrengT 30 Byte
Serienummer 21 (0x15) RO fg‘l{';“‘f,{g‘fgi’g‘3'gg’3)4 StrengT 13 Byte
Hardware-revision 22 (0x16) RO Harcvors gavion) StrengT 6 Byte
Firmware-revision 23 (0x17) RO (Sofftnll((;re:’-(r)(iv}]s(i)on) StrengT 6 Byte
Anvendelsesspecifikt maerke 24 (0x18) R/W o Vilkéirlig streng pé op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Funktionstag 25 (0x19) R/W ok Vilkéirlig streng pé op til 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Lokaliseringstag 26 (0x1A) R/W o Vilkérlig streng pé op fil 32 tegn StrengT maks. 32 Byte
Fejlantal 32 (0x20) RO 0 0..65535 HeltalT 16 bit
0 = Enheden fun?erer korrekt
1 = Vedligeholdelse Fékraevei
Enhedsstatus 36 (0x24) RO 0 = Enheden fungerer korrekt 2 = Uden for specifikation UlntegerT 8 bit
3 = Funkfionskontrol
4 = Fejl

Detaljeret enhedsstatus 37 (0x25) 3 Byte

Temperaturfejl RO OktetSirengT 3 Byte

Temperaturoverskridelse RO OktetStrengT 3 Byte

Temperaturunderskridelse RO OktetStrengT 3 Byte

Korislutning RO OktetStrengT 3 Byte

Vedligeholdelse pakrzvet RO OktetStrengT 3 Byte
Procesdataindgang 40 (0x28) RO HeltalT 32 bit
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7.2.2, SSC-parametre

Parameternavn I“d(f,lkesxl))“ Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
0 = Standardkanal
Indlaering vaelg 58 (0x3A) RW 1 = Koblingssignalkanal 1 ; - %gm::g:::g:gitg:gl ; UlntegerT 8 bit
255 = Aﬁe SSC
Indleering resultat 59 (0x3B) RecordT 8 bit
0 = Klar
1 = Succes
Indlzering tilstand 1(0x01) RO 0 = Klar 4 = Avent kommando
5= OpIu?ei
7 =Fej
Flag SP1 TP1
Indleringspunk 1 i 2(0x02) RO 0 = Ikke OK 0 lkke OK
setpunkt 1 -
Flag SP1 TP2
Indlzeringspunkt 2 til 3 (0x03) RO 0 = Ikke OK 0 =] IBIS"KOK
setpunkt 1 -
Flag SP2 TP1
Indleringspunkt 1 1 4(0x04) RO 0 = Ikke OK 0 ko Ok
setpunkt 2 -
Flag SP2 P2 ]
Indleringspunk 2 i 5(0x05) RO 0 = Ikke OK 0 lkke OK
setpunkt 2 -
SSC1-parameter
(koblingssignalkanal) 60(0x30)
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10... 2000 HeltalT 16 bit
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10.... 2000 HeltalT 16 bit
$SC1-konfiguration
(koblingssignalkanal) 61(0x3D)
Koblingslogik 1 1(0x01) R/W 0 = Hej aktiv ? - LH:\E gt}:z UlntegerT 8 bit
0 = Deaktiveret
Modus 1 2(0x02) R/W 1 = Enkeltpunktmodus ] ;E"m'&mmus UlntegerT 8 bit
3 = Topunktmodus
Hysterese 1 3(0x03) R/W Leveranderdefineret 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bit
SSC2-parameter 62 (0x3E) -
Setpunkt 1 (SP1) 1(0x01) R/W 1000 10.... 2000 HeltalT 16 hit
Setpunkt 2 (SP2) 2(0x02) R/W 750 10.... 2000 HeltalT 16 bit
§SC2-konfiguration 63 (0x3F) UlntegerT 8 bit
Koblingslogik 2 1(0x01) R/W 0 = Hej aktiv ? - LH:\E ﬂt}:z UlntegerT 8 bit
0 = Deaktiveret
Modus 2 2(0x02) R/W 1 = Enkeltpunkimodus ! ;E"m'&gm&%‘:us UlntegerT 8 bit
3 = Topunktmodus
Hysterese 2 3(0x03) R/W Leverandardefineret 50 mm 5...2000 UlntegerT 16 bit
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7.2.3. Udgangsparametre

Parameternavn

Indeks Dec
(Hex)

Adgang

Standardvaerdi

Datainterval

Datatype

Lengde

Kanal 1(S01)

64 (0x40)

Udgangstrin - ilstand 1

1(0x01)

R/W

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3 = Push-pull-udgang

UlntegerT

8 hit

Indgangsvaelger 1

2 (0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deaktiveret
1=55C1
2=55C2
3 = Kvalitet of kersel-alarm (TA)
4 = Ekstern logikindgang

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktiveret fimer

0 = Deaktiveret timer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Skala

4 (0x04)

RW

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UlntegerT

8 bit

Timer 1 — Vaerdi

5(0x05)

R/W

0..32767

HeltalT

16 bit

Logikfunkfion 1

7 (0x07)

RW

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
3=XOR

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Udgangs-inverter 1

8 (0x08)

RW

0 = lkke inverteret

(N.0)

0 = Ikke inverteret (sluttende)
1 = Inverteret (brydende)

UlntegerT

8 bit

Kanal 2 (502)

65 (0x41)

Udgangstrin - filstand 2

1(0x01)

R/W

1 = PNP-udgang

0 = Deaktiveret udgang
1 = PNP-udgang
2 = NPN-udgang
3 = Push-Pull-udgan
4 = Digital logik-indgang (Aﬂﬁv hej/

pull-down)
5 = Digital logik-indgang (Aktiv lav/
pull-up
6 = Indlzring (akfiv hej)

UlntegerT

8 bit

Indgangsvaelger 2

2(0x02)

R/W

1=55C1

0 = Deakfiveret
1=55C1
2=55C2
3 = Kvalitet of kersel-alarm (TA)
4 = Ekstern logikindgang

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Modus

3(0x03)

R/W

0 = Deaktiveret fimer

0 = Deakfiveret timer
1 = T-on-forsinkelse
2 = T-off-forsinkelse
3 = T-on/T-off-forsinkelse
4 = Monostabil forflanke
5 = Monostabil bagflanke

UlntegerT

8 hit

Timer 2 — Skala

4 (0x04)

R/W

0 = Millisekunder

0 = Millisekunder
1 = Sekunder
2 = Minutter

UlntegerT

8 bit

Timer 2 — Veerdi

5 (0x05)

R/W

0..32'767

HeltalT

16 bit

Logikfunktion 2

7 (0x07)

R/W

0 = Direkte

0 = Direkte
1=AND
2=0R
3=X0R

4 = Gated SR-FF

UlntegerT

8 bit

Udgangsinverter 2

8 (0x08)

R/W

1 = Inverteret (brydende)

0 = Ikke inverteret (sluttende)
1 = Inverteret (brydende)

UlntegerT

8 bit
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7.2.4. Sensorspecifikke justerbare parametre

Parameternavn I“d(ﬂ?xl))“ Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
S 0 = Deaktiveret

yultg at loka justeringy fiern- 68 (0x44) R/W 1 = Trimmerindgang 1 = Trimmerindgang UintegerT 8 bit

|ustering 2 = Teach-by-wire

Trimmervaerdi 69 (0x45) RO 30...1100

Procesdatakonfiguration 70 (0x46) R/W RecordT 16 hit
Analog vardi 1(0x01) R/W 1 = Analog veerdi aktiv 0]==AR:5(|’39V\2;%:2?(|§"3V
Koblingsudgang 1 2(0x02) R/W 1 = Koblingsudgang 1 aktiv 0 = Koblingsudgang 1 inakiv

gsudgang - gsudgang 1 = Koblingsudgang 1 aktiv
Koblingsudgang 2 3(0x03) R/W 1 = Koblingsudgang 2 aktiv 0 = Koblingsudgang 2 inakiiv
gsudgang - gsudgang 1 = Koblingsudgang 2 aktiv
A - 0 = SSC1 inaktiv
Koblingssignalkanal 1 4 (0x04) R/W 0 = SSC1 inakfiv 1 = 5SC1 akiiv
Koblingssignalkanal 2 T 0 = SSC2 inakfiv
Temperaturalarm 6 (0x06) R/W 0 = TA inaktiv OlzzTﬁ\i':l?(I;ii‘i,V
Kortslutning 7(0x07) R/W 0 = SCinaktiv 0]==Ss(cil(1](|1(|;ii‘ilv
Foradindsilie f 0= Normal/(llilsides)aet preecision
orudinastilling af sensoran- _ urfig : .
vendelse 71(0x47) R/W 0 = Normal 1 = Hoj prascsion (Iunf]som) UintegerT 8 bit
2 = Tilpasset (filterskalering)

Temperaturalarm-taerskel 72 (0x48) R/W RecordT 30 bit
Hej taerskel 1(0x01) R/W 70°C -30 ... 70°C HeltalT 16 bit
Lav teerskel 2(0x02) R/W -20°C -30 ... 70°C HeltalT 16 it

Hzendelseskonfiguration 74 (0x4A) R/W RecordT 16 bit
Temperaturfejlhaendelse 0 = Temperaturfejl 0 = Fejlhaendelse inaktiv
(0x4000) 1(0x01) R/W Feilhaende[;e — inaktiv 1 = Fejlhzndelse aktiv
Temperaturoverskridelse 2(0x02) R 0 = Temperaturoverskridelse 0 = Advarselshzndelse inakfiv
(0x4210) X Advarselshandelse — inaktiv 1 = Advarselshaendelse aktiv
Temperaturunderskridelse 0 = Temperaturunderskridelse 0 = Advarselshzndelse inakfiv
(0x4220) 3(0x03) R/W Advarselshandelse — inaktiv 1 = Advarselshandelse akfiv

. 0 = Kortslutnin 0 = Fejlhaendelse inaktiv
Korisluting (0x7710) H0dd) RAW Fejlhaendelse — inaktiv 1 = Fejlhaendelse akiv
Kvalitet of indlzering 75 (0x4B) RO 0...100 UintegerT 8 bit
Kvalitet af karsel 76 (0x4() RO 0...100 UintegerT 16 hit
Samlet funktionalitetskontrol for
Vurdering 1(0x01) RO sensor
[0-100] 100=hedst
: 0 = Signal OK
SignalLavt 2(0x02) RO 1 = Signal lavt
. . 0 = omgivelsestemperatur 0K
Omivelsetoj 3(0x03) RO 1 = omgivelsestemperatur hoj
) 0 = Objekt detekteret
IntetObjekiDetekieret 4 (0x04) RO 1 = Objekt ikke defekeret
0 = Temperatur 0K
TemperaturFejl 5(0x05) RO 1 = Temperatur uden for min./
maks.-graenser
Filterskalering 77 (0x4D) R/W 1 1...255 UintegerT 8 bit
0 = LED-indikering inaktiv
LED-indikering 78 (Ox4E) R/W 1 = LED-indikering aktiv 1 = LED-indikering aktiv UintegerT 8 bit
2 = Find min sensor
Afskzringsafstand 79 (0x4F) R/W 1500 0...2000 Uinteger 16 it
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7.2.4. Sensorspecifikke justerbare parametre (fortsat)

Parameternavn I“d(ﬂ?xl))“ Adgang Standardvzerdi Datainterval Datatype Lengde
$SC1 Hyst.modus 80 (0x50) R/W 1=Auto °|:L“;\’l'j‘,‘f' Uinteger 8 bit
SSC1 Automafisk hysteese- | g} 51) RecordT 216 bit
utomatik hysteresevardi | (0,1 R 1. 1100 [mm] Uinteger 16 bt
futomatik hysteresevardi—| - (0yqp) R 1. 1100 [mm] Uinteger 16 bit
7.2.5. Diagnoseparametre
Indeks Dec : : Lengde
Parameternavn (Hex) Adgang Standardveerdi Datainterval Datatype
Driftstimer 201 (0xC9) RO 0 0..2147 483 647 [h] HeltalT 32 bit
Antal effektcyklusser 202 (0xCA) RO 0 0... 2147483647 HeltalT 32 bit
Maksimumtemperatur o p
siden idriftsasttelse 203 (0x(B) RO 0 -50...150[°(] HeltalT 16 bit
Minimumtemperatur o .
Z siden idriftszettelse 204 (0xCC) RO 0 -50...150[°(] HeltalT 16 bit
Maksimumtemperatur siden o .
opstart 205 (0xCD) RO -50...150[°(] HeltalT 16 bit
Minimumtemperatur siden o .
opstart 206 (0xCE) RO -50...150[°(] HeltalT 16 bit
Aktuel temperatur 207 (0xCF) RO -50...150[°C] HeltalT 16 bit
Detektionstzeller SSC1 210 (0xD2) RO 0...2147483647 HeltalT 32 bit
mjm‘j’ over maksimumter- | 977 (0,3) RO 0.... 2147 483 647 [min] HeltalT 32 bit
';2;‘:‘":? under minimumtem- | 919 (0yp4) RO 0...2 147 483 647 [min] HeltalT 32 it
Downloadtzller 214 (0xDé) RO 0 0..65536 UlntegerT 16 hit
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B X

L1 1 191
L BB 191
L TR B 191
L3 AR SR B B 191
O I S 191
LS AT TR . 191
LB, L TR 191
L7 BRI EETR . 192

D - 193
2 - - 193
2.2 R T 193
2.3 A R 194

2.3.1 SIO A R 194
2.3 2 T0-Link B o 194
2.3, 3. TR 195
A R B B 195
AL FERBIET o 196
2.4.1.1.SSC (FFRABFIIE) .o 196
O B - v 196
A L B R B 197
A LA T (TA) o 197
24 L A N 197
A N T 198
24 B T R . 198
244, A (TRLA Outl F1 Out2 BRI E) 200
2 A A R 200
2 O =~ - 200
2AA L2 ATTFIER (T-ON) . o oot 200
2.4.4.1.3. FFIIER (T-0ff) . .o 201
24414 FFERFEIER (T-on F0T-0ff) o 201
O TS Gl o o - S 202
24416, R T T 202
A I T 202
A I . 202
A R T 203
24 B R I A R 203
2D B T 204
2.5. 1 A GBI R R ) 204
2.5.2. N IO-Link 2 & R G 204
2.5 2 . B R R A F 204
2.5, 2.2 B R R A T 205
2.5 2. . B IR R A . 206
2B R R T B B . 207
2.6, L AU B A N . 207
2.0 B B, B B A 207
26,8, T A B . . 207
28,5 BB B AE . 207
2.8, B B 208
2.8.7 AT B QOR . oo 208
2.6.8. B B Q0T o 208
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28,0, TS AT B 209

2.6.10. LED 3875 o 209
2. L L. B BB B 209
2. 2 B R T 209

2.6 13, BB 209

PN T S 210
P B Y i - S 210
202, BRH[CYCles]. . .o 210
203 BEIBIE - WA [T Cl. o 210
274 AR - B 2ARIE [T Cl. o 210

E 275 B ERBE VR BEE B [© Cloo 210
2.7.6. B ERE B DRI BRI [T Clo 210
2T T H I [ Clo 210

2. T A T B B ] . 210
279 BT REIEE WA B IMIND. .. 210
2710 T RAGEE A48 [MIn] . .o 210
O B T - 4 o &S 210

LI =7 3 F 211
R . 211
LY L = 212
5.1.LD30xxBI10..IO B9 B P BT . 212

6. IO D ST AT T I B . ettt et et et e e e e e e e e e e e 213
6.1. T0-Link & H TODD SCHE . oo 213
8.2, T B 213

VA 213
T B B AR 213
7.2.LD30. B TO-Link &5 80 . 214
T2 . B 214
72,2 SSC B 215
728 T R B 216
R N - S 217
T2 S B B 218
)i 1 219
B et 219
- 220
g1 220
g 221

Rev.00 - 11.2019 | LD30 IO-Link manual ENG | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



1. &9

ARFM A Carlo Gavazzi [0-Link X B 1% &£ LD30... W EH 388 10. A F Mol A T H 2T L%,
W B FofE P .

1.1. 15 R

Carlo Gavazzi Jt W5 B2 2 3% B8 [EC B IF AR BRI A d ik &, EM(KH E (2014/35/EU) 384 Fn
BEF A M (2014/30/EU) EC 454~

Carlo Gavazzi Industri £k 8 2 X% 89 B AXF, 8 ACUBE Ay 3062

WA AT B AR SO D

1.2 . XEEME
A F WX EE T B4 10-Link ¥ LD30CNBL. Yo & R &, £ #H Xt KA — BA %,
A F A TR R R ek, BIEfZ R,

1.3 AXHEERE

AFMAGERFEARNERZFE, ABEXLAREREN T LA RS RN 2T 2BBATF M,
FNENRWEEZRERBLAMAEARAFM, HXEREAFMUESFEM. KZRF MG
A& EARAREA.

1.4.EH~m

X op B AT I A “TOF” 15 R 847 Bin A2 3 B R BT &, 47 P& [0-Link X T 2%
B TEREE, ERES KB K, K)ENEXKRKE | 15 R E P E e,

LD30xxBI10..10 £ & #® 4 7 10-Link #fEsh 6., @A [0-Link £ A%, HA P 7 UEIEFH & % L
WA

1.5. & T
hAERBEFAATEEERETEL RRIEASZAMEAHE (FR SRR LRSS T
R

S5 B R S % R B R A R AT 2
EEAAHRERESMELANERTE, ARERBURKB T LAARRE R EE, WRAE B E
B, R St B, I AT A B A,

LASER 1 Rk, 446 IEC 60825-1:2014
E 1 4 IEC/EN 60825-1:2014 ## 21 CFR 1040.10 1040.11, %4 Laser
Notice No. 56 (H# 2018 4 1 A 19 H) #imZ K5k

1.6. EAth 304y
Y DL BB ] B4R B 54 %, |ODD U Fn IO-Link %% F #t: http://gavazziautomation.com
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1.7. 5 F B 4ERE 1A

1/0 I PNE

PD SUR L€

PLC CE Lisck-scs
E 4 [e] PR S N\

SP e

IODD /O &% &%

IEC P TZ& R4

NO G Y

NC A R

NPN SR 2

PNP KARBALE V+

Push-Pull i #4r = 8 4sk V+

QoR ETRE

QoT HERE

UART AR R R

SO FF o Hr

SSC FFRfEEEE

TOF AT B
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N

==
.7 on

‘
~

2.1. FEIAE

4%t 10-Link Carlo Gavazzi 4 % DC J W KAT B Al “TOF” &R &% B R R EREF ET R, WA TEH
b T AT R AR
- ABS # ¥, IP67 JAIE

AISI316L 4N, &R T %% HH. [P69K F1 ECOLAB AL,
AT AR |/O R (SIO) T, Z#ERXEBRATESER, E#3 IOLlink 24w, BM4 83
¥4 10Llink #X, AP TURBRREEMENTEE,
7T IOLlink #0, X®ELETEH/EMEE, ELFLSEERT, Fl 0% E 0 RN I faiil LR H i
g%sg;; V8 %8 Ty B B 5 T R Tl B DA BORE S B A Oy SR O\ B T BB R AR R AR B R R TE AR B b
J& b2 o

2.2. 17735

kI e

o R

T A

4h 7% R~F

#R S5 - PBT
THW 7 - AlISI316L
AR R
T 4ok ) v, A

HE WA

PAR (i

1000 mm &% 7 BB &5

%i%)ﬂ‘%é’ﬂiﬁﬁ%: NPN, PNP, . shEfaAN (WIRERH 2) | shHH AN (LIRES

T NO =5 NC

2 X PVC # 45

M8, 4 8

|O-Link hf A<

AT (% T
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2.3 TIE#ERN

[0-Link Lo £ EEHHANF LML (SO), TERMFREATIME: SIO X GGr# I/0 £RX) = 10-
Link # X,

2.3.1S10 &=zt

ERBEL SIO R (BA) TIfER, FFE IO-Link £2%. WEAENME LR EREFEH, Yikas
PNP. NPN =ig# iz (Fru 1/0 sm) By, F@BA IR AR EREFE (Bl PLO) #HATHME, X
Wt E KB R A A2 —Z A M#ET I0-Link £R%H#THE, RE—EWFEsE, vIEEREREWN
HZHRFBERE, Flin, XK, F P EREN Y 8k E E % PNP. NPN =H3ti%, =# % T-on
Fo T-off R & w Btk REE ok, ATHARE—MEREEH LA N FE K,

2.3.210-Link &3

[0-Link & —#ArEWd 10 HK, #A#H RN AN EFRARE (EC61131-9),
ARSI B s IR RS fn g s “USB #u” .

Y EBEES — [0-Link 35 P B, 10-Link £ 2R 4 W EREL XS IFER CRBEKd) , EREN B
#h 10-Link X : K5, TRAEERBEZ S EXT AR EHERE B3I,

[0-Link BENEFERAKEN 20 m WATE 3 &3 Fik B4,

C/Q

[0-Link BfE#ALF LR ERY (FRRAREFEREE C/Q HAS) M 4 REELHN 24 V Fod H 4x
/E UART i #A4T,
Bldp, —/A~M12 4 4Nk EA:
. FRE: 4tH 1, F&
IR 43, e
BEmE 1 44, B
BFHM 2 4t 2, a6
LD30xxBI10..10 & &% #y e friE & 4 38.4 kBaud (COM2).
—H##3 [0-Link 350, ZRASREBTRTAERENIAESE TG RIE, NTESEETIEYNRNEX
WEMRE, FHEABEELE, BELERMNERELE LIk,

A7 10-Link, HFMUEFCEENREHHEHE BT (RELHE , K VL1 e AT HER
e, AP U E SRR E IR AT FE e BT A 5 S B i B E R i g
WS EOLA PR E A R BN ETRA, Bl SR A IR,
FHREULH PR TEIR, TR, TEXEGRAEDIEE.
REEERRZIEAF BRI TR TR ERERA:

. B, R TR B R A - 1 S B4 B B 1 R4

R, ERATHSEERE, RAKE. DHESmES
(Flhna iRl B EE) - 7 DR B R ix s 4.
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2.3.3. TEHURE
BT, IBRFEETUTSHNES: 16 ENE, Fximd 1 (S01) FJ kit 2 (SO2),

PT5%ENAEES: SSC1. SSC2. TA. SC.

R, BAERRABRKERES K, APETUREREREESSEORS. TR, H PR UREHAE
R BT REZE LR,

UEE L. HN263, AEKERE,
FHO |31 30 29 28 27 26 25 24
MSB
FH1|28 22 21 20 19 18 17 16
LSB
FH2 |15 14 13 12 11 10 9 8
SC TA SSC2 SSC1
FH3I |7 6 5 4 3 2 1 0
SO2 SO1
4 7%

HWE 16 .31 (16 1%)

24 S

e R & R A B oy A, P o7 DA AR X Sl F R AR T i 1 3 2 B9 I, ERkZ Ah T LA SO2
HEHIMAN, BEXBRZ 5, AP UERT IR R EFri AR, &3t 10-Link £ £

Gi ok Bl B 1 R AR i

—BEREL E AGMTEE, CRWEA SIO R RFFRE IR E R E.,

Sensor front

. SSC1

S.P (trimmer)
Two P
Windows

Hyst. Auto/Ad;.

. SSC2

SP.

Two P.
Windows
Hyst. Adj.

. Temperature
. EXT-Input

Selector
A

One of
1to4

Selector
B

One of
1to4

Time
delay

ON, OFF
One-shot

Output
inverter

N.O., N.C.

Output
inverter

N.O., N.C.

Sensor
output

NPN, PNP,
Push-Pull

Sensor
output
NPN, PNP,

Push-Pull
EXT-Input

SO1

SO2

EXT-
Input
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241, BRI IEE
TOF & R g2 R AT /N L SN HOE Bk, 286 T & 4y e SAT b 43R 1 21 1 R 25 9 B 18]

B 2410550 Grem=En
HF R EIW E B R, TURA U TRE: SSCI 3 SSC2,
BRME T E A 10-2000 mm,

2.4.1.2. FEEER:
N SSC AR DA 4 AR TEAT, AREEATHTUREGZN B ETH,
JL P LA SSC1 1 SSC2 By FF K AT A #HE A T A K B R

%
PR SSCT # SSC2, ERmREMANEEETHT T €, IFL2EAfY (EHREH
BHH 07

BN
S EEAEEEME SP1 PR XMEAE, FAELEMEFARTRNMNEER LR, FHEE#
o

Hysteresis “—

L ;
IHHHII l
»

T ON T O Fr, e g2
SP1 BRI T - R ER R EH

W AR

LN EEAM %M SP1T HE XWHMER, FxEe¥gert, WEMNEEANMNEMEL £, LN
BEEAN T EME SP2 F e XEEH, FAEEMELETM, WEANMTERNE/EL L, WERL
TAF .,

Hysteresis

=
»

0 ON T s ORI 5

SP2 SP1

H R T O - RIFHER I #
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A OELR
LM EEA R M SP1 fuikwE SP2 o X EME R, FXfE MM EARTHENNERL £ T4,
[6] B = Ak

_, Hysti _y Hyst

Sensor
y

IO S ON I SO i ¥

SP2 SP1

HIERME T O - RIFHERFEZ #

241 3. BiHIRE

3% B [5-2000], ## ALK mm.

*Fag#, FPLIAK SSC1 5 SSC2 M4e, % a# Rl DR T UF ik Bk,
Bl B, SSC1 & —AHshhee, B Eshmit, Hahmy e s FoOER,
£ Fl %% “SSC1 Hyst X" £ F3h/ 8 shahiy 2 M FATHHE,

i SBMORRERE, BiEHhE N,

EEl730 8
SR K % B R 8 R 3B AT,
wEH P £ B8 SP1/SP2 it&., W@ 5% “SSC1 B zpakirE” B L frfi,

FEIuGE .

WTHRAWEEDT, TUEFEEXENET TR, EREPEXAEEM]

wANE AR, R SRR T E N E,

RV T R 2 AET DEA R B E ol H, T4 AN F i #T0E, %8st Eue
Ral, *THLSNATNE, XEBERFABFAHMARIRFHTRES, XITFELEFLHE. B, KIME
WEwEREMNN A, KT ENTE#ENETESH A,

2.4.14. BEZ1R (TA)
EREFEZULERBITH 2 PHRAEE, ERBEERLE, wREANBEERME, AP TUKEE
RABWER, 20 §26 5.

BEZRARNEMNE, —MATERERSEE, 7 —MATRERKEE,

JH P DAAE 3T 4E B M TO-Link £ 303038 SR 3 B R B R

3
BT A, R BB A A T LR A

TR S B A E R E A BT R RN Y, RRBEEESR LR E R
FREEBHER B LR,

2.4.1.5. 5hEREEIN
P EaE 2 (S02) BE AN, M AFHISBEEENERESE, WBATUREE - MERE
2 PLC #H AER BALER H,
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SeIeActor
3 Qneof 1HiE A

Selector
B

One of ]‘E_jE B

1to4

242 BNIEERR
Mo HAL R PR R B ET N ERBET” EE A KB HET.
Wi A fn B: & SSC1. SSC2. i FE s 3 N2 & £,

B 1

b 2

2.4.3. ZIETIRER

EEBRG I, APTURRNEESFHERLETERA mE B, WAEA PLC - Kok
HARA T B

R . AND, OR, XOR. SR-FF,
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AND 34 &

O
Jjn

HiE®
A B Q
AO Py 0 0 0
B o 0 1 0
1 0 0
251
1 1 1
firkEA Q=AB EEASB#EQ
OR &
5 HiER
A B Q
0 0 0
A > 1
B o 0 1 1
1 0 1
2 g NH
1 1 1
firkEA Q=A+B B ABBRE Q

XOR 3 &
s HEER
A B Q
A @ 5 0 0
B e } 0 1 1
2 N 1
2 AR
] 1 0
ki x Q= A®B A B EIEFmEREZ Q
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“# 17 SR-FF” zh
Z e R B R AR R WS OB R R SRR B T

Vel = |

s

-

SR
Flip-flop

HER
A B
0 0
0 1
1 0
1 1

X - fr i RAEMR A

24.4.1. ERERENX
HEF R P IIANE RS R A, TURBEUTE—HE:

2441.1.2H
Toifs /€ W 2847 B An R B R JE R By B AT, Sk TGS R i 2 b

2.4.4.1.2. ¥THIEIR (T-on)
T LB 2 5 R R A WEE, T B,
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2.4.4. ERFEE (AT Outl #0 Out2 Mg HE)

ERBILFA P s EiT e 3 NERESBERIINT R T e Bk
o ¥ AR R
o ¥ BT HATE
o ¥ B A H

i 1

i 2




AL B AT

N.O. \

Ton

Ton

2.4.4.1.3. XAEIR (T-off)
BB TS A ARG AR b, T8 IO RE R, T T

=k

N.O. \

Ton |_|

KA & TF i i1 #9 7 B

Toff

24414, FERFKIEIR (T-on A T-off)

#p i, T-on Fro T-off ZE3R #0452 FF 5% 4 ) 09 2k Ak

H T B AR

N.O.

__

|

Toff Toff

Ton

Ton

Toff

KA & TF it i1 19 7 B

Toff
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Ton| Toff

KA # T i i 89 7 Bl



24415 8k EHin
FUAGRBAEAAN B EATE, TFRfrh AN £ £ RERKE WK, H5LTHE,

# % B A ) Hﬂ
oy B R BB

KA # T4 1 89 7 Bl

2.4.4.1.6. R T MR
RNTRREFGEXG G, EEMEXT, FRMbERENTHEXERN, WTHEFR,

# % AR ] Hﬂ
o\ AR R H

KA & TF i i1 89 7 B

2442 ENBITE
S4B AR HER AR R B JE R N N A, AL 4

24.4.3. ERRE
Sk XFER My SEITFE St ], FERF LR EN 1 A0 32 767 2 W EREHKE
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a1 &

fait 2

24.5. \Hi#ER
Seh ek R P e T 5 P B RO T R i T

T
T SO1 ty 64 (0x40) F %3 8 (0x08) % SO2 # 65 (Ox41) T %3] 8 (0x08) T #h4 ¥ W 3h
R ME BB E R R B 2R, FAR Iy A 0E Y.

|

#WFEE AT SSC1 8 61 (0x3D) T%3 1 (0x01) 4 SSC2 # 63 (Ox3F) F %3 1 (0x01) T#F
XEEAE, BH NS BEA R BN REYN, f, EAkAELEN SSCI A SSC2
GEdER Y SO1 2 SO2) 7 hwifsh f W TF JE3R 7% 3 £ HER,

Sensor
output SO1

it 1 GF e

Sensor
output

SO2
B 2 e
Push-Pull EXT-

EXT-Input Input

2.4.6. M AR
Wik, AP URET KR MEAT N
SO1: e# /. NPN, PNP sti#m &,
SO2: &4 M. NPN. PNP, ##. st (He-FHM/ TH) . MmN (KB PHR/ Lh) =
ShER BT TN
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25. 85 EF

25150885 (BESEHT)
AR Mo g B R TAK, I HMN SSCL 8 SP1 A
R P seE A 10-Link £ A Gk ¥F “EIAFEHKT Ak

E a) EWAHE “ARSFEHT | EREFE AN/ DB IEERLE,
(%% 68 (0x44), ¥%310=2) ,
b) A EE “BEERX  WHETEAE 1->SSC1 BEER,
(%% 61 (0x3D), ¥%582=1) ,
o EWAZE “%5”  Wl>#E 2 FERAERX,
(5% 65 (0x41), ¥%31=6) ,

BISXHSERF.

1) ¥ B AF e f R AR

2) MH S REMN HH2Waess) 83 Ve Gt 1 Wizt s %) .
## LED T4 1 Hz iR (10% %E) Wk, £WHF EAEAT,

3) 3-6 BJE, HEHFIHF., WEHIREERE N 00% ®E. WA ESFE,

4) WBEH R E®K, EELED 2% 4% (2Hz, 50% %) .
WRHKFAMBREE, FAESEHAFHESR,

IR wREHSFUABMITEES L, WHKSFHIE,
WRRE 12HHMTaETE, NHFYE, BErd®Ee LED kWK (5Hz, 50% &) 7,

2.5.2. M 10-Link ERZEHF

1. M IO-Link % %t ## 10-Link # % :
1 R ST AR M/ AR 4 = A,
(%% 68 (0x44), ¥%5 0=0) .

2. ®HFESSC1/2 T EMH R
MEBY e T@E 1->SSC1 B RS2 5/ F o R/ A,
(%61 (0x3D), FEF 2=[E=1/FOEX=2/X& =3]

3. HPEHFHH KA
WNEEHSHFS[LHFEE], HIFRFSWREFTEE 1/FXEFEE 2/23 SCCl.
(%% 58 (0x3A), ¥%5| 0=[SSC1=0, SSC2=1, ALL SCC=2])

2521 B RENER

1) BEHSGSFE:
BEH T AT
(A TEUTERFRE: HF>2EES)
1.#T “#%%SP1” ., (B#2, F%5 0=650x41)) .
2. BEHENA (3% 2, F%5 0=64 (0x40)) .

Hysteresis

— —
________________ R R&Br B

SP1

TP1

m ON - OoF
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2) IBEHEHLSFY

(A TEUTEEFRE: %R0 A8F)

1. # T “#%% SP1 A#” . (3% 2, %3 0=71(0x47)) .
2. T WA “#E SPLEELE" . (3% 2, F%5 0=72(0x48))
3 HLEHEHT “%FNA" . (B#2, F%5 0=064 (0x40)) .

3) WEHSGESFT

(A TEUTEEFRE: HRS>REHT)

1 #%Tatey “% % SP1TP1” . (B% 2, ¥%5 0=67 (0x43)) .
2. T T WA “# % SP1TP2” . (5% 2, ¥%5 0=68 (0x44)) .
3 HLEHEHT “%ENA" . (B#H2, F%5 0=064 (0x40)) .

————————————————————————————————— . B

Hysteresis

_’ ‘_

2522 WEEXEF

1) WEHSGSFT

(Tﬁi$*ﬂlﬂ&é 4240 #5- >x)u}i%c%)

1. # Tt “%% SP1TP1” (%2, F%5 0=67 (0x43)) .
2. % T A ey “# % SP1 TP2” (% 2, ¥%7 0=68 (0x44)) .
3. HHEEHT “HENA" (72%%5( 2, ¥%3| 0=64 (0x40)) .

4 T WA “#% % SP2TP1” . (B#% 2, ¥%5 0=69 (0x45)) .
5. # Tttty “%% SP2TP2” . (H# 2, ¥%5 0=70 (0x46)) .
6. BT “%EFNA" (B%2, F%750=64 (0x40)) .
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2) BEHEGESHFT:
1. % T ALy
2. % T WAL
3. T ALy
4. 3T At ey

5. MEHEHT "HENA" .

“#F SP1 Jrhe”
6‘%% SPl {';E;‘]J:”
"B SP2 Jrhe”
“HF SP2 fFIL”

(B#% 2,
(%% 2,

F%50=71
F£50=72
(2% 2, ¥%5 0=73 (0x49
(BZ# 2, %5 0="74 (0x4A)
(2% 2, ¥%53| 0=064 (0x40)) .

0x47)) &

0x48)) .
)
)

P

R R FE

SP2
TP2

SP1
TP1

2.5.23. BOEXERF

1) BEHSHSFI:

(FATAEUTEZEFHE: HP>2EHT)
1.3#% T “#%% SP1” .
2.% T “#%% SP2” ,
3. HHEHEHT “%FNA”

Hyst Hyst

(%% 2, ¥%5 0=65(0x41)) .
(2% 2, ¥%5 0=66 (0x42) .
(Z#2, F%5 0=064 (0x40)) .

v

R& BL FE B

v

2) EHEGESFT:
(FHATEUTEREFRE: HFSHEIHD)
1 #% T8 “% % SP1 F4” (%% 2, ¥%53 0=71(0x47)) .
2. % T “H B SP1ELE" . (B#H 2, T%5 0=72(0x48)) .
3T AW “% % SP2 4" (2% 2, ¥%5 0=73 (0x49)) .
4 T “#HESP2ELE" . (3% 2, F%5 0=74 (0x4A))
5. H#BEHT “%FNA" . (H# 2, T%70=064 (0x40)) .
_y Hyst _y Hyst
SP2 SP1 BREE
TP2 TP1

window

Rev.00 - 11.2019 | LD30 IO-Link manual ENG | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



26. ERFBHEARSH
BT SRMHEEEBRMRN SR, FRELAAMTHTREMDUTH N HSH,

2.6.1. At BT AR IE B A I HF
RPATUEEWTERERMIER, FETHAERENIDRANLFHOALESE, ELREAT, AFEA
R T DA 1 R 2 1 B T

2.6.2. A R
#0185 B 30... 1100 mm.

2.6.3. TR HIER B

Y& IO-Link A T TR, FAFfanr Akt EaEtE,

BOAENT, SBEBELRUTSE A ES: 16 ENE. Fxrmd 1 (SO1) FFxmd 2 (S02).

DL 4% B h & sh: SSC1. SSC2. TA. SC.

%, BREXRABRKERESE, AFPAETUREREAEEDS RGNS, XK, AFPRTUERE
ERBFNEE L MRA,

2.6.4 fERREEN FISE

B EAINER BN AR TR, UAREN AR FHATESE:
- BEEE REHESKLOIEZE R

- BHEE (R A% HILEIEE N 10-518)

- EHEE (TA1-255% % Bt 25 E)

¥R LLE TS Filter scaler” #47H %, 1.2.6.9,

2.6.5. iREEREHE
AU R B AR KELERAAHEREERNGER. XEARFHRREREAE R IARMEBE R HE
Mo WEFTUEEHN -50°C £ +150 °C Z |, BAW) ®EY: KHME-30 °C, HEME +120 °C,
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2.6.6. E4EHE
R P BRN £ T 1OLink # E tEE B4, WRE P BG5BT B T 0 e SRR
e, WERTHATRASERUT 3 MHEp:
o BEHEEM: HREAN B E THEEUIEE,
o BEMBRET ERELNEETEELRAETRENEE.
E o BERHEAT: HREAN BT IR E LR EE PR E IR,
o EE: HRERINEREH YL TEE,

2.6.7. =17 E QoR

BAT B = o PP RS B9 SEFR M

“HUEE” PR QoR ZHEWWE, wREMHERE, WANENAEE T RE, WRIIFEHEMALREER
BAERFEERA, W& “Be@” %EX 100 GrREL%) . WRFEME < 100, NF UL LM QoR S+

BRUR .

F&#H5H T QR .

55 i

— R BERRIRARE

AR [0-100] 100 = %
e T

e O
_ FdE Ty

KA B ?lg;g%

: 0= Al 2 ik

Ak U 2| Ak 1 = A 2] 4tk

s 0=IREEF

R E R 1 = 55 A &N/ K IR A

2.6.8. 5 F & QoT

A HPPEME, F P UT B E FRRA&n T,
HTREREAMEM "FEE” kR
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2.6.9. ik B8 ERAT
STy e R E A AR E AR T ek AP IERER 1..255, BAE ®REA 1,
WREZEA 1 HWRERTARMME, HEH 255 HRERADRMAE,

2.6.10.LED &7~

LED# T 7 NE B H 3M A R X KRB A, BAEEREREEE, E
KEMA: LED# A % [,

B LED#E/E5. 1 F s = 7 £,

ak e LEDI2HZB MR & N MR, H 2 A50%, DAERAR &AL R,

2.6.11. BLEER

3% Bl [0..2000] (mm)
R IE B 5 2R AT B AT R REFE
TR B R, R AR BB R A

2.6.12. B
EAE 2413 Bk E

2.6.13. HEELHE
EH 2413 ik E
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2.7.1. BT/
EREEA-IMNEITES, LRXERBCIHENEITEANN, TUHERWRANHEY 2 147 483
647 A/her, UM IOLink £ £ 4B,

2.7.2. B3R # [cycles]
HREEA—ANNEITHE, LXERENGRER, ZEEIREFE K, TUILRARKERREN 2
147 483 647 FE#, UM IO-Link = F B 1H.

273. &ERE-REFR[" (
EREAT-—TNESE, LXERBEZEIEAGNRERG REEL. WEHEIFEF—K, TU
M IO-Link £ % 438,

274 RRRE - KR [
EREAA—TNE M, ERERBEXEIEAe RN RKEL. WEREPHEHRF K, TU
M IO-Link = # 4358,

275 BEXERECRMSESRE [ (]
BASH, APTURGS BB URLFKNREGREAXNE . EHREFLRAIE.

2.7.6. B LXERESRMISMEEE [ (]
Bt s, APHURRE B BSARIEFRHRMEER RO E L. FRESYTRF I,

2.7.7. 5FRE [ (]
FP R DA A e S HOk AR X TR RS B RTIR R 5 B

2.7.8. B % (]
#REILR SSC1 MBRELRA, HEREMHEH—K, TUM IOLink £ £ 4R,

2.79. BT RSERENZHE [min]
FRELFEREBEGRERTELULTENDMHE, TILRWRADMHEN 2 147 483 647, 5%
HANHEH K, TUM IO-Link = R FHFH,

2.7.10. R F&RIKBEERI 7 95 [min]
FRBLFERBECRERMBLUT TN HK, TILRWRADMHEA 2 147 483 647, 5%
FANREH—K, TUMN IO-Llink £ R G35,

27101 TEITHER

HRBETERETEUS RN AH, TERNRALRAHA 65 536 K. hEHENHEFH K, T
M AO-Link £ # 4328,
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N
IE.E!

BT A, #RENENRERELATTIRIRE,

HEREEABEEZ BN EZRZENRAFERBELETAWRH, EREZEAELBEIRFHZRHANT

ZREBRIRFPHER,

3. &% E
—— 11BN +V
4 BK .
2 WH .
D lssu
| Vv
$HH | Be S 15 AR
1 ok 10 .. 30 VDC 1 RS R
2 =k ik i 2/S10 ¥R/ S E N/ N #H S
3 % GND B
4 2 7 #, I0-Link/#r tH 1/SIO ## R,
4. 781

T8 IE 300 ms J&, HREITIH T,

IR R ELEHE Olink 5%, WEFELRE, |OLlink BfE¥E IOLink £ 7 4 i &2 & %% B

HRE H T4,
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5. Tk

5.1.LD30xxBI10..10 B A R &

LD30xxBI10...10 £ & f 4 T — 4% € LED fu— A4k & LED,

SIO #110-Link #&3X

E %@ LED %= LED Ih= ol
Vil Vil il JF*
Fr x* vis x*
F¥R 10 Hz -
A KR S s —
7 (0.5 .. 20 Hz) | REEET
{BR SIO t& =
¥ 1 Hz
vis ON 10% T 1 & # il HREEE ((UREEER)
OFF 90% T {k & #
¥ 1 Hz
vis ON 90% T 1E & # il #RHOD (36 %)

OFF 10% T 1k & #
¥ 10 Hz

¥ ON 50% T1&J& # Vil #HeHe (12 %)
OFF 50% T 1k & #1
¥k 2 Hz
I ON 50% T 1&J& #1 Fr TR
OFF 50% T 1k & #i
{XFR 10-Link #& =
A% 1 Hz
ON 90% T 1E J& 2 - ¥ & R B 4L F 1O-Link 4 &
OFF 10% T 1k & #
]\/:HE: 2 Hz o
50% T {5 4 F R R

* WK WA LED
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6.10DD X {40

TRE

6.1.10-Link 1% & #7 10DD 314

HRBWFTAD®, RESHREBREE KN 1/O k& (JODD x#) +, %% IODD
XAt |OLlink ER A SR EZ M #EfE, 1O-Link &4 04Nk 557400 ARG XA W 3

RETH HXBEE
IODD X #414-
o HRFBIHE

48, B b so s AR 4

WAHANR, AFIEE, BEAHAEAE (RITRID WEEHER

[ ]
o HEEM, BF

H& G, KE.

et % AN J H D
et T B o R 8 Ok

Carlo Gavazzi W3k 44t IODD 44 : thd

6.2. H/ IXE

Mtk 7 9 BROAE T 51 i

7. MR

TBOAH R E.

7.1. B F B4R IR

IntegerTX KEH X ALE HAF 5 24
OctetStringT (X) NLFH 4, KEZ XML FF
PDV WEHERE

R/W ®E

RO R

SO TF % Hir

SP B

TP o H 7

SSC FFRfEFRE

StringT (X): ASCIl /W w58, KEXN XAEH
TA i E R

UlntegerTX KEHN XALwy TAF 5 %%

WO RE
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7.2.LD30.. B9 10-Link i &5 %

7.2.1. B&SH

+ i
SH AR (+73iE | Fl ZIME HiEEE S5 KE
#) Z3l -
BN 4 AR 16 (0x10) RO Carlo Gavazzi - StringT 20 F%
> S WWW. . 2 4
B B SO 17 (Ox11) RO gavazziautomation.com ) StringT 26 F¥
(e B2 4 1) .
FE 5 2 AR 18 (0x12) RO 5l 4m - StringT 20 7%
CA30CAN25BPA2IO
(7= by EAN ) . o
7 1D 19 (0x13) RO 4 5709870394046 - StringT 13 %%
= dl XK 20 (0x14) RO B R B R - StringT 30 FH4
F% 210x15) | RO | i Bodlol850834 : StringT 13 5%
IR 22 (0x16) | RO SR : StringT 6 %%
R A 23 (0x17) RO 1;&1;@6&14(‘))0 - StringT 6 F4
2 o ph = -
Bi i # AT 24 (0x18) | RW %32 /1\%5%1?:/\\%“ StringT %% 415532 7
o AFIE 25 (0x19) | RW - FONFHRERTN | suingr | REF2F
B ARIE 26 (Ox1A) | RW e F3hs ﬁ MERTH StringT %%;2’2 ¥
iR ¥ 32 (0x20) RO 0 0..65535 IntegerT 16 fr
0= H&EETH
\ i ‘ 1= FELEF ‘
EERA 36 (0x24) RO 0 =% &IFEH T4k 2 =AW A UlntegerT 8 fir
3= E
4=
FmRAERA 37 (0x25) - B B 3 =¥
B EER - RO - - OctetStringT 3FH
I A RIBAT - RO - - OctetStringT IFH
B REEAT - RO - - OctetStringT 3FF
ki - RO - - OctetStringT 3FH
FEEY - RO - - OctetStringT 3FH
WA BN 40 (0x28) RO - - IntegerT 32 fi
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7.2.2.55C&#

+ it il
SHER (+7Ri#t | FH ZiME HIEEE iR KE
#l) &5l
0= ;kw}\:@zﬁﬁ
N VAT, 1=Fxfz5@# 1 "
K Ht 58(0x38) | RW | 1= %t | VoTSETERL | UltegeT | 8@
255 = fi A SSC
HRER 59 (0x3B) - - - RecordT 8 fiL E
0==%WH
i 1= &Y
HERA 1 (0x01) RO 0=%W 4=%fKFa4 - -
5 =T
7= %R
I8 SP1 TP1 N
WA 1 %S | 2(0x02 | RO 0=FE% R - -
#F32 SP1 TP2 o
PR 1H%S | 3(0x03) | RO 0= FE# 0=TIEH# ) .
/':!‘»;\ 2 1 = E ficd
I8 SP2 TP1 o
REE2MHE | 4(0x04) | RO 0=FE¥ 0="FLH : i
B 1=E%
I8 SP2 TP2 .
A2 %% | 5(0x05) | RO 0= FEH O- FEF : :
SSC1 %%
(F#fs5ma) | 60030 ‘ ‘ ‘ ‘
WA 1 (SP1) 1 (0x01) | R/W 1 000 10 .. 2 000 IntegerT 16 i
WRM 2 (SP2) 2 (0x02) | R/W 750 10 ... 2 000 IntegerT 16 1
SSC1 B &
Grxfgmw) | 610D - - - -
FFREZHE 1 1 (0x01) R/W 0=®meEFHaER (1) _ E%%E% UlntegerT 8 ML
0- R,
B 2 (0x02) R/W =8 aHER é _ %g E‘f@ UlntegerT 8 fir
3=FWEERX
R 1 3 (0x03) | R/W BRI B 2 X 50 mm 5.2 000 UlntegerT 16 fi
SSC2 %% 62 (Ox3E) ] - ) -
WAEM 1 (SP1) | 1(0x01) | R/W 1 000 10 ... 2 000 IntegerT 16 fi
WEM 2 (SP2) | 2(0x02) | R/W 750 10 .. 2 000 IntegerT 16 i
SSC2 B & 63 (0x3F) UlntegerT 8 fir
FFREZHE 2 1 (0x01) | R/W 0=meEFHaER (1) _ E%i;@% UlntegerT 8 fi
0= Eﬁjﬂ)i
B2 2 (0x02) R/W =8 EHER é _ %g jﬁ% UlntegerT 8 fir
3=FWEERX
R 2 3 (0x03) | R/W BB B 2 X 50 mm 5.2 000 UlntegerT 16 fi
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7.23. WHSH

+ i3 il
SHEMR (758t | 77EL ZIAE HIEERE HiRLR KE
#) ZE5I
#E 1 (SO1) 64 (0x40)
0=HHEA
BB 1 1(0x01) | R/W 1 = PNP 4 JoPad UlntegerT 8 fi
I=FHHimd
fIAkHE | 2(0x02) | R/W 1-55C 1 2-55C2 UlntegerT 8 fir
3= BT ELR (TA)
4 = S EE E A
0= B2 Er &
T 1 = T-on ZR
EEE-#R | 3(0x03 | Rw | 0= BRAEHE 5 Pr ol R UlntegerT 8 i
4 =3R LA
5=RRKTHEE
. . 0= 27 0=-%# \
EHE - FE 4 (0x04) | R/'W =V 1=# UlntegerT 8 fir
2 =04t
ERE - 5(0x05) | R/W 0 0% 32" 767 IntegerT 16
0=H#
1 = AND
EHEIH 1 7 (0x07) | R/W 0=H# 32 =XOORR Ulnteger T 8 fi
4 = |74 SR-FF
0= K% 0=%k#% (FH) -
M EUR 1 8 (0x08) R/W (N.O) 1=23% (FH) UIntegerT 8 fir
## 2 (S02) 65 (0x41)
0=HrdEA
1 = PNP % i
2 =NPN #r it
3=
WEAER 2 1 (0x01) R/W 1 = PNP # 4 4=#HFFEHN (BT | UlntegerT 8 fir
A/ T4
5= KFERMA (BT
2/ )
6=#%% (FHTHB
0- LA
1 =SSC 1
N EE 2 2 (0x02) R/W 1=SSC1 2=SSC?2 UlntegerT 8 fiL
3= AT EEH (TA)
4= HEHEMA
0= B2 Er &
e e e 1= T—oiglf ;%%
FEE2 KX | 30x03 | RwW | O0=EBRALES 5 Pr ol R UlntegerT 8 i
4= Bk EAT
5=H%RTHEE
X . 0=2=# 0-%# \
R 2 - E 4 (0x04) | R/W =V 1=#% UlntegerT 8 fir
2 =04t
ERE 2 5(0x05) | R/W 0 0% 32" 767 IntegerT 16
0=H#%
1 = AND
FHE I 2 7 (0x07) R/W 0=H#& 32 :XOORR UlntegerT 8 fiL
4 = |74 SR-FF
N i = =4 ST
S BUR 2 8(0x08) | R/W | 1=gi#% (%) 0-FAZ (TS UlntegerT 8 fi
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724 R BEBETHASH

+ i3 il
SHEMR (758t | 77EL ZIAE HIEERE HiRLR KE
#) ZE5I
S . 0=t2%H
PURERENL |6 (0xag) | RW | 1= #EZEEMA 1= B UintegerT 8
+ 2=HUFETH
PO A B 69 (0x45) RO 30..1100 .
ARHERE 70 (0x46) RW - RecordT 16 fi
; TR 0=H#NEMETE F
HEWE 1 (0x01) RW 1 = B HEE 30 1= #ﬁﬁlﬁ%ﬁ}é’p)ﬂ
; T o O=HXxHd 1 FEA
FFxEH 1 2 (0x02) RW 1= xbd 17%Es AT I
. T o O=Fx#H 2 1B
FFxbr 2 3 (0x03) RW 1= xb 2 &3 L Z A 2
RSB | 4004 | RW | 0-SSCI 3 0-33C1 ARK
TRl THE 2 5(0x05 | RW 0=SSC2 33 7 oF Essgézﬁg%m
BEEHR 6 (0x06) | RW 0=TA %3 O-TAXES
g 7(0x07) | RW 0=SC 33 003 gcﬁg% §
0=E®/KBHEE ()
ERERARE | 71047 | RW 0= E# L4 R () UintegerT 8
2 =% (FREEE
EER A 72 (0x48) R/W RecordT 30 i
A 1 (0x01) R/W 70° C 30..70° C IntegerT 16 i
1 8 18 2 (0x02) | R/W 20" C 30..70° C IntegerT 16 i
EHRE 74 (0x4A) R/W RecordT 16 fi
BAARE 0 B 4% 0= %R % AR
(0x4000) 10D | RW | @ L g L= HRBUEEA
e — meps i
et 2002 | RW | QRN TR
¥ e 3E AT e oA
(Ovi220) soo0s) | rw | GURERE | TN
0= 0=4%EFMHEKEH
3% (0x7710) 4004 | RW | gy Xpa L-HR$HER
HRFE 75 (0x4B) RO 0..105 UintegerT 8 fi
ZARE 76 (0x4C) RO 0..105 UintegerT 8 fr
—_— Loy | 0 REBERRREE
. 0-f%5E
TR 2 (0x02) RO R
A 3(0x03) | RO O ARER
, A9
L ELT 4 (0x04) | RO R o
) = R E ¥
B E 4R 5 (0x05) RO &)}ti%ﬁ&% ; /AN &K
|
EOR/E Y R 77 (0x4D) R/W 1 0..255 UintegerT 8 fiL
B o 0=LED ?aTZ‘Fm
LED #5747 78 (0x4E) R/W 1 =LED #&7mvE 3 1 =LED %87 B A UintegerT 8 1L
2=B"RERE

Rev.00 - 11.2019 | LD30 IO-Link manual ENG | © 2019 | CARLO GAVAZZI Industri



724 ERBHEET S (45

T
SHEMR (758t | 77EL ZIAE HIEERE HiELR KE
#) ZE5I
RILIER 79 Ox4F) | R/W 1500 0. 2000 Uinteger 16 bit
SSCI Hyst #% |80 (0x50) | R/W 1= 8% 9-3% Uinteger 8 bit
SSC1 Hzy#hi@E |81 (0x51) - - RecordT 2x16 bit
B 3k ESP 1 1 (0x01) R - 1..1100 [mm] Uinteger 16 bit
B 3 i ESP2 2 (0x02) R - 1..1100 [mm] Uinteger 16 bit
7.2.5. 12 5#
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Connection  Anschluss  Connexion Conexion Connessione Tilslutning

White Black
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Black / Schwarz / Noir / Negro / Nero / Sort / 2 £,
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= Sensing conditions Tastweite Conditions de détection Condiciones de deteccién
o Condizioni di rilevamento Aftastningsforhold o 14
ra
White background 90% (inches)
(2]
T —g 0,0 78,8 157,5 236,2 315,0 393,7 472,4
5 £l
. _g o memmm Poly. (Black on white 6%/90%)
N o . o o
5 :Z /// mmm= Poly. (Grey on white 18%/90%)
_§ 50 /// = Poly. (White on white 90%/90%)
c 40
o 30 /
[ 20
2 o
o
0 0
5 0 200 400 600 800 1000 1200

White background 90% (mm)

White background / WeiBer Hintergrund / Fond Blanc / Fondo blanco / Sfondo bianco / Hvid baggrund / & % &

Distance from background / Abstand zum Hintergrund / Distance de I'arriere plan / Distancia respecto al fondo / Distanza dallo sfondo /
Afstand fra baggrund / 55 & & &

Poly. (Black on white 6%/90%) / Poly. (Schwarz auf Wei3 6%/90%) / Poly. (Noir sur blanc 6%/90%) / Poly. (Negro sobre blanco 6%/90%) /
Poly. (Nero su bianco 6%/90%) / Poly. (Sort p& hvid 6%/90%) / Poly. (& & Xt & & 6%/90%)

Poly. (Grey on white 18%/90%) / Poly. (Grau auf WeiB 18%/90%) / Poly. (Gris sur blanc 18%/90%) / Poly. (Gris sobre blanco 18%/90%) / Poly.
(Grigio su bianco 18%/90%)OFF / Poly. (Gr& pa hvid 18%/90%) / Poly. (% & 3t & & 18%/90%)

Poly. (White on white 90%/90%) / Poly. (WeiB auf Wei3 90%/90%) / Poly. (Blanc sur blanc 90%/90%) / Poly. (Blanco sobre blanco 90%/90%)
/ Poly. (bianco su bianco 90%/90%) / Poly. (Hvid p& hvid 90%/90%) / Poly. (& & %t & & 90%/90%)

Detection diagram Erkennungsdiagramm Diagramme de détection Diagrama de deteccion

Diagramma di rilevamento Aftastningsdiagram i

Sensing range (inches)

0 78.7 1575 2362 3150 393.8 4724
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Sensing range (mm)

Sensing range / Schaltabstand / Plage de détection / Rango de deteccion / Campo di rilevamento / Tasteafstand / & j 5

Detection width / Detektionsbreite / Largeur de détection / Anchura de deteccion / Ampiezza di rilevamento / Detekteringsbredde / 467 % &
Sensor / Sensor / Capteur / Sensor / Sensore / Sensor / 5 B4

Object / Objekt / Objet / Objeto / Oggetto / Emne / *t %
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Installation Hints

Consigli per I'Installazione

Installationshinweise

Installationsrad og -vink

Conseils d’Installation

Normas de Instalaciéon

5 =
RIERT

> 100 mm

i@n)]

To avoid interference from inductive
voltage/ current peaks, separate
the prox. switch power cables from
any other power cables, e.g. motor,
contactor or solenoid cables

Relief of cable strain

The cable should not be
pulled

Protection of the sensing face

A proximity switch should not
serve as mechanical stop

Switch mounted on mobile carrier

Any repetitive flexing of the cable
should be avoided

Um Stérungen durch induktive
Spannungs-/Stromspitzen zu
vermeiden, Kabel der Ndherungss-
chalter getrennt

von anderen stromfihrenden
Kabeln fiir z.B. Motoren und Leis-
tungsschalter halten

Schutz vor Uberdehnung des
Kabels

Nicht am Kabel ziehen

Schutz der Sensorfldche des
Schalters

Né&herungsschalter nicht als
mechanischen Anschlag
verwenden

Mobiler Ndherungsschalter

Wiederholtes Biegen des Kabels
vermeiden

Pour éviter les interférences issues

des pics de tension et/ou des courants
inductifs, veiller a toujours faire cheminer
séparément les cables d’alimentation
des détecteurs de proximité et les cables
d’alimentation des moteurs, contacts ou
solénoides

Tension des cébles

Eviter toute contrainte en
traction du cable

Protection de la face de détection
du détecteur

Ne jamais utiliser un détecteur
de proximité en tant que butée
mécanique

Détecteur monté sur support mobile

Eviter toute répétition de courbure
dans le cheminement du cable

Para evitar interferencias de tension
inductiva/ picos de intensidad se
deben separar los cables del sensor
del resto de los cables de alimentacion
tales como cables de motor,
contactores o solenoides

Alivio de la tension del cable

No se debe tirar del cable

Proteccidn de la cara de
deteccion

Un sensor de proximidad nunca
debe funcionar como tope
mecanico

Conector montado sobre portadora
movil

Evitar doblar el cable repetidas veces

ITALIANO | ESPANOL | FRANCAIS | DEUTSCH | ENGLISH

Al fine di evitare interferenze di
tipo elettrico, separare i cavi di
alimentazione del sensore di pros-
simita dai cavi di potenza

Posizione del cavo

Il cavo non deve essere teso

Protezione della parte sensibile
del sensore

| sensori di prossimita non devono
essere usati per bloccaggi
meccanici

Sensore installato su pedana mobile

Evitare qualsiasi flessione ripetuta
del cavo

¢ | Forat undga stojindflydelse fra Aflastning af kabel Beskyttelse af folerens tasteflade Aftaster monteret pa bevaegeligt
) | induktive strom-/spaendingsspidser underlag
Z | skal aftasterkablet adskilles fra andre . . . -
< kraftkabler, f.eks. fra motorer, trans- Der bor ikke treekkes i kablet En aftaster przr ikke anvendes Gentaelgne begjninger af kablet ber
0O | formatorer og magnetventiler som mekanisk stop undgas
T B R R S /B R T RN A R RME R RRAERHREK LT X
#h, EHEATFRAREIG AL
5 MR REL AT, FlamE . S
L E s ER e T BHT AT A ENRA L3 % E BEREH A
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