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Specifiche di uscita	 I

Bus principale L1		  20 ÷ 30 VCC pulsata 
				    (bus Dupline® a 3 fili) 
	 Bus L1	 Dupline®+  	 pin 21 
			   Dupline® -   	 pin 22 
			   Alimentazione  	 pin 23 
	 Assorbimento		  ≤ 27 mA ± 10% 
	 Assorbimento Dupline®	�	  < 0,03 mA (impedenza 		

	 alta)
Bus principale L2		  20 ÷ 30 VCC pulsata 
				    (bus Dupline® a 3 fili) 
	 Bus L2	 Dupline®+  	 pin 24 
			   Dupline® -   	 pin 25 
			   Alimentazione  	 pin 26 
	 Assorbimento		  ≤ 8 mA ± 10% 
	 Assorbimento Dupline®		�  < 0,03 mA (impedenza 

alta)
Dissipazione di potenza		  ≤ 1 W
Tensione dielettrica
	 Dupline® L1 – Dupline®L2		  500 VCA (rms)

Specifiche di alimentazione

Uscita 
	 RS 485		  Gnd su pin 22  
				    A su pin 27  
				    B su pin 28
Comunicazione 
	 Standard		  RS 485 
	 Tensione dielettrica   
	 RS485 – Dupline® L1+L2		  500 VCA (rms) 
	 Protocollo		  Carpark

Programmazione		  Tramite GP73800080 
Condizioni ambientali 
	 Grado di protezione		  IP20 B
	 Temperatura di funzionamento 	 40° ÷ 50°C 
	� Temperatura di immagazzinaggio	 -50° ÷ 85°C
Umidità (senza condensa)	  	 20 ÷ 95%
Resistenza meccanica 
	 Urti		  15 G (11 ms) 
	 Vibrazioni		    2 G (6-55 Hz)
Dimensioni		  Custodia di tipo H4
LED 
	 LED verde		  Accensione 
	 Primo LED giallo		  Bus Dupline® L1 
	 Secondo LED giallo		  Bus Dupline® L2
Prestazione EMC		�  EN61000-6-3 (emissioni)  

EN61000-6-1 (immunità)
Ritardo all’accensione		  3 sec.
Switch di terminazione per RS485	 Switch sul fronte del  
				    monitor, attiva o disattiva 	
				    il resistore incorporato  
				    a 120Ω (ON o OFF). 
Approvazioni		  cULus (UL60950)
MTBF		  100.000 ore

Specifiche generali

Il monitor Carpark è un’unità intelligente che può essere uti-
lizzata come monitor principale e secondario. Il monitor prin-
cipale fornisce al sistema Carpark il segnale Multiplex e può 
esservi solo un monitor principale in un sistema. Il monitor 
principale è in grado di mostrare il numero totale di parcheggi 
liberi.
Il monitor secondario è collegato direttamente ai sensori. Cia-
scun monitor secondario può gestire fino a 120 sensori. Il bus 
a cui sono collegati i sensori si chiama L1. Il bus di comunica-
zione tra i monitor secondari e il monitor principale si chiama 
L2.
Il numero massimo di ID è 480. Ciò significa che è possibile 
installare 480 bus L1 in un sistema.

Collegamenti:
-	Il bus L1 viene utilizzato per la comunicazione tra il monitor 

secondario e tutti i suoi sensori collegati.
-	Il bus L2 viene utilizzato per la comunicazione tra tutti i moni-

tor secondari incluso il monitor principale.
-	L’RS485 viene utilizzato per i display del tipo GP6763 01xx. 

Il GP3482 9091 724-x ha una terminazione integrata (120 Ω) 
che può essere collegata facendo scattare l’interruttore sulla 
parte anteriore. Se viene collegato più di un display in paral-
lelo allo stesso monitor, si prega di utilizzare la terminazione 
alle estremità del bus RS485.

Il GP3482 9091 724-x viene alimentato dal GP3496 0005 700 
connesso sul bus L1. Il LED verde e il primo LED giallo si accen-
dono in risposta. Per rifornire il bus L2 è necessario un secondo 
G349600 xx700. I due bus sono separati galvanicamente.
Nota: Non utilizzare il GP34960005 sul bus L2

Lo schema elettrico mostra la più semplice installazione pos-
sibile per Carpark. Sono necessari sia il monitor secondario 
che quello principale. Ciascun monitor deve utilizzare la pro-
pria alimentazione CC perché i due bus L1 e L2 devono essere 
galvanicamente separati l’uno dall’altro. 
I perni 22 e 23 sul monitor principale devono essere cablati 
come indica l’esempio di schema elettrico. Il modulo viene ali-
mentato attraverso i due perni. Anche l’RS485 viene alimentato 
attraverso i perni 22 e 23.
Se è necessario un display sul monitor secondario, tale display 
deve essere alimentato dal proprio alimentatore CC. (Non uti-
lizzare alimentazione intermittente per i display).
Se è necessario un display sul monitor principale, tale display 
deve avere anche il proprio alimentatore CC. (Non utilizzare ali-
mentazione intermittente per i display). 

Modalità di funzionamento	

Primær bus L1		  20-30 VDC impuls  
				    (3-tråds Dupline®-bus) 
	 L1-bus	 Dupline®+  	 ben 21 
			   Dupline®-   	 ben 22 
			   Strøm  	 ben 23
	 Strømforbrug		  ≤ 27 mA ± 10% 
	 Strømforbrug Dupline®		  < 0.03 mA (Høj impedans)
Primær bus L2		  20-30 VDC impuls  
				    (3-tråds Dupline® bus) 
	 L2 bus	 Dupline®+  	 ben 24 
			   Dupline® -   	 ben 25 
			   Strøm  	 ben 26 
	 Strømforbrug		  ≤ 8 mA ± 10% 
	 Strømforbrug Dupline®		  < 0,03 mA (Høj impedans)
Effektforbrug		  ≤ 1 W
Dielektrisk spænding 
	 Dupline® L1 - Dupline® L2		  500 VAC (rms)

Forsyningsspecifikationer

Udgangsspecifikationer	 DK	

Udgang 
	 RS 485		  Jord på ben 22 
				    A på ben 27 
				    B på ben 28
Kommunikation 
	 Standard		  RS 485 
	 Dielektrisk spænding 
		  RS485 - Dupline®  L1+L2		  500 VAC (rms) 
	 Protokol		  Carpark

Programmering		  Ved hjælp af GP7380 
0080 
Omgivelser 
	 Beskyttelsesgrad		  IP20 B 
	 Driftstemperatur		  -40° til +50°C  
	 Lagertemperatur		  -50° til +85°C 
Fugtighed (ikke kondenserende)		  20 til 95%
Mekanisk modstand 
	 Stød		  15 G (11 ms) 
	 Vibration		  2 G (6 til 55 Hz)
Dimensioner		  H4-hus
Lysdioder (LED)
	 Grøn LED		  Power ON 
	 Første gule LED		  Dupline®-bus L1 
	 Anden gule LED		  Dupline®-bus L2
EMC-ydelse		  EN61000-6-3 (emission) 
				    EN61000-6-1 (immunitet)
Power-on forsinkelse		  3 sek.
Afbrydningskontakt til RS485		  Kontakten på forsiden af 	
				    monitoren, tænder eller 		
				    slukker den indbyggede 		
				    modstand på 120Ω.
Godkendelse		  cULus (UL60950)
MTBF		  100.000 timer 

Generelle specifikationer

Carpark-monitoren er en intelligent enhed som kan bruges 
som både master-monitor og slave-monitor. Master-monito-
ren forsyner Carpark-systemet via multipleks-signal og der kan 
kun være én master-monitor i et system. Master-monitoren 
kan vise det totale antal ledige parkeringspladser.
Slave-monitoren er direkte tilsluttet sensorerne. Hver sla-
ve-monitor kan håndtere op til 120 sensorer. Sensorerne er 
tilsluttet en bus som kaldes L1-bussen. Kommunikationsbus-
sen mellem slave-monitorerne og master-monitoren kaldes 
L2-bussen.
Det højeste ID-nummer for bussen er 480. Det betyder at der 
kan installeres 480 L1-busser i et system.

Tilslutninger:
-	L1-bussen bruges til kommunikation mellem slave-monitoren 

og alle dens tilsluttede sensorer.
-	L2-bussen bruges til kommunikation mellem alle slave-moni-

torerne inklusive master-monitoren.
-	RS485 bruges til display-typerne GP6763 01xx. GP3482 

9091 724-x har en indbygget tilslutning (120 Ω) som kan til-
kobles ved at aktivere omskifteren på forsiden. Hvis der er 
parallel-tilsluttet flere end ét display til samme monitor, skal 
tilslutningen længst væk på RS485-bussen benyttes.

GP3482 9091 724-x forsynes af GP3496 0005 700 som er 
tilsluttet L1-bussen. Den grønne og den første gule lysdiode 
tænder som svar på strømtilslutning. For at forsyne L2-bussen 
kræves endnu en G349600 xx700. De to busser er galvanisk 
adskilte.
BEMÆRK: GP34960005 kan ikke bruges på L2-bussen. 

Forbindelsesdiagrammet viser den simplest mulige installation 
i Carpark. Der skal være både slave- og master-monitor i in-
stallationen. Hver monitor skal have sin egen DC-strømforsy-
ning, fordi de to busser L1 og L2 skal være galvanisk adskilte. 
Ben 22 og 23 på master-monitoren skal forbindes som vist 
på diagram-eksemplet. Modulet forsynes med strøm via de 
to ben.  RS485 er ligeledes forsynet via ben 22 og ben 23. 
Hvis der behøves et display på slave-monitoren, skal displayet 
forsynes fra sin egen DC-strømforsyning. (Brug ikke intermit-
terende strømkilder til displays). Hvis der behøves et display 
på master-monitoren, skal displayet have sin egen DC-strøm-
forsyning. (Brug ikke intermitterende strømkilder til displays).

Funktionsbeskrivelse	

Programmazione

La programmazione del GP34829091724-x è descritta nel 
“Carpark design and Indstallation guide”. 
Il manuale è disponibile sulla home page online dei prodotti 
CG insieme alle schede tecniche ecc.

Impostazioni predefinite del monitor

Parametro Valore

Modalità Secondario

Id dispositivo 16

Modalità Secondario Normale

Gruppo A C..........

Gruppo B .............

Gruppo C ............

Gruppo D -> O XXXXXXXXXX

Ritardo di spegnimento corsia 5 secondi

Compensazione Secondario 0

Programmering

Programmeringen af GP34829091724-x beskrives i “Carpark 
Design and Installation Guide”.
Manualen er tilgængelig på CG Products Online-hjemmesiden 
sammen med datablade mm.

Monitorens standardindstillinger 

Parameter Værdi

Mode Slave

Enheds-id 16

Slave-mode Normal

Gruppe A C..........

Gruppe B .............

Gruppe C ............

Gruppe D -> O XXXXXXXXXX

Kørebane-off delay 5 sekunder

Slave-offset 0
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GP6763 xxxx
DC supply
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DC in
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NOTE: The DMM on L1 must be the type GP3496 0005 700. The DMM on L2 must be another type. We recommend the G3496 
0005 700 because of the modbus RTU protocol.
HINWEIS: Der DMM an L1 muss vom Typ GP3496 0005 700 sein. Der DMM an L2 muss von einem anderen Typ sein. Wir emp-
fehlen G3496 0005 700 wegen des Modbus RTU-Protokolls.
REMARQUE ! Le DMM sur L1 doit être de type GP3496 0005 700. Le DMM sur L2 doit être d’un autre type. Nous recommandons 
G3496 0005 700 en raison du protocole Modbus-RTU.
NOTA: El DMM en L1 debe ser el modelo GP3496 0005 700. El DMM en L2 puede ser de otro modelo. Recomendamos el modelo 
G3496 0005 700 debido al protocolo modbus RTU. 
NOTA: il DMM su L1 deve essere modello GP3496 0005 700. Il DMM su L2 deve essere di un altro tipo. Si raccomanda G3496 
0005 700 a causa del protocollo Modbus RTU.
Bemærk: Dupline® master-modulet (DMM) på L1 skal være af typen GP3496 0005 700. DMM på L2 skal være en anden type. Vi 
anbefaler G3496 0005 700 pga. modbus-RTU-protokollen.
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Output Specifications	 GB	

Primary bus L1		  20-30 VDC pulsating  
				    (3-wire Dupline® bus) 
	 L1 bus	 Dupline®+  	 pin 21 
			   Dupline®-   	 pin 22 
			   Power  	 pin 23
	 Current consumption		  ≤ 27 mA ± 10% 
	 Current consumption Dupline®		 < 0.03 mA (High  
				    impedance)
Primary bus L2		  20-30 VDC pulsating  
				    (3-wire Dupline® bus) 
	 L2 bus	 Dupline®+  	 pin 24 
			   Dupline® -   	 pin 25 
			   Power  	 pin 26 
	 Current consumption		  ≤ 8 mA ± 10% 
	 Current consumption Dupline®		 < 0.03 mA (High  
				    impedance)
Power dissipation		  ≤ 1 W
Dielectric Voltage 
	 Dupline® L1 - Dupline® L2		  500 VAC (rms)

Supply Specifications	

Output 
	 RS 485		  Gnd on pin 22 
				    A on pin 27 
				    B on pin 28
Communication 
	 Standard		  RS 485 
	 Dielectric voltage 
		  RS485 - Dupline®  L1+L2		  500 VAC (rms) 
	 Protokol		  Carpark

Programming		  By GP7380 0080 
Environment 
	 Degree of protection		  IP20 B 
	 Operating temperature		  -40° to +50°C (-40° to 		
				    +122°F) 
	 Storage temperature		  -50° to +85°C (-58° to 		
				    +185°F)
Humidity (non-condensing)		  20 to 95%
Mechanical resistance 
	 Shock		  15 G (11 ms) 
	 Vibration		  2 G (6 to 55 Hz)
Dimensions		  H4-housing
LED
	 Green LED		  Power ON 
	 First yellow LED		  Dupline® bus L1 
	 Second yellow LED		  Dupline® bus L2
EMC performance		  EN61000-6-3 (emission) 
				    EN61000-6-1 (immunity)
Power-on delay		  3 sec.
Termination switch for RS485		  The switch on the front of 	
				    the monitor, turns the 		
				    built-in resistor on 120Ω 		
				    ON or OFF. 
Approval		  cULus (UL60950)
MTBF 		  100,000 hours

General Specifications	

15
-0
29
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06

The Carpark monitor is an intelligent unit which can be used as 
a master monitor and as a slave monitor. The master monitor 
provides the Carpark system with the Multiplex signal and there 
can be only one master monitor in a system. The master monitor 
is able to show the total amount of free parking places.
The slave monitor is connected directly to the sensors. Each 
slave monitor can handle up to 120 sensors. The bus to which the 
sensors are connected is named the L1 bus. The communication 
bus between the Slave monitors and the Master monitor is named 
the L2 bus.
The maximum ID number is 480.This means that it is possible to 
install 480 L1 busses in a system.

Connections:
-	The L1 bus is used for communication between the slave moni-

tor and all it’s connected sensors.
-	The L2 bus is used for communication between all the slave 

monitors including the master monitor.
-	The RS485 is used for the display types GP6763 01xx. The 

GP3482 9091 724-x has a built-in termination (120 Ω) that can 
be connected by switching the switch on the front. If more than 
one display is connected in parallel to the same monitor, please 
use the termination at the far ends of the RS485 bus.

The GP3482 9091 724-x is supplied from the connected GP3496 
0005 700 on the L1 bus. The green and the first yellow LED will 
turn on as a response. A second G349600 xx700 is necessary to 
supply the L2 bus. The two busses are galvanically separated.
Note: Do not use the GP34960005 on the L2 bus 

The wiring diagram shows the simplest installation possible with 
Carpark. Both slave monitor and master monitor are necessary. 
Each monitor must use its own DC-power supply because the 
two buses L1 and L2 must be galvanically separated from each 
other.
Pin 22 and 23 on the master monitor must be wired as the wiring 
diagram example shows. The module is powered via the two 
pins. Also the RS485 is powered through pin 22 and pin 23.
If a display is needed on the slave monitor, the display must be 
powered from its own DC-power supply. (Do not use pulsating 
power supplies for displays).
If a display is needed on the master monitor, the display must 
also have its own DC-power supply. (Do not use pulsating power 
supplies for displays).

Mode of Operation	

Primär-Bus L1		  20-30 V DC pulsierend 
				    (3-Leiter-Dupline®-Bus) 
	 L1-Bus	 Dupline®+  	 Klemme 21 
			   Dupline®-   	 Klemme 22 
			   Versorgung  	 Klemme 23
	 Stromaufnahme		  ≤ 27 mA ± 10% 
	 Stromaufnahme Dupline®		  < 0,03 mA (hochohmig)
Primär-Bus L2		  20-30 V DC pulsierend 
				    (3-Leiter-Dupline®-Bus) 
	 L2-Bus	 Dupline®+	 Klemme 24 
			   Dupline®-	 Klemme 25 
			   Versorgung	 Klemme 26 
	 Stromaufnahme		  ≤ 8 mA ± 10% 
	 Stromaufnahme Dupline®		  < 0,03 mA (hochohmig)
Verlustleistung		  ≤ 1 W
AC Bemessungsspannung 
	 Dupline® L1 – Dupline® L2		  500 V AC (Effektivstrom)

Betriebsspannung 

Ausgang 
	 RS 485		�  Erde an Klemme 22  

A an Klemme 27  
B an Klemme 28

Schnittstelle 
	 Standard		  RS 485 
	 AC Bemessungsspannung   
	 RS485 – Dupline® L1+L2		  500 VAC (rms) 
	 Protokoll		  Carpark

Technische Daten der Ausgänge	 D

Programmierung		  Mit GP73800080 
Umgebungsbedingungen 
	 Schutzart		  IP 20 B 
	 Betriebstemperatur		  40 bis +50 °C 
	 Lagertemperatur		  50 bis +85 °C
Luftfeuchtigkeit  
(nicht kondensierend)		  20 bis 95 %
Mechanische Beanspruchung 
	 Stoßfestigkeit		  15 G (11 ms) 
	 Rüttelfestigkeit		  2 G (6 bis 55 Hz)
Abmessungen		  H4-Gehäuse
LED 
	 Grüne LED		  Strom EIN 
	 Erste gelbe LED		  Dupline®-Bus L1 
	 Zweite gelbe LED		  Dupline®-Bus L2
Elektromagnetische Verträglichkeit	 EN61000-6-3 (Emission)  
				    EN61000-6-1 (Störfestig-	
				    keit)
Einschaltverzögerung		  3 Sek.
Leitungsabschluss für RS485		�  Schalter an der Front des 

Monitors schaltet den ein-
gebauten Widerstand von 
120Ω ON oder OFF 

Zulassungen		  cULus (UL60950)
MTBF 		  100.000 stunden

Allgemeine technische Daten	

Der Carpark-Monitor ist eine intelligente Einheit, die wahlweise 
als Master- oder Slave-Monitor eingesetzt werden kann. Der 
Master-Monitor steuert das Carpark-System durch ein Multiplex-
Signal. Es kann nur einen Master-Monitor pro System geben. 
Der Master-Monitor kann die Gesamtzahl der freien Parkplätze 
anzeigen.
Der Slave-Monitor ist direkt mit den einzelnen Sensoren ver-
bunden. Jeder Slave-Monitor kann maximal 120 Sensoren ver-
walten. Der Bus, an den die Sensoren angeschlossen sind, 
wird als L1-Bus bezeichnet. Der Kommunikationsbus zwischen 
den Slave-Monitoren und dem Master-Monitor wird als L2-Bus 
bezeichnet.
Die höchstzulässige Bus-ID ist 480, d.h. es können maximal 480 
L1-Busse zu einem System zusammengeschlossen werden.

Verbindungen:
-	Über den L1-Bus erfolgt die Kommunikation zwischen dem 

Slave-Monitor und den angeschlossenen Sensoren.
-	Der L2-Bus wird für die Kommunikation zwischen den Slave-

Monitoren und dem Master-Monitor verwendet.
-	Bei den Displays des Typs GP6763 01xx kommt 

RS485 zum Einsatz. GP3482 9091 724-x hat einen ein-
gebauten Abschlusswiderstand (120 Ω), der über  
einen Schalter an der Vorderseite aktiviert wird. Wenn an einem 
Monitor mehrere Displays parallel betrieben werden, sind die 
entfernten Enden des RS485-Busses zu terminieren.

Das GP3482 9091 724-x wird über das am L1-Bus angeschlos-
sene GP3496 0005 700 mit Strom versorgt. Die Stromversorgung 
wird durch die grüne und die erste gelbe LED quittiert. Für die 
Stromversorgung des L2-Busses wird ein zweiter G349600 xx700 
benötigt. Beide Busse sind galvanisch getrennt.
Hinweis: Der GP34960005 kann nicht für den L2-Bus verwendet 
werden. 

Der Schaltplan zeigt die einfachste Carpark-Installationsvariante. 
Sowohl ein Slave-Monitor als auch ein Master-Monitor  sind 
erforderlich. Jeder Monitor muss ein eigenes Netzteil haben, da 
die Busse L1 und L2 galvanisch getrennt sind. 
Pin 22 und 23 des Master-Monitors sind wie im Schaltplanbeispiel 
dargestellt anzuschließen. Das Modul wird über die beiden Pins 
mit Strom versorgt. Auch die RS485-Schnittstelle wird über die 
Pin 22 und 23 mit Strom versorgt.
Falls am Slave-Monitor ein Display benötigt wird, muss das 
Display von einer eigenen Gleichstromquelle versorgt werden. 
(Impuls-Stromversorgungen sind für die Displays nicht zulässig.)
Falls am Master-Monitor ein Display benötigt wird, muss das 
Display ebenfalls von einer eigenen Gleichstromquelle versorgt 
werden. (Impuls-Stromversorgungen sind für die Displays nicht 
zulässig.)

Betriebsmodus	

Caractéristiques sortie	 F	

Bus primaire L1		  20-30 V c.c. (pulsé) 
				    (Bus Dupline® à trois fils) 
	 Bus L1	 Dupline®+	 Broche 21			 
			   Dupline®-	 Broche 22	  
			   Alimentation	 Broche 23 
	 Consommation de courant		  ≤ 27 mA ±10 % 
	 Consommation de courant Dupline®	 < 0,03 mA (haute  
				    impédance)
Bus primaire L2		  20-30 V c.c. (pulsé) 
				    (Bus Dupline® à trois fils)
	 Bus L2	 Dupline®+	 Broche 24			 
			   Dupline® -	 Broche 25			 
			   Alimentation	 Broche 26 
	 Consommation de courant		  ≤ 8 mA ±10 % 
	 Consommation de courant Dupline®	 < 0,03 mA (haute  
				    impédance)
Dissipation de puissance		  ≤ 1 W
Tension diélectrique
	 Dupline® L1 - Dupline® L2		  500 V c.a. (efficace)

Caractéristiques d’alimentation

Sortie 
	 RS 485		�  Masse (GND) sur broche 22  

A sur broche 27 
B sur broche 28

Communication 
	 Standard		  RS 485 
	 Tension diélectrique  
		  RS485 - Dupline® L1+L2		  500 V c.a. (efficace) 
	 Protocole		  Parking

Programmation		  À l’aide de GP73800080 
Environnement
	 Degré de protection		  IP 20 B 
	 Température de fonctionnement	 -40 °C à +50 °C  
	 Température de stockage		�  -50 °C à +85 °C
Humidité (sans condensation)		  20 à 95 %
Résistance mécanique 
	 Chocs		  15 G (11 ms) 
	 Vibrations		  2 G (6 à 55 Hz)
Dimensions		  Boîtier H4
LED 
	 LED verte		  SOUS tension 
	 Première LED jaune		  Bus Dupline® L1 
	 Deuxième LED jaune		  Bus Dupline® L2
CEM		�  EN61000-6-3 (émissions)  

EN61000-6-1 (immunité)
Délai de mise sous tension		  3 s
Interrupteur de terminaison 
pour RS485		  L’interrupteur à l’avant du  
				    détecteur met la résistance 	
				    intégrée 120 Ω sous ou 		
				    hors tension (MARCHE ou 	
				    ARRÊT).
Homologations		  cULus (UL60950)
MTBF 		  100.000 heures 

Caractéristiques générales

Especificaciones de salida	 E	

Bus  primario L1		  20-30 VCC (pulsatoria) 
				    (bus Dupline® de 3 hilos) 
	 Bus L1 	 Dupline®+  	 Patilla 21 
			   Dupline® -   	 Patilla 22 
			   Alimentación  	 Patilla 23 
	 Consumo de corriente		  ≤ 27 mA ± 10% 
	 Consumo de corriente	Dupline®	 < 0.03 mA (Alta impedancia) 
Bus  primario L2		  20-30 VCC (pulsatoria) 
				    (bus Dupline® de 3 hilos) 
	 L2 bus	 Dupline®+  	 Patilla 24 
			   Dupline® -   	 Patilla 25 
			   Alimentación 	 Patilla 26 
	 Consumo de corriente		  ≤ 8 mA ± 10% 
	 Current consumption Dupline®		 < 0.03 mA (Alta impedancia) 
Disipación de potencia		  ≤ 1 W
Tensión dieléctrica 
	 Dupline® L1 - Dupline® L2		  500 VCA (rms)

Especificaciones de alimentación

Salida 
	 RS 485		  Tierra en la patilla 22 
				    A en la patilla 27 
				    B en la patilla 28
Comunicación 
	 Estándar		  RS 485 
	 Tensión dieléctrica RS485 -  
	 Dupline® L1+L2		  500 VCA (rms)	 
	 Protocolo		  Guiado en Parking

Programación		  Mediante GP73800080 
Ambiente 
	 Grado de protección		  IP20 B 
	 Temperatura de funcionamiento		  -40° a +50°C 
	 Temperatura de almacenamiento		  -50° a +85°C 
Humedad (sin condensación)		  20 a 95%
Resistencia mecánica 
	 Choque		  15 G (11 ms) 
	 Vibración		  2 G (6 a 55 Hz)
Dimensiones		  Caja H4
LED 
	 LED verde 		  Monitor encendido 
	 Primer LED amarillo		  Bus Dupline® L1	  
	 Segundo LED amarillo		  Bus Dupline® L2
Compatibilidad electromagnética	 EN61000-6-3 (emisión)  
				    EN61000-6-1 (inmunidad)
Retardo a la conexión		  3 s
Interruptor de terminación de 		  
bus RS485		  El interruptor situado en 		
				    la parte delantera del  
				    monitor activa/desactiva 		
				    la resistencia de 120Ω 		
				    incorporada.
Homologaciones		  cULus (UL60950)
MTBF 		  100.000 horas

Especificaciones generales

El monitor Carpark es una unidad inteligente que puede servir 
como monitor maestro y esclavo. El monitor maestro propor-
ciona al sistema Carpark la señal Múltiplex y sólo puede existir 
un monitor maestro en un sistema. El monitor maestro puede 
mostrar la cantidad total de plazas de aparcamiento libres.
El monitor esclavo se conecta directamente a los sensores. 
Cada monitor esclavo puede gestionar hasta 120 sensores. El 
bus al que se conectan los sensores se denomina bus L1. El 
bus de comunicación entre los monitores Slave (Esclavos) y el 
monitor Master (Maestro) se denomina bus L2.
El número de identificación máximo es 480. Esto implica que 
pueden instalarse 480 buses L1 en un sistema.

Conexiones:
-	El bus L1 sirve para establecer la comunicación entre el mo-

nitor esclavo y todos los sensores conectados al mismo.
-	El bus L2 sirve para establecer la comunicación entre todos 

los monitores esclavos, incluyendo el monitor maestro.
-	El RS485 se utiliza para los tipos de pantalla GP6763 01xx. 

El  GP3482 9091 724-x tiene una terminación integrada (120 
Ω) que puede conectarse mediante el conector situado en la 
parte delantera. Si se conecta más de una pantalla en para-
lelo al mismo monitor, utilice la terminación en los extremos 
más alejados del bus RS845.

El GP3482 9091 724-x recibe alimentación desde el GP3496 
0005 700 conectado al bus L1. El LED verde y el primer LED 
amarillo se encenderán a modo de respuesta. Se requiere un 
segundo G349600 xx700 para suministrar alimentación al bus 
L2. Los buses se separan galvánicamente.
Nota: No utilice el GP34960005 en el bus L2 

El diagrama del cableado muestra la instalación más sencilla 
posible con Carpark. Se requiere contar con el monitor maes-
tro y el monitor esclavo. Cada monitor debe usar su propio 
suministro de alimentación debido a que los dos buses L1 y L2 
deben estar separados galvánicamente entre sí. 
Las patillas 22 y 23 del monitor maestro deben cablearse tal 
y como muestra el ejemplo del diagrama del cableado. El 
módulo se alimenta a través de las dos patillas. Asimismo, el 
RS485 recibe alimentación a través de las patillas 22 y 23.
Si se requiere una pantalla en el monitor esclavo, la pantalla 
debe recibir alimentación desde su propia fuente de alimenta-
ción de corriente continua. (No utilice fuentes de alimentación 
intermitentes para las pantallas).
Si se requiere una pantalla en el monitor maestro, la pantalla 
también debe tener su propia fuente de alimentación de co-
rriente continua. (No utilice fuentes de alimentación intermiten-
tes para las pantallas). 

Modo de funcionamiento	

Le moniteur Carpark est un appareil intelligent utilisable comme 
moniteur principal (Master ) et comme moniteur esclave (Slave). 
Le moniteur Master fournit au système Carpark le signal Mul-
tiplex et il ne peut exister qu’un seul moniteur Master dans un 
système. Le moniteur Master peut afficher le nombre total de 
places de stationnement disponibles.
Le moniteur Slave est connecté directement aux capteurs. 
Chaque moniteur Slave peut gérer jusqu’à 120 capteurs. Le bus 
auquel les capteurs sont connectés est dénommé bus L1. Le 
bus de communication entre les moniteurs Slave et le moniteur 
Master est appelé bus L2.
Le nombre maximum de numéros d’identification est de 480. 
Cela signifie qu’il est possible d’installer 480 bus L1 dans un 
système.

Connexions 
-	Le bus L1 permet la communication entre le moniteur Slave et 

tous ses capteurs connectés.
-	Le bus L2 permet la communication entre tous les moniteurs 

Slave et le moniteur Master.
-	Le RS485 est utilisé pour les types d’écran GP6763 01xx. Le 

GP3482 9091 724-x a un raccordement intégré (120 Ω) qui 
peut être connecté en activant le commutateur situé à l’avant.  
Si plusieurs écrans de visualisation sont connectés en paral-
lèle au même moniteur, utilisez le raccordement situé aux ex-
trémités du bus RS485.

Le GP3482 9091 724-x est fourni depuis le GP3496 0005 700 
connecté sur le bus L1. La DEL (diode électroluminescente) verte 
et la première DEL jaune réagiront en s’allumant. Un deuxième 
G349600 xx700 est nécessaire pour alimenter le bus L2. Les 
deux bus ont une séparation galvanique.
NB : Ne pas utiliser le GP34960005 sur le bus L2 

Le diagramme de câblage illustre la plus simple des installations 
avec Carpark. Aussi bien le moniteur Slave que le moniteur Mas-
ter sont nécessaires. Chaque moniteur doit utiliser sa propre 
alimentation CC, car les deux bus L1 et L2 doivent être séparés 
de manière galvanique l’un de l’autre. 
Les broches 22 et 23 situées sur le moniteur Master doivent être 
câblées selon l’exemple du diagramme de câblage. Le module 
est alimenté via deux broches. Le RS485 est aussi alimenté via 
la broche 22 et la broche 23.
Si un écran de visualisation est nécessaire sur le moniteur Slave, 
l’écran de visualisation doit être alimenté par son propre alimen-
tation CC. (Ne pas utiliser d’alimentation électrique pulsée pour 
les écrans de visualisation).
Si un écran de visualisation est nécessaire sur le moniteur Mas-
ter, l’écran de visualisation doit aussi avoir sa propre alimen-
tation électrique CC. (Ne pas utiliser d’alimentation électrique 
pulsée pour les écrans de visualisation). 

Mode de fonctionnement

Programming	

The programming of the GP34829091724-x is described in 
the “Carpark Design and Installation Guide”.
The manual is available on the CG Products Online homepage 
together with the data sheets etc.

Parameter Value

Mode Slave

Device id 16

Slave mode Normal

Group A C..........

Group B .............

Group C ............

Group D -> O XXXXXXXXXX

Lane off delay 5 seconds

Slave offset 0

Default settings of the monitor

Programmierung	

Die Programmierung des GP34829091724-x ist in der „Carpark 
Design and Installation Guide“ beschrieben. Die Anleitung kann 
zusammen mit den Datenblättern u. a. auf der Online-Website 
zu den Produkten von Carlo Gavazzi heruntergeladen werden.

Parameter Wert

Modus Slave

Gerätekennung 16

Slave-Modus Normal

Gruppe A C..........

Gruppe B .............

Gruppe C ............

Gruppe D -> O XXXXXXXXXX
Abschaltverzögerung für 

Verkehr 5 s

Slave-Offset 0

Standardeinstellungen des Monitors

Programmation	

La programmation du GP34829091724-x est décrite dans le 
“Carpark Design and Installation Guide”. Le manuel est dis-
ponible en page d’accueil du site des produits CG, ainsi que 
les fiches techniques.

Paramètres du moniteur par défaut

Paramètre Valeur

Mode Slave

Identification du dispositif 16

Mode Slave Normal

Groupe A C..........

Groupe B .............

Groupe C ............

Groupe D -> O XXXXXXXXXX

off delay (délai d’arrêt) couloir 5 secondes

offset (compensation) Slave 0

Programación	

La programación del GP34829091724-x se describe en el 
“Carpark Design and Installation Guide”. El manual está 
disponible en la página web de productos CG, así como las 
fichas de datos, etc.

Ajustes predeterminados del monitor

Parámetro Valor

Modo Slave (Esclavo)

Identificador de dispositivo 16

Modo Slave (Esclavo) Normal

Grupo A C..........

Grupo B .............

Grupo C ............

Grupo D -> O XXXXXXXXXX

Retardo de salida del carril 5 segundos
Compensación de Slave  

(Esclavo)
0


