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CARLO GAVAZZI
v Automation Components

Tack for att du valjer vara produkter

WM40 96:

* H6g noggrannhet (klass 0,2 A/V)

« H6g berédkningsprestanda fér snabb analys av
signalen (FFT upp till 32:a 6vertonen)

» Manga anslutningsmdjligheter.

WM40-96 ar det toppmoderna tekniska svaret
pa dina behov fér analys av strémkvalitet.

Du kan dessutom lita pa strukturen hos ett ISO9001/
VISION 2000-cetrtifierat féretag, mangarig erfaren-
het och en vida spridd nédrvaro bade i Europa och i
hela vérlden. Allt detta for att garantera kunden
de bésta produkterna och en service av hbgsta
kvalitet.

Vélkommen till Carlo Gavazzi och tack for ditt val. Du
kan utvérdera hela vart produktsortiment pa CARLO
GAVAZZIS webbplats:
www.gavazzi-automation.com
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INTRODUKTION TILL WM40
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CARLO GAVAZZI WM40-96 Smart Power Analyzer
)

OVRIGA KNAPPFUNKTIONER

Knapparna med en dubbel symbol har tva funktioner. Fér att komma at den andra funktio-
nen haller du knappen intryckt under en langre tid.

o

P

> et
Res®

=

>

Atkomst till instrumentets informationsskdrmar: referensstandarder, firmware-ver-
sion, tillverkningsar.

"Start”-knapp: atergar till huvudskdrmen fér métning (kan anpassas av anvédnda-
ren) frén alla méatningsskdrmar och alla menyer. Om du ar i programmeringsme-
nyn forsvinner all inmatad data.

Om du héller knapp 10 intryckt, kommer du at aterstéllningen fér de visade vari-
ablernas MAX-vérde.

Om du haller knapp 11 intryckt, kommer du at aterstallningen for de visade vari-
ablernas dmd.

Aterstéliningen méste bekréftas med knapp 12.

Atkomst till processvariablerna (endast vid anvéndning av en dedikerad: MA T P-,
MA T P N-modul).

BESKRIVNING AV INSTRUMENTET

o Optisk port foér avlidsning och programmering. Den optiska porten &r utrustad med en I6stagbar
enhet for integrering med avildsningshuvudet med magnetféste.

e Det fargade stapeldiagrammet visar pa ett 6gonblick statusen for de enskilda faserna L1-L2-L3.

Varningar fér aktiva virtuella larm.

Indikeringen for aktuell effektférbrukning (kWh) blinkar proportionerligt med den uppmétta energin
(ju snabbare blinkningsfrekvens, desto hégre energiférbrukning. Max. frekvens 16 Hz i enlighet med
standarden EN5047-1).

Knappsatsen ar uppdelad i tva omraden, dar det 6vre omradet ar avsett fér matningarna med direkt atkomst
till specifika skérmar for visualisering.

Visualisering av skdrmen for réknare: varje tryck pa knappen motsvarar visualiseringen av en skdrm
med rdknare relaterat till olika energier (se tabellen med métningsskérmarna nedan).
Visualisering av aktuell spdnning och frekvens (se tabellen med métningsskdrmarna nedan).

0 Visualisering av momentan cos(] och effekter (se tabellen med métningsskdrmarna nedan).
o Visualisering av Overtoner (se tabellen med métningsskdrmarna nedan).

Knappsatsen i det nedre omradet ar sérskilt avsedd fér programmering av instrumentet.

e Avslutar undermenyer, avslutar programmering.
@ "Uppét™-knapp, gor det mdjligt att bladdra i menyer och éka de vdrden som ska stéllas in.
"Nedat™-knapp, gor det méjligt att bladdra i menyer och minska de védrden som ska stéllas in.

@ Atkomst till programmeringsmenyn: hall den intryckt i minst tva sekunder fér att komma till pro-
grammeringsmenyn.

| matningslage aktiveras knapparna 8 och 9 for att visa MAX.- och dmd-véarden for de visade vari-
ablerna.

¥
Knapparna éar forbéttrade pekknappar. For att kontrollera deras faktiska funktion, tdnds en specifik
symbol i displayen varje gang en knapp trycks in.

Vi rekommenderar att du anvéander ditt pekfinger for att aktivera pekknapparna.
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INTRODUKTION TILL WM40
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GRANSVARDE FOR LARM
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BESKRIVNING AV DISPLAYEN

Stapeldiagrammet som visar den aktiva och den skenbara effektférbrukningen i relation till den instal-
lerade effekten.

e Indikeringar f6r induktiv fasférskjutning L, -L och kapacitiv fasférskjutning C, -C.

Indikering fér métning av fas-nolla L1 eller fas-fas L12.

o Indikering fér métning av fas-nolla L2 eller fas-fas L23 eller asymmetrisk fas-fas VLL.
o Indikering av métning fas-nolla L3 eller fas-fas L31 eller asymmetrisk fas-nolla VLn.
0 Indikering av teknisk storhet och multiplikator: k, M, V, W, A, var (VAr), PF (Pf), Hz, An.

o ALR: funktionen fér larmvisning &r aktiv. PROG: programmeringsfunktionen é&r aktiv. LOG: den &r
aktiv nér LOGG-funktionen &r aktiverad. EVENT: den &r aktiv nér HANDEL SE-funktionen &r aktive-
d

g' Omréade avsett for visualisering av rdknare, textmeddelanden, datum och tid (format: dd.mm.aa/
tt:mm). Energirdknare (se tabell pa féljande skdrm).

e Indikering av: dmd, THD% eller Max.

m Indikerar att alla de momentana vérden som visas &r systemvérden.

m Larm fér fasféljdsfel.

m Programmering av instrumentet aktiverat.

m Programmering av instrumentet inaktiverat.

m Dataséndning (TX) och -mottagning (RX) via nétverkskommunikation pagar.
m Gasréknare (m°).

m Varmvattenréknare (m?3).

m + kWh, fjdrrvdrmeréknare.

Kallvattenraknare (m3).

Obs! Displayens bakgrundsbelysning med belysningstid och farg &r programmerbar fran 0 minuter (alltid
pa) till 255 minuter.
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HUR MAN STALLER IN VARDENA

Med WMA40 é&r instéllningen av vdrden &nnu enklare, det &r mdjligt att 6ka eller minska varje enskild siffra,
det ar mdjligt att enkelt hdmta det énskade vérdet eller &ndra direkt fran en multiplikator till en annan.
Exempel: anvdndning av den meny som &r relevant fér det strémférhallandet.

m | programmeringsfasen tillhandahaller instrumentet anvédndbar information:

o igenkénning av programmeringslage.

o menyns identifieringsnummer (se dven flddesschema fér programmering)

° redigering, identifiering av den rad som ska stéllas in

o markér som identifierar den siffra som ska stéllas in

e hégsta och ldgsta grénsvérde fér de valbara variablerna.

m Anvénd knapparna 6 for att 6ka eller minska den siffra som markeras av markéren (d). For att stélla
in en annan siffra flyttar du markéren till den siffra du énskar med knappen 4, varje knapptryckning
motsvarar ett steg at vanster med markéren (d).

Né&r markGren har natt den sista siffran till vanster (d) kommer ytterligare ett tryck pa knappen 4 att
méjliggéra &ndring av decimalpunkten och multiplikatorn (f) (k o M), den blinkande texten "dP” (deci-
malpunkt) (g) identifierar att instrumentet kan utféra den hér funktionen.
Fér att &ndra decimalpunktens placering och den multiplikator som anvénds, anvénder du knapparna 6 foér
att stélla in det 6nskade vérdet.

Tryck pa 7 for att bekréfta det instéllda vérdet.

Tryck pé 5 for att avbryta den pagaende atgérden och komma tillbaka till startforutséttningarna.

Tryck och hall in 5 i minst tva sekunder, for att avbryta den pagaende atgérden och ga tillbaka till métningens
"Startsida’.
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Val Program Notering
Kostnadsférdelning Métning av importerad energi
B Kostnadsstyrning Zatn/ng av importerad och partiell energi och gas, vatten,
« ; Importerad/exporterad energi (total och partiell) och gas,
C Avancerad kostnadsférdelning vatten och e/

Métning av importerad och exporterad energi med viss

D Solenergi grundldggande effektanalysfunktion

E Avancerad kostnads- och effektanalys Analys av importerad/exporterad energi (total och partiell)
och effekt

F Kvalitetsanalys av kostnad och effekt Kvalitetsanalys av importerad energi och effekt

Avancerad analys av energi och effekt fér

effektgenerering Fullsténdig kvalitetsanalys av energimétning och effekt

NOTERING
WM40-96 &r férsedd med funktionen "Easy-prog” som mdjliggbr en enkel, snabb och tydlig momentan visualisering av instrumentets méatningar, som bara gér specifika variabler tillgdngliga beroende pa

instrumentets tilldmpning. De tillgdngliga programmen beskrivs ovan.
Fér att dra nytta av instrumentets alla funktioner véljer du program G som md&jliggér en fullstdndig och detaljerad analys av den elektriska energin.
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DISPLAYSIDOR

d( R G R G R G R O O J B D =
0 Totalt kWh (+) X X X X X X
1 Totalt kvarh (+) X X X X X
2 Totalt kWh (-) X X X X
3 Totalt kvarh (-) X X X
4 kWh (+) partiellt X X X X X
5 kvarh (+) part. X X X X X
6 kWh (-) partiellt X X X
7 kvarh (-) part. X X X
8 Drifttid (99999999,99) X X X X X
9 kWh (+) t1 X X X
10 kvarh (+) t1 X X X
11 kWh (-) t1 X X X
12 kvarh (-) t1 X X X
13 kWh (+) t2 X X X
14 kvarh (+) t2 X X X
15 kWh (-) t2 X X X
16 kvarh (-) t2 X X X
17 kWh (+) t3 Beroende pa den senast visade sidan X X X
| 18 kvarh (+) t3 med momentana variabler. X X X
19 kWh (-) t3 X X X
20 kvarh (-) t3 X X X
21 kWh (+) t4 X X X
22 kvarh (+) t4 X X X
23 kWh (-) t4 X X X
24 kvarh (-) t4 X X X
25 kWh (+) t5 X X X
26 kvarh (+) t5 X X X
27 kWh (-) t5 X X X
28 kvarh (-) t5 X X X
29 kWh (+) t6 X X X
30 kvarh (+) t6 X X X
31 kWh (-) t6 X X X
32 kvarh (-) t6 X X X
33 Cc1 X X X X
34 c2 X X X X
35 Cc3 X X X X
36 VLN ¥ VL1 VL2 VL3 X X X X
% 37 VLL ¥ VL1-2 VL2-3 VL3-1 X X X X
38 An AL1 AL2 AL3 X X X X
39 Hz ‘ASY” VLL sys (% asy) VLN sys (% asy) X X X X
40 wy WL1 wL2 WL3 X X X X
% 41 vary var L1 var L2 var L3 — X X X
42 PF Y PF L1 PFL2 PF L3 X X X
43 VAY VA L1 VA L2 VA L3 o X X X
44 Processignal Temperatur M X X
45 THD V1 THD V2 THD V3 d:::” X X
46 THD V12 THD V23 THD V31 X X
47 THD A1 THD A2 THD A3 o x | x
48 THD V1 udda THD V2 udda THD V3 udda X X
49 THD V12 udda THD V23 udda THD V31 udda 4 X X
% 50 THD A1 udda THD A2 udda THD A3 udda X X
51 THD V1 jamn THD V2 jamn THD V3 jamn X X
52 THD V12 jamn THD V23 jamn THD V31 jamn X X
53 THD A1 jamn THD A2 jamn THD A3 jamn X X
54 TDD A1 TDD A2 TDD A3 X X
55 K-FACT L1 K-FACT L2 K-FACT L3 X X X X
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m%wn Automation Components IN FORMATIO N SSIDOR
. Program
Nr: Rad 1 Rad 2 Rad 3 Rad 4 Rad 5 AlBl c D!|E Fl G
1 Lot n. xxxx Yr. xx rEL X.xx 1...60 (min) “dmd” X X X X X X X
2 | Conn. e 2(/31";)’;;;72/;%'/ 3ph.1/ CTrA 1,0 ... 99,99 k PT.rA 1,0...9999 x| x| x| x| x| x| «x
3 LED PULSE (text) kWh xxxx kWh per puls X X X X X X X
4 PULSE out1 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
5 PULSE out2 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
6 PULSE out3 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
7 PULSE out4 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
8 PULSE out5 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
9 PULSE out6 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
10 PULSE out7 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
11 PULSE out8 kWh/kvarh xxxx kWh/kvarh per puls +/- tot/PAr/tAr 1-2-3-4 X X X X X X X
12 Fjérrutgéng Utgéng 1 on/oFF Utgéng 2 on/oFF X X X X X X X
13 Fjérrutgang Utgéng 3 on/oFF Utgéng 4 on/oFF X X X X X X X
14 Fjérrutgang Utgang 5 on/oFF Utgéng 6 on/oFF X X X X X X X
15 Fjérrutgéng Utgang 7 on/oFF Utgang 8 on/oFF X X X X X X X
16 AL1 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
17 AL2 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
18 AL3 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
19 AL4 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
0 20 AL5 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
21 AL6 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
22 AL7 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
23 AL8 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) x | x | x | x
24 AL9 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
25 AL10 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
26 AL11 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
27 AL12 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
28 AL13 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
29 AL14 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
30 AL15 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
31 AL16 OUTx NE/ND Variable L 1/2/3 Set 1 Set 2 (Métning) X X X X
32 Analogue 1 Hi:E 0,0 ... 9999 Hi.A 0,0 ... 100,0 % X X X X
33 Analogue 2 Hi:E 0,0 ... 9999 Hi.A 0,0 ... 100,0 % X X X X
34 Analogue 3 Hi:E 0,0 ... 9999 Hi.A 0,0... 100,0 % X X X X
35 Analogue 4 Hi:E 0,0 ... 9999 Hi.A 0,0... 100,0 % X X X X
36 Optical bdr (text) 9.6/19.2/38.4/115.2 X X X X X X X
37 COM-port Add XXX (adress) bdr 9.6/19.2/38.4/115.2 X X X X X X X
38 Indirizzo IP XXX XXX XXX XXX x | x X x | x| x| x
39 XX.XX. XX XX:XX Datum Tid X X X X X X X
X X X X

N
S

Event, Data, Ora
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0.9999 0.000 Knappsats
- PT RATIO i -
vy PASSWORD ?
Métnings- 90 9999.0
-MOR2
" yes/no (M) CTN RATIO 89%%00 —
correct? 100 ’ — >
2 -MOO0O2 —p yes/no (M Tryck i minst 2
42 y (M) — PE . fixedislide ryck i minst 2 s
0..9999 " -MC485232 —P yes/no (M)* 01; 05; 10;
CHANGE PAS - 12 -TIME  — 15; 20; 30; @
10 see also page xx /no (A) 110 60-
-MCETH —J yes/no * ;
“ _SYNC off/clock/ <+
0..255 min . 13 input
" m ("0" = the backlight | 4 -MCBACIP —¥ yes/no (A)
is always ON) — -TYPE — W/VA
-MOA2 — yes/no (A) o
m o0 ) - VALUE  —p1000
OBSERVERA! - -MOV2  —> yes/no (A) 122 9999 M
Satt ihop och won g upn | o
dela modulerna > -TYPE —p"a"/"b
- / A 131
’ ENDAST nér R 48 MFIBR4  —P> yes/no (A)
WM40 d
B inte har NAGON 49 -MFI606  —» yes/no (A) m 182 LINE 2 . .
strémférsorjning. AG 130 133 -LINE 3 S? {pi'torn‘l_zt/on
50 -MATP — yes/no (A) 134 = pé néasta sida.
1P; 2P; 3P; . -MATPN —P yes/no (A) 135 -LINE 5
70 3P.n; 3P.1; 3P.2 136
= -MCBACMS — yes/no (A) -PAGE —
0.000..
80 9999.0 141 -FILTERS  —>0.1.100%
140
v % -FILTERCO —P1.256
Sidan 9

NOTERING

10 CHANGE PAS: Funktionen gér det mdjligt fér anvéndaren att &ndra
vérdet for PASS till ett nytt vérde (fran O till 9999).

20 BACKLIGHT: bakgrundsbelysningens tid fran 0 (alltid pa) till 255 minu-
ter.

30 COLOUR: funktionen gér det mdjligt fér anvédndaren att vélja bak-
grundsbelysningens fdrg och driftlogiken. 0: ingen timer och avstéangd
bakgrundsbelysning. 1: timer och vit bakgrundsbelysning. 2: timer och bla
bakgrundsbelysning. 3: ingen timer och avstéangd bakgrundsbelysning, nar
ett larm intraffar blinkar den fran vit till bla. 4: timer, vit bakgrundsbelysning,
nar ett larm intraffar blinkar den fran vit till bla. 5: timer, vit bakgrundsbelys-
ning, nar ett larm intraffar blinkar den fran bla till vit.

40 MODULES: WM40 96 stéder antingen automatisk (A) eller manuell (M)
bekréftelse av de installerade modulerna beroende pé typ av modul.

60 APPLICAT.: funktionen méjliggér en enkel, snabb och tydlig momentan
visualisering av instrumentets métningar, som bara gér specifika vari-
abler tillgangliga (sidan 4/5) beroende pa instrumentets tilldmpning. 70
SYSTEM: funktionen gér det mdjligt fé6r anvéndaren att vélja typ av elek-

triskt system (se relevant kapitel till nésta sida). 80 CT RATIO: funktionen
gor det mdjligt fér anvéndaren att vélja vérdet for CT-férhéllandet (primért/
sekundart férhallande for den strémtransformator som anvénds). Exempel:
om den primédra CT:n (strémtransformatorn) har en strém pa 300 A och den
sekundéra en strém pa 5 A, sa motsvarar CT-férhallandet 60 (som erhélles
frén féljande berékning: 300/5.

90 PT RATIO: funktionen g6r det mdjligt att vélja vérde fér VT-PT-
férhallande (primért/sekundért férhallande fér den spénningstransformator
som anvénds). Exempel: om den priméra av de anslutna VT:erna (span-
ningstransformator/potentialtransformator) &r pa 20 kV och den sekundéra
ar pa 100 V, sa kommer VT-PT-férhallandet motsvara 200 (som erhélles
frén féljande berékning: 20 000/100).

100 CTN RATIO: funktionen gbr det méjligt att vélja vardet for AT-forhallandet
for den neutrala strdmmen (primart/sekundart forhallande for den strom-
transformator som anvands).

110 DMD: Funktionen gér det mdjligt fér anvéndare att vélja berdknings-
metod fér DMD/AVG-vérdet fér den valda variabeln (se rutan pa sidan 10).

120 SET POWER: Den hdr menyn later dig stélla in ett effektvérde (instal-
lerad effekt) som, i métningsfasen, kommer att utgéra 100 % av indike-
ringsgrafen.

130 HOME PAGE: Funktionen gér det méjligt fér anvéndaren att vélja de
variabler som ska visas pa forsta sidan (startsidan). 131 TYPE: A, du kan
vélja variabeln f6r respektive rad. B, du kan vélja en f6rinstélld kombination
av variabler (se relevant kapitel till nésta sida). 136 PAGE: vélj en férin-
stalld uppséttning variabler (se relevant kapitel till ndsta sida).

140 FILTER: det &r med det digitala filtret méjligt att stabilisera de métning-
ar som r fér instabila vid visning av relevanta vérden. 141 FILTER S: stal-
ler in arbetsintervallet for det digitala filtret. Vardet uttrycks som ett procen-
tuellt varde (filter pa 0,0 innebér att filtret &r exkluderat). 142 FILTER CO:
stéller in filtreringskoefficienten fér momentana métningar. Genom att 6ka
vérdet kan &ven stabiliteten och stabiliseringstiden fé6r méatningarna 6kas.

Vissa specifika menyer visas bara om de relevanta modulerna ar
installerade.



v Automation Components

- PROGRAMMERING AV WM40-96 @

SYSTEM-meny och val av elektriskt system

Val av sys- o Val av sys-

N V
temtyp '3( '13/ 0.‘3’/ 0.‘3/ o 03/ temtyp R % 2 Y R / ,,_3} R R /
3-fas 3/4 led- 3-fas 2 ledare, 3-fas 3 ledare, 3-fas 4 ledare,

1-fas-  2-fas- 3-fas 3/4 led- 3-fas 2 ledare, 3-fas 3 ledare, 3-fas 4 ledare,

1-fas- | 2-fas-

Variabel are, balanse-| balanserat @ obalanserat | obalanserat Variabel are, balanse- balanserat | obalanserat @ obalanserat
SV ERT rat system system st st system|system ra, S t
VL-N sys O [ [ ) [ O [ J Asy VLL o o o O [ J (]
VL1 (] (] (] [ O [ J Asy VLN O O @) O O (]
VL2 @) ® 1 1 O L Drifttid o () J [ ) (] [ ]
VL3 ©) ©) 1 1 @) [ ] kWh (+) @ @ @ @ o o
VL-L sys ©) () [ ) [ ] [ ] [ ] kvarh (+) [ [ [ [ ©) (]
VL1-2 @) (] (] 2 o o kWh (+) @ o @ @ o (]
VL2-3 ©) ©) o 2 [ ] L J kvarh (+) [ ] [ ] [ ] [ ] ©) [ ]
VL3-1 O O J 2 (J o kWh (-) [ [ (] (] [ J (]
AL1 [ [ [ [ [ J [ J kvarh (-) o o [ J [ J ©) [ J
AL2 ©) [ ] 3 3 [ J L kWh (-) [ [ (] [ J [ ] [ ]
AL3 ©) ©) 3 3 [ J L kvarh (-) (J (J ( L J O ®
VA sys O [ [ [ O [ J Cc1 o o o [ J [ J (]
VA L1 (] (] (] [ O [ J C2 o o o [ J () (]
VAL2 ©) (] (] [ ©) [ ] C3 o ® @ [ J [ J [ J
VA L3 @) @) [ () (@) L AL1THD o [ o [ (] [ ]
var sys @) [ ) [ [ O L A L2 THD O o 6 6 [ ] [ ]
var L1 [ [ [ [ @) L J A L3 THD O @) 6 6 [ ] [ ]
var L2 O [ [ [ (@) L J VL1 THD o () ® [ ©) [ ]
var L3 O O (] [ J O [ ] VL2 THD @) o [ J 7 O [ J
W sys @) () [ [ [ ] L V L3 THD (@) (@) [ ] 7 ©) [ ]
WwL1 [ [ [ [ O [ J V L1-2 THD @) [ J [ J O [ J [ ]
WwL2 O [ 4 4 @) [ J V L2-3 THD O O o O o (]
WL3 O O 4 4 O L VIL3-1THD| O O ® O () (J
PF sys ©) (] (] [ O [ J AL1TDD o o o [ J [ J (]
PF L1 [ [ [ [ O L J A L2 TDD O o J [ (] [ ]
PF L2 @) () 5 5 (@) L A L3 TDD O @) J [ (] [ ]
PF L3 @) @) 5 5 @) [ ] K-factor L1 ®) @) ) [ () ()
Hz () ) () () () [ J K-factor L2 ®) @) ) [ ) (] ()
Fasféljd @) @) [ O L L J K-factor L3 O O ® [ [ ] [ ]

@ = tillganglig; O= variabeln &r inte tillgénglig i displayen
1= variabeln ér tillgénglig. Variabeln &r berdknad (den méts egentligen inte) och motsvarar VL1
2= variabeln ér tillgénglig. Variabeln &r beréknad (den méts egentligen inte) och motsvarar VL1*1,73
3= variabeln ér tillgénglig. Variabeln &r beréknad (den méts egentligen inte) och motsvarar AL1
4= variabeln ér tillgénglig. Variabeln &r beréknad (den méts egentligen inte) och motsvarar WL1
5= variabeln ér tillgénglig. Variabeln &r berdknad (den méts egentligen inte) och motsvarar PFL1
6= variabeln é&r tillgédnglig. Variabeln &r berdknad (den méts egentligen inte) och motsvarar AL1THD
7= variabeln &r tillgdnglig. Variabeln &r berdknad (den méts egentligen inte) och motsvarar VL1THD
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ot wan Hur man anpassar startsidan i WM40-96
BB074530C0—— Rad 1 LG S P
kWh ﬁ
N o - Meny "131 TYPE”:
8’ = l" = ] ' -LINE 2 > 4“ "a”, du kan vélja en "systemvariabel” fér respektive rad.
y .p@ :i - -.‘:. ‘ "b”, du kan vélja en férinstélld kombination av variabler som delas pé& rad 2 (en systemvariabel) och rad 3 till
[ -LINE 3 —> n 5 (variabler for 1-fas).
a@@ ..‘ :: "."" Dessutom beror de valbara variablerna pa det valda elektriska systemet, om 1P (enfassystem) &r valt, &r de
J '-' [ -LINE 4 —> {n tillgéngliga variablerna olika.
t’p ' T '.= l.' - -LINE 5 —> {n Obs! Nér typ B ér valt, kommer alla valen i A for rad 3, 4 och 5 inte att ha nagon betydelse.
A
E
D
E
9 10 11 12 13
Rad v | v
c 2 “INS NS An | Hz |VAY \varY| WY |PFY | - - - - - - - - - - - -
E vEllay THD | THD | THD | THD | THD | THD
modell Rad | | v | v |aA psy| VA | var | W | PF | THD | THD | THD | "= | ol )07 | ygp | ap | ke (DD o tir
3 L1 | L1-2| L1 L1 L1 L1 L1 V1 | V12| A1 jémn | jémn | jamn | udda | udda | udda factor, A1 P
Typ ”a” An Wy \vary |VAY |PFY| Hz | An | An | An | An | An | An VIL
Rad | | v | v | A|sys| VA | var | W | PF|THD | THD | THD T\'/"zD \ng TZD T\’sz 7\-2? %D k- |TDD|  Proc
Typ "a” med y alwlvarlvaleeluzl viviviv]v 4 L2 | L2-3]| L2 (%) L2 | L2 | L2 | L2 | V2 | V23| A2 jémn | jamn | jamn | udda | udda | udda factor| A2 Segn
Rad | System 1P &)
2 //Rad | | v | v | A|sys| VA|var| W | PF|THD|THD | THD T\';gD C’;? T}"’gﬂ’ T\’;’3D (g? %D k- | TDD i
Typ ”b” | Vélj nagon av de férinstélida kombinationerna av variabII—/ 5 L3 | L3-1| L3 a(sz(;) L3 | L3 | L3 | L3 | V3 |V31| A3 jamn | jamn | jamn | udda | udda | udda factor| A3
Typ !lb!l
med system| Valj nagon av de férinstéllda kombinationerna av variablh
1P N\
Rad Typ "a” An Wy \vary |VAY |PFY| Hz | An | An | An | An | An | An D
a
3 »on 1.2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
yprammed | A w var| VA PF| - | - - | - - |-
system 1P
Rad Typ ”a” VL-LY | An | WY |\vary|VAY \PFY| Hz | - - - - -
a
4 Typ "a” med Rad 4 VAR THD_V THD—V THCZ_V k-Factor TDD A Temperatur
V. | A| W var|VA PF Hz| - | - | - | - | - 3 Jamn udda
system 1P
Rad THD_A THD_A Analog
Rad Typ ”a” VL-LY | An | WY |vary |VAY |PFY| Hz | - - - - - 4 A VA THD_A Jjédmn udda ) . signalingang
a
5 Ti Rad
yp a med ) _ ) ) ) - PF - - - - - -
System 1P Vv A | W var| VA|PF| Hz 5
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VAL AV DMD-BERAKNING: 111 TYPE: 81 TYPE: vélj det berikningsldge som ska anvéndas for berékning av DMD/AVG FIXED: om exempelvis ett tidsintervall p& 15 minuter har valts, kommer instrumentet att berédkna
vérdet for AVG/DMD fér den uppmétta variabeln och uppdatera dess vérde var 15:e minut, efter det aterstélls den och pabdrjar en ny berdkning. SLIDE: om exempelvis ett tidsintervall pa 15 minuter har valts, kommer instrumentet
att berédkna vérdet for AVG/DMD och uppdatera dess vérde i bérjan av de férsta 15 minuterna och sedan efter varje minut, skapa ett fonster vars bredd &r 15 minuter och flyttas fram varje minut. 112 TIME: vél| tidsintervallet for
berdkningen av DMD/AVG 113 SYNC: vélj det synkroniseringsldge, som &r den metod som styr berdkningsmetoden for genomsnitt/behov i enlighet med den valda tiden.

'

Pmax
Pc

FAST URVAL: om, exempelvis ett tidsintervall pa 15 minuter har valts, kommer instrumentet att berékna vardet
for AVG/DMD fér den uppmatta variabeln och uppdatera dess varde var 15:e minut.

t1

Dar:

Pmax dr maximal effekt,

Pc &r den avtalade effekten,

t1 &r den valda tidsperioden fér berékning av vérdet AVG/DMD.

GLIDANDE URVAL: om, exempelvis ett tidsintervall pa 15 minuter har valts, berdknar instrumentet vardet for
AVG/DMD och uppdaterar dess varde i borjan av de forsta 15 minuterna och sedan varje minut efter det, vilket
darigenom skapar ett fonster vars bredd ar 15 minuter som flyttas fram varje minut.
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Sidan 7 (110) 9.6K - 19.2K - —» ENABLE  — yesino Knappsats
: TP "BAUDRATE " — o' 115 0k -
Lista éver tillgingliga @
152 -VARIABLES — =7
140
-PARITY —J» none/odd/even VIRT AL 1 —_—
142 _TYPE —J up/down/in/out ] .4.
183 Tryck i minst 2 s
—p - — 1..247
o ADDRESS N—— SomVIRT | g, \LATCH  — yes/no
v 190 AL1 @
RS485-232 -BAUDRATE —p I8K: 192K
150 < 38.4K; 115.2K ; 185 | -START CONT —> yes/no <
PARITY  —P nonelodd/even VIRT AL 3 Som VIRT
159 . 200 AL1 15 | -ONDELAY —P0.3600s
i
I -9999M ... o
—161} -IP ADDRESS —p» WWW.XXX.Yyy.ZZZ ! 187 -SET 1 —> 9999M
1
I -9999M o
\ 4 | e _SUBNET —P WWW.XXX.yyy.zzz i 188 -SET 2 —> 9999M
ETHERNET
160 1
< 163 | -GATEWAY —P WWW.XXX.yyy.zzZ : 189 | -OUTLINK —P 0.8
1
i
s~ -TCPIP POR —P> 1..9999 i 5 -OUTLOGIC —»or/and
i
1
A 71 9.6K ; 19.2K i
\ . BK; 19.2K; i
__—» -BAUDRATE —» 38.4K:
170 BACNET 485
172 Som VIRT AL1
-MACADD —p1.127 340 on
v
Sidan 12 (350)
NOTERING
140 OPTICAL: funktionen gér det mdjligt fér anvéndaren att stélla in kom-  stéller in den variabel som ska lénkas till larmet. 183 SET 1: stéller in vari-
munikationsléget fér den optiska porten pa framsidan. abelns grénsvérde for larm pa. 184 SET 2: stéller in variabelns grénsvérde

150 RS232-485: Funktionen gér det mdjligt for anvédndaren att stélla in for larm av. 185 ON DELAY: stéller in en aktiveringsférdréjning foér larmet.
seriekommunikationsportarna for RS232 och RS485 (modulen MC232485).

160 ETHERNET: Funktionen gér det méjligt fér anvdndaren att stélla in

kommunikationsporten fér Ethernet. Vid anvéndning av BACnet IP-port Vissa specifika menyer visas bara om de relevanta modulerna ar
kan instansnumret fér BACnet bara programmeras via programvaran installerade.

WM3040Soft.

170 BACNET 485: Funktionen gér det mdéjligt fér anvéndaren att stélla

in parametrar fér BACnet MS/TP. Instansnumret fér BACnet kan endast

programmeras via programvaran WM3040Soft.

180 VIRT AL 1: Funktionen later dig stélla in larmparametrarna. 181

ENABLE: aktivera (YES) eller inaktivera (NO) larmet. 182 VARIABLES:
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Sidan 11 (340)
: -VARIABLES Lista ver tillgangliga variabler
[FUNCTION —p alarm/pulse/ _471> —>
351 remote @
: Lista dver tillgangliga 472 -MIN INPUT — 0.0.9999M —>
72 32 -PULSETYPE > variabler AN OUT 1 <—_
— 40 Tryck i minst 2 s
DIG OUT 1 | 0.001..1000 | 473 . -MAX INPUT — 0.0.9999M Iy
350 I 353 [ -PULSE WEIC KWh/impulse :
I I
i ss4 | -ALSTATUS —9>NE/ND I 474 | “MIN OUTPUT —>0.0.100.0% @
I I
i | EE— 0, D ——
i 355 -OUT TEST —P» yes/no | 5~ -MAXOUTPUT —3»0.0..100.0%
i v
i 55 -POWERTEST —P>0.001.9990M | AN OUT 4 —p SomANOUT4
1 510
o o
430 b1G \T/UT 8 Som DIG OUTH —521> -UNIT —Jp celsius/fahrenheit
522 -PROBE — 0.4 ‘
TARIFF —JP none/clock/input** —
440 20 PROCESS < b 200.200
remote/tariff/heating/reset/trip/ : 523 -MIN ELECT -20.0..20.
-FUNCTION —p .
451 synch/counting
-MAX ELECT —9-20.0..20.0
= LS 452 | “PULSE TYPE —p gasH20cold/H20 hot/heat 524
-MIN DISPLAY —P -9999M ..9999M
0.001..1000 525
453 -PULSE WEIG — KWh/impulse
—=1 -MAX DISPLAY —>-9999M .9999M
DIGIN6 —J SomDIGING
460 :
| v

Sidan 13 (530)

Knappsats

NOTERING

350 DIG OUT 1: Funktionen gér det méjligt att lanka ett virtuellt larm till
den digitala utgangen och dess driftparametrar. 351 FUNCTION: Alarm,
den digitala utgangen aktiveras endast om den forvdntade larmstatusen
intréffar. Pulse, den uppmétta energin atersdnds av den digitala utgangen
med hjélp av pulser. Remote, den digitala utgangen kan aktiveras via ett
kommando som skickas via en seriell kommunikationsport. 352 AL LINK:
véljer det virtuella larm till vilket det har blivit I&nkat. 363 AL STATUS: "ND”
(normalt spénningslést) eller "NE” (normalt spdnningssatt) 355 PULSE
WEIG: véljer pulsvikten (kWh per puls). 356 OUT TEST: aktiverar TEST
(YES), inaktiverar TEST (NO). 357 POWER TEST: stéller in simulerade
effektvéarden (kW) som motsvarar en proportionerlig pulsféljd i enlighet med
"PULSE WEIG”. Funktionen &r aktiv sa ldnge du &r kvar i menyn och den
anvénds nér utgangen é&r ansluten till en PLC.

440 TARIFF: goér det méjligt att vélja tarifflagen.

450 DIG IN 1: gér det méjligt att stélla in parametrar for digitala ingangar.

451 FUNCTION: val av funktionstyp. 452 PULSE TYPE: gér det mdjligt
att stélla in typen av puls. 453 PULSE WEIG: gor det mdjligt att stélla in
pulsvikten.

470 AN OUT 1: den hér undermenyn gér det méjligt att programmera de
analoga utgangarna (0-20 mA, 0-10 V). 471 VARIABLES: vélj de variabler
som ska aterséndas via den analoga utgangen. 472 MIN INPUT: det lagsta
vérde for variabelns ingangsomrade till vilket vardet "MIN OUTPUT”, som
atersdnds av den analoga utgangen, kommer att ldnkas. 473 MAX INPUT:
det hégsta vérde for variabelns ingangsomrade till vilket vardet "MAX
OUTPUT”, som atersénds av den analoga utgangen, kommer att ldnkas.
474 MIN OUTPUT: stéller in vérdet uttryckt i procent av utmatningsomradet
(0-20 mA, 0-10 V) som ska lankas till det ldgsta uppmétta vérdet. 475 MAX
OUTPUT: stéller in vardet uttryckt i procent av utmatningsomréadet (0-20
mA, 0-10 V) som ska lédnkas till det h6gsta uppmétta vérdet.

520 PROCESS: gér det mdjligt att stélla in parametrar fér processignalen.

521 UNIT: val av teknisk storhet (°C eller °F). 522 PROBE: val av givare.
523 MIN ELECT: val av det lagsta vardet pa den elektriska skalan. 524
MAX ELECT: val av det hogsta vardet pa den elektriska skalan

525 MIN DISPLAY: val av det lagsta varde som visas. 526 MAX DISPLAY:
val av det hogsta varde som visas.

Vissa specifika menyer visas bara om de relevanta modulerna ar
installerade.
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Sidan 12 (520)

RESET
540

yes/no
yes/no
yes/no
yes/no
yes/no

yes/no
yes/no
yes/no

yes/no

NOTERING

560 “_’

v
Sidan 8 (10)

EU/USA

2009..2099

Spara de instéllda
parametrarna och ga
tillbaka till métnings-

lage.

Knappsats

(=4

—>
—>>
Tryck i minst 2 §

530 METERS: aterstéller ENERGIMATARE med val av: TOTAL, PARTIAL:
aterstéller alla energimatare, bade totalt och partiellt. TOTAL +: aterstéller
totalmétarna for importerad energi. TOTAL -: aterstéller totalmétarna for
exporterad energi. PARTIAL +: aterstéller de partiella métarna for impor-
terad energi. PARTIAL -: aterstéller de partiella métarna fér exporterad
energi.

TARIFF: aterstélining av tariffréknare. HEATING: éaterstélining av réknare
for fiarrvdrme. TRIP: aterstélining av réknare for utldsta fel.

540 RESET: utfér aterstéllning av lagrade vérden fér MAX eller dmd.

550 CLOCK, 551 FORMAT: UE, stéller in europeiskt tidsformat som 24-tim.
(00.00) eller USA som stéller in amerikanskt tidsformat 12-tim. (12.00 AM/
PM).
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PROGRAMMERINGSEXEMPEL FOR DIGITALT FILTER
Exempel 1

Hur man stabiliserar vardet for variabeln VL-N som visas pa display-
en, nar den varierar mellan 222 V och 228V.

Parametrarna fér det digitala filtret méste programmeras enligt féljande:
FILTER S: variabeln har variationer inom medelvérdet vars amplitud &r
lika med 0,75 % av det graderade vérdet for variabeln pa den fullstén-
diga skalan (som erhalles med féljande berdkning: (228-222)/2= +3 V,
sedan 3 * 100/400 V = £0,75 % dér 400 V &r det uppskattade vérdet
fér fas-nolla fér en AV5-ingadng). Parametern "omrade” representerar
atgérdsintervallet for det digitala filtret och bér programmeras med ett
vérde som &r nagot hégre &n den procentuella amplituden fér variationen:
t. ex. 1,0 %.

FILTER CO: om det nya vérdet som uppmétts av instrumentet ligger
inom filtrets atgérdsintervall, erhalles det nya visade vérdet genom att
algebraiskt ldgga till det féregaende vérdet till variationen, dividerat
med filtreringskoefficienten. Detta medfér att ett hégre vérde &n denna
koefficient innebdr en langre stabiliseringstid och dédrigenom en béttre
stabilitet. Du uppnar fér det mesta det bésta resultatet genom att stélla in
filtreringskoefficienten till ett vdrde som &r lika med 10 ganger vérdet for
omradesparametern.

| féljande exempel: 1,0 * 10 = 10, kan stabiliteten i filtreringskoefficienten
forbattras genom att oka filtreringskoefficienten, de tillatna vardena ligger
inom 1 till 255.

HUR PAVERKAR DET DIGITALA FILTRETS PARAMETRAR MATNINGEN?

Den férsta filterparametern &r FILTER S som definierar filtrets arbetsomrade. Detta arbetsomrade representeras av ett gult band péa
vénster sida av figuren (varje liten ruta ar en siffra). Tills det uppmétta vardet (réd kurva i figuren) ligger inom detta band, &r filtret aktivt.
Sa snart vérdet &r externt, inaktiveras filtret och ett nytt band blir aktivt kring det nya vérdet.

Omradet for variationen (i siffror) ar ett bra startvarde fér sddana parametrar.

Rekommendationen fér instéllning av denna parameter &r att titta pa storleken av variationen (i siffror) och anvénda detta vérde.

Den andra parametern &r FILTER CO och representerar filtreringskoefficienten. Ju hégre FILTER CO desto mjukare blir kurvan med de
visade vérdena (svart i figuren). Det finns ingen teoretisk regel fér att definiera denna parameter, den maste stéllas in pa féltet: men ett
férslag till grovinstéllning &r att bérja med samma vérde som koefficienten fér FILTER S och sedan 6ka den tills den 6nskade stabiliteten

uppnas.

Det digitala filtret paverkar de vdrden som éatersénds bade via seriekommunikationen och den analoga utgangen.

Exempel 2

Hur man stabiliserar vardet for det visade systemets aktiva effekt
(WY), som varierar mellan 300 kW och 320 kW (lasten ar ansluten
till instrumentet med hjélp av en 300/5 A stromtransformator och en
direktmatning av spanningen).

Parametrarna for det digitala filtret maste programmeras enligt féljande:
FILTER S: variabeln har variationer inom medelvérdet vars amplitud &r
lika med +2,78 % av det graderade vérdet fér variabeln pa den fullsténdi-
ga skalan. Vérdet erhalles genom féljande berdkning: (320-300)/ 2 = £10
kW, sedan £10 * 100/360 kW = £2,78 %, dar 360 kW é&r det graderade vér-
det fér systemets aktiva effekt fér en AV5-ingang, vid de ovan nédmnda CT-
och VT-férhéallandena och erhalles med féljande formel: VLN * VT * IN *
CT * 37 dér VLN = graderad ingangsspénning (400 V fér AV5-ingangen),
VT= primért/sekundért férhallande fér den spadnningstransformator som
anvénds, IN = mérkstrém (5 A fér AV5-ingangstyp), CT = primért/sekun-
dért férhallande for spédnningstransformator som anvénds (i detta exempel
"400 * 1 *5 * 60 * 3 = 360 kW).

Parametern "/RANGE” som representerar atgérdsintervallet for det digitala
filtret, b6r programmeras med ett védrde som &r nagot hégre an den pro-
centuella variationen: t. ex. 3,0 %.

FILTER CO: om det nya védrdet som hdmtats av instrumentet ligger
inom filtrets atgérdsintervall, erhalles det nya visade vérdet genom att
algebraiskt ldgga till det féregaende vérdet till variationen, dividerat med
filtreringskoefficienten. Detta medfér att ett hégre vérde dn denna koeffi-
cient innebdr en ldngre stabiliseringstid och ddrigenom en béttre stabilitet.
Generellt sett far man det basta resultatet genom att stélla in filtrerings-
koefficienten till ett varde som ar lika med 10 ganger vardet for omrades-
parametern. | exemplet: 3*10=30. For att forbattra stabiliteten kan du 6ka
filtreringskoefficienten, de tillatna vardena ar 1 till 255.

Exempel 3.

Det ar nodvandigt att stabilisera vardet for den visade variabeln AL
1 (fasstrom 1) som varierar mellan 470 V och 486 V.

Fér att kunna hantera larmfunktionen och aktivering/inaktivering av relé-
et, ar det hér vérdet inte foremal fér kontinuerliga variationer. | det hér
exemplet har vi antagit anvédndning av en 500/5 A strémtransformator.
Parametrarna for det digitala filtret maste programmeras enligt féljande:
FILTER S: variabeln har variationer inom medelvérdet vars amplitud &r
lika med+1,60% av det graderade vardet for variabeln pa den fullstandiga
skalan (som erhalles med féljande berakning: (486-470)/2 = +8 A, sedan
+8 * 100/500 A = +1,60% dar 500 A refererar till primarsidan pa den
transformator som anvands). Parametern omrade” som representerar
atgardsintervallet for det digitala filtret, bor programmeras med ett varde
som ar nagot hogre an den procentuella amplituden for variationen: t. ex.
2,0 %.

FILTER CO:om det nya vérdet som hdmtats av instrumentet ligger
inom filtrets atgéardsintervall, berdknas det nya visade vérdet genom
att algebraiskt ldgga till det féregaende vérdet till variationen, dividerat
med filtreringskoefficienten. Detta medfér att ett hégre vérde for denna
koefficient innebér en léngre stabiliseringstid och dérigenom en béttre
stabilitet. Generellt sett far man det bésta resultatet genom att stélla in
filtreringskoefficienten till ett vdarde som é&r lika med 10 ganger véardet fér
omradesparametern. | exemplet: 2*10 = 20. Fér att forbéttra stabiliteten
kan du 6ka filtreringskoefficienten, de tillatna vérdena &r 1 till 255.
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PROGRAMMERINGSEXEMPEL FOR DE ANALOGA UE-UTGANGARNA

Atersindning av effekt via en 0-20 mA analog utgang.

Det ar nédvéndigt att méta en forbrukad effekt pa upp till 100 kW och
atersénda detta vdrde med en signal fran 4 till 20 mA: modulen som
anvénds &r MOV2 (2 x fran 0 till 20 mA), instrumentet programmeras
enligt foljande:

VARIABLE: W} (systemets aktiva effekt).

MIN OUT: 20,0 % innebér 4 mA. Den berdkning som utférs é&r féljande:
(100 * lagsta utmatning)/utmatning vid full skala = 100 * 4 mA/20 mA =
20 %.

MAX OUT: 100,0 % innebér 20 mA. Den berdkning som utférs &r: (100
* max. utmatning)/utmatning vid full skala = 100 * 20 mA/20 mA = 100.
MIN INPUT: 0,0 k; multiplarna k,M,G kan véljas pa instrumentet i enligt
med de valda vérdena fér VT och CT.

MAX INPUT: 100,0 k; multiplarna k,M,G kan véljas pé instrumentet i enligt
med de valda vérdena fér VT och CT.

Atersindning av POWER FACTOR (PF) via en 0-20 mA analog
utgang.

Det &r nédvéndigt att atersénda hela omradet for de tillatna vardena fér
PF med en signal fran 0 till 20 mA. Sérskild uppmérksamhet maste laggas
pa vérdet for variabeln PF som kan variera fran C0,001 och L0,000 (fér
respektive fas): dessa varden kommer att aterséndas séa att de motsvarar
0 och 20 mA. Nér PF far ett vdarde som é&r lika med 1, som ligger mitt
emellan C0,001 och L0,000, kommer det utmatade vérdet att motsvara
skalans mittpunkt, dvs. 10 mA. Instrumentet méaste saledes programme-
ras enligt féljande:

VARIABLE: PF L1 (eller L2 eller L3 eller PFY).

MIN OUT: 0,0 %.

MAX OUT: 700,0 %.

MIN INPUT: C0,001 (C-symbolen visar ett KAPACITIVT vérde).

MAX INPUT: L0,001 (L-symbolen visar ett INDUKTIVT vérde). L0,001 har
valts som det ldgsta vérde som gar att stélla in for att undvika oénskade
upprepade féréndringar av utgangarna.



E PROGRAMMERING AV WM40-96

Automation Components

EXEMPEL PA PROGRAMMERING AV LARMPARAMETRAR

Det &r krav pé att lasten ska frankopplas nér ett instéllt varde for absor-
berad effekt intréffar. Nar exempelvis 300 kW éverskrids, intréffar larmet
och den instéllda lasten frankopplas.

300 kW Ett larm "UPPAT” &r valt och nedan finner du den rekommenderade pro-
grammeringen:

ENABLE: YES
VARIABLES: W system (WY)
SET POINT 1: 300 kW
/ SET POINT 2: 295 kW
295 kW ON DELAY: stéll in det 6nskade antalet sekunder: "5 sekunder”.
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