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1 Introduzione

Il software UWP 3.0 & stato studiato per la configurazione di UWP 3.0, un PC con programmazione Linux
incorporata progettato in modo specifico per applicazioni di parcheggio e automazione degli edifici. Il
software UWP 3.0 Tool viene inoltre usato per configurare i server SBP2CPY24.
Tutte le funzioni sono rappresentate da simboli grafici e tutti i parametri correlati alle funzioni sono
impostati in modo locale nel PC e successivamente trasferiti al UWP 3.0 tramite Ethernet. Alcuni
parametri di funzione possono essere modificati in un secondo tempo tramite connessione remota al
controller (web server, email, SMS, Modbus...), come descritto in seguito in questo manuale. Allo stesso
modo, i dati da UWP 3.0 possono essere caricati e modificati.

Non & necessario connettere il PC ad un controller UWP 3.0 per effettuare una configurazione.

Le figure in questo manuale possono differire dalle figure sul vostro schermo. Ci6 non costituisce
necessariamente un errore, ma puo essere dovuto a differenze nella revisione.

Il contenuto di questo manuale puo6 essere modificato senza preavviso.

Requisiti di sistema

Requisiti hardware di base

Un PC con sistema operativo Microsoft® Windows®

Display con risoluzione minima di 1024x768 pixels

1 GB di spazio libero nel disco

Una porta Ethernet e un cavo o lettore di schede SD oppure una porta USB 2.0 o superiore

Requisiti software

Microsoft® Windows® 10/8.1/8/7/Vista/ (32 o 64-bit)
Microsoft Dot-Net Framework 4.5

Come leggere il numero di versione software
Il numero di revisione del software UWP 3.0 ha la seguente struttura:

Maggiore | Minore | Revisione | Numero di fabbricazione

Maggiore: identifica la caratteristica principale del software. Questa cifra viene incrementata
quando vengono aggiunte nuove caratteristiche oppure ci sono modifiche rilevanti in quelle
esistenti.

Minore: identifica I'edizione della relativa versione principale e viene incrementata quando
vengono corretti dei bachi oppure introdotte nuove funzioni di carattere minore.

Revisione: identifica lo stato della versione.

1 beta: esclusivamente per uso interno
2 beta controllato: da condividere con clienti selezionati per test sul campo
3 finale: disponibile per tutti sul sito Carlo Gavazzi

Numero di fabbricazione: numero interno che include il giorno nel quale la versione ¢ stata
compilata

Manuale UWP 3.0 tool 5



on Components

) GAVAZZI ¥

2 Installazione

Il software UWP 3.0 tool puo essere scaricato dal sito web “http://www.productselection.net”
Per installare il software basta fare doppio click sul file di setup.exe e seguire le istruzioni sullo schermo.

L’'utente puo collegarsi al controllore UWP 3.0 in diversi modi:

tramite collegamento Ethernet

tramite cavo Mini USB

tramite collegamento Modem

da remoto usando MAIA Cloud (VPN)

MAIA Cloud é compatibile con SBP2CPY24 a partire dalla versione 2.6.3.

Dopo l'accensione, I'unita master UWP 3.0 € operativa dopo circa 1 minuto. Solo quando il LED giallo
del BUS comincia a lampeggiare, I'unita master € pronta.

Come collegare I'unita master UWP 3.0 tramite collegamento Ethernet.

Per collegare UWP 3.0 ad un’unita master, I'utente deve cliccare sull'icona evidenziata in rosso nella
figura sotto: UWP 3.0 tool comincia la ricerca del controllore UWP 3.0 collegato alla rete Ethernet.

Smart House Con

Viste Filedireport  Aggiungi  Impostazione sistem Modbus Database  Aiuto

Nota importante

Se il PC sta eseguendo il Firewall Windows oppure un Firewall / Antivirus di terze parti, assicuratevi che
le porte 52325, 10000, 10001, 80, 443 non siano bloccate (pacchetti ingresso/uscita). Queste porte
vengono usate da UWP 3.0 Tool per cercare l'unita master nel network e per la comunicazione. Se un
firewall blocca queste porte, UWP 3.0 Tool non sara in grado di trovare i controllori nel network o di usare
i segnali in tempo reale. Assicuratevi che l'indirizzo IP dell’'unitd master corrisponda alle impostazioni IP
del PC usato: deve avere la stessa classe IP e lo stesso indirizzo di rete mascherata.

Quando il PC ha piu di una scheda di rete oppure ha piu indirizzi IP, € possibile selezionare la rete corretta
dalla lista (vedere figura sotto): deve essere la stessa rete alla quale & collegato UWP 3.0.

Controller discovery

Metwork |Conne55ione alla rete locale (LANM): 192.168.3.69 M

Connessione alla rete locale (LAN): 172,16.0.254

Quando si clicca sull'icona in rosso, UWP 3.0 Tool comincia a cercare il/i controllore/i. Se vengono rilevate
una o piu unita, si aprira un pop-up che permette di fare una selezione del controllore da collegare.
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Selezionare I'unita master richiesta da quelle presenti sulla lista, o Annulla se non volete collegarvi in
quel momento.

Dopo che l'utente ha premuto “Connetti”, il LED rosso sullunita UWP 3.0 selezionata comincia a
lampeggiare segnalando I'avvenuta connessione.

Controller discovery

Network | Connessione rete wireless: 102.168.2.187 E [ Refresn |
IP Address ~ DHCP MName Firmware Family
192.168.2.219 ¥  SxWEB Controller 00:19:EE:10:0F:74 R85 ShWeb 3
192.168.2.78 Training room 00:19:EE:10:04:7C R227 Shweb

k discovery completed Connect

Come effettuare il collegamento con un cavo mini-USB

Il controllore UWP 3.0 pud essere collegato al PC per mezzo della porta mini-B disponibile sulla parte
frontale della custodia, protetta dalla copertura frontale. Fare riferimento al manuale Hardware per
informazioni tecniche.

Per il collegamento sono necessari i seguenti elementi:

e Cavo USB 2.0 - Tipo-A / Mini-B (non forniti con il controllore UWP 3.0).

e Pacchetto mini-USB driver.zip disponibile sul sito web www.productselection.net nella pagina
UWP 3.0.

La procedura di installazione del driver pud cambiare leggermente a seconda del sistema operativo
installato nel PC dell’'utente: seguire attentamente le istruzioni riportate alla pagina successiva.

Manuale UWP 3.0 tool 7
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Come installare il driver mini-USB per Windows 7 / Vista / XP
Aprire I'archivio mini-USB driver.zip” e salvare il file linux.inf nel vostro PC, quindi installare il driver
seguendo le istruzioni:
1. Inserire il connettore USB in una porta USB libera del PC ed il connettore mini-USB nella porta
mini-B del UWP 3.0
2. Aprire Gestione Dispositivi nel Pannello di Controllo.

3. Cliccare con il tasto destro del mouse sul dispositivo “RNDIS/Ethernet Gadget”, e

selezionare Aggiornamento Software Driver ..., come evidenziato nella figura sotto.

File Azione Visualizza 7

E=|m| HmlE

»

=i

a-|[f5 Altri dispositivi

[l RNDIS/Ethemet Gadget
4 3 atLerne Update Driver Software...
b-#8l Computer Disable
v -3 Controller aud
5 & Controller dia
v~ § Controller USH Scan for hardware changes
> 48 Dispositivi di 5|
> aﬁ Human Interfa Properties
s - Intel WilSB
13 --ﬂ Mouse e altri dispositivi di puntamento
. ST Porte (COM e LPT)
>0} Processori

- Schede di rete

vy Cisco Systems VPN Adapter for 64-bit Windows
-¥ Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection
¥ Intel(R) Centrino(R) Uttimate-M 6300 AGN
\ Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter 22
-y Scheda miniport WiFi virtuale Microsoft

Uninstall

m

;B Schede video
b l__' Schermi

b Tastiere

b = Unita disco

2.3 Unita DYD/CN-ROM Al

4. Selezionare I'opzione “Cerca il software del driver nel computer’.

How do you want to search for driver software?

< Search automatically for updated driver software
Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software

for your device.

< Browse my computer for driver software
Locate and install dri\rﬁ‘/\énfbﬁare manually.
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5. Cercare il file del driver linux.inf e premere OK.

Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

C:\Users\Desktop\mini-USB driver\Linusx.inf ~ [ Browse..

Include sull’ Browse For Folder ﬁ

Select the folder that contains drivers for your hardware.,

P> 4 Public -
<+ Let me M Computer
Thie lict I & Floppy Disk Drive (4:) | y——
softwar 4 a Windows (C:) =

4 |, Desktop
|, mini-USB driver
. Proaram Fc 3

To view subfolders, dick the symbaol next to a folder.

I Mext I[ Cancel

L_oc ][ concel |

6. Verrarilevato il driver “Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget”: premere Avanti per proseguire.

Select the device driver you want to install for this hardware.

Select the manufacturer and model of your hardware device and then click Next, If you have a
disk that contains the driver that you want to install, click Have Disk.

Show compatible hardware

Model

Linux USE Ethernet/RNDIS Gadget

/i This driver is not digitally signed.

Tell me why driver signing is impartant
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7. Il driver sara installato e verra visualizzata la seguente finestra:

Windows has successfully updated your driver software

Windows has finished installing the driver software for this device:

E' Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget
= -

8. Quando viene installato il driver, verra aggiunta nella categoria “Schede di Rete” una scheda di
rete virtuale chiamata Linux USB Ethernet/Gadget RNDIS come illustrato dalla figura seguente.
Il driver da automaticamente un indirizzo IP dinamico al controllore/PC corrispondente all’lP
effettivo del PC.

File Action View Help

e | m HEl®

4 {25 WINT-64
- 48 Computer
g Disk drives
- B, Display adapters
ey DVD/CD-ROM drives
> g [DE ATAJATAPI controllers
> = Keyboards
b -E! Mice and other pointing devices
3 !-:y Monitars
a4 ¥ Network adapters
I‘-?‘ Allied Telesis AT-2814FX
¥ Realtek PCle GBE Family Controller
¥ Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget |
4|5 Other devices
[l WD SES Device USB Device
- M Portable Devices
- 75 Ports (COM & LPT)
- [} Processors
»-%| Sound, video and game controllers

M System devices
> @ Universal Serial Bus controllers

Per esempio, se il PC ha I'indirizzo IP 192.168.0.10, la scheda virtuale sara creata con un nuovo
indirizzo 192.168.254.xxx e l'indirizzo IP 192.168.254.254 sara assegnato al controllore UWP
3.0.
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9. Inserire I'indirizzo IP 192.168.254.254 nellUWP 3.0 Tool e premere “Connetti’, come illustrato
nella figura seguente:

Modules  Signals | Logs
@) vwwe conroiieriv: I

485

|| Disconnect | = 1 T | * | 9 | Controller time: 11:42 AM 19/01/2016 ..

Come installare il driver mini-USB per Windows 10/8.1/8

=

Task Manager
Control Panel
File Explorer
Search

Run

Shut down or sign out

Desktop

2. In modalita Visualizza per: Icone Piccole, cliccare su Gestione dispositivi.

B All Control Panel ftems - u] X
4 [ » Control Panel > All Control Panel ltems v|® | SearchControl P.. ©
Adjust your computer's settings View by:  Small icons ¥
7 Administrative Tools g AutoPlay W Back up and Restore (Windows 7)
B BitLocker Drive Encryption Kl Colour Management [B Credential Manager
5 Date and Time [@ Defautt Programs [ Dell Touchpad
|-.'.- Device Manager | 2 Devices and Printers 0 Display
Ease of Access Centre EJ File Explorer Options £ File History
Flash Player A Fonts [% FrecFall Data Protection
*& HomeGroup IDT Audio Control Panel & Indexing Options
Internet Options ] iSeries Access per Windows [£] Java
E= Keyboard €% Language @ Mouse
¥ Network and Sharing Centre & Personalisation [ Phone and Modem
B Power Options ™ Program Updates @ Programs and Features
@ Recovery P Region %5 RemoteApp and Desktop Connections
¥ Security and Maintenance i Sound & Speech Recognition
& Storage Spaces & Sync Centre & System
(2L, Taskbar and Navigation [ Troubleshooting 82, User Accounts
il Windows Defender @ Windows Firewall Windows Mobility Center

[ Work Folders
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3. Prima di effettuare il collegamento del cavo mini-USB al PC e al controllore UWP 3.0, nella lista
delle categorie hardware fare doppio click sulla categoria “Porte (COM e LPT)” e prendere nota
delle porte di comunicazione seriale (COM) in uso. Nell’esempio riportato di seguito, 'unica porta
di comunicazione seriale € COM1.

|;||-|; Device Manager

File  Action View Help

e @ E BB
v & NB Fy
> iq Audio inputs and cutputs
> $ Batteries
0 Computer
e Disk drives
[ Display adapters
o) DVD/CD-ROM drives
Human Interface Devices
=mi |DE ATA/ATAPI controllers
§ IEEE 1394 host controllers
% Imaging devices
Keyboards
ﬂ Mice and other pointing devices
[ Monitars
Metwork adapters
? Ports (COM & LPT)
i Porta di comunicazione (COM1)
f# Porta stampante ECP (LPT1)
= Print quEuEs
= Printers
u Processors
B Software devices

id Sound, video and game controllers

(v vevvvevevvew

S Storage controllers
K@ System devices

B |Iniversal Serial Ris contrallers

R VR VRV

4. Inserire il cavo mini-USB nel PC e nel controllore UWP 3.0. Verra aggiunta automaticamente una
nuova porta di comunicazione seriale (COMx) dopo pochi secondi. Nell’esempio riportato di
seguito viene aggiunta la nuova porta COM4.

;E Device Manager

Eile  Action View Help
e [E ERIEEX®
v j- NB ~

> iq Audic inputs and outputs

> Q Batteries

» [ Computer

5w Disk drives

> [§ Display adapters

> aa DVD/CD-ROM drives

> Hurnan Interface Devices

> @ |DE ATA/ATAPI controllers

> @ IEEE 1394 host controllers

> o= Imaging devices

> Keyboards

¥ g Mice and other pointing devices

> [ Monitors

> I? Metwork adapters

v i@ Ports (COM & LPT)

Dispositivo seriale USB (COM4) I
Porta di comunicazione (COM1)
f§ Porta stampante ECP (LPT1)

> 7 Print queues

> = Printers

> u Processors

> B Software devices

> iq Sound, video and game controllers

> S Storage controllers
B Sustermn devires

5. Fare click con il tasto destro sul dispositivo e selezionare Aggiornamento Software Driver...
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File Action View Help
L2 B 2 kX

v ﬁ NE A
> id Audio inputs and outputs
> 3 Batteries
» & Computer
Disk drives
Display adapters
DVD/CD-ROM drives
Human Interface Devices
IDE ATA/ATAPI controllers
IEEE 1394 host controllers
< Imaging devices
Keyboards
g Mice and other pointing devices
[ Monitors
? Metwork adapters
& Ports (COM &LPT)
ﬁ Dispositivo seriale USB (COMA
ﬁ Porta di comunicazione (II Update Driver Software... I
ﬁ Porta stampante ECP (LP” Disable
™ Print queues
= Printers
ﬂ Processors Scan for hardware changes
B Software devices
i‘d‘ Seund, video and game cont

/g 3ol

Evvwwvyvyvvyvyyy

Uninstall

Properties

R

S Storage controllers
v B Sauctermn devices

Launches the Update Driver Software Wizard for the selected device.

6. Nella finestra di pop-up, selezionare la seconda opzione, Cerca il software del driver nel
computer

sitvi - o x

File Azione Visualizza 7

= F| B BE 8 E%S
v =% PC-CH %
> M Cot
> H Cot Il Aggiornamenta software driver - Porta di comunicazione  COM4
> 4 Cor
> c— Cot
> § Cor Specificare la modalita di ricerca del driver.
> Di|
> [ Dig
> [ Hu —> Cerca automaticamente un driver aggiornato
> 3 Mo Verra eseguita automaticamente la ricerca nel computer e su Internet dei driver
> B Mo pit aggiornati per il dispositive, a meno che questa funzienalitad non sia stata
w f? Par disattivata nelle impostazieni di installazione del dispositivo.
7
7
> [ Pro — Cerca il software del driver nel computer
3 ﬂ Sch Il software del driver verra individuato e installato manualmente.
> @® Sch
> & Tas
¥ aa Uni
5 o Uni
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7. Nella pagina successiva, selezionare I'opzione “Scegli manualmente da un elenco di driver di
dispositivo nel computer”

€ |l Aggiernamento software driver - Porta di comunicazione  COM4

Cerca driver nel computer

Specificare il percorso in cui cercare i driver:

| | [ stoglia...

Includi sottocartelle

—> Scegli manualmente da un elenco di driver di dispositivo nel
computer

Mell'elenco verranno visualizzati i driver installati compatibili con il dispositivo e tutti i
driver della stessa categoria del dispositivo.

8. Cercare il file linux.inf , salvarlo nel PC e premere Apri

B Update Driver Software - Dispositive seriale USB (COMA4)

Select the device driver you want to install for this hardware.

fyou h
g ] Install From Disk x [fyouhaves

ﬂ Locate File

Show ¢ Loak in: | Linwee NDIS driver for ScWEB24 V| 02 Er
Model * Narmne Date modified Type
linucinf 02/11/201508:48  Setup Infc
Quick access

Desktop
This di :
Tell me ] ﬂ.
Libraries
This PC

fern devices

“H Seff @ <

l‘l Sou Metwork

Sy Sto File name: liee inf v|
B Suetem deuviced

COpen

Files of type: Setup Information {*.inf) -

9. Premere OK nella finestra successiva, come illustrato nella figura che segue:
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ﬁ Device Manager

File Action

View Help

G|

BHEHE®2 EX®

v & NB-UT

» id Au

» 9 Batf

» ! Col
= Disl
& Dis
&2 ov
Hu
== IDE
§ IeE
_""; Im
Key
B wmi
[ Mo
[ Net

Evvvvwyvwyvvwyvy

B Update Driver Software - Dispositive seriale USB (COM4)

Select the device driver you want to install for this hardware.

i~ 4 | Install From Disk

H Insert the manufacturer’s installation disk, then make
‘-" sure that the comect drive is selected below

Show ¢

Maodel

Copy manufacturer’s files from:

f you have a

C:\Users\Usegssl\Desitop\Linux NDIS diiver for 5 | | Browss..

& This driveris digitally signed,

Tell me why driver signing is important

Have Disk...

Next

10. Il Gadget Linux USB Ethernet/RNDIS & pronto per essere installato.

em revirec

Cliccare su Avanti per continuare l'installazione

ﬁ Device Manager

File Action

View Help

a%|m
~ & NB-UT
iiAu
333

o090 90
=& @ 2

3 AR

s [ &/ =4 3 1okl 1 |H
I

=
]

VWV VW VW WYY YWY Y v
iy @

Py we o -

£Y YT IFWAWFZEZ

Fee=m0 5

BHE P EX®

Select the device driver you want to install for this hardware.

Select the manufacturer and model of your hardware device and then click Nest. If you have a

disk that contains the driver that you want to install, click Have Disk.

Show compatible hardware

/b, This driver is not digitally signed.

Tell me why driver signing is important

o
4
A

= deuvicec
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N.B. Windows 10 non rileva la firma digitale, quindi, per installare il driver correttamente, cliccare
su “Installa comunque questo software del driver”.

_._‘l. Device Manager — m} X

File Action View Help

e @DEEDIEEX®

v & NB-UT
¥ id Au
> i3 Bat B Update Driver Software - Dispasitivo seriale USB (COMA4)

g Col

& Di

I Di Installi

& ow

Hu X

== IDE

§ [EE

e s . .

=i3 Ima — Don'tinstall this driver software

Ke.y You should check your manufacturer's website for updated driver software

8 Mi for your device.

[ Mo

& Net —> Install this driver software anyway

ﬁ Por Only install driver software obtained from your manufacturer's website or

ﬁ disc. Unsigned seftware from other sources may harm your computer or steal
a information.

= Prin |_:';:_| See details
= Prin -

ﬁ Pro|

>
>
>
> B Soff
>
>

5 - S
X Windows Security
5

Windows can't verify the publisher of this driver software

Cv v VvYVvvwvvwvyvyy

iq- Sou
c.,’d Stol

¥ Suctem devices

11. Quando il driver & stato installato, nella categoria “Schede di rete” verra aggiunta una scheda di
rete virtuale chiamata “Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget #2”, come illustrato nella figura che
segue.

c;:]. Device Manager

File Action View Help

= @EHEZ P EX®

v j NE A
> id Audio inputs and cutputs

> % Batteries

» E Computer

> wm Disk drives
» [ Display adapters
> e DVD/CD-ROM drives
> Human Interface Devices
» =@ |DE ATA/ATAP| controllers
> @ IEEE 1394 host controllers
> % Imaging devices
> Keyboards
> 8 Mice and other pointing devices
> [ Monitors
v [T Network adapters

? Broadcom MetXtreme 57 Gigabit Controller

Intel(R) Centrino(R) Advanced-MN 6200 AGMN

II? Linux USE Ethernet/RNDIS Gadget#.’.l
v i@ Ports (COM & LPT)

ﬁ Porta di comunicazione (COM1)

f# Porta stampante ECP (LPT1)
> 71 Print queues
> = Printers
¥ I:E Processors
>
.

B Software devices

i Sannd viden and name cantrallers
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12. Il driver associa automaticamente al controllore/PC un IP dinamico in base all’'IP effettivo del PC.

Per esempio, se il PC ha I'lP 192.168.0.10, la scheda virtuale sara creata con un indirizzo
192.168.254.xxx e I'indirizzo 192.168.254.254 sara assegnato al controllore UWP 3.0.

L’'utente pud digitare I'indirizzo IP 192.168.254.254 nella barra dell’'indirizzo e cliccare “Connetti”.
L’icona con il cerchio verde compare nella parte sinistra della barra degli indirizzi quando |l
collegamento & stato stabilito come illustrato nella figura che segue.

Come collegare il controllore tramite modem

Quando l'utente deve collegare il controllore per la prima volta, la connessione modem non & disponibile,
quindi innanzitutto & necessario configurarla. Fare riferimento alla sezione “Come configurare il
modem” in questo manuale per ulteriori informazioni.

Nella barra dell'indirizzo IP, I'utente puo digitare I'indirizzo dell’'IP dinamico fornito dal Provider dei Servizi
Internet, oppure puo inserire direttamente il dominio DynDNS registrato (vedere “Come impostare i
parametri DynDNS quando si usa il modem”): la seconda opzione €& preferibile in quanto UWP 3.0 Tool
€ in grado di aggiornare automaticamente l'indirizzo IP dinamico fornito per I'account DynDNS
ogniqualvolta il modem viene resettato.

B
yourdynDN5.doma

Quando viene stabilita una connessione con il modem, verra visualizzata la forza del segnale di rete con
una serie di barre, come illustrato nella figura che segue. Maggiore € il numero delle barre, piu forte € il
segnale.
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Come collegare il controller da remoto tramite MAIA Cloud (VPN)

MAIA Cloud & la soluzione PaaS (Platform as a Service) Carlo Gavazzi che permette di collegare da
remoto diversi dispositivi all’'unita UWP 3.0 e/o SBP2CPY24. Gli utenti che hanno accesso a MAIA
Cloud possono raggiungere facilmente gateway e endpoint, ammesso che abbiano i diritti di accesso
necessari, usando un pc e un motore di ricerca standard.

Per collegarsi da remoto tramite MAIA Cloud usando UWP Tool devi:
a. Connettere a Internet il tuo UWP 3.0
b. Registrarti e accedere a MAIA Cloud usando un pc e un motore di ricerca standard (link

qui)

Per ulteriori informazioni vedi Come registrarsi su MAIA Cloud

c. Aggiungi il tuo dispositivo su MAIA Cloud.
In applicazioni Car Park ci sono due casi d’uso. Per ulteriori informazioni vedi MAIA
Cloud per il Car Park

d. Vai alla home page e configura un collegamento remoto usando l'applicazione di UWP

Tool
Per ulteriori informazioni vedi Come configurare un collegamento remoto usando

MAIA Cloud

Nota: MAIA Cloud e compatibile con SBP2CPY24 a partire dalla versione 2.6.3 con UWP 3.0 a partire
dalla versione 8.4.0.3.

Come configurare un collegamento remoto usando MAIA Cloud

Segui questa procedura per configurare un collegamento remoto ad un UWP 3.0 attiviato su MAIA Cloud
tramite UWP Tool:

1. Accedi a MAIA Cloud (link qui)

2. Aprila home page o il Main menu e vai a Devices > VPN

Nota: devi aver effettuato 'accesso a MAIA Cloud Connector plugin.
3.

Se vuoi ... Allora...

Puoi
a) Clicca su v per open the Connection drop-down
menu of the gateway
b) Clicca sul gateway che vuoi connettere dalla mappa
e clicca su Applications per aprire il pannello
Usare l'applicazione di UWP Tool per laterale Connection

creare un tunnel VPN a UWP 3.0
Dopodiché clicca sul’lUWP 3.0 che hai bisogno di connettere

per aprire I'applicazione.

Nota: durante il primo collegamento devi definire il percorso
per aprire il file SxTOOL.exe

Puoi
a) Cliccare su § > Connect dal menu Action del
gateway
b) Clicca sul gateway che vuoi connettere dalla mappa
e clicca su Connect

Aprire tutte le porte dell’applicazione che
compongono il profilo dei gateway e degli
endpoint

Dopodiché puoi lanciare 'TUWP Tool e inserire l'indirizzo IP
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virtuale di UWP 3.0 che trovi nel menu a tendina o nel pannello
laterale Connection.

Sconnetterti dal’endpoint/gateway

Manuale UWP 3.0 tool

Puoi
a)

b)

c)

Cliccare su § > Disconnect dal menu Action del
gateway

Clicca su v per aprire il menu a tendina
Connection dell’endpoint/gateway e clicca
Disconnect

Clicca sul gateway che vuoi disconnettere dalla
mappa e clicca su Disconnect
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3 Interfaccia Utente
All'avvio del software UWP 3.0 tool, compare la seguente videata:

(Fx) Giardino - Master zone counter
Giardino

8@ [ Giardino

12 (7 Giardino - Master zone counter

8@ [E]Lane1

[ 3 k1 seramcasae (Fx) Giardino - DPO Uscita

|| k2 BDB-10CPs-U Root

[ k3 sepapiass2s

@ (Fx) Giardino - DPO - Entrata
@ (Fx) Giardino - DPO Uscita

E (Fx) Root - Indicatore

™
@
]
S
=
a
]
3

K1 5BP2MCG324 021.098.118

BDB-IOCPS-U K2 BDB-IOCP8-U 001.009.199

SBPZDI4B524 K3 SBP2DI48524 002.247.090

SBPSUSL4S K4 SBPSUSL45 021.114.195

SBPSUSIAS K5 SBPSUSLAS 021.114.201

SBPSUSL4S K6 SBPSUSLA5 002.247.015

B DB 9 e[ N | e

SBPSUSLA4S K7 SBPSUSL4AS 002.247.027  Li

L'interfaccia utente usa la barra multifunzione standard di uso comune nei moderni software. Per
accedere ad una delle barre, cliccare sul menu relativo.

Menu file

Rapport Aggiungi

Nel menu File I'utente pud creare un nuovo progetto (singolo e multi-configurazione), aprirne uno gia
esistente oppure salvarlo in un menu File standard.

Inoltre, alcune funzioni strettamente correlate alla connessione con UWP 3.0/SBP2CPY24 sono
disponibili ed elencate di seguito:

- Compilazione di un progetto

- Caricare/scaricare un progetto

- Scoprire funzioni di UWP 3.0, SBP2CPY24 e moduli collegati nel network
- Indirizzamento e calibrazione sensori parcheggio

- Abilitazione/Disabilitazione del monitoraggio dei segnali Live
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L’'utente pud accedere al menu file sia con il menu
veloce nella parte superiore della finestra a destra del

File recenti . . .
Nuavo pragetta ; triangolo rosso Carlo Gavazzi oppure cliccando sul
1 paolz_240118sbweb
Resetta configurazione carrente  AltF1 2 Progetto car parksbweb triangolo stesso.
3 paolz_240118:sbweb
Apri Alt+F2 4 BOH BOH BOH 23 Janvier 18.sbweb
5 bohZsbweb
Salva A3 g o cowen
7 192.168.2.64 05 01 18.sbweb
Salva come Alt+F4 -
& progetto car park.sbweb

Compila progetto
Invia configurazione a SBPCPY24
Invia al controller

Leggi da controller

Aiuto

Manuale di configurazione CP3

EEEfSNOETT & )

Menu Viste

Nel menu Viste, I'utente pud configurare la posizione preferita delle finestre relative a: Locali, Moduli,
Segnali, Funzioni e Subnet. Pub anche rimuovere i contenuti del menu Viste.

Database  Aiuto

Le finestre si possono spostare e possono essere posizionate usando le 5 aree di ancoraggio illustrate
nella figura sotto. La posizione delle finestre puod essere salvata.

Modbus D Aiuto

EEEE e EE e

]

(F¥) Giardino - DPO - Entrata

@ [ty Giarcino

@ [E] tane (Fx) Giardino - DPO Uscita
[ k1 sepamcas24 oot

Moduli

SBP2MCG324 K15BP2MCG324 021.098.118  Root
R

BDB-IOCP8-U K2 BDB-IOCP8-U 001.009.199  Root
‘ SBP2DI48524 K3 SBP2DIA8524 002247.090 | Root
‘ SBPSUSLAS K4 SBPSUSL4S 021.114.195  Line 1.
‘ SBPSUSLAS K5 SBPSUSLAS 021.114201  Line 1.

‘ SBPSUSLAS K6 SBPSUSLAS 002.247.015 | Line 1

[l
L]
L]
@)
=

‘ SBPSUSLAS K7 SBPSUSLA5 002.247.027 | Line 1
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Menu Rapporti

Nel menu rapporti, vi sono 5 diversi tipi di report che possono essere creati, salvati e/o, stampati.
L’'utente puo selezionare da:

- Report moduli: viene visualizzata la lista completa dei moduli

- Lista Moduli: 1a lista di moduli & organizzata in base al tipo di moduli

- Dettagli funzione: ciascuna funzione viene descritta con i dettagli dei segnali utilizzati

- Subnet in uso: questo report indica il numero dei segnali usati ed il consumo totale di corrente

- Report MODBUS: in questo report viene riportata la mappa Modbus del progetto

- Report oggetti BACnet

Aggiungi Impo

Aggiungi menu

Nel menu Aggiungi, 'utente pud selezionare cosa aggiungere: estensione bus, moduli, locali e funzioni.

Generatori di bus: se viene richiesto un nuovo network Dupline, € necessario aggiungere un nuovo
modulo di estensione bus.

Modulo: viene aggiunto un nuovo modulo (interruttore luce, sensore pir, modulo output,...)

Locali: 'utente deve definire i piani, le stanze oppure qualsiasi altro tipo di locale per ottenere una chiara
struttura dell'installazione.
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Funzioni: alcune funzioni predefinite possono essere definite e configurate per mezzo del dispositivo di
configurazione. Le funzioni predefinite sono:

- Luce e scenario

- Controllo su e giu: per il controllo di tapparelle, tende orientabili, finestre

- Funzioni del sistema di Temperatura

- Allarme: anti-intrusione, fumo, presenza acqua, sirena

- Calendario: pud eseguire attivita durante I'anno

- Sequenza: esegue una lista di funzioni scelte

- Sequenza dimmer

- Timer

- Funzioni di base: questa sezione contiene Contatore, Gate Logici, Comparatore analogico,
Funzione matematica, Uscita analogica, Funzione contaore.

- Simulazione casa abitata: registra e quindi riproduce le attivazioni luminose

- Impostazioni SMS: gestisce gli SMS per il controllo remoto delle funzioni

- Email

- Riscaldamento auto

Per le funzioni di automazione degli edifici, la gestione di database, i protocolli di comunicazione
e qualsiasi altra funzione qui non contemplata, fare riferimento al manuale del sistema a questo
link: http://www.productselection.net/ MANUALS/IT/uwp3.0 tool.pdf.

Menu Impostazione Sistema

Nel menu di Impostazione Sistema, I'utente pud configurare le impostazioni relative ad un progetto
specifico, le impostazioni generali dell'installatore, I'indirizzo IP ed ora e data del UWP 3.0. L'utente puo
anche aggiornare il il firmware e configurare il webserver e la password per accedere al controller.

SBWEE BACnet Controller configurator *[ File non salvato ] - 7.1.3

File  Viste Rapporti Aggiungi WIGREERGUIESEES Modbus  Database  Aiuto

% B B L o & MmO (] om W

i progs ni prog postazioni sistema  Accessi Pessoord | Gestione | Impostazione DynDNS | Imoosiacats Aggiom: | Esportaimpostazioni  Importa i
car park corrente di default webserver Bacnet 1] Setup eom firmware di progetto di sistema

Configurazioni generali Bacnet Imp ioni di rete Cantral it e —
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4 Struttura del progetto

In un progetto, I'utente deve definire i locali dell'installazione, aggiungere i moduli richiesti (sensori,
display, ...) ed installarli nei locali relativi, quindi creare le funzioni.

Locali, moduli e funzioni sono i pilastri delle strutture del progetto che vengono descritti in dettaglio nei
seguenti paragrafi.

Configurazione guidata

Ciascun oggetto, di qualunque tipo sia, viene creato e configurato per mezzo della Configurazione
guidata.

Configurazione guidata ... i

% Modifica modulo . @

1) Segnali d'ingresso

Configurazione guidata Mome | K4 SBPSUSLA5
agie logs sin: | o[ ogo || 019 Bl sottorete [Rete 100)
Segnali di uscita ;

Segnali | Info
ceanz siegason » U 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Temperatura 1 MoTolCponiae
Proprieta % 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1 l“)
(%) Avenzato

| Applica alla colonna |I

e Conferma

La configurazione guidata & un dispositivo che guida l'utente nella configurazione di un oggetto,
guidandolo attraverso piccoli passi nell'impostazione completa di un modulo, locale o funzione. Lo scopo
della configurazione guidata € quello di ridurre lo sforzo nella comprensione del processo completo di
una configurazione, rendendolo semplice e veloce. Le diverse fasi possono essere completate una ad
una semplicemente cliccando sul pulsante “>>>" e completandole tutte, oppure cliccando sulle fasi
richieste visualizzate in blu nell’area sulla destra (Area 1).

Nella figura sopra viene visualizzato un esempio del dispositivo di configurazione diviso in 3 aree.

Area 1

L’Area 1 viene divisa in 2 sezioni; quella in alto contiene le impostazioni/segnali di base che I'utente deve
inserire/definire per creare l'oggetto (“oggetto” € un termine generale per indicare locali, moduli o
funzioni). Ad esempio, in una funzione luce, i segnali di base sono i segnali di ingresso e uscita, ovvero
le impostazioni minime richieste per creare questo tipo di funzione. In generale, la maggior parte delle
funzioni illustrano i segnali di ingresso e uscita nelle impostazioni di base.

Nella sezione inferiore possono essere modificate le funzionalita “Avanzate”: se non sono abilitate sono
nascoste all’'utente in modo da offrire un’interfaccia facile da usare all'installatore non molto esperto.

Il dispositivo visualizza la lista delle funzionalita Avanzate: contrassegnare la relativa casella per abilitare
quella richiesta. Ad esempio, dovendo usare il sensore luce, cliccare sulla casella corrispondente. Dopo
che & scomparsa la lista completa, cliccando di nuovo su “Avanzato”, saranno visualizzate soltanto le
funzioni abilitate per un accesso rapido.
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Area 2
Area nella quale vengono visualizzati i segnali disponibili oppure modificate le proprieta.

Segnali di diagnostica

Mome | K5 SBPSUSL45

SIM: [ 021“ 114“ 201|Sottorete E
| Segnali I Info |
l! 3: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Presenza 1 E Lunis

4: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Cenfigurazione OK 1
gl':PS: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Indice qualitd Bus 1

@6: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Caduta di tensione POW 1
@?: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Caduta di tensione su D+ 1
@8: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Base sensore difettosa 1
@9: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Difetto pulsante locale 1
@‘10: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Awviso calibrazione 1
A‘I 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Errore del sensore 1

+f| | Appiic

" 1 & y
J [ J

Area 3
Area dove vengono visualizzate e/o modificate le proprieta dei segnali.

Proprieta
Nome | K5 SBPSUSLAS
SIN: [ uuz” 247” GZSISGttDrEle
l Proﬁrieté |¢,.fc, |
Lane, Line, Posizione [ 1 [ 2| [ 3
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Locali

Nella finestra Locali, I'utente pud definire la struttura del progetto, a cominciare dai locali dove devono
essere posizionati i moduli: 'utente deve definire la Lane, la Line, o qualsiasi altro tipo di locale per
avere una struttura ben definita dell’installazione.

' =R Root
8@ [ Lane

8 @ ] Line 1

B @ [ Line 2
8@ [ Lane

8 @ [ Line3

C0O0000600

K1 SBP2ZMCG324

Dalla finestra dei Locali, 'utente pud selezionare quali locali devono essere visualizzati e quali no: tutti i
moduli e le funzioni correlate ai locali saranno nascosti/visualizzati in funzione dei locali selezionati
nell’albero del progetto.

Cliccare sul segno piu (+) per espandere un locale e vedere i locali secondari e i moduli:

-

a8 Eﬂom =R mﬂnm
EQ E ] Lane 10 8@ [[F]Lane 10

@Linen B @ | Line 1.1
@ ] Line 1.2 :: - [ k2 sesusLs

| A @ Line 1.3 |E| K4 SBRSUSL
| | k1 sBramcesaa T ks sapsusLas
|E| K10 SEPSUSLID
B 12 sepsusLas

e Line 1.2

! 2 o] Line 1.3

K1 SBP2MCG324

i
:. |

La check-box spuntata vicina a ciascun locale indica che sara visualizzata per default. L'utente puo
scegliere quale locale visualizzare o nascondere cliccando sul simbolo relativo.

e Per visualizzare i moduli associati ad un locale, la check-box deve rimanere spuntata

e Per nascondere i moduli associati ad un locale, 'utente deve togliere la spunta al locale stesso.
Anche gli oggetti associati ai locali secondari saranno nascosti.

Manuale UWP 3.0 tool 26



>n

on Components

GAVAZZI g

5 Posizione, Lane, Line

In un progetto di parcheggio commissionato con il software UWP 3.0 Tool ed il server CPY, &
importante capire il concetto di Lane-Line-posizione per programmare i sensori ed i display

Posizione: i sensori sono raggruppati e ciascun sensore in un gruppo € rappresentato da un numero
che corrisponde al suo indirizzo. Nella foto che segue, ci sono 17 sensori, e ciascuno di essi viene
identificato con un numero da 1 a 17.

lelfolnlo] ool 8]z ;\:
<

LINE 1
LINE 4

v

A

Lane: qualsiasi gruppo di Lines & una Lane: ciascuna Lane & indicata nel progetto con un numero di
identificazione specifico

(]

6
0
¥ad
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In base al raggruppamento spiegato sopra, ciascun sensore € identificato in modo univoco dalla sua
posizione in una Line: I'indirizzo del parcheggio &€ composto di 3 numeri, ciascuno separato da un
punto, molto simile al numero SIN e rappresenta la Lane, Line e la posizione del sensore.

Indirizzo sensore A: 1.1.1 (lane.line.posizione)

Indirizzo sensore B: 1.1.17

Indirizzo sensore C: 1.2.11

Indirizzo sensore D: 2.6.1
Lane:1 A Lane:1 B Lane:1 C
Line: 1 Line: 1 Line: 2

[ Posizione: 1 Posizione: 17 Posizione: 11

NW PO N0 O

LINE

Lane:2 D
- Line: 6
Posizione: 1
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6 Come creare un nuovo progetto

Un progetto car park pud includere fino a 10 configurazioni per max 10 UWP 3.0s ciascuno, tramite

comunicazione con SBP2CPY24, come illustrato di seguito.

SBP2CPY24 include il server CAR Park, che pud essere integrato nel UWP 3.0 in piccole installazioni.

SBP2CPY24

UWP30 n®1 uwp30 n2 UWP3.0 n°10
Configuration n°®1 Configuration n°2 Configuration n°10

Quando il dispositivo € aperto oppure quando viene creato un nuovo progetto cliccando sull'icona Nuovo

progetto, viene aggiunta per default una configurazione.

Nel nuovo progetto, selezionare dove si trova il server car park: se c’é solo un UWP 3.0, il server car park
puo esservi integrato: altrimenti, per un progetto a configurazione multipla, € necessario un SBP2CPY24.
Nel menu Impostazione sistema, cliccare su Impostazioni progetto Car Park e quindi nella nuova finestra

selezionare “Server CPY”:
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Database Aiuto

Impostazioni progetto car park Gestione impostazioni progetto car park
Sever CPY

Sever CPY

Il server CPY & integrato in SBPZWEB24
Lista configurazioni/controller

i o coloi scnsore E' presente un server SBP2CPY24 x

Se il Server CPY viene integrato nel UWP 3.0, I'indirizzo per accedervi é:

[controller_ipaddress]/CP3App
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La lista di configurazioni viene visualizzata cliccando sull'icona Configurazioni progetto:

) bl [0 [ |
H Viste Rapporti  Aggiungi

% Configurazione 1

Sl

Per aggiungere una nuova configurazione al progetto con il relativo UWP 3.0, cliccare su “Lista
Controller/Configurazione”, come rappresentato nella seguente figura:

SBP2CPY24

Configurazione 1 | CP3 Floor1

Configurazione 2

Dg { conrolecenfioine E
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La finestra del “Gestore delle posizioni carpark” verra visualizzata con la lista delle configurazioni ed i
controller UWP 3.0 saranno associati ad esse:

Gestore posizioni carpark

Mome progetto Indinzzo MAC WAN ip address LAN ip address Compilato
SBP2CPY24 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 127.0.0.1
v Configurazione 1 CP3 Fleorl 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 91.80.21.31
Configurazione 2

Il primo elemento della lista € il server CPY che pu0 essere integrato nel controller UWP 3.0 oppure
I'elemento dedicato SBP2CPY24 in un progetto a configurazione multipla. Piu avanti vengono illustrate
le diverse configurazioni UWP 3.0s (fino a 10).

La seguente tabella illustra i parametri disponibili:

Campo Descrizione

Questo campo illustra iI nome del progetto della

Nome progetto configurazione, che l'utente pud modificare

Questo campo illustra lindirizzo fisico dei moduli UWP

Indirizzo MAC 5 /sBp2CPY24

Questo campo illustra I'attuale indirizzo pubblico IP del UWP
3.0/SBP2CPY24.: cid identifica I'indirizzo IP (0 nome DynDNS)

WAN ip address che l'utente pud inserire per avere l'accesso da Internet
(laddove si renda necessario il collegamento della LAN dove
sono stati installati i moduli del Car Park).

Questo campo illustra lindirizzo IP dei dispositivi UWP
LAN ip address  3.0/SBP2CPY24 nella LAN dove il modulo Car Park viene
installato.

Quando viene visualizzata una piccola croce rossa, l'utente
Compilato deve compilare il progetto prima di inviare la configurazione al
controller UWP 3.0.
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Alternativamente, I'utente puo accedere alla lista dalla finestra delle “/Impostazioni del progetto Car
Park’:

Rapporti  Aggiungi s Database  Aiuto

Configurazione guidata ...

Impostazioni progetto car park Gestione impostazioni progetto car park
Lista configurazioni/controller

- onfigurazione guidata

|i| K1 SBHN sever cpy

gl List= configurezioni/controller

colori sensore

SBP2CPY24 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 127.0.0.1

Col i 1 C.. O00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 91.80.21.31

Configurazione 2

]
@

Maduli [Fhggiongi] | Foe
[ | [ conferma |
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Come aggiungere una nuova configurazione al progetto corrente

Dalla finestra del Gestore posizioni carpark, cliccando sul pulsante “Aggiungi”, viene inserita una nuova
riga corrispondente ad una nuova configurazione, come visualizzato nella figura seguente:

Gestore posizioni carpark Gestore posizioni carpark
Indirizzo MAC WAN ip address LAN ip address Compilato
SBP2CPY24 SBP2CPY24 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 127.0.0.1
Configurazione 1 CP3 Floori Configurazione 1 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 91.80.21.31

’I I Configurazione 2 x

In qualsiasi momento & possibile aggiungere al progetto una nuova configurazione.
La linea verde indica la configurazione che & attualmente aperta nel progetto.

Per resettare una configurazione nel progetto, selezionare la configurazione nella lista e cliccare su
“Resetta configurazione corrente”: il reset cancellera tutte le posizioni, i moduli e le funzioni.

Rapport Aggiungi

Per rimuovere una configurazione, selezionarla dalla lista e cliccare su Rimuovi, come illustrato di
seguito:

Configurazione guidata ...

Y Impostazioni progetto car park Gestione impostazioni progetto car park
*_h

R J
¢ B - .
Ya?¥ Lista configurazioni/controller
Configurazione guidata N...  Indirizzo MAC WAN ip address LAN ip address Compilato
Sever CPY
I il SBP2CPY24 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 127.0.01
Lista configurazioni/controller |l
Impostazione colori sensare Configurazione 1 C... 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.161 91.80.21.31 @
Configurazione 2 E

] |
[ ] 6 ] =

La presente configurazione aperta non pud essere rimossa.
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Dopo aver definito la struttura del progetto con le relative configurazioni, UWP 3.0s ed il server CPY, &
necessario generare l'albero dei locali.

Ci sono 3 diversi modi di creare un albero dei locali:

1) Partendo dal menu “Aggiungi” del menu principale oppure cliccando con il tasto destro del
mouse nella finestra “Locale”

) Root
|u Aggiungi locale

Configurazione guidata ...

ﬁ Aggiungi locale Locale
m
J

Configurazione guidata Norme del locale | Lane 12

Locale
Tipo di locale I!_ Lane

2) E’ possibile generare in modo piu veloce I'albero dei locali partendo dalla finestra del Gestore di
ricerca delle reti: per aprirlo, seguire questa sequenza:

a) Connettersi al controller:

Rapport Aggiungi mpos istema Modbus Da

Manuale UWP 3.0 tool 35



Automation Components

CARLO GAVAZZI @

c) Comparira la finestra del Gestore di ricerca delle reti:

[ Scandellarete | [ Ricercaveloce | [ Aggiungi moduli mancanti | | Trovs st Trova testo ] Mostra funzioni [] Mostra moduli
Codice identificativo Nome 'SIN Lane, Line, P... | Revisione firmu.. ‘& P8 Roct 000 |—_‘
=
i sBPamcG324 021.008.118 rev. 2.0.0 (2.0.1 -
i @on | 3/ k1 sBP2MCG324 Rete 1 021.098.122 H
) B sersusias 115 foogf =8
10 SBP2MCG324 Rete 2 021.098.176
[ -] 111 g
e 11 SBP2DI48524 Rete 2 002.247.091 |*‘
2 114 fog 8 [[E] ene 1 100 D ~
= 112 @ @ Line 1 11,0
@ Line 2 120 o
=
8 [ ne3 130
€3] k3 seeiLED Rete 1 02111418 134
€3] ko seeiLED Rete 1 021144180 132
% s
Oggetti trovati: Sottareti 3, Moduli 6 Locale selezionato: Root

A sinistra della finestra (evidenziata in rosso), dopo aver premuto il pulsante “Scan della rete”, vengono
visualizzati tutti i moduli connessi al bus.

Il pulsante di “Ricerca veloce” elenca solo i moduli della configurazione scritti nel UWP 3.0,
mentre il pulsante di Scan della rete elenca tutti i moduli collegati al controller.

A destra, viene visualizzato I'albero dei locali. Per generarlo, debbono essere usati solo 3 pulsanti:

Per cancellare un locale e tutti i relativi oggetti, usare il pulsante con il cestino

=2
= Aggiunge la Lane di un locale. Viene abilitato se vengono selezionati locali quali Root, Floors,
= ecc. Non é possibile aggiungere una Lane da un locale Lane oppure da un locale Line
Aggiunge la Line di un locale. Viene abilitato solo quando viene selezionata la Lane di un
-0-0-0-0)

locale poiché una Line & un gruppo di posti auto nella Lane

3 Questo tasto inizia/termina l'indirizzamento della singola line

Questo tasto inizia/termina I'indirizzamento multi-line

0 0 0 Questo tasto resetta gli indirizzi car park di tutti i sensori

(\\m Questo tasto ferma tutte le attivita del controller, come la ricerca di una rete oppure un
{@ indirizzamento automatico

|| Non ¢ abilitato se viene selezionata la line di un locale.

ﬁ“ Questo tasto aggiunge qualsiasi tipo di locale.
tmp
n
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Quando e pronto I'albero dei locali, I'utente puod procedere per aggiungere moduli: ci sono due modi di
farlo, una scansione automatica della rete lanciata dalla finestra del Gestore della ricerca reti, ed un

modo manuale.

Come cercare automaticamente e indirizzare i sensori — Il controller é collegato

ai moduli

Nella finestra del “Gestore della ricerca reti’, cliccare su “Scan della rete™ sara fatta una ricerca di tutti i
moduli presenti sul bus.

Codice identificativo Nome 5] Lane, Line, P... Revisione firmw...

=] a SBPZMCG324 021.098.118
4195 [1,1.5

111

7015 114

27 A2

rev. 2.0.0 (2.0.1)

Trova testo [/] Mostra funzioni [/] Mostra moduli

=] Rm]l

|/ K1 Rete 1
| | k1 Rete 2
[T k1 Rete 2
CY I
]
=
N
Rete 1

Rete 1

021.098.122

021.098.176

002.247.091

021.114.196

021.144.180

Oggetti trovati: Sottoreti 3, Moduli 6

Root

el @R s

Una volta che i moduli sono stati trovati, debbono essere posizionati nei locali e debbono essere

assegnati gli indirizzi car park.
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Come posizionare manualmente i moduli scoperti

C’e una regola importante per capire dove posizionare i moduli: il sensore SPBSUxxx puo essere
posizionato solo nel locale Line, cosi come nel locale Line possono essere posizionati solo sensori
SBPSUxxx. Non ci sono restrizioni per gli altri moduli/locali.

I moduli possono essere posizionati manualmente nei locali
1) Selezionando i locali e quindi cliccando sull’icona:

Questa icona sara abilitata solo se i locali

contenere quel tipo di modulo.

I moduli possono essere trascinati e rilasciati sul locale selezionato: la funzionalita drag&drop

segue inoltre le regole riportate pit sopra.

Quando i moduli sono posizionati manualmente, anche gli indirizzi del parcheggio devono essere

inseriti manualmente, considerando gli indirizzi di Lane e Line e la posizione del sensore nella Line.

Cliccare sull'icona relativa al modulo nell’albero dei locali:

come segue:

selezionati sono abilitati a

2)

Trova testo Mostra funzioni [+/] Mostra moduli

@ Root 000 z
[ ]| k1 sBP2mcs3za Rete 1 021.098.122 E
| 71| k10 sBP2mca3z24 Rete 2 021.098.176 m
7| k11 sPaDizs24 Rete 2 002.247.091 ﬁ
[ 7l| k15 seP2mca32s Rete 3 021.098.118
8 [E]aner 100 I
[ Line 1 110
o |

[ Line 2 120
& o] Line 3 130 |

%xg SBPILED Rete 1 021114196 13,1

Viene aperta la configurazione guidata del modulo.
Nel campo Proprieta inserire il numero di Lane e Line ai quali appartiene il modulo e la sua posizione
nella Line.

Gestore della ricerca reti

Trova tests 7] Mestra funzioni 7] Mostra moduli
= 8 15 Root 000 |[%)
h @8 8 SBP2MCG324 ]

o8 | 51| K158P2MCG324  Rete 1 021.098.122 E
|7l k10 5BP2MCG324 Rete 2 021.098.176 ™
|7/ k11 58P2DIss2s  Rete2 002.247.091 =R
[ 71| k15 SBP2MCG324 Rete 3 021.098.118

- ©
E‘ Lane 1 1.0, :
] Line 1 110 o
bor)
] Line 2 120
o
e fd ne s 130 |65
) | |2 ks SBPILED Rete 1 02111419 131 I
< Modifica modulo “
Oggetti trovati: Sottoreti 3 Moduli 6 e AR
aF Proprieta 3
. - =

Nome | K8 SBPILED

9

Segnali d'ingresso

015 |sottorete

Segnali di uscita

Segnali di diagnostica
Propriet
(%) Avanzato
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Come posizionare automaticamente i moduli

Ci sono due modi di posizionare i moduli nelle Lines:

1) Line by Line, vale a dire Indirizzamento sulla singola Line
2) Piu di una Line allo stesso tempo, vale a dire Indirizzamento Multi Line

Indirizzamento per singola Line

Questo tipo di indirizzamento & disponibile solo se viene selezionata una Line di un locale
L’indirizzamento automatico permette all’'utente di posizionare il sensore nella Line selezionata
semplicemente cliccando sul pulsante del sensore: I'indirizzo del parcheggio sara impostato
automaticamente. Questa procedura fornira I'indirizzo solo al sensore presente nella Line selezionata.

Sara necessario eseguire le seguenti operazioni:

1) Lanciare la ricerca dei moduli

Viste Rapportt  Aggiungi Impostazione sistema

-

|| Trova testo
Nome SIN Lane, Line, P... Revisic
8 g SBP2MCG324 021.098.118 rev. 2.

I ’ SBPSUSLAS 021.114.195 | 1.1.5 @ rev, 5 i
I ’ SBPSUSL4S 021.114.201 | 1,1.1 8 rev, 5 i
| # EBDB-10CP8-U 001.009.199 rev. O f
I ’ SBPSUSL4S 002.247.015 |1.14 E rev, 5 i
I ’ SBPSUSL45 002.247.027 |1.1.2 8 rev. 5 i
.: a SBP2DI48524 002.247.090 rev, 14

2) Aggiungere il generatore Dupline a tre fili a qualsiasi locale, fatta eccezione per il locale
corrispondente alla Line.

are o | | = P root 000
s ’ i ) [Aggiungi modu ) [roatets | & [[E] e 000
: ] Line 1 000
[ Line 2 000
\ | 51| k7 sBP2MCG3zZ Rete 1 020.244.006
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3)

4)

Selezionare la Line dove il sensore viene posizionato e cliccare sull'icona evidenziata in rosso
per cominciare I'indirizzamento automatico

==&
| Trova testo | V] Mostra funzion [] Mostra moduli
& P root
| 71| K15BP2MCG324  Net 1 020.244.006
8 [ Lane 10
) F@ Line 1,1
[ Line 1.2

Tutti i sensori senza indirizzo cominciano a lampeggiare con un LED giallo.

Dirigersi fisicamente verso la Line dove si trovano i sensori cui assegnare un indirizzo e premere
uno alla volta i pulsanti sui sensori stessi: gli indirizzi del parcheggio saranno assegnati
automaticamente ed i sensori saranno visualizzati nella posizione corretta della struttura ad
albero della directory

| [V Mostra funzioni [v] Mostra moduli

1
| Trova testo

T
» 8 P2 Root 000 |
|| k15BP2MCG324  Net1 020.244.006
& [ELne10 100
& [ Line 1.1 110
il p—
| ke sBPSUSL Net 1 002.247.086 111
.\ €53 k2 SBPSUSL Net 1 021.060.015 1.1.2
|55 k6 SEPILED Net 1 021060024 113

Come evidenziato in rosso, non appena viene premuto il pulsante sul sensore, lo stesso viene
spostato dal lato sinistro della finestra al lato destro e 'indirizzo del parcheggio viene
visualizzato vicino al numero SIN.

Dopo che & stato attribuito un indirizzo a tutti i sensori pertinenti alla Line, cliccare di nuovo

sull'icona % per chiudere la procedura.
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Indirizzamento Multi-Line
Questa procedura permette all’'utente di indirizzare consecutivamente i sensori appartenenti a diverse
Line, senza dover lanciare la procedura descritta piu volte in precedenza.
L’'utente deve lanciarla una volta e camminare nell’area del parcheggio, premendo i pulsanti sui sensori
in base all’'ordine delle Lines definite nel dispositivo software.
Devono essere eseguiti i seguenti passi:

1) e 2) come nel modo di indirizzamento per Singola Line

3) Selezionare un qualsiasi locale e cliccare sull'icona evidenziata in rosso:

Trova testo Meostra funzioni [+/] Mostra moduli

| iy

B Root 000 A

__Y_E K1 SBP2ZMCG324 Rete 1 000.000.000 i-
) =N B | Lane 1.0.0 @
@ Line 1.1.0 .
& fE | Lane 2,00
= 500

Li 2.0

ine 2, >
_ -
8 §E] Lane 3.00
_ A

[ Line 3,40 —

L W= - - e

Compare la seguente finestra, nella quale I'utente deve selezionare le Line da programmare
cliccando sulle caselle evidenziate in verde.

Indirizzamento multi line

Nome Numero di moduli Ritardo (s)

oo Line 1
<oo2 Line 2
<o line 3

Nel campo evidenziato in rosso, deve essere inserito il numero di sensori per ciascuna Line: in
questo modo il sistema sa quando una linea viene completata e quando & ora di spostarsi a
quelle successive. Nel campo evidenziato in viola, deve essere impostato il ritardo tra
l'indirizzamento di due Line: questo ritardo € richiesto per permettere all'installatore di muoversi
da una linea a quella successiva: puo anche essere impostato a 0.

Dopo aver completato tutte le impostazioni, cliccare su Conferma per cominciare I'indirizzamento:
tutti i sensori cominceranno a lampeggiare.

4) Camminare verso le Lines da indirizzare e premere il pulsante sui sensori: saranno aggiunti alle
linee in base all’'ordine nel quale sono attivati ed il Numero di Moduli impostato per ciascuna
linea. Attendere finché il sensore che é appena stato programmato smette di lampeggiare
velocemente, prima di premere il pulsante su quello successivo.
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5)

Esempio

1In base alle impostazioni illustrate nella figura sopra, i primi due sensori i cui pulsanti sono stati
premuti sono disposti nella Line 1.1

2| sensori smettono di lampeggiare per 10 secondi

3 L’indirizzamento automatico viene nuovamente abilitato (i sensori ricominciano a lampeggiare)
e i seguenti due sensori attivati saranno disposti nella Line 1.2

4 Successivamente c’€ un altro ritardo di 10 secondi durante il quale i sensori smettono di
lampeggiare

5L’indirizzamento automatico viene nuovamente abilitato (i sensori cominciano di nuovo a
lampeggiare) ed il sensore attivato successivamente sara posizionato nella Line 1.3

6 dopo un altro ritardo di 10 secondi, la procedura di indirizzamento intelligente viene terminata

L’albero dell'installazione sara completato come illustrato nella figura che segue:

Gestore della ricerca reti

Trova testo Maostra furzioni [7] Mostra moduli
Nome SIN Lane, Line, P... Revisione 1= Root 0,00 “——‘
| 5| k1 5BP2MCG324  Net1 020.244.006
& [E|Lne 10 100 ‘_|
£ sBPSUSCNT 021060.030 | 0,00 rev. 11 o) & [ Line 11 110 |f |
L 122 |oog |5 kas sBpsUS Net 1 021060028 111
=2 131 g [ k10 sBPSUS Net 1 021060015 112
-] 111
- bad & (e 12 120
2 sepiLeD 021060024 0,00 rev. 11 —
€ k19 SBPSUS Net 1 002.112.079 121
2% sepsusLas 002.247.086 0,00 rev. 11 o
| ] 121 g | |3 k21 SBPSUS Net 1 021.060.026 122
i sePzmce3ze 020.244.000 rev. 2. e [ tine13 130
= —
§ sHamce24 001.001.001 rev 2, I 3 k23 SBPSUS Net 1 021.060.034 131
il sH2mce24 001.047.121 rev. 2. & [ unezo 00
— = ne 2. 4
] Line 24 240

Il primo sensore il cui pulsante & stato premuto ha il numero SIN 021.060.028 ed & posizionato
nella Line 1 della Lane 1, in modo che il suo indirizzo nel parcheggio sara 1.1.1.

Il secondo sensore ha il numero SIN 021.060.015 e viene posizionato nella Line 1 della Lane 1,
quindi il suo indirizzo car park sara 1.1.2.

A questo punto il sistema commuta automaticamente verso la Line 2, poiché abbiamo detto che
€ necessario posizionare due sensori sulla Line 1.

Il terzo sensore il cui pulsante € stato premuto ha il numero di SIN 002.112.079 ed & localizzato
nella Line 2 della Lane 1, quindi il suo indirizzo di parcheggio sara 1.2.1.

Il quarto sensore ha il SIN 021.060.026 ed ¢é situato nella Line 2 della Lane 1, quindi il suo indirizzo
di parcheggio sara 1.2.2.

A questo punto il sistema commuta automaticamente verso la Line 3, poiché abbiamo detto che
2 sensori devono essere posizionati nella Line 2.

Il quinto sensore il cui pulsante & stato premuto ha il numero SIN 021.060.034 ed & posizionato
nella Line 3 della Lane 1, quindi I'indirizzo del parcheggio sara 1.3.1. A questo punto il sistema
chiude automaticamente la procedura.

Nella finestra a sinistra, non appena si preme il pulsante, il relativo modulo viene 000
visualizzato in grigetto e l'unica azione possibile & resettare lindirizzo del i
parcheggio cliccando su di esso.
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Come aggiungere i moduli manualmente — Il controllore non é collegato

Se la configurazione deve essere costruita off line (senza il collegamento a un UWP 3.0 o a qualsiasi
rete Dupline), i moduli possono essere aggiunti ed indirizzati manualmente. Eseguire le seguenti

operazioni per creare il progetto.

1) Generare la struttura dei locali cliccando su Aggiungi Locale

2) Aggiungere il generatore di canali master a tre fili UWP 3.0

Master generator Smart-Dupline

Master generator wireless 100m

Master generator wireless 700m

Master Generator carpark

3) Aggiungere i sensori nella Line relativa: selezionare la Line e cliccare su Modulo. Selezionare il
sensore e cliccare su Conferma.

Program setup

Database  Help

) ) [

Wizard steps

Input signals.
OQutput signals
Diagnostic signals
Properties

(%) Advanced

@ Add module | .

Search

Groups
Carpark
Mostra tutto

Modules
SBPILED
SBPSUSCNT
SBPSUSL
SBPSUSL15
SBPSUSL30
SBPSUSL4S

Select module

Description

=]

0
A

Confirm

Nella Line dei Locali possono essere posizionati solo i sensori SBPSUSLxx, non altri sensori, e gli
stessi possono essere posizionati solo nella Line dei locali, non in altre Line.
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4) Dopo che i moduli sono stati aggiunti al progetto, I'indirizzamento pud essere effettuato
manualmente oppure puo essere effettuato automaticamente in un momento successivo,
quando sara possibile collegarlo ad una rete Dupline.

Suggeriamo di farlo automaticamente per ridurre sia il tempo di installazione che la
possibilita di fare errori.

Se questo non fosse possibile, 'indirizzo lane.line.posizione pud essere inserito manualmente
dalla configurazione guidata del modulo.

Configurazione guidata ...

Modifica modulo 'r
Medulo ‘f
Y
L
o) Proprieta
Configurazione guidata Nome | K& SBPILED
R eildiingresso s | ooz 247 025 sottorete
Segnali di uscita m‘m
Segnali di disgnostica Lane, Line, Pasizione [ 11 [ 2} [ 3}
Propriets
(%) Avenzato
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7 Come calibrare un sensore

Dopo che un sensore € stato installato sul parcheggio, & necessario calibrarlo per distinguere tra un
parcheggio libero ed uno occupato.

La calibrazione deve essere effettuata senza auto in modo che la distanza nell’aria tra il sensore ed |l
pavimento sia programmata nel sensore: in base a questa distanza programmata, il sensore sara quindi
in grado di riconoscere se il parcheggio € occupato oppure no (vedere Carlo Gavazzi CP3 — Guida e
manuale di installazione).

La calibrazione deve essere fatta dopo aver scritto la configurazione nel controllore UWP 3.0 e
quando I'area del parcheggio é vuota.

Per cominciare il processo di calibrazione, cliccare sull’icona evidenziata in rosso dopo che il controllore
e stato collegato al dispositivo software UWP 3.0:

Viste Rapporti  Aggiungi Impost

Avvia calibrazione

Madalits manuale

Abilita pulsante per calibrazione ‘x [ invia comande |

Sovrascrivi distanza da pavimenta 2 E | invia comande |

| Trova testo

K14 SBPSUSL 022,023,180

K13 SBPSUSL 021.149.191

K4 SBPSUSL4 021.114.063

Line 2

K5 SBPSUSLA 021.152.022

K6 SBPSUSLA 021.152.012

K& SBPILED 002.247.025

Line 3

e | sensori occupati sono evidenziati in rosso
e | sensori non occupati sono evidenziati in bianco

Per ciascun sensore, vengono illustrati il tipo e la distanza.
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Fase 1: Selezionare i moduli

Per selezionare i moduli:

e. Cliccare su Seleziona tutto per calibrare tutti i sensori

Diagnistica sensare

— o Tr - - I
E L I . Jls

g

Multediting (~) ()

Nome Distanza LEDs off

B @@ Linet B
@ © K145BPSUSL 022023180 1,11 Lane 225 ® ﬂ
[ © K13 SBPSUSLO21.140191 1,12 Lane 225 *®
[ © K4 SEPSUSL4021.114063 1,13 Lane 225 *
B F® Lne2
@ © K5SBPSUSL4021.152022 121 Lane 225 *
[ © K6SBPSUSL4021.152012 122 Lane 225 *
[ © KSSEPILED 002247025 123 Lane 225 *
[ ® Line3

Moduli selezionati: 6

f. Controllare i sensori uno ad uno

Diagnistica sensore

)
Lane, Line,...  Montaggio Distanza  LEDs off ©
I B @ Lnet g :g
I M ©  K14S8BPSUSL 022023180 1,11 Lane 225 ® I ﬂ g
I [ & K13SBPSUSL 021140191  1,1,2 Lane 225 ®
I [ © K4SBPSUSLA 021114063 1,13 Lane 225 ®
I [ #® Line2
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g. Selezionare i sensori in base al tipo

Diagnistica sensore

Line

K14 022.023.180

K13 021.149.191

k42021114063 113

Si raccomanda di non calibrare piu di 20 sensori nello stesso momento.
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Fase 2: Scrivere la distanza dal pavimento ed il tipo di montaggio
Come scrivere diverse impostazioni per ciascun sensore singolo

1) Selezionare il tipo di montaggio per ciascun sensore: Lane se € montato nella Lane oppure Sopra
l'auto se é stato installato sopra lo spazio del parcheggio.

| Diagnistica sensore

b | Moduli
Calibrazione

Modalitsd automatica

s
L

Modalitd manuale

Abilita pulsante per calibrazione |x| E

Line E
E Sovrascrivi distanza da pavimento ‘Zj invia comando

K14 022.023.180

K13 021148191 1,1, | Trova testo
Sopra l'auto

k420211140603 11, Lz

Line

Line

Impostare la distanza dal pavimento nella colonna Distanza per ciascun sensore selezionato e
quindi cliccare su Scrivi impostazioni.

Diagnistica sensore

E i i ] i i Calibrazione
ol .
- — p| |

1 Modalita automatica

[ Asgorms disgnosica || | [ Asgioma sat 1

[-
&

| E Sopra I'auto:LaneContatore .
Modalita manuale

O]

]
© , vy —

o Abilita pulsante per calibrazione |x‘ E
£ =

1

| Trova testo

Line 1

Sovrascrivi distanza da pavimento ‘3 nvia comal

x [ Trova testo

K14 SBPSUSL< 022.023.180

K13 SBPSUSL: 021.149.191

[ & K4SBPSUSLA:021.114.063 113 Lane 225 ®

B8 Line2
[ @  Line2

s swsusies oo |

Moduli selezionati: 1
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Come scrivere le stesse distanze e modi di installazione nei sensori selezionati

a. Aprire la sessione Multiediting,
nella parte destra, in alto, della
videata.

K14 SBPSUSL 022.023.180

K13 SBPSUSL 021.149.191

K4 SBPSUSL4 021.114.063

Line 2

K& SBPILED  021.060.015

K5 SBPSUSL4 021,152,022

K6 SBPSUSL4 021.152.012

b. Selezionare tipo di montaggio, distanza e stato
del LED

Montaggio

LEDs off

c. E’ possibile modificare solo il modo di

Montaggio, tramite selezione con la finestra a
LEDs off Sopra lauto te n d in a.

@@ ko2023180 111

I

i

i

I

: 0o koziieag 112 I
: 0o k021114063 113

I

|

[0 © k002003003 114

I ds 8 d. E’ possibile modificare solo la Distanza, tramite
selezione con la finestra a tendina.
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Filtro ()
Montaggio Lane A @ X i ) A
Dictanza 045 & e Aggiornando il montaggio e la distanza, le
[j =| modifiche vengono automaticamente applicate ai sensori
E selezionati
=

Se le impostazioni nel dispositivo e quella nel sensore sono coerenti, il punto vicino al codice del
sensore € verde, altrimenti & rosso.

.f'-l ome | SIM | Lane, Line, Posizione | Montaggio | Distanza | LEDs off
B ¥ [#® Line1
V) @ K14 SBEPSUSLAS 022023180 1,11 Lane 048 x
V] @ K132 SEPSUSLAS 021140191 11,2 Lane 048 x

Nel caso precedente, i dati debbono essere sincronizzati.

Nel caso seguente, i dati sono sincronizzati.

Diagnistica sensore

Lane, Line, Posizione  Montaggio Distanza LEDs off

B (¥ [® Linet

W @ K145BPSUSLAS 022.023.180 1,11 Lane 2,24

Nel caso seguente, i dati non sono sincronizzati:

B % Lne2
[ & KE8SBPILED 021.060.015 11,2 Lane 225 ®
[] & K5SBPSUSL4 021.152.022 12,1 Lane 2,24 ®
[J & K&8SBPSUSLA 021132012 122 Lane 2,25 ®
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Step 3: Calibrare i sensori

Ci sono due modi di calibrare i sensori: lanciare i comandi di calibrazione in modo remoto dal dispositivo
e in modo locale per mezzo del pulsante sul sensore.

Calibrazione remota
Dopo che ¢ stata scritta la distanza, cliccare su /nizia calibrazione: verra visualizzata una finestra
in cui si chiede su quali sensori deve essere effettuata la calibrazione.

P

Madalita automatica

@) I P — ; I
— — L. s J
Lane, Line.  Montaggio  Distanza  LEDs off @ -
I s g. Modalitd manuale
3 _—
; ; Abilita pulsante per calibrazione | [ invia comando |
I @ @ Ki45BPSUSL022.023.180 1,11 Lane 224 % u § P " ‘x
I [w] <& K13 SBPSUSL021.148.191 1,12 Lane 048 ® Sevrascrivi distanza da pavimento & -
I [ @ K4SBPSUSLA 021.114063 113 Lane 048 R |Tmmm |
I [ @ K21SBPSUSC002003.003 114 Contatore 25 % ‘ |

Attenzione

i\ Alcuni parcheggi sono occupati

Calibra solo parcheggi vuoti

Calibra tutti

Calibra solo parcheggi vuoti: se viene selezionata questa opzione, il sistema effettuera la
calibrazione solo sugli spazi non occupati.

Calibra tutti: se viene selezionata questa opzione, il sistema effettuera la calibrazione su tutti i
sensori.

Dopo che é stata fatta la scelta, cliccare su Conferma: verra avviato un processo automatico per
i sensori selezionati, senza bisogno di far nulla.
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Calibrazione locale

a) Abilitare il pulsante sul sensore e cliccare su Invia comando.

Calibrazione

Maodalita automatica

[ Awvia calibrazicne

)

Maodalita manuale

Abilita pulsante per calibrazione |¢‘ @
Sovrascrivi distanza da pavimento 2,04 a wia comando

b) Cominciare la calibrazione camminando da un sensore all’altro e premendo i pulsanti: il LED
giallo lampeggia lentamente per 15 secondi per permettere all'installatore di arrivare e quindi

lampeggia velocemente quando & pronto per la calibrazione.

Dopo che il processo per la calibrazione & stato completato, suggeriamo di disabilitare i pulsanti

in modo che non vengano usati in modo improprio da persone non autorizzate.

c)

Se viene selezionata I'impostazione “Sopra I'auto”, non impostare la distanza perché viene
sovrascritta dal processo di calibrazione.
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Segnali di diagnostica

Per aggiornare lo stato dei sensori, cliccare su Aggiorna diagnostica: il software leggera lo stato della
diagnostica dei moduli selezionati.

Diagnistica sensore

Callibrazione

Modalita automatica

I= ]
[ i

Lane, Line,.. Montaggio | Distanza  LEDs off :
Modalitd manuale

Abilita pulsante per calibrazione |x [Tinvia comando |
Sowascrivi distanza da pavimento i :

Find text
[Elooz.247.053 K3 SBPSUSLAS 2 (®)

| segnali di diagnostica che possono essere individuati dal sistema sono i seguenti:

’])] __: Errore di interferenze Segnale ricevuto da altri sensori

Elemento del sensore difettoso | Il sensore agli ultrasuoni & difettoso o coperto

Pulsante difettoso Il pulsante sul sensore & sempre attivo

Il cavo Dupline & troppo lungo oppure il consumo di
Caduta di tensione Dupline corrente € troppo elevato, quindi ¢’€ una caduta di
tensione

Errore nella caduta di tensione

L . Caduta di tensione nel terzo cavo Dupline
dell’alimentazione

@ La base é difettosa La base del sensore € danneggiata
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8 Come definire i colori del LED nel sensore SBPUSLxx

| sensori SBPUSLxx hanno un LED RGB per il quale i colori disponibili devono essere definiti nelle
Impostazioni di Progetto del Parcheggio.

Questi colori disponibili saranno quindi associati ai diversi tipi di categorie indicati dal sensore, come
libero, occupato, per VIP, per madri in attesa, ecc. ecc. L’associazione viene effettuata per mezzo del
server CPY (vedere il manuale del server CPY).

Database Aluto

Configurazione guidata ...

Impostazioni progetto car park Gestione impostazioni progetto car park

Impostazione colori sensore

Configurazione guidata Impostazione colori
Sever CPY Rosso  Verde Blu

Lista configurazioni/controller Rosso ’—15\/—0\’—0\-
e T wie [ o 6 ol
e

| Ripristina colori di default |

— - | [ Conferme |
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9 Come programmare il controllore UWP 3.0 ed il SBP2CPY24

Dopo aver completato il progetto, scaricare la configurazione nel UWP 3.0 e nel server del parcheggio
SBP2CPY24.
Attenzione: il SBP2CPY24 deve essere programmato prima del UWP 3.0.

UWP 3.0

1)

In un progetto a configurazione multipla, selezionare la configurazione da inviare e collegare al
relativo controller.

a. Dalla finestra “Gestore posizioni Carpark”, 'utente deve aggiungere una nuova configurazione
cliccando sul pulsante “Aggiungi”: verra aggiunta una nuova configurazione.

Gestore posizioni carpark
LAN ip address  Compilato

SBP2CPY24 3 A4 192.168.2.66 127.0.0.1

I Configurazione 1 CP3 Floor1 192.168.2.68

| Configuraziona 2 00:19:EE:10:4B:A4 192.168.2.68 192.168.2.68

b. Cliccare sul pulsante “Conferma” per salvare le modifiche.

c. Dalle “Configurazioni progetto” selezionare la nuova configurazione che & stata aggiunta,
come illustrato nell’esempio qui sotto dove I'utente ha selezionato la “Configurazione 2”:

Viste Rapporti  Aggiungi Impos

d. L'utente deve selezionare l'indirizzo IP del controllore correlato alla nuova configurazione.

e. Dopo aver concluso la configurazione, I'utente puo inviarla al controllore cliccando sull’icona
evidenziata in rosso nella figura che segue:

Database Ajuto
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2) Ripetere le operazioni da 1.a ad 1.e per tutti i controllori / tutte le configurazioni nel progetto. Se
l'installazione & dotata di un solo controllore, quest'operazione deve essere eseguita una sola

volta.
3) Inun progetto dalla configurazione multipla, selezionare la configurazione per inviare e collegare

al relativo controllore.

Se il server CPY dovesse trovarsi nel UWP 3.0, I'indirizzo per accedervi é:
controller_ipaddress/CP3App.

Nome progetto Indirizzo MAC WAN ip address LAN ip address Compilato
| SBP2CPY24 00:19:EE:10:4B:A4 192.168.2.68 127.0.0.1
Configurazione 1 CP3 Fleor1 192.168.2.68 E]
II‘ Caonfigurazione 2 00:19:EE:10:4B:A4 192.168.2.68 192.168.2.68 E]
i

= R

.a !
b f
v

igurazion = 192.168.2.68
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SBP2CPY24

1) Per trovare il dispositivo SBP2CPY24 collegato, cliccare sull’icona evidenziata in rosso per
cominciare la ricerca

Rapporti  Aggiungi

e della ricerca reti

Ethernet: 192.168.2.108 >

00:19:EE:10:47:22  1.2.12017121801 SBP2CPY24

Selezionare il dispositivo da aggiornare e cliccare su “Aggiungi”: il dispositivo SBP2CPY24 sara
aggiunto al progetto e verra elencato nella finestra che illustra tutti i dispositivi inclusi nel
progetto stesso:

Configurazione guidata ...

:'-t, Impostazioni Progetto car park Gestione impostazioni progetto car park
ATA
Ya? Lista configurazioni/controller
Configurazione guidata
Sever CPY
T———— SBP2CPY24 00:19:EE:10:4B:A4 192.168.2.68 127.0.0.1
Impostazione colori sensore Configurazione 1 C... 00:19:EE:10:4B:A4 192.168.2.68 192.168.2.68 E]
Configurazione 2 192.168.2.68 =

2) Cliccare sull'icona evidenziata in rosso per scaricare il progetto nel dispositivo SBP2CPY?24

Database Ajuto

Ogni volta in cui si preme I'icona evidenziata in rosso, la configurazione del progetto sara
inviata al SBP2CPY24.
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Come resettare la configurazione nel server CPY

Se dev’essere effettuata una nuova configurazione, cliccando il pulsante “Invia configurazione a
SBP2CPY24”, viene visualizzata la seguente finestra:

0%

& Elaborazione configurazione

- . - -
Invio configurazione

Informazione

e la configurazione dell'SBP2CPY?

e e ]

[ iz | [ chivgi ]

Cliccare su “Sr” per resettare il database di SBP2CPY24 al fine di allineare il progetto CPY con il
progetto Car Park.

Se l'utente clicca sul pulsante “No”, I'ultimo progetto CPY valido ¢ lo stato del precedente database che
sara mantenuto sul SBP2CPY24, senza poter essere utilizzato.

Nota: si raccomanda, per mantenere allineati il progetto CPY ed il progetto Car Park, di resettare il
database sul server CPY ogni volta in cui si esegue una nuova configurazione.
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10 Come leggere la configurazione da un controller

Per leggere la configurazione da un controller, collegarlo e cliccare sull'icona evidenziata in rosso come
illustrato di seguito:

Database Aiuto

Nel caso di progetti a configurazione multipla, quest'operazione deve essere fatta solo una volta,
collegando il dispositivo UWP 3.0 ad uno qualsiasi dei controllori appartenenti all’installazione.
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11 Segnali Live

Se Abilita segnali Live & abilitato, & possibile controllare lo stato di ciascun sensore (libero/occupato), per
vedere lo stato e la tensione del bus e per leggere il valore di ciascun segnale.

Per abilitarlo, cliccare sull'icona evidenziata in rosso:

Dopo aver abilitato Abilita Segnali Live, & possibile vedere lo stato (libero/occupato) di ciascun sensore,
come illustrato di seguito:

Se il sensore viene visualizzato con il LED rosso, il
parcheggio & occupato, mentre se il LED & verde, il
parcheggio é libero.

Per maggiori informazioni sui Segnali Live, fare
o @ M8 root riferimento al manuale di sistema a questo link:

(=R ] [gLane1

| 8] k1 sepamces2s

| 8] k10 sBP2McG324
| 8] k15 sramcc324
| ] k11 sep2DI4s24
| 8| k18 sep2DI4s24

| 8| k19 sep2DI4ss24

| 8| k20 seP2DI48524

| i Fx) Root - Master zone counter 100

Codice identif... St

?‘ SEPZMCG324 Rete 1 K1 SBP2MCG324 021.00
z SBPSUSL45 Rete 1 K5 SBPSUSL4S 0211
g SEPSUSLAS Rete 1 K& SBPSUSL4S 021.1
i‘ SBPSUSLAS Rete 1 K8 SBPILED 021.0
E‘ SBPILED Rete 1 K8 SBPILED 021.1
g‘ SBPILED Rete 1 K9 SEPILED 021.1.
j‘ SBEPZMCG324 Rete 2 K10 SBPZMCG324 021.0!

192.168.2.68

http://www.productselection.net/ MANUALS/IT/uwp3.0 tool.pdf.
W Contoler 7
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12 Funzione contatore di Zona

Il Contatore di Zona Master (MZC) & un sistema del contatore di zona che ha I'abilita di rilevare e contare
le auto quando entrano ed escono dalle zone del parcheggio e di inviare informazioni ai display ed al
server SBP2CPY24. |l sistema di conteggio & costituito di un certo numero di zone di conteggio, ciascuna
delle quali ha un numero prestabilito di punti di ingresso e di uscita per le auto, chiamati punti di
rilevamento (DPOs), dove i sensori devono essere montati per rilevare le auto che passano.

Che cos’é ?

Una zona ¢ tipicamente un livello del parcheggio, ma puo anche essere parte di un livello oppure l'intero
parcheggio.

Una zona ha un certo numero di parcheggi disponibili, e I'obiettivo del sistema di conteggio di zona & di
rilevare e contare le auto che entrano ed escono dalla zona, tenendo traccia del numero di parcheggi
disponibili. Cio significa che, dopo aver fissato il numero massimo di spazi disponibili, la funzione del
Contatore Master di Zona (MZC) fara una sottrazione ogni volta che un’auto entra nella zona e fara
un’aggiunta ogni volta in cui un’auto esce dalla zona.

Punti di rilevamento (DPOs)

Un punto di rilevamento € una corsia oppure un viale dove le auto entrano o escono da una zona.

Un esempio tipico di punto di rilevamento (DPO) & una rampa tra due livelli, ma potrebbe anche essere
il punto di ingresso dalla strada verso il parcheggio, oppure il punto di uscita. In molti casi, un punto di
rilevamento € coinvolto in due zone. Per esempio, un DPO che funge da punto di uscita per il livello 2
potrebbe allo stesso tempo essere un punto di ingresso per il livello 3.

Ciascun punto di rilevamento necessita di sensori per rilevare le auto che passano; In genere vengono
usati sensori Dupline® SPBSUSxx, ma possono essere usati anche altri tipi di sensori come i rilevatori
foto elettrici o i rilevatori di loop. Cid € possibile collegando 'uscita del sensore ad un modulo di ingresso
Dupline®.

Il conteggio di zona permette di usare uno oppure due sensori in ciascun DPO. Si raccomanda di
utilizzare due sensori con una distanza di 2-3 mt tra di loro perché cio offre la possibilita di rilevare la
direzione dell’auto e permette una maggiore efficienza di filtraggio per evitare qualsiasi falso rilevamento.
A volte le auto vengono guidate verso la direzione sbagliata in una corsia ad una via, € in una soluzione
a due sensori la funzione MZC ¢ in grado di gestire questo inconveniente in modo che il conteggio sia
comunque corretto. In corsie a due direzioni & obbligatorio usare due sensori.

Con la configurazione di diversi punti di rilevamento, deve essere definito un valore di timeout: permette
un rilevamento valido delle auto fintanto che il periodo di ritardo & inferiore al valore di timeout dal punto
dove il sensore n. 1 diventa non attivo fino al punto dove il sensore N. 2 diventa attivo. Con una distanza
tipica di 2-3 m tra i sensori, il valore raccomandato & 1 sec. Un valore troppo elevato aumenta il rischio
di errori nel rilevamento. | punti di rilevamento a sensore singolo sono usati principalmente quando non
€ possibile oppure ¢ difficoltoso usare due sensori, per esempio in un’installazione all’aria aperta con
rilevatori di loop.

Inizializzazione e regolazione

Nella configurazione iniziale I'installatore deve definire il numero di spazi in ciascuna zona. E’ anche
necessario definire il numero effettivo di parcheggi disponibili in ciascuna zona nella fase iniziale. Da quel
punto esatto, la funzione MZC aumentera o diminuira i valori di conteggio della zona mentre le auto
entrano o escono dalla zona tramite i punti di rilevamento pertinenti. Poiché qualsiasi sistema di conteggio
rischia di accumulare guasti di rilevamento, € importante avere un dispositivo per la regolazione manuale
del conteggio che possa essere usato occasionalmente quando richiesto. Nel sistema di conteggio del
Parcheggio Dupline®, questa regolazione manuale viene effettuata tramite webserver SBP2CPY230 a
cui si pud accedere da un pc oppure da un laptop o ancora tramite il dispositivo UWP 3.0 tool per mezzo
dei Segnali Live.
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Funzione punti di rilevamento (DPO)

Per ciascun punto di ingresso/uscita, dev’essere creata una funzione DPO. Selezionare la funzione DPO
dal menu Aggiungi.

SBWEB BACnet Controller configurator [ File non salvato ] - 7.2.1

Modbus  Database  Aiuto

MZC  waster zone counter

Il dispositivo visualizza la seguente finestra:

Configurazione guidata ...

Aggll.ll'lgl funzione Funzione DPO
ﬁ Segnali contatore
Configurazione guidata ' Nome funzione: | (F) OUTDODR - DPO - Uscita
Segnali contato .
m——— Primo sensore Secondo sensore
fpaa Segnali Note @ Segnali Note
@ Avanzato
T
i
<< | (—— ‘ | J
- L J L J

Ingresso/uscita senza rilevamento della direzione

In questa situazione, & necessario aggiungere uno o piu sensori nel campo Segnali Contatore / Primo
Sensore. La funzione DPO conteggia senza segno e puod essere usata per rilevare una sola direzione
(Ingresso o Uscita). Il valore del contatore aumenta ogni volta in cui si attiva il sensore. Si possono
aggiungere fino a 10 sensori.

Esempio di un punto di rilevamento con un sensore:

Ingresso1  — .

Configurazione guidata ...

T Aggiungi funzione Funzione PO
ﬁ Nel campo Primo sensore, dev’essere aggiunto solo un
) Lane 1- DPO Configurazione guidata ' nome funzione: | (4 Roct - DPO sensore:

Segnali contatore

Primo sensore

Cpzoni Segnali Note
“HOORO-Lane 1-Lne; | tvenuato
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20 -Lane 1 - Line 1
X0 -Lane 1 - Line 1
20 -Llane 1- Line1

Esempio di punto di rilevamento con molti sensori (un unico ampio ingresso):

Ingresso 1 .
Ingresso2 — ‘

Ingresso3 — .

Devono essere aggiunti 3 sensori nel campo “Primo sensore”.

Configurazione guidata ...

TJ' Aggiungi funzione Funzione DPO

conﬁguraﬂone 9“idata Mome funzione: | (Fx) Root - DPO

Segnali contatore

Primo sensore
Qpzioni Segnali Note

® Avanzato

Ingresso/Uscita con rilevamento della direzione

In questa situazione vengono usati due sensori per rilevare la direzione dell’auto: il primo sensore da
attivare dev’essere aggiunto nel campo “Primo Sensore”, mentre il secondo sensore dev’essere
aggiunto nel campo “Secondo sensore”. Quando il primo sensore viene attivato per primo, il contatore
della funzione viene incrementato, mentre quando viene attivato prima il secondo sensore, il contatore

viene ridotto.

Esempio di un punto di rilevamento con 1 Ingresso/Uscita:

Ingresso/Uscita « — ' .

1

Il Sensore K57 sara il primo ad essere rilevato se un’auto sta entrando nell’area, mentre K59 sara il
secondo. Possono essere scambiati in qualsiasi momento cliccando sull’icona evidenziata in rosso.
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Configuraziene guidata ...

T' Modifica funzione Funzione DPO

Segnali contatore

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - DPO
fEiLA SR Primo sensore Secondo sensore
Qpzioni Segnal | pote m Segnali | pote
) Avanzato ) 3 @1 Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1 ) 3 @ 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1.

4

]
2]

Esempio di un punto di rilevamento con molti Ingressi / Uscite (un ingresso ampio):

Ingresso/Uscita ’ ' .

1

Ingresso/Uscita ’ . .

2

. —_—
Ingresso/Uscita «—— ' .

3

In questo esempio, si devono aggiungere 6 sensori nella funzione:

Configurazione guidata ...

' T Aggiungi funzione Funzione DPO

Segnali contatore

COHﬁBUTaZione QUidata Nome funzione: | (Fx) Root - DPO
Segnali contatore .
Primo sensore Secondo sensore
Shie Segnali Note Segnali Note
® Avanzato =
2 & 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K8 2 /%8s 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1

3 & 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K9 | 3 |8 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1.

3 & 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1 ”‘ || 3 % 1: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K1.

] (]

| sensori sono accoppiati in base alla loro posizione nella lista: K6-K9, K7-K10, K8-K11.
La posizione dei sensori pud essere modificata in qualsiasi momento:

SR

[
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Come impostare il campo delle opzioni del contatore nella funzione DPO

Cliccando sul campo delle Opzioni della funzione DPO, viene visualizzata la seguente finestra:

Configurazione guidata ...

T Aggiungi funzione funzione PO

COHﬁg“rBZione QUidata Nome funzione: | (Fx) Root - DPO
Segnali contatore Timeout DPO (5) 1 a
Opzioni

Massimo numereo aute in ingresso/uscita 1000000000 a
@ Avanzato e

Massimo numero auto in ingresso 1000000000 a
Massimo numero auto in uscita 1000000000 a

Esclude conteggio persone

Timeout DPO (sec): periodo di tempo nel quale il secondo sensore dev’essere attivato dopo il primo
sensore. Pud essere impostato da 1 a 10 secondi.

Massimo numero di auto in ingresso/uscita: se il punto di rilevamento ha due sensori per riconoscere la
direzione delle auto, questo € il valore massimo che pud essere raggiunto dal contatore. Il numero &
caratterizzato da un segno: viene aumentato se I'auto sta entrando nell'area (viene rilevato per primo il
sensore nel campo “Primo sensore”), e diminuito se I'auto sta uscendo (viene rilevato per primo il sensore
nel campo “Secondo Sensore”). Puod essere impostato da -2.000.000.000 a +2.000.000.000.

Massimo numero auto in ingresso: se il punto di rilevamento ha un solo sensore, questo € il valore
massimo che il contatore puo raggiungere. Pud essere impostato da 0 a +2.000.000.000. Questo valore
viene aumentato se la funzione DPO ¢ collegata ad un ingresso nella funzione MZC.

Massimo numero auto in uscita: se il punto di rilevamento ha un solo sensore, questo € il massimo valore
che il contatore pud raggiungere. Pud essere impostato da 0 a +2.000.000.000. Questo valore viene
aumentato se la funzione DPO viene collegata ad un’uscita nella funzione MZC.

Esclude conteggio persone: se l'icona V verde viene selezionata, il filtro per le persone sara abilitato al
fine di evitare il rilevamento di persone.

Questi parametri possono anche essere letti e scritti a mezzo dei segnali Live, Modbus e BACnet,

abilitandoli nel campo Avanzato della funzione DPO.
Non possono essere registrati nel database UWP 3.0, azione effettuata dalla funzione MZC.

T Aggiungi funzione Funzione DPO

Stato uscita
Configurazione guidata
B |FX| Funzioni
Segnali contatore —
i %] (Fx) Root - DPO.Stato
@ Avanzato W (Fx) Root - DPO.Contatore auto in ingresso/uscita
Stato uscita disponibile
i | (Fx) Root - DPO.Contatore auto in ingresso
[ Locale —
B st i (Fx) Root - DPO.Contatore auto in uscita

Lo stato.DPO viene impostato a 1 (oppure -1 se vengono usati due sensori) solo per il breve tempo in
cui un sensore viene attivato ('auto sta passando sotto di esso).
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Segnali live per la funzione DPO

| contatori della funzione DPO possono essere impostati/azzerati usando segnali live. Per abilitare questa
caratteristica, cliccare sull'icona evidenziata in rosso, oppure dopo aver scaricato la configurazione con
una funzione DPO nel UWP 3.0.

= YRR =R I R o AL SBPTOOL Controller configurator [ pbortot\Deskiop\pacla 2401185

Y| Viste Roppori  Aggiungi Impostazione sistema  Modbus  Database  Aiuto

Opzioni di iltragaio (+)

=} Giardino

|

| E (Fx) Giardino - Master zone counter
| @ [[E] ane 1

| [ k1 sBPamca32e
| [ k2 BDB-10CP8-U

| \E\ K3 SBP2DI48524

| &) (0 Giardino - DPO - Entrata
|

@ (Fx) Giardino - DPO Uscita

Opzioni di filtraggio (~)
O * (Fx) Giardino - Master zone counter =
Giardino
d ||
Q@ (Fx) Giardino - DPO - Entrata
|| [
©
o () () Girdino - DPO it
o Root
©
()
o5

0 ax

Opzioni di filtraggio ()

a (Fx) Giardino - DPO - Entrata 3

) Root

®0

-~

@ Parameters
~ Settings

Timeout DPO (s) @
|  Massimo numerc @
Massimo numerc @
Massimo numerc E -

Questo ¢ lo stato della funzione: diventa “1” solo
quando i sensori collegati alla funzione vengono
attivati da un’auto (ad es. per un periodo di tempo
molto breve).

| parametri della funzione possono essere
modificati in Segnali live senza necessita di
riscrivere la configurazione.

Viene illustrato lo stato dei sensori collegati alla
funzione MZC: se un’auto sta attivando una
funzione DPO, viene visualizzato un “1” per il
periodo di tempo in cui l'auto rimane sotto il

Opzioni dii filtraggio (+)

(Fx) Giardino - DPO - Entrata 7

szioni difiltraggio ()

A

o

(&) Used signals sensore (periodo di tempo molto breve, meno di
a 1: Root - Moduli /O K2 F On 001.009.199 1 Secondo)_
e 2: Root - Maduli YO K2 P On 001.009.199
~) Available output status | tre contatori ed il loro stato vengono visualizzati
b & (F) Giardino - DPO - Entrata Stato 0 | qui per motivi di debug (messa a punto).

ﬂ Root
O Contatore auto in ingresso/uscita { 0 MNumero M
O Contatore auto in ingresso { 0 MNumero M
O Contatore auto in uscita 0 MNumera @

N
» & 1:Root - Moduli VO K2E On
& 2:Root - Moduli /O K2 P Cn

001.009.199
001.009.199

2|
(@]
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| contatori delle funzioni possono essere
impostati oppure azzerati in Segnali live tramite
il menu evidenziato in rosso che compare
cliccando sulla freccia verde.
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Funzione MZC

La funzione Master Zone riduce gli spazi disponibili in una zona.
Il contatore riduce il numero quando i sensori di un DPO impostato come ingresso rilevano un’auto,
mentre il numero viene aumentato quando i sensori di un DPO impostati come uscita sono attivati da

un’auto.

File

Vie

bus~

OB ESIE | e T R SBWEB BACnet Controller configurator [ File non salvato ] - 7.2.1

iste.

v D E—3 1 123 = @a @ ’
B = : 3
4 6 . W ] T A8 g
Generatore di | Modulo | Locale | Luce& ControlloSu Temperatura Allarme Calendario Sequenza Sequenza Timer Basic Simul ioni  Email Ri:

Master Moduli | Locali Funzioni

Database  Aiuto

Rapporti [NV Impostazione sistema  Modbus

scenario ™ eGia~ dimmer - abitata SMs auto

d DPO

Locali

U Funzioni
Logation filter options ()

| P

MZC

Opzioni

® Avanzato

" %Root H ‘

cnnﬁi urazione r uidata MNome funzione: | (Fx) Root - Master zone counter
Eunzione DPO i .
Ingressi Uscite

Segnali digitali per sovrascrivere .
Segnali | Note Segnali | pote

Segnali analogici p P i

eqnall analogicl per sovrascrivere L ﬁﬁx} Dm1‘ g (Fx] DPO2 Status

=2 indicatore

Configurazione guidata ...

Agglungl funzione Master zone counter
Funzione DPO

.d (Fx) DPO3.Status

> [ annua ] [ Conferma |

| primi elementi da configurare sono gli Ingressi e le Uscite della zona in cui la funzione sta effettuando il

contegg

io. Nel campo Ingressi (evidenziato con colore verde), le funzioni DPO che rappresentano

l'ingresso per la zona devono essere aggiunte facendo doppio click sull’area Segnali.
Nel campo Uscite (evidenziato in arancione), le funzioni DPO che rappresentano I'uscita per la zona
devono essere aggiunte facendo doppio click sull’area Segnali.

Attenersi alle seguenti regole:

1)
2)

3)

4)

5)

Ciascuna funzione MZC pud gestire fino a 50 funzioni DPO in ciascuna direzione

Qualsiasi DPO aggiunta al campo Ingressi fara diminuire il contatore (il numero di parcheggi
disponibili viene ridotto se vi sono auto in entrata nella zona)

Qualsiasi DPO aggiunta al campo Uscite fara incrementare il contatore (il numero di parcheggi
disponibili viene incrementato se vi sono auto in uscita dalla zona)

Due funzioni MZC possono condividere la stessa funzione DPO, ma a condizione che la funzione
DPO venga usata come ingresso nella prima funzione MZC e come uscita nella seconda
funzione MZC.

Quando la posizione di una funzione DPO viene modificata, per esempio da ingresso ad uscita
(utilizzando le frecce evidenziate con il colore viola), e viene usata anche in una seconda funzione
MZC, allora la posizione della funzione DPO, nella seconda funzione MZC, verra
automaticamente modificata da uscita ad ingresso.
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Il seguente diagramma illustra le diverse combinazioni possibili:

MZC1
Unidirezionale
— Entrata Uscita
DPO3
Bidirezionale Entrata Entrata
]

Uscita Uscita >

MzZC2

Uscita Uscita [~}

DPO7

Bidirezionale
>

Entrata Entrata

Uscita Uscita S

CARLO GAVAZZI

Se viene utilizzata una funzione DPO con due sensori (S1 come primo sensore ed S2 come secondo
sensore), dev’essere aggiunta solo una volta in una funzione MZC: vedere I'esempio riportato di seguito.

Funzione DPO con due sensori per riconoscere la direzione dell’auto:

Configurazione guidata ...

ET Aggiungi funzione Funzione bPO

Segnali contatore
Configurazione guidata nome funzione: | () Root - Entrats 1
Segnali contatore

Primo sensore
Opzioni

(%) Avanzato

Secondo sensore

Esempio 1

Quando l'auto si sposta da S1 ad S2, sta entrando nella zona:

Ingresso

—_—

4+

Uscita

Configurazione guidata ...

Mzc Aggiungi funzione Master zone counter

Funzione DPO
Configurazione guidata

Neme funzione: | (Fx) Root - Master zone counter
Funzione DPO

Ingressi Uscite
Segnali digitali per sovrascrivere ;
Segnali | Note W | Seonali | Note
Segnali anslogici per sovrascrivere | |
" & (Fx) Root - Entrance 1.5tatus
Opzioni
() Avanzato
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Se la funzione DPO viene aggiunta come Ingresso, essa incidera sul contatore in questo modo: uno
spostamento dell’'auto da S1 ad S2, equivale ad un ingresso nella zona ed il contatore sara ridotto; uno
spostamento dell'auto da S2 ad S1, equivale ad un’uscita dalla zona ed il contatore sara incrementato.

Esempio 2
Uno spostamento dell’auto da S1 ad S2, equivale ad un’uscita dalla zona:

Ingresso

—
—

Uscita

Configurazione guidata ...

MZC Aggiungi funzione Master zone counter

Funzione DPO

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx] Root - Master zone counter

Funzione DPO

Ingressi Uscite

Segnali digitali per sovrascrivere - ;
Segnali | pote Segnali | pote

Segnali analogici per sovrascrivere

& (FX) Root - Entrance 1.Status
Opzioni

@ Avanzato

Se la funzione viene aggiunta come Uscita, essa incidera sul contatore in questo modo: uno spostamento
dellauto da S1 ad S2, equivale ad un’uscita dalla zona ed il contatore viene incrementato; uno
spostamento dell’auto da S2 ad S1 equivale ad un ingresso nella zona ed il contatore viene diminuito.

Come impostare un valore predefinito del contatore usando segnali

Il contatore dei parcheggi di sosta disponibili pud essere impostato su un valore predefinito usando
qualsiasi segnale analogico o digitale. Se il contatore dev’essere impostato con un segnale digitale come
ad esempio un pulsante, debbono essere usati i Segnali digitali per sovrascrivere:

Configurazione guidata ...

M ZC Aggiungi funzione Master zone counter
Segnali digitali per sovrascrivere
Configurazione guidata ' nome funzione: | (F) Root - Master zane counter
Eunzione DPO Segnali | Note
Segnali digitali per sovrascrivere 1 - a - . a
* 7 )1: Root - Sensori di movimento K2 Pir presenza 1 Mode di lavero
Segnali analogici per sovrascrivere I'I E '-
Opzioni 1
() Avanzato Tipo di evento
Sovrascrivi valore
1od B -
Segnale invertito .
Impostazioni | Proprieta di segnale

Il tipo di evento quindi, deve essere selezionato in base alle regole standard del dispositivo UWP 3.0
Tool(pressione breve/lunga, azione alla pressione del tasto / azione al rilascio del tasto) ed il valore (i

parcheggi vuoti) che deve avere I'MZC dopo che il segnale & stato attivato dev’essere compilato come
visualizzato nel rettangolo verde.
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Ogni volta in cui il numero di parcheggi vuoti viene modificato, anche le Auto in transito e 'Eccedenza di
parcheggi disponibili vengono resettati in base alle impostazioni presenti nel campo Opzioni. Il valore di
Segnali per sovrascrivere puo essere definito per ciascun segnale, e possono essere aggiunti fino a 10
segnali. Se l'utente ha bisogno di impostare la funzione MZC uguale ad un’altra funzione oppure ad un
segnale analogico, debbono essere impostati i Segnali analogici per sovrascrivere.

Configurazione guidata ...

M ZC Aggiu ngi funzione Master zone counter

Segnali analogici per sovrascrivere

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - Master zone counter

Funzione DPO Segnali Mote

Segnali digitali per sovrascrivere

v M 5. Root - Master generator K1 Tensione 1 SR pTiDEE

Segnali analogici per sovrascrivere _@_

Opzioni

® Avanzato

Imp Proprieta di segnale

[ e [ e | [ annuta | [ conferma |

Quando cambia il segnale, il nuovo valore viene scritto nella funzione MZC (ad es. i parcheggi vuoti
disponibili). Anche i valori riferiti ad Auto in transito ed Eccedenza parcheggi disponibili vengono resettati
in base alle impostazioni effettuate nel campo “Opzioni”. Possono essere aggiunti fino a 20 segnali. Nel
campo Opzioni, devono essere impostati i seguenti parametri:

MZC Aggiu ngi funzione Master zone counter

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - Master zone counter
Funzione DPO
e Parcheggi disponibil 100 (B
Segnali digitali per sovrascrivere
I N . Auto in transito 10 a
Segnali analogici per sovrascrivere —_————
Opzioni Eccedenza parcheggi disponibili ‘Id a

® Avanzato

Parcheggi disponibili: valore dal quale comincia la funzione di conto alla rovescia. E’ il numero di
parcheggi disponibili nella zona. Il contatore viene diminuito ogni volta in cui un’auto entra nell’'area
parcheggio finché arriva a zero e viene incrementato ogni volta in cui un’auto esce dall’area parcheggio.
Auto in transito: quando tutti i parcheggi dell’area sono occupati, ci sono auto in movimento alla ricerca
di un posto disponibile. Questo parametro prende in considerazione questa cifra: non & obbligatorio e
l'utente pud decidere se usarlo oppure no. Il contatore relativo a questo parametro sara incrementato
quando il contatore per i parcheggi disponibili raggiunge lo zero. Sara diminuito ogni volta in cui un’auto
entra in un parcheggio. Esempio: Parcheggi disponibili=100, Auto in transito=10

Quando il contatore Parcheggi disponibili raggiunge lo “0” e altre auto stanno entrando nell’area
parcheggi, il contatore Auto in transito viene diminuito. Lo stesso viene incrementato quando le auto
lasciano l'area. Solo quando il contatore raggiunge il valore predefinito (10 in questo esempio), il
contatore Parcheggi disponibili sara di nuovo incrementato.

Eccedenza di parcheggi disponibili: questo contatore pud essere usato per funzioni di debug, per
controllare il numero di auto che escono dall’area parcheggi.
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Come incrementare/decrementare manualmente il contatore

Per incrementare/decrementare il contatore della funzione, possono essere usati segnali digitali.

Nel campo “Avanzato”, abilitare il campo Segnali per incremento elo Segnali per decremento, e
selezionare i segnali.

Configurazione guidata ..

MZC Agglung| funzione Master zone counter
Segnali per incremento
Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - Master zone counter
Funzione DPQ Segnali | pote
. - =
Segnali digitali per sovrascrivere 'E,‘: e (o e (7 Rl ] a Modo disponibile =
Segnali analogici per sovrascrivere @
Opzioni
Modo di lavoro
() Avanzato
Segnali per incremento I " =
Segnali per decremento G}
Azione su pressione corta 18
Segnale invertito -
||| Impostazioni | Praprieta di segnale

Se si sceglie un pulsante, sono disponibili diversi tipi di azione per I'incremento del contatore: fronte in
salita (azione alla pressione del tasto), fronte in discesa (azione al rilascio del tasto), pressione molto
lunga (il pulsante viene tenuto premuto per il numero di secondi impostati dall’'utente). Per ciascuna di
queste azioni, pud essere impostato il valore in incremento (rettangolo giallo).

Se si seleziona un segnale di livello, come ad esempio un interruttore oppure una funzione, le azioni
disponibili sono fronte in salita (ad esempio quando l'interruttore & chiuso oppure la funzione viene

attivata), fronte in discesa (ad esempio quando l'interruttore & aperto oppure la funzione viene disattivata),
oppure entrambi.

Come impostare il numero di parcheggi disponibili con il calendario

Il valore del contatore pud essere modificato/azzerato ad una certa ora del giorno usando il calendario.
Nel campo “Avanzato”, abilitare “Calendario locale”.

MZC Aggiungi funzione Master zone counter

Calendario locale

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - Master zone counter

Eunzione DPQ [ Aggungi [ Modifia  |[ camcels |

Segnali digitali per sovrascrivere

Nome dell'attivita Da Awvio Arresto Giorni della settimana  Azioni

Segnali analogici per sovrascrivere

Reset Gennaio /1 Dicembre /1 22:00 22:00 EveryDay =fle=Mz=1 o
Opzioni

(~) Avanzato

[ Segnali per incremento

(7] segnali per decremento

I Calendario locale

[T stato uscita disponibile
[ Locale

Calendario locale

Manuale UWP 3.0 tool 71



Automation Components

CARLO GAVAZZI @

Premere il tasto Aggiungi per aprire una nuova finestra di attivita:

Nome dell'attivita | Reset |

Nome dell’attivita: in questo campo l'utente definisce

Da [Genraio | [1 &) A__D' b ﬂ-31ﬂ . s . . .
o h;”n:)m-lm_ h:: = i il nome dellevento che viene visualizzato sul

calendario. E’ un campo obbligatorio.
[v] sabato [v] domenica lunedi [v/] martedi

[l mercoledi ] giovedi (4] venerdi Da: data di inizio dell’attivita del calendario.
Durante periodo di tempo

A: data in cui termina I'attivita del calendario.

Messuna azione

@ Inizio: ora in cui inizia I'attivita.

@ Fine: ora in cui termina l'attivita.

@ inizio @ Fine . . . P i .
Giorni: I'utente deve selezionare i giorni in cui devono
Sovrascrivi numero parcheggi disponibili 0 essere app“cate Ie attIVIté del Ca|endarI0

@ Inizio: in questo campo l'utente seleziona il valore che sara visualizzato nel contatore della funzione:
- Nessuna azione (-1)
- MzZC=0 (0)
- MZC= sovrascrivi numero parcheggi disponibili (1)
- MZC=2 (2)
- MZC=3 (3)

- MZC=10000 (10000)

@ Fine: in questo campo l'utente seleziona il valore che sara visualizzato nel contatore della funzione:
- Nessuna azione (-1)
- MZC=0 (0)
- MZC-= sovrascrivi numero parcheggi disponibili (1)
- MZC=2 (2)
- MZC=3 (3)

- MZC=10000 (10000)
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Come accedere in modo remoto allo stato di uscita della funzione MZC
Nel campo “Avanzato”, abilitare “Stato uscita disponibile”:

MZC Aggiungi funzione Master zone counter

Stato uscita disponibile

Configurazione guidata

4
8 Funzioni
Funzione DPO
e lildiaitali per sovrascrivere @ (Fx) Root - Master zone counter.5tato
Segnali analogici per sovrascrivere (F%) Root - Master zone counter.Auto in transito
= (Fx) Root - Master zone counter.Eccedenza parcheggi disponibili
@ Avanzato

Os liperi " [ (Fx) Root - Master zone counter.Eccedenza parcheggi disponibili
egnall perincremen

[ Segnali per decremento
D Calendario locale

Stato uscita disponibile
D Lacale

Stato uscita disponibile

E’ necessaria la presenza della V verde nel caso in cui debbano venire usati contatori diversi nel modo
live signal, Modbus oppure webserver.

Master zone counter. Stato: contatore dei parcheggi disponibili, ovvero indicazione di quanti parcheggi
sono vuoti in questo momento.

Master zone counter. Auto in transito: contatore delle auto in transito, ovvero indicazione di quante auto
stanno transitando nella zona quando tutti i parcheggi sono occupati.

Master zone counter. Eccedenza parcheggi disponibili: pud essere usato per scopi di debug, per
controllare il numero di auto che escono dalla zona.
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Il contatore della funzione MZC pud essere impostato / azzerato utilizzando segnali live.

Per abilitare questa caratteristica, cliccare sull'icona evidenziata in rosso, dopo aver scaricato la

configurazione con una funzione MZC nel UWP 3.0.

il | OB IE S e TGS EX

[ Views Reports  Add  Programseiup  Modbus  Database  Help

SBWEB BACnet Controller configurator [ DADocuments\S8 Tool Projects\car parksbweb ] - 7.0.1

m

@ [ rooro
@ (& ook 1
8 [ outboor
[ | k3 BDB-INCON4-U
(&) (P9 OUTDOOR - DPO - Entrance

@ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit

E (Fx) OUTDOOR _ MZC
—

Funzioni

Opzioni di filtraggio (~

(Fx) Giardino - Master zone counter E
Giardino
—
) a5
@ Parameters
~ Settings
Parcheggi disponibili @
P
T ] |

Used signals

d (Fx) Giardino - DPO - Entrata.Stato ]
L Fx) Giardino - DPO Uscita Stato 0

: B E:FUXT) DOleDOOR - DPO - Entrance 3
@ > or0 - Ed
. E)FUT)DOO;JIDOOR DPO - Exit
®
o (Fx) OUTDOOR _ MZC
O OUTDOOR
o |l
Q ~
Contatore indicante il numero di parcheggi

disponibili: decresce quando un’auto entra nella
zona ed aumenta quando un’auto lascia la zona.

| parametri della funzione possono essere
modificati in segnali live senza dover riscrivere la
configurazione.

Vengono visualizzati gli stati del DPO collegati
alla funzione MZC: se un’auto atttiva una
funzione DPO, viene visualizzato un “1” mentre
'auto & sotto il sensore (periodo di tempo molto
breve. meno di 1 secondo).

@ Available output status
[ MZC () Giardino - Master zone counterStato a5 |

| contatori vengono visualizzati qui per ragioni di debug

o x| |
szioni di filtraggio (~) Opzion di filtraggio (~)

. (Fx) Giardino - Master zone counter 2
™ Giardino “

O Sovrascrivi numero parcheggi dispenibili
O Sovrascrivi numero auto in transito
O Sovrascrivi eccedenza parcheggi disponi
o Resetta numere parcheggi disponibili
= \¥J) Available cutput status
o a (Fx) Giardino - DPO - Entrata
O =9 Root
o [i|©°
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| contatori delle funzioni possono essere
impostati o resettati in segnali live per mezzo del
menu evidenziato in rosso che compare
cliccando sulla freccia verde.
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13 Funzione indicatore

Se l'utente ha bisogno di un indicatore per visualizzare se ci sono parcheggi vuoti nella corsia, la funzione
indicatore pud essere usata per far cambiare colore al LED del SBPILED in base allo stato dei sensori
nella corsia.

r—
P. Q Aggiungi funzione indicatore

Sensori

Configurazione guidata Nome funzione: | (Fx) Root - Indicatore

Sensori Segrali | Note

Indicatori

D>

b 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Carpark 1 MudUltspoMDRe

@ fvaizato # 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K123 Carpark 1 ey
e 20 Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K124 Carpark 1
= J: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K125 Carpark 1

#e J: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K126 Carpark 1
e 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K127 Carpark 1
e 21 Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K128 Carpark 1
®=e2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K129 Carpark 1
#e 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K130 Carpark 1

e 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K131 Carpark 1 JI
L= 0-Boot _Plan 3 _linie 3 Carnark K132 Carpark 1 ¥l | Impostazioni | Proprieta disegnale

Nel campo “Segnali del sensore”, 'utente deve aggiungere i sensori che daranno l'indicazione sulla corsia
o sulla fila: il sistema creera una porta OR (circuito che fornisce un segnale in uscita solo quando almeno
uno degli ingressi riceve un segnale in entrata) per tutti i sensori aggiunti in questo campo.

Nel campo “Indicatori”, 'utente deve aggiungere i moduli per I'indicatore SBIPILED che sono montati
nella corsia, per dare un’indicazione veloce sulla disponibilita dei parcheggi.

Configurazione guidata ...

Q Aggiungi funzione Indicatore

Co nﬁgurazio ne gl-lidata Nome funzione: | (Fx) Root - Indicatore
Sensori Segnali Note
Indicatori

bi== 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K18 Indicator 1

® Avanzato

Esempio 1: corsia con tutti i parcheggi occupati

. Indicatore: SBPILED

| quadrati rossi sono i sensori che debbono essere collegati nel campo “Sensori” e che rilevano le auto
sotto di loro. Il cerchio rosso € I'indicatore che deve essere aggiunto al campo “Indicatori”. Poiché non ci
sono spazi disponibili, I'indicatore visualizza una luce rossa per avvisare il conducente di non entrare
nella corsia, poiché tutti i parcheggi sono occupati.
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Esempio 2: corsia con alcuni parcheggi disponibili

@ indicatore: SBPILED

| quadrati rossi e verdi sono i sensori che debbono essere collegati al campo “Sensori” (rossi sono quelli
occupati, verdi quelli liberi). Il cerchio verde ¢ l'indicatore che deve essere aggiunto al campo “Indicatori’.
Poiché ci sono alcuni spazi disponibili, I'indicatore visualizza una luce verde per avvisare il conducente
che ci sono alcuni parcheggi vuoti nella corsia.

1) La funzione viene generata automaticamente posizionando i moduli indicatori SBPILED nel campo
“Indicator” ed SBPUSLxx nel campo “Sensori”.

Come aggiungere la funzione Indicatore con la procedura veloce

Questa funzione pud essere aggiunta in modo veloce nella finestra “Locali” seguendo i punti indicati di
seguito:

1) Selezionare i moduli indicatori ed i

Viste Rapporti__Aggiungi__Impostazione sisterna sensori nel locale dove sara posizionata

2 B O “HHA la funzione indicatore: & possibile

Configurazioni  Nuovo  Resetta configurazione  Apri  Sava  Sahva eseguire una selezione multipla

FEIRET R cemens come cliccando sul modulo mentre si preme |l
Progetto

tasto Maiuscole |I| o CTRL.

Se viene selezionato anche il locale, la
e @ 5 root fungione_s_aré posizionata qui, altrimenti
sara posizionata nel locale Root.

| | k1 sHemcG24
! | i|k2Bsx-Ls4u

|+##| K3 SBB4120230

| )| ka BSH-LUX-U
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2) Cliccare con il tasto destro sui moduli
selezionati e selezionare “Indicatore” dal
menu “Aggiungi funzione veloce”.

87 B Root

[ k1 sHamcg24

| il k2 Bsx-Lsa-u .

- @ Aggiungi locale ALT+F5
[#] k3884120230 | G Inseriscilocale personalizzato

[T ka Bty jungi gencratore Smart Dupline ATF

[ ] ks BSH-LUX-U

[ 53] k6 Bax-pIRS0-U
— & Aggiungi modulo ALT+F7

[ 31| k7 Bax-PIRS0-

128 (7 Root - Master 2 IV Aggiunta funzione veloce »| &2 | indicatore ]
| —
& Mostra moduli/funzion presentiin questo locale:
&) (% Root -DPO
& Mostra moduli/funzioni nei locali collegati
& Aggiungial filtro aggettiffunzioni
W/ Mostra anche moduli/funzioni in questo locale

3) La funzione sara automaticamente generata posizionando i moduli Indicatori SBPILED nel
campo Indicatori, ed i moduli SBPUSLxx nel campo Sensori.

Locali

=R B Root
B@ E| Plan 3
B @ [ Linje 3
9| k122 sBPSUSL

. B9 k123 sepsusL
| k124 SBPSUSL

|7 k125 sBpsusL

Configurazione guidata ...

m Aggiungi funzione Indicatore
- Ser
Configurazione guidata Nome funziane: | (F+) Plan 3 - Indicatore
Sensori Segnali ‘ Note |
— s 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Carpark 1 ’
) avanzato @ 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K123 Carpark 1

Configurazione guidata ...

m Modifica funzione Indicatore

In
Conﬁgurazione 9“idata Nome funzione: | (Fx) Plan 3 - Indicatore
Sensori Segnali Note
=
Indicatori £522: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K390 Indicatore 1
® Avanzato 52 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K391 Indicatore 1
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14 Moduli

Per configurare un modulo, l'utente deve cliccare sulla foto del modulo nella finestra “Moduli’ del
dispositivo UWP 3.0 Tool(vedere qui sotto):

8@ Linje 3
@ inje 75 (FX) Plan 3 - Indicatore
K122 SBPSUSL . a Plan 3
®

©

[&9] k123 sspsust
9] k124 ssesusL
9] k125 ssesust
[#9] k126 sspsusL
9] k127 ssesust

9] k128 sspsust

K145 SBPSUSL 021.147.064

K146 SBPSUSL. 021.147.067  Linje

K147 SBPSUSL 021.147.063

K148 SBPSUSL 021.147.072

SBPSUSL K149 SBPSUSL 021.147.066

SBPSUSL K150 SBPSUSL 021.147.069

K151 SBPSUSL 021.147.068

P-Hus Jsmvigsallén

Come gestire i filtri sulla finestra dei Moduli

Moduli

| 'Y
& ssesust Rete 2 K145 SBRSUSL 021.147.064 | Linje 3

Q|
SBPSUSL Rete 2 K146 SBPSUSL 021.147.067  Linje 3
&2 seesust Rete 2 K147 SBRSUSL 021.147.063 | Linje 3
& ssesust Rete 2 K148 SBRSUSL 021.147.072 | Linje 3
&2 seesust Rete 2 K149 SBPSUSL 021.147.066 | Linje 3

Solo i moduli specificati dal filtro saranno presentati: i filtri possono essere usati individualmente oppure
pOSSONO essere messi assieme.
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Frecce su/giu:
Per spostare un modulo piu su o piu giu, cliccare sulle frecce in alto a sinistra dopo averlo selezionato:

[T Mostra solo moduli evidenziati [ | F [ Mostra solo moduli evidenziati [ 1R

Sottorete Nome Sottorete Nome
| |E| SBP2MCG324 Rete 2 K121 SBP2MCG324 e K122 SBPSUSL
SBPSUSL Rete 2 K122 SBPSUSL I I |j‘ SEP2MCG324 Rete 2 K121 SBP2MCG324
SBPSUSL Rete 2 K123 SBPSUSL | |g‘ SBPSUSL Rete 2 K123 SBRSUSL
SBPSUSL Rete 2 K124 SBPSUSL |E‘ SBPSUSL Rete 2 K124 SBPSUSL
SBPSUSL Rete 2 K125 SBPSUSL |E‘ SBPSUSL Rete 2 K125 SBPSUSL

Mostra solo moduli evidenziati:

Selezionando quest’'opzione di filtraggio, la finestra “Moduli” visualizza solo i moduli evidenziati (in base
alla funzionalita di visualizzazione disponibile nella finestra Locali/funzioni).

Nella figura che segue viene illustrato un esempio:

Maoduh
5@ [ root 0 = ® ok
8@ [Eleenz iy (71 Mostra solo modut evidenciati 1 Raggrupps per sottorete [ Raggruppa per locale |
e = °

- )
Met 1 K2 SHZMCG24 001.047.203  Cabinet
& Aggiungi locale A 1 K1 001.190.117  Cabinet
Q) Inserisci locale personalizzato
[ # utomhus pian 1 & Aggiungi generatore Smart Dupline ALT+F6 Net1 K5 SH2ZRE16A2E230 001.023.236 Cabi
— @ Aggiungi generatore Carpark
W Aggiungi generatore bus wireless 700m )
& Aggiun R MNet 1 K6 SHZRE16A4 001.205.086 Labinet
& Aggiungi modulo ALT+F7
— o K Net 1 K8 SH2ZDS00WE230 001.229.051 Cabinet
[ ]| sepom Rete2 K121 smp2m ) Ao9ersnzene
=2 & Aggiunta funzione veloce » .
E—— | — Met 1 K9 SH2ZROAC224 001.030.156  Cabinet
P3| sersust Retez k122 sapsusi[u
— [+] legati
‘e‘ SBRSUS| Rete2 K123 SBPSUS| ()  Aggiungial filtro Net 1 K14 SH2INDI424 001.024.014 - z

Raggruppa per sottorete
I moduli sono raggruppati per:

- Generatore master (ciascuna rete generata da SH2MCG24, SH2DUG24 e SH2WBU230N);
- Porta di comunicazione Modbus seriale (COM1MASTER oppure COM2MASTER);
- Connessione Modbus TCP/IP

——p | [ ] ssezmcesze Rete2 K121 SBP2MCG324 021098133 Plan3 ?
B seesus Rete 2 K122 SBPsUSL 021145023 Linje 3 ‘g‘ Ki80SBP2MCG324 021,098,067 tems: 58
@\ sgesUst Rete2 K123 58PSUSL 021.143.035 | Linje3 I ‘i‘ K238 SBP2MCG324 02109809 tems: 58
‘E‘ SBPSUSL Rete2 K124 SBPSUSL 021.151.233 | Linje 3 ?‘ R r0s807e P u
‘E‘ SBPSUSL. Rete 2 K125 S8PSUSL 021151245 | Linje 3 T
89 seesust Rete2 K126 SBPSUSL 021151244 | Linje 3
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Raggruppa per locale:
I moduli sono raggruppati in base ai locali definiti nel progetto.

niificativo

»| | spamceza K121 SBP2MCG324 021098133 Plan3

] seesus. K122 58P5USL 021145023 Linje3

89 ssesust 123 sapsusL 021143035 tinie 3
= 0 fudunes ems:33
D] seesust Rete 2 K124 S8PSUSL 021151233 Linie
0] s ez p— PR o funes tems: 24
9] seesus Rete2 K126 S8PSUSL 021151204 | Linje3 8 lE ‘P\znd tems:2

Box di ricerca:
| risultati includeranno tutte le parole che contengono la stringa d’ingresso e la ricerca sara effettuata sui
moduli disponibili nel progetto. L’utente puo inserire il nome completo oppure una parte di esso.

Come gestire i filtri nella finestra dei Segnali

©

| filtri disponibili sono visualizzati nella parte superiore della finestra dei “Segnal”; Vedere il rettangolo
rosso nella figura che segue:

Opzioni di filtraggio (<)
[] Solo segnaliusati ] Solo segnali dei meduli evidenziati || Raggruppa per modulo [ | Raggruppa per locale :
Nome Tipo oggetti BACnet Oggetto V.. SIN / CH

ﬁ 1: Rdut - Plan 3 - Master generator K121 Corrente 1 c‘)
-é 2: Root - Plan 3 - Master generator K121 Tensione 1 021.098.133
7;‘2 3: Root - Plan 3 - Master generator K121 Indice qualita Bus 1 021.098.133
-é 1: Root - Plan 2 - Master generator K180 Corrente 1 021.098.087
-é 2: Root - Plan 2 - Master generator K180 Tensione 1 021.098.087
_g‘g 3: Root - Plan 2 - Master generator K180 Indice qualita Bus 1 021.098.087
-é 1: Root - Plan 4 - Master generator K238 Corrente 1 021.098.096
7% 2: Root - Plan 4 - Master generator K238 Tensione 1 021.098.096
7%"; 3: Root - Plan 4 - Master generator K238 Indice qualita Bus 1 021.098.096
-é 1: Root - Plan 1 - Master generator K1 SEP2MCG324 Corrente 1 021.098.074
é 2: Root - Plan 1 - Master generator K1 SBP2MCG324 Tensione 1 021.098.074
'?=“§ 3: Root - Plan 1 - Master generator K1 SBP2ZMCG224 Indice qua... 021.098.074
E 1: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Temperatura 1 021.145.023

<= 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Carpark 1 021.145.023 ¥

| filtri sono disponibili quando il pannello delle opzioni viene visualizzato. | filtri possono essere usati
singolarmente oppure raggruppati.

Per maggiori dettagli sul numero di SIN, fare riferimento al manuale del software UWP 3.0 tool:

http://www.productselection.net/ MANUALS/IT/uwp3.0 tool.pdf
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Solo segnali usati:
Solo i segnali gia usati per almeno una funzione vengono presentati e sono evidenziati con il colore
azzurro:

Segnali
Opzioni di filtraggio (~)
ESalo segnaliusati  [_| Solo segnali dei moduli evidenziati || Raggruppa per modulo | Raggruppa per locale :

V.. SIN /CH
ﬁ 1: Root - Plan 3 - Carpark Plan 3 Il display disconnesso 1 021.083.123 *
B 2: Root - Plan 3 - Carpark Plan 3 Display non corretto 1 021.083.123
3: Root - Plan 3 - Carpark Plan 3 Configurazione OK 1 021.083.123
-D_-“£ 4: Root - Plan 3 - Carpark Plan 3 Indice gualita Bus 1 021.083.123
ﬁ 1: Root - Plan 4 - Carpark Plan 4 |l display disconnesso 1 021.083.112
ﬁ 2: Root - Plan 4 - Carpark Plan 4 Display non corretto 1 021.083.112
3: Root - Plan 4 - Carpark Plan 4 Configurazione OK 1 021.083.112
-D_-"@ 4: Root - Plan 4 - Carpark Plan 4 Indice qualita Bus 1 021.083.112
.i? 1: Root - Plan 2 - Carpark Plan 2 |l display disconnesso 1 021.083.136

Tipo oggetti BACnet

Qggetto

~

Solo segnali dei moduli evidenziati:

Selezionando questa opzione di filtraggio, nella finestra dei “Segnali” vengono visualizzati solo i segnali
appartenenti ai moduli evidenziati.

Vedere il seguente esempio:

"Codice identificativo Sottorete._ Nome : Locale Trova..

SHZMCG24 K2 SHZMCG24 001.047.203 Cabinet

SHA4XP150L K58 SHA4XP150L 001.172.047  Living room
SH2RE16AZ2E230 K5 SH2RE16A2E230 001.023.236  Living room
SHZRE16A4 Ké SH2RE16A4 001.205.086 Living room
SHAAXTEMDIS K11 SHA4XTEMDIS 001.018.117  Living room

SHA4XLS4P30L K57 SHA4XLS4P90L 002.088.144 | Kitchen

Opzioni di filtraggio (~)
["] Sclo segnali usati I [¥/] Solo segnali dei meduli evidenziati I [ Raggruppa per medule [ | Raggruppa per locale \:\
"Name 'SIN/ cH

| ) 1: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 kWh 1 001.023.236 *

| 3 2: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Wdmd 1 001.023.236 [I
| <@ 3: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Watt 1 001.023.236
| @ 4: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 VA 1 001.023.236
| & 5: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 var 1 001.023.236
| @ 6: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Ampere 1 001.023.236
| <@ 7: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Volt 1 001.023.236

| 8: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 PF 1 001.023.236

[Segnaii

Manuale UWP 3.0 tool 81



Avtomation Components

CARLO GAVAZZ| ¥

Raggruppa per modulo:
| segnali vengono raggruppati in base al loro modulo, come visualizzato nell’esempio che segue:

| K123 SBPSUSL 021.143.035

K124 SBPSUSL 021.151.233

K125 SBPSUSL  021.151.245

Raggruppa per locale:
| segnali vengono raggruppati in base al locale.

Segnali

@ Linje 3
B~
l!= Plan 4

Box di ricerca:
| risultati includeranno tutte le parole che contengono la stringa d’ingresso e la ricerca sara effettuata sui
moduli disponibili nel progetto. L’utente pud inserire il nome completo oppure una parte di esso.
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Moduli Car Park

Sensori ultrasonici

SBPUSL : sensore per interni 0°C
SBPUSL45 : sensore per montaggio in corsia a 45° gradi

Questi moduli possono essere aggiunti solo nel locale Linea.

Per configurarli, cliccare sulla figura relativa dopo che sono stati aggiunti al progetto:

b |P‘ SBPSUSL Rete 1 K122 SBPSUSL 002.247.025 Linje 3

Segue visualizzazione della configurazione guidata:

Segnali d’ingresso

Configurazione guidata ...

Modifica modulo -
Meodulo .‘
Cr Segnali d'ingresso
Configurazione guidata Nome | K122 SBBSUSL
Segnali d'ingresso SIN: [ Uggl [ 24?] I GZSNScttorate Rete 1 n
Segnali di uscita Segnali | Info
R ) @ 1: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Temperatura 1 ] Meodo disponibile
Proprieta # 2: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Carpark 1
® Avanzato
||| Aeplicsallacolonna

Nel campo Segnali d’ingresso, sono disponibili due segnali per essere usati in tutte le funzioni oppure nel
database o ancora letti Via Modbus oppure BACnet:

1) Temperatura letta dal sensore
2) Presenza di un’auto nel parcheggio monitorata dal sensore

Per maggiori informazioni su come usare questi segnali, fare riferimento al manuale software:
http://www.productselection.net/MANUALS/IT/uwp3.0 tool.pdf
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Segnali di uscita
Non ci sono segnali di uscita che possono essere gestiti dal controllore.

Segnali di diagnostica
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Configurazione guidata ...

a Modifica modulo Modulo
desl

s

Segnali di diagnostica

@6: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Caduta di tensione POW 1
@ 7: Root - Plan 3 - Linje 2 - Carpark K122 Caduta di tensione su D+ 1
@B: Reot - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Base sensore difettosa 1
@9: Reot - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Difetto pulsante locale 1
@10; Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Awviso calibrazione 1

AH: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Errore del sensore 1

Applica alla colonna

Configurazione guidata Nome ‘ K122 SBPSUSL ‘
Segnali dingresso siv: | ooz il 025] Sottorete
Segnali di uscita m‘m
FEQre loiegnan ch i 3: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Presenza 1 E e ST e

I = =
Proprieta 4: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Configurazione OK 1 M
®A'fﬂ“25t° g“':PS: Root - Plan 3 - Linje 3 - Carpark K122 Indice qualita Bus 1

]
J

][
J{

e

Il modulo & attivo

Il modulo & stato programmato

Indice di qualita del bus Dupline (=100 ok, <100 presenza di disturbi sul bus)

Caduta di tensione sul terzo cavo Dupline

Caduta di tensione sul bus Dupline

Il supporto base ¢ difettoso

Il pulsante del sensore & sempre attivo

Errore di calibrazione: nessun “echo” ricevuto

Il sensore ultrasonico & difettoso

Cross-talk (interferenze): segnali ricevuti da un altro sensore

Tensione di alimentazione Dupline

<@=D =6 HiE

Tensione del bus Dupline
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Proprieta
Configurazione guidata ...
g Modifica modulo . - m
- Proprieta
Configurazione guidata Nome | K3 SBPSUSLAS |
Segnali diingresso sw: | 21 114 195 Sottorete
Segnali di uscita m‘m
Segnali di diagnostica Lane, Ling, Posizione l ‘\I l Zl l Zl
Propriet
®Avanzato

Nella finestra delle proprieta, si possono modificare i seguenti parametri:

SIN

Questo campo puo essere compilato manualmente oppure automaticamente per mezzo della ricerca
della rete Dupline

Sottorete
La rete pud essere selezionata manualmente oppure automaticamente per mezzo della ricerca della
rete Dupline

Lane, Line, Posizione
Indirizzo del parcheggio
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Indicatore della lane
SBPILED: indicatori della /lane per interni

Per configurare questo tipo di modulo, cliccare sulla figura relativa, dopo che gli indicatori sono stati
aggiunti al progetto:

‘ﬁ| SBPILED Net 1 K30 SBPILED

000.000.000 Line 1,2

Segnali d’ingresso

Configurazione guidata ...

Modifica modulo |, . 'f
. vy
'qr Segnali d'ingresso

Configurazione guidata Nome | K4 SBPSUSLAS
R SIN: I 021” 050” ms]smmam
Seqnali di uscita Segrali | info |
Qe rdinancstia b . 1:Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Temperatura 1 4]| _Modo disponibile
Proprieta e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1 lg'
(%) Avanzato

Nel campo dei Segnali d’ingresso, € disponibile un segnale per I'uso in qualsiasi funzione, nel database,

oppure disponibile per la lettura via Modbus o BACnet: ad esempio la lettura della temperatura da parte
del sensore.

Per maggiori informazioni su come usare questi segnali, fare riferimento al manuale del software:
http://www.productselection.net/MANUALS/IT/uwp3.0 tool.pdf

Segnali di uscita

Configurazicne quidata ...

Modifi dul 4
a odifica modulo ﬂ

Segnali di uscita

Configurazione guidata
Segnali dingresso

Segnali di uscita

Nome | K& SBPILED

SIN: [ I]DGH EKJD”

000 Sottorete

Segnali | Info
Segnali di diagnostica WE==12: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K8 Indicatore 1
Proprieta
(%) Avanzato

a

Modo disponibile
(=
A

Un segnale di uscita, il LED, pud essere gestito da qualsiasi logica del sistema.

Segnali di diagnostica

Si tratta dei segnali gia descritti con riferimento ai sensori.
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Sensore contatore
SBPUSCNT: sensore contatore per interni

Questi moduli possono essere aggiunti solo nel locale Linea.

| campi Segnali d’ingresso, Segnali di Uscita, Segnali di diagnostica, sono gli stessi gia descritti per
SBPSUSLA45.

Proprieta

Configurazione guidata ...

Modifi dul '
odifica moduio Modulo ﬂ

Proprieta

<

Configurazione guidata Nome | K12 SBPSUSCNT

Segnali d'ingresso

SIN: I 000” 000” OODISottorete Rete 16
Segnali di uscita Proprieta| Info
5 Ii di d sti
S EstcL Clagnasica Lane, Line, Posizione [ 0] l 0] l 0}
Proprieta
Colore sensore quande un'auto viene rilevata [OFF j
@ Avanzato
Colore sensore quando non vengonao rilevate auto [B\u j

Colore occupato sempre acceso

Colore libero sempre acceso

Lane, Line, Posizione: numero di auto rilevate nella Lane, nella Line e nella posizione.
Colore sensore quando un’auto viene rilevata: colore del sensore quando si rileva un’auto in movimento

Colore sensore quando non vengono rilevate auto: colore del sensore quando non si rilevano auto in
movimento.

Colore occupato sempre acceso: il LED del sensore sara sempre quello selezionato nel campo “Colore
sensore quando un’auto viene rilevata”.

Colore libero sempre acceso: il LED del sensore sara sempre quello selezionato nel campo “Colore
sensore quando non vengono rilevate auto”.
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RS485 verso interfaccia smart-dupline
SBP2DI48524
71 || sBe2Diass24  Rete 1 K2 SBP2DI48524 000.000.000 Root

Nellinterfaccia RS485 verso smart-Dupline non ci sono Segnali Ingresso/Uscita

Segnali di diagnostica

Configurazione guidata ...

= Modifica modulo -
||r_ .Lrl Modulo ﬂ

Segnali di diagnostica

Configurazione guidata Nome | K3 SEP2DI48524

Segnali d'ingresso SIN: [ 002” 24?” om]smorete Rete 168
Segnali di uscita Segnali | Info

ceavml il dlas s héﬂ: Root - Carpark K3 Il display disconnesseo 1 1 MedoRsponbie
Proprieta ﬁ 2: Root - Carpark K3 Display non corretto 1

@ Avanzato 3: Root - Carpark K3 Configurazione OK 1

I?="'=""4: Root - Carpark K3 Indice qualita Bus 1

v | Applica alla colonna |

e oo |
L ]

' &
)

Questo segnale indica se il display & collegato correttamente

Questo segnale indica se il tipo di display collegato & quello selezionato nel

Questo segnale indica se il modulo & stato programmato

=
ﬁ : campo “Proprieta”
:
P

* | Indice di qualita del bus Dupline (=100 ok, <100 & presente un disturbo sul bus)
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Proprieta

Configurazione guidata ...

Modifica modulo | - w
N
Proprieta
Configurazione guidata Nome | K2 SEP2DI48524 |
Segnali dingresso s | ooo] ooo 000] Sottorete

Segnali di uscita Proprietd| |nfo

Segnali di diagnostica

N Display disponibili
Proprietd
(&) avanzato SBPDISA
SBPDISAT
SBPDISALH
SBPDISALHT
SBPDISARH
SBPDISARHT
SBPDISZ

H SEPDISZT
SEPDIS2AL
SBPDISZALT

— e [—conterns—]
SBPDISZART

In questo campo, deve essere selezionato il display collegato a SBO2DI148524.

15 Impostazione di data e ora

Per sincronizzare I'ora del controller car park UWP 3.0 tramite internet, usare come tramite SBP2CPY24,
aggiungendo l'indirizzo del SBP2CPY24 nella finestra “Imposta data e ora del controller’. Pud anche
essere un indirizzo DYNDNS.

Database Aiuto

Imposta data e ora dell'Sx2WEB24

™ Imposta data e ora dell’'Sx2WEB24
B ! Root {@ P

| ] k1 seP2mce32d

Data e ora del controller

Configurazione guidata Imposta data e ora | Aggiomamento data e ora da Internet ‘

Data e ora del controller

|E‘ K2 SBP2DI48524

. <
Aggiomna dats & ora del controller tramite intemet P4

Server addizionale

Insert Additional Server 0poolntp.org
1.poolntp.org
| agd || Remewe | |2poocintporg

3.pool.ntp.or
r————] |

[ Saive impostazioni nell Sx2WEB24 |
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16 Server remoto per segnali di ingresso digitale

Grazie a questa funzione, puoi usare un controller UWP 3.0 come Server remoto per raccogliere lo stato
di fino a 740 segnali di ingresso digitale di moduli Smart Dupline® e WiDup. Dopodiché, lo stato dei
segnali verra inviato tramite servizio API proprietario ad un server SBP2CPY24 esterno dove i segnali
verranno gestiti come posti auto (come i sensori interni SBPSUSLxx).

Questa soluzione & perfetta per interfacciare dispositivi generici dotati di contatto di uscita (come sensori
di zona o di occupazione) e poi gestirli come sensori Car Park nel CPY server.

@ala

cloud
____MAA_
| |
> K o
5 B WebAPI | o
N A »

MAIA

UP to 10 UWP 3.0

SBP2-CPY
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Architettura di sistema

A) Un server SBP2CPY24 esterno (richiesto) raccoglie le informazioni di occupazione dai sensori interni
e dai segnali di ingresso digitale

(B) Un controller UWP 3.0 usato come Server remoto dove i segnali di ingresso digitale appartengono
a reti Smart Dupline® e WiDup (fino a 740 sensori)

(C) Fino a 10 controller UWP 3.0 per sensori interni SBPSUSLxX, indicatori e display (fino a 6300 sensori
interni).

Nota: se non devi gestire alcun sensore interno SBPSUSLxx nel progetto Car park, € richiesto un
controller UWP 3.0 aggiuntivo per gestire i display DISxRSE.

Requisiti di sistema

Per usare questa funzionalita, devi abilitare tutti i servizi Car park nel controller UWP 3.0 usato come
Server remoto. Tramite il protocollo API web, sarai in grado di inviare lo stato dei segnali digitali ad un
server CPY esterno cosi da poterli visualizzare.

Di seguito i tre macro passaggi per complitare la configurazione:

o Dal UWP Tool: seleziona | segnali di ingresso digitale e associa ogni segnale ad un’area/zona.
Il sistema assegnera automaticamente ad ogni segnale un ID.

o Dalla WEB-App: imposta username/password per abilitare il servizio API

e Dal CPY Server: imposta i parametri per ottenere le informazioni dal’lUWP 3.0 collegato ai
segnali di ingresso digitale trattati come posti auto.
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Come configurare i segnali di ingresso digitale

Nota: un controller UWP 3.0 dev’essere usato come Server remoto solo per raggiungere il bilanciamento
del carico ed evitare inefficienze; tutte le altre funzionalita car park devono essere disabilitate.

Prima di tutto, se non puoi selezionare I'icona, apri il Program setup, clicca su Car Park project settings
e aprila scheda CPY server. Seleziona I'opzione Disable CPY (vedi schermata sotto) e clicca su Confirm
per salvare le modifiche.

CPY server

The CPY server is integrated into the UWP controller x

A SBP2CEY24 server is used )4

Disable CPY

Dopodiché, assicurati di aver aggiunto tutti i moduli ai quali appartengono i segnali di ingresso digitale
che vuoi gestire dal CPY Server. Inoltre, devi selezionare il modo Switch dalle proprieta del modulo
(scheda Input signals > Modules > Available mode).

Dalla scheda Add, clicca sull'icona Digital car park (vedi immagine sotto).

Apparira la seguente finestra:

Digital car park
Digital car park. | Area and zone editor |
Filter options ()
ey T
Name Id Part number Location Subnet
E @@ K3 SHPINCNT4 26 SHPINCNT4 Root Net 1 004.005.2
[ 1: Root - /O Modules K3 Switch 1 27
[ 2: Root - I/0 Modules K3 Switch 2 28
[ 3: Root - I/0 Modules K3 Switch 3 29
[ 4: Root - I/O Modules K3 Switch 4 30
i BE@E® K7 BDB-IOCP8-U 222 BDB-IOCP8-U Root Net 1 001.00%.1
1: Root - I/O Modules K7 Switch 1 223
[ 2: Root - /0 Modules K7 Switch 2 224
i 3: Root - I/O Modules K7 Switch 3 225
l 4: Root - I/O Modules K7 Switch 4 226
- s

=

Dalla finestra Digital Car Park, vedrai solo | moduli che hanno almeno un segnale Switch.
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Opzione

Descrizione

Nascondi tutti
(Collapse all)

Vengono nascosti tutti i moduli e le informazioni dei relativi segnali

Mostra tutti
(Expand all)

Vengono mostrati tutti i moduli e le informazioni dei relativi segnali

Pubblicati
(Published)

Vengono mostrati solo i segnali digitiali abilitati (V).

Cerca (Search box)

Il sistema cerchera tra i moduli del progetto disponibili e il risultato includera tutte le parole
contenenti la stringa immessa. Nota: puoi inserire il nome completo o parte di esso.

Informazioni moduli e segnali

Per ogni modulo vedrai le seguenti informazioni:

Name

Id Part number Location Subnet SIN Area Zone

EHE1] Switch contact 1-4 for CP3 Digital inp... 81 BDB-INCON4-U  Root Net 1 000.000.000
1: Root - 1/0 Modules Switch contact... 82 First Flcor PL C1-1
2: Root - 1/O Modules Switch contact... 83 First Floor PL Cc1-1
3: Root - 1/0 Modules Switch contact... &4 First Flcor PL C1-1
4: Root - I/O Modules Switch contact... 85 First Floor PL Cc1-1
=] ® Switch contact 5-8 for CP3 Digital inp... 105 BDB-INCON4-U  Root Net 1 000.000.000
1: Root - 1/O Modules Switch contact... 106 First Floor PL c1-1
2: Root - 1/O Modules Switch contact. 107 First Floor PL Cc1-1
3: Root - I/O Modules Switch contact... 108 First Floor PL c1-1
4: Root - I/O Modules Switch contact.. 109 First Floor PL Cc1-1
Campo Descrizione

Casella di selezione
(Selection box)

Se lo selezioni per un modulo, verranno selezionati anche i relativi segnali da
abilitare.

Nome (Name)

Mostra il nome del modulo/segnale nella configurazione.
N.B: da questa finestra non puoi cambiare il nome.

Id

Identificatore univoco del segnale digitale nella configurazione. Questo
riferimento & importante per unire il segnale nel’lUWP 3.0 Tool e il segnale nel
CPY server.

N.B: il sistema associa questo valore automaticamente e non puoi cambiarlo.
Ogni segnale verra mostrato nel CPY Server con questo riferimento.

Codice prodotto (Part

Mostra il codice prodotto del modulo Smart Dupline®

number)
Location Mostra la location del modulo
Subnet Mostra il Master Channel Generator
SIN Mostra il numero di SIN del modulo
Mostra I'area del segnale digitale in base alla configurazione della scheda
Area Area and Zone editor.

N.B: ogni area piu avere piu zone.

Zona (Zone)

Mostra la zona del segnale in base alla configurazione della scheda Area and
Zone editor.

N.B: una zona puo appartenere ad una sola area.
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Di seguito le diverse procedure per pubblicare i segnali di ingresso digitale sul CPY Server.

Come aggiungere/modificare un’area

1. Apri la finestra Digital car park e vai alla scheda Area and zone editor

Digital car park

Digital car park | Area and zone editor
Area list Zone list

Selected area

Selected zone

Zone 1

Area 1 |

2 . Da Area list, aggiungi (Add) un’area (nome di default Area 2 perché 'Area 1 & gia presente)

3 . Da Area list, seleziona I'area che vuoi rinominare
4 . In Selected area inserisci il nome che vuoi assegnare e clicca su Save

5. Vai alla scheda Digital car park e clicca su Confirm per salvare le modifiche
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Come aggiungere/modificare una zona

Nota: prima devi selezionare un’area.

1. Apri la finestra Digital car park e vai alla scheda Area and zone editor

Digital car park

Digital car park | Area and zone editor
Area list Zone list

Selected area

Selected zone

Area 1 |

Zone 1

. Da Area list, seleziona I'area alla quale vuole aggiungere una zona.

Nota: la selezione si colora di azzurro.

3 . Da Zone list, clicca su Add per aggiungere una zona con il nome di default.

Nota: se selezioni I'’Area, viene proposta la Zone1 di default.

4 . Da Zone list, seleziona la zona da rinominare.
Nota: la selezione si colora di azzurro.

5. Nel campo Selected zone, inserisci il nome da associare alla zona e clicca su Save

6 . Vai alla scheda Digital car park e clicca su Confirm per salvare le modifiche
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Come eliminare un’area

1. Apri la finestra Digital car park

2 . Da Area list, seleziona I'area che vuoi eliminare.
Nota: la selezione si colora di blu.

3 . Clicca su Yes dal pop up per confermare la cancellazione.

Information

Note:
e |l sistema mostra un messaggio di avviso se provi a eliminare I'unica area della configurazione.

Warning

o |l sistema mostra un messaggio di avviso se provi a eliminare un’area che é assignata ad almeno
un segnale digitale.

Warning

4 . Vai alla scheda Digital car park e clicca su Confirm per salvare le modifiche
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Come eliminare una zona

1. Apri la finestra Digital car park
2 . Da Zone list, seleziona la zona che vuoi eliminare.
Nota: la selezione si colora di azzurro.

5. Clicca su Yes dal pop up per confermare la cancellazione.

Note:
e |l sistema mostra un messaggio di avviso se provi a eliminare I'unica zona dell’area.

Warning

e |l sistema mostra un messaggio di avviso se provi a eliminare una zona che e assignata ad
almeno un segnale digitale.

Warning

3 . Vai alla scheda Digital car park e clicca su Confirm per salvare le modifiche
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Come associare un sensore ad un’area/zona

Associando segnali ad un’area/zona, puoi associare e mappare segnali digitali in base alle tue necessita.
Dal momento che nel CPY Server ogni area rappresenta un nodo e le zone rappresentano un sotto livello,
la struttura dell'impianto risultera chiara ed organizzata.

Seguire la procedura per abilitare ed assegnare ai segnali digitali area/zona.

1 . Apri la finestra Digital car park

Digital car park
Digital car park | Area and zone editor

Filter options (+)

Name Part number SIN

8@ K2 BDB-INCON4-U

25|BDB-INCON4-U  Root Net 1 000.000.000

. (&) 1; Root - I/O Modules K2 Switch 1 26 First floor 'ZuneZ l
2: Root - I/0 Modules K2 Switch 2 27 First floor C1-1
@ 3: Root - I/0 Modules K2 Switch 3 28 First floor C1-1
E 4: Root - I/O Modules K2 Switch 4 29 First floor C1-1

>

(= cancer— [“Contrm ]

2 . Dalla scheda Digital car park, espandi la vista del modulo per vedere tutti i relativi segnali digitali

3 . Dalla prima colonna, seleziona i segnali che vuoi abilitare per la funzionalita Car Park Digital
input.
N.B: la V verra mostrata per i segnali che abiliti.

4 . Dalla colonna Area, assegna un’area esistente al segnale digitale selezionato.
Per creare una nuova area, vedi How to add/edit an area

5 . Dalla colonna Zone, assegna una zona esistente al segnale digitale selezionato.
Altrimenti, vedi How to add/edit a zone

6 . Clicca su Confirm per salvare le modifiche
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Come verificare I’associazione tra segnale digitale e sensore Car park

L’associazione tra segnale digitale (configurato da UWP 3.0 Tool) e il CPY Server viene effettuata
tramite il parametro ID. Il sistema assegna questo parametro in automatico (I'utente non lo pud

modificare) ad ogni segnale ed ogni segnale aggiunto alla configurazione verra mostrato nel CPY
Server con questo riferimento.

L’'ID va considerato nelle fasi di progettazione e configurazione del sistema al fine di identificare
agevolmente ogni segnale come sensore nel CPY Server.

L’esempio sotto mostra I'associazione di quattro segnali digitali di un modulo Smart Dupline® ed i
corrispettivi sensori nel Car Park del CPY Server:

UWP 3.0 Tool — Finestra digitale Car park digital CPY Server - Disegno
| L Qam =2
p| Sensor-ID_35
Vacant: 0d Oh 7m 59s
Sensor-ID_36
B8 @ @ E’ SHPINCNTA 34 Vacant: 0d Oh 8m 14s
1: Root - 1I/O Modules K3 Switch 1 35 @
2: Root - I/O Medules K3 Switch 2 36
3: Root - 1/O Modules K3 Switch 3 37 p-| Sensor-ID_37
Vacant: 0d Oh 8m 24s
4: Root - 1I/O Modules K3 Switch 4 38 E
» | Sensor-ID_38
" | vacant: 0d Oh 8m 38s

8

¢ Clicca qui per vedere il video di questa procedura.
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Come abilitare il servizio APl in UWP 3.0

Per costruire la comunicazione tra il modulo UWP 3.0 al quale vengono collegati i segnali digitali e
I'SBP2CPY24, devi abilitare il servizio API dal controller. Segui questa procedura:

1. Accedi alla web-app del controller

= & A

API Configuration

/' Senvice configuration

Service
Enable -

Username * Password
cpy "

2. Vai a Services > API Configuration
3. Abilita il servizio
4. Inserisci Username e Password

N.B: devi inserire queste informazioni nel SBP2CPY24 per connetterti al controller e ricevere le
informazioni circa 'occupazione dei segnali digitali configurati.
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17 MAIA Cloud per il Car Park

In applicazioni Car Park ci sono due casi d’'uso che possono essere gestiti su MAIA Cloud:
1. Per CPY integrato, devi attivare UWP 3.0 nella tua organizzazione. In questo caso UWP 3.0
viene considerato un gateway.
2. Per CPY esterno con piu controller puoi attivare SBP2CPY24 nella tua organizzazione e
aggiungere ogni UWP 3.0 come endpoint, se tutti i dispositivi sono collegati alla stessa LAN. In
questo caso SBP2CPY24 & un gateway e gli UWP 3.0 sono endpoint.

Come registrarsi su MAIA Cloud

1. Apri il motore di ricerca
2. Vai alla pagina di login di MAIA Cloud: https://app.maiaconnect.com
3. Clicca su Register sotto il pulsante Log In
4. Inseriscii seguenti dati:
e Nome (first name)
e Cognome (last name)
e Etichetta organizzazione (organization label)

Nota: questa descrizione identifica la tua organizzazione. Puoi usare il nome della tua
compania o del tuo progetto e puoi modificarlo in seguito.
¢ Identificativo organizzazione (Organization ID)

Nota: e lidentificativo unico dell’'organizzazione, utile per il supporto tecnico. Non puo
essere modificato e non sono ammessi caratteri speciali.

e Paese (Country)

o UWP-ACTIVATION-KEY valido per la registrazione (Valid UWP-ACTIVATION-KEY for
Registration). Scrivi la chiave di attivazione Carlo Gavazzi inclusa nel tuo kit UWP-
ACTIVATION-KEY.

e E-mail e conferma email (E-mail confirmation)

e Password and conferma password (Password confirmation)

5. Leggi e accetta la Privacy policy e i Terms of Use
6. Clicca su Register
7. Clicca sul link incluso nell’email che hai ricevuto per abilitare il tuo profilo
8. Accedi con le tue credenziali al portale web MAIA Cloud.
Note:

o |l tuo utente viene automaticamente registrato come amministratore dell’'organizzazione con il nome
della tua compania.

o UWP-ACTIVATION-KEY puo essere usato una volta per registrarsi su MAIA Cloud. Usa la stessa
chiave per aggiungere il dispositivo alla tua organizzazione. Per ulteriori dettagli vedi Activation

key User Manual

Come attivare un dispositivo su MAIA Cloud

Apri il motore di ricerca
Accedi alla tua organizzazione MAIA Cloud (https://app.maiaconnect.com)
Clicca su = per aprire il menu principale
Vai a Devices > Activate
Completa la pagina di attivazione con le informazioni del dispositivo:
o Device Label (il nome del dispositivo)
¢ Latitude e longitude per la geolocalizzazione

o kw0~

Nota: puoi navigare sulla mappa o usare la casella di ricerca.

Manuale UWP 3.0 tool 101


https://app.maiaconnect.com/
https://gavazziautomation.com/images/PIM/BROCHURE/CHS/ActivationKey_EIM.pdf
https://gavazziautomation.com/images/PIM/BROCHURE/CHS/ActivationKey_EIM.pdf
https://app.maiaconnect.com/

CARLO GAVAZZI
Automation Components

e UWP-ACTIVATION-KEY. Inserisci il codice di attivazione Carlo Gavazzi incluso nel tuo
kit UWP-ACTIVATION-KEY.
6. Cliccasuv/
Vai alla home page del tuo MAIA Cloud
8. Clicca su § > Assign credit per abilitare il servizio VPN del tuo dispositivo.
Nota: per assegnare crediti devi avere almeno un mese di VPN inutilizzato. Per aggiungere
risorse alla tua organizzazione, devi avere un codice UWP-LICENCE (vedi Licence code User

Manual).

~

9. Clicca su v > Application profile per impostare il profilo di default.

10. Per 'TUWP 3.0 Tool

Se usi la versione... Allora...

8.4.0.3 e successive In pochi secondi UWP 3.0 sara online

8.4.0.3 e precedenti Vai a Come abilitare il servizio VPN per un
UWP 3.0 installato e segui la procedura

Per 'SBP2CPY24

If you use the version... Allora...

2.6.3 e successive In pochi secondi SBP2CPY?24 sara online

2.6.3 e precedenti Vai a Come abilitare il servizio VPN per un
SBP2CPY24 installato e segui la procedura

Come abilitare il servizio VPN per un UWP 3.0 installato

1. Vai alla tua organizzazione MAIA Cloud e attiva il tuo UWP 3.0

Vedi Come attivare un dispositivo su MAIA Cloud

Aggiorna il tuo UWP 3.0.

Nota: il servizio VPN é disponibile a partire dalla versione 8.4.0.3 di UWP 3.0 Tool.
Accedi alla web app UWP 3.0

Clicca su = per aprire il menu principale

Vai a Service > Remote VPN Services

Abilita il servizio

Scrivi il codice di attivazione del tuo kit UWP-ACTIVATION-KEY

n

No ok

Nota: verifica che il Server MAIA Cloud Standard sia stato configurato.
8. Clicca su @ per salvare
Nota: l'icona verde ti informa che la procedura si e conclusa correttamente.

Come abilitare il servizio VPN per un SBP2CPY24 installato

1. Vai alla tua organizzazione MAIA Cloud e attiva il tuo SBP2CPY24

Vedi Come attivare un dispositivo su MAIA Cloud

Aggiorna il tuo SBP2CPY24

Nota: il servizio di VPN é disponibile in SBP2CPY24 a partire dalla versione 2.6.3.
Accedi al CPY server

Vai a System settings > VPN settings

Abilita il servizio

Scrivi il codice di attivazione del tuo kit UWP-ACTIVATION-KEY

N

o ghsw

Nota: verifica che il Server MAIA Cloud Standard sia stato configurato.
7. Clicca su @ per salvare

Nota: l'icona verde ti informa che la procedura si € conclusa correttamente.
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Come aggiungere un endpoint su MAIA Cloud
(nel caso di CPY esterno con piu controller)

Per CPY esterno con piu controller puoi attivare SBP2CPY24 nella tua organizzazion e aggiungere ogni
UWP 3.0 come endpoint.
Puoi seguire questa procedura per aggiungere i controller solo se il CPY esterno e gli UWP 3.0 sono
collegati alla stessa LAN.

1. Apri il menu principale (main menu)
2. Vaia Devices > VPN
3. Vai alla scheda Endpoints
4. Clicca su =+ dalla colonna Actions del’SBP2CPY24 desiderato
5. Dal menu Endpoint Options, inserisci le seugenti informazioni:
e Nome (Name)
e Descrizione (Description)
Nota: non e obbligatoria ma utile per trovare piu velocemente un endpoint.
e Indirizzo IP (/P address)
e Profilo dell’applicazione (Application profile). Clicca su ¥ e scegli il profilo UWP di
default (UWP 3.0 default profile)
6. Seleziona la casella Enabled per attivare un endpoint

7. Clicca su Vv per salvare la configurazione.
Nota: dopo questa procedura, devi resettare il servizio di VPN.

Nota: il numero massimo di endpoint é 2. Se hai bisogno di aggiungere pit endpoint, clicca su #°Edit
Gateway. Se lo modifichi, poi devi resettare il servizio di VPN.

Come inviare una configurazione da remoto ad un CPY integrato usando MAIA
Cloud

1. Apri un motore di ricerca

. Accedi alla tua organizzazione MAIA Cloud (https://app.maiaconnect.com)
3. Connettiti al CPY integrato attraverso 'UWP Tool usando I'lP virtuale del CPY integrato
Per ulteriori informazioni vedi Come collegare il controller da remoto tramite MAIA Cloud
(VPN)
Clicca su Read the configuration from controller e poi su Close a fine procedura
Clicca su Send to controller per inviare la configurazione
Salva la configurazione e poi su Close a fine procedura
Clicca su Project Configuration e apri Configuration/controller list
Modifica I'lP del CPY integrato e imposta I'lP virtuale.
Nota: copia il relativo IP del CPY integrato che trovi in MAIA Cloud e incollalo nel Carpark
locator manager di UWP Tool.

© N oA
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Devices (?) Needhelp?
Device Service Enabled Autorenewal VPN Status Actions
v CPY_CGC_Belluno ©) ® =
A CPY_Station_Belluno [© ® =
Endpoint Application Status
SSH
gateway UCS_7_HOME_PATH

not connected - Connect
Gateway UWP_Tool

Real IP: 127.0.0.1

COPY THE VIRTUAL IP WebApp_HTTP [ ]

WebApp_HTTPS °

9. Clicca su Compile the project e poi su Close a fine procedura
10. Invia la configurazione al CPY integrato cliccando su Send configuration to SBP2CPY24 e poi
su Close a fine procedura

B¢ Clicca su per vedere il video di questa procedura.
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Come inviare la configurazione da remoto ad un CPY esterno con piu controller
usando MAIA Cloud

1. Apri un motore di ricerda
2. Accedi alla tua organizzazione MAIA Cloud (https://app.maiaconnect.com)

3. Clicca su > Connect dalla colonna Action del CPY integrato che devi gestire.
Nota: il menu a tendina Connection si aprira automaticamente.

Devices > VPN Show .. v | sontby v [] s

Devices @ Need help? ’_

Device Service Enabled Autorenewal VPN Status Actions

v CPY.CGC_Belluno S ()

Connect

v CPY_Station_Belluno (7 o

Disconnect
Reset the device VPN connection
Autorenewal | |

Logs

GET INFO FOR TECHNICAL SUPPORT

4. Clicca su UWP Tool dal menu a tendina Connection per configurare una connessione remota

a UWP 3.0.
Per ulteriori informazioni vedi Come collegare il controller da remoto tramite MAIA Cloud
(VPN)

[Z] Devices = wen Show ... v Sort by:

Devices () Needhelp?
Device Service Enabled Autorencwal VPN Status Actions

~ CPY_CGC Belluno

Endpoint Application Status
gateway - °
‘connected - Disconnect
Gateway
Real IP:127.0.01

T [ ]
Virtual IP: 192.18.32.196

L]

UWP3_ParkingLot1 UCS.7_HOME_PATH Netive dpplicsti @)
‘connected - Disconnect

Parking Lot area 1 \

UWP_Tool Native Applicati [ ]
Real IP:10.1.5.72

Virtual IP: 100.64.1.33
Connected users: elenavie.92@gmail.com e

Clicca su Read the configuration from controller e poi su Close a fine procedura
Clicca su Send to controller

Salva la configurazione e poi su Close a fine procedura
Clicca su Project Configuration e apri la Configuration 2
Configura una connessione remota tramite UWP Tool al controller 2 usando il suo IP virtuale
Consiglio: torna su MAIA Cloud e copia I'IP virtuale di UWP 3.0 da UWP Tool.
10. Clicca su Send to controller € poi su Close a fine procedura
Nota: ripeti i passi 8-9-10 per ogni configurazione.
11. Clicca su Project Configuration e apri la Configuration/controller list
12. Modifica I'lP del CPY integrato e imposta I'lP virtuale

© o NoO
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Nota: copia il relativo IP del CPY integrato che trovi in MAIA Cloud e incollalo nel Carpark
locator manager di UWP Tool.

AR
Devices (D Neeaneip

Device ‘Sarvice Enabled Autorenewal VPN Status Actions

Test Controller 1 00:19:£E:10:91:45 10.15.74 10.15.74 L4

Configuration 1

Endpoint Application Status rest Controller 2 00:19:EE10:72:13 10,1571 10.1.5.71 (¥4 @

gateway

- ]
ebAD_HTT .
ebApp_HTT °

[}

1C5_7_HOME_PATH I

 PROGRAM_PATH N hpsiicas @
Native Appiicats [ ]
HTTP .

13. Clicca su Compile the project e poi su Close a fine procedura

14. Invia la configurazione al CPY esterno cliccando su Send configuration to SBP2CPY24 e poi
su Close a fine procedura

¢ Clicca qui per vedere il video di questa procedura.
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