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Version actualizada

Contenido sujeto a cambios.
Descargar la version actualizada: www.productselection.net
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Observaciones importantes

Esta seccién contiene instrucciones relativas a la seguridad que son importantes y deben
respetarse durante la instalacion, uso y mantenimiento del equipo. Recomendamos seguir estas
normas escrupulosamente para evitar provocar dafios en los dispositivos 0 maquinas, asi como
lesiones o incluso la muerte a las personas. Lea el presente manual con atencién antes del
comienzo de cualquier operacién de instalacion, mantenimiento o uso.

° Componentes eléctricos sometidos a alta tensién constante
° Informacion sobre seguridad importante para evitar sufrir lesiones
° Informacién importante para un uso correcto del sistema

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Glosario

Sensor: sensor inalambrico para la deteccion de vehiculos detenidos.

Plaza de aparcamiento: espacio de estacionamiento para vehiculos delimitado por lineas
(azules, blancas, amarillas).

IATA: International Air Transport Association (www.iata.org).

ISM: Industrial, Scientific, Medical (industrial, cientifico, médico). Siglas que designan
frecuencias de uso libre para dispositivos de baja potencia.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Introduccion

El presente manual describe los procedimientos de instalacion y configuracion de los sensores
inaldmbricos SBPWSIx para la deteccion de coches en plazas de aparcamiento.

El procedimiento de instalacion se divide en dos partes:
¢ Montaje del sensor
e Instalacion del sensor

Este proceso de configuracion, que se lleva a cabo con el software Sensor Manager, se explica
para cada una de las versiones de sensor. Esta parte se divide en tres secciones:

e Configuracién del sensor: ajuste, calibracién, prueba de los sensores.
e Configuracién de la red: asociacién del sensor al concentrador/red correspondiente.

e Integracion en el servidor CPY.

Consulte el “Manual del sistema de aparcamiento UWP 3.0” si desea mas
informacion sobre la integracion del sistema de aparcamiento UWP 3.0

El cumplimiento y respeto de las instrucciones y recomendaciones incluidas en este manual
garantizara el correcto funcionamiento de los sensores y de todo el sistema.

CP3 Outdoor: Manual de usuario



on Components

c¥ CARLO GAVAZZ|

Descripcion general

El sensor inalambrico SBPWSIx forma parte del sistema Carpark, que contiene otros tipos de
sensores, controladores y displays. EI SBPWSIx ha sido disefiado para su soterramiento en la
plaza de aparcamiento, de modo que sea completamente invisible. Detecta si la plaza de
aparcamiento esta ocupada/libre a través del campo magnético terrestre.

A continuacion, describimos brevemente el funcionamiento de los sensores para que entienda
mejor como utilizar el software en funcion de cada tipo de estos. El sensor es un dispositivo
electrénico cuyo objetivo consiste en detectar los vehiculos y que consta de estos cuatro
elementos bésicos:

A Indicador de Sefialala orientacién del sensor hacia el concentrador SBPCWSI1 o los puentes
flecha LoRaWAN® y NB-IoT.
= Despierta al sensor del modo de “espera prolongada” mediante un iman.
B Interruptor reed

= Reinicia el sensor.

Tarjeta con un microordenador con fines de gestion. Contiene el sensor de
campo magnético de tres ejes, un chip inalambrico y una antena direccional para
la transmisién/recepcion de los paquetes de datos.

c Placa
electrénica

Bateria de litio LiSoCI2 de 3,6 V, cuya capacidad es:
D Bateria de litio SBPWSI1: 17.5/19 Ah.
SBPWSI2: 13 Ah.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Radiocomunicacion

El sensor cuenta con un transceptor de radio. El sensor se encuentra disponible en dos
versiones, en funcion del protocolo de comunicacion:

Modelo Version radio
SBPWSI1 Estandar LoRaWAN®/red Long Range Wireless
SBPWSI2 NB-loT

Cada modelo posee sus propias caracteristicas y debe seguirse un
procedimiento adecuado para su instalacion y configuracion.

Funcionamiento del sensor
Magnetometro de tres ejes

La deteccién del coche se efectla a través de un componente magnetorresistivo. El valor total
de la magnitud medida por el sensor es el resultado de la suma del valor de cada uno de los tres
ejes objeto del estudio.

El sensor SBPWSIx posee dos valores de umbral: uno bajo y otro alto. Si el sensor presenta el
estado Libre (por debajo del umbral bajo), para que cambie, el valor total de la magnitud debe
ser superior al valor del umbral alto.

Si el sensor presenta el estado Ocupado (por encima del umbral alto), para que cambie, el valor
total de la magnitud debe ser inferior al valor del umbral bajo.

Las variaciones que se produzcan entre los limites de ambos umbrales no redundaran en un
cambio de estado del sensor.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Arquitectura (red Long Range Wireless privada)

El sensor SBPWSI1 se puede configurar de modo que transmita el estado de la plaza de
aparcamiento al concentrador SBPCWSI1 mediante comunicacion Long Range Wireless en una
red privada. El concentrador SBPCWSIL1 recopilara la informacion sobre ocupaciéon de cada
sensor SBPWSI1 y la transmitira, en tiempo real, al servidor SBP2CPY24.

A 4 i A A A

Elemento Componente Funcion

Detecta los cambios en el campo magnético terrestre provocados por la
presencia de objetos ferrosos (vehiculos).

Recopila el estado de la plaza que envia cada sensor en tiempo real

A Sensor SBPWSI1

B ggggwggdor mediante tecnologia Long Range Wireless. Puede gestionar hasta 100
sensores y se puede colocar a hasta 500 m de los sensores.
. Recibe los datos recopilados por los concentradores SBPCWSI1
Sistema UWP < . .
c a través de la nube. El estado de la plaza se gestiona del mismo modo

3.0/SBP2CPY i 9 o .
que la informacién del resto de los sensores (ultrasénicos, caAmara IP).

CP3 Outdoor: Manual de usuario 10
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Arquitectura (red LoRaWAN®)

El sensor SBPWSI1 se puede configurar de modo que transmita el estado de la plaza de
aparcamiento directamente a una pasarela LoRaWAN® o red publica. A continuacion, la
pasarela enviara la informacion al servidor LoRaWAN® correspondiente.

Internet
(LoRaWAN®)
LoRaWAN"™ Server
5 (<T>)
LoRaWAN®
N /N A 7 A

Elemento Componente Funcion
Detecta los cambios en el campo magnético terrestre provocados
A . . p
SEnSeF SIS por la presencia de objetos ferrosos (vehiculos).
B Puentes Recopila el estado de la plaza que envia cada sensor en tiempo
LoRaWAN® real mediante pasarelas/redes/servidores LORaWAN® estandar.

CP3 Outdoor: Manual de usuario 11
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Arquitectura (red NB-IoT)

El sensor SBPWSI2 se puede configurar de modo que transmita el estado de la plaza de
aparcamiento directamente a una pasarela NB-10T o red publica. A continuacion, la pasarela
enviard la informacién al servidor de nube y después al servidor CPY.

=
(5}
°
<}
=

Q0|00

Q0|00 c
Q@ 0ojo o0
Q0o o0

s 4(7»

NB-loT

Funcién

Elemento

A

Componente

Sensor SBPWSI2

Detecta los cambios en el campo magnético terrestre provocados
por la presencia de objetos ferrosos (vehiculos).

Recopila el estado de la plaza que envia cada sensor en tiempo

B - .
Puentes NB-loT real mediante la red NB-IoT.
. Recibe los datos recopilados por los puentes NB-IoT a través de
Sistema UWP : 3
C la nube. El estado de la plaza se gestiona del mismo modo que la

3.0/SBP2CPY

informacion del resto de los sensores (ultrasénicos, camara IP).

CP3 Outdoor: Manual de usuario 12
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Notas de seguridad

Una correcta instalacién del sensor es esencial para garantizar la seguridad de los peatones,
ciclistas y animales. El sensor SBPWSIx se instala en aparcamientos al aire libre y con las
plazas sin definir, a los que puede acceder cualquier persona. Por lo tanto, su instalacion debe
llevarse a cabo de la forma mas practica posible. Lea las instrucciones a continuacion con
atencion antes de llevar a cabo cualquier operacion.

Requisitos técnicos previos en relacion con
el entorno

El sensor SBPWSIx debe instalarse dentro de un orificio practicado en el pavimento existente.
Antes de iniciar los trabajos, es preciso conocer las caracteristicas fisicas del pavimento, como
el material, el grosor de la capa que debe perforarse o la posible presencia de canalizaciones
de suministros bésicos subterraneos a 120 mm de la superficie.

El sensor SBPWSIx emplea sensores magnéticos de tres ejes para detectar vehiculos y, por lo
tanto, sera sensible a los campos electromagnéticos generados por las canalizaciones de cable
gue se encuentren cerca del mismo. Se recomienda solicitar un mapa de las canalizaciones de
la red eléctrica antes de comenzar los trabajos. En caso de que pase cualquier conducto cerca
del punto de instalacién elegido, se recomienda modificar el punto de instalacion.

Manipulacion del sensor

El sensor es un dispositivo electrénico vy, al igual que todos los componentes electrénicos, no
debe sufrir impactos o caidas, ya que estos podrian dafiar sus osciladores internos y/o
interrumpir sus circuitos.

CP3 Outdoor: Manual de usuario

13



CARLO GAVAZZI

Automation Components

Medidas preventivas para la instalacion

Todos los trabajadores que participen en la instalacion del sensor deberan utilizar
los EPI (Equipos de Proteccion Individual) adecuados de conformidad con el

A Decreto Legislativo italiano n.° 81 de 9 de abril de 2008, "Texto Unico en materia
de salud y seguridad en el lugar de trabajo" (texto coordinado con el Decreto
Legislativo italiano n.° 106 del 3 de agosto de 2009).

Todos los trabajadores que participen en la instalacion de los sensores deberan
respetar los limites recomendados para las operaciones de levantamiento y

& transporte manual con arreglo al Decreto Legislativo italiano n.° 81 de 9 de abril de
2008, "Texto Unico en materia de salud y seguridad en el lugar de trabajo" y la
norma técnica UNI ISO 11228.

En caso de incumplimiento de lo anteriormente dispuesto, Carlo Gavazzi no asumira ninguna
responsabilidad por los posibles dafios personales y/o materiales que se produzcan durante la
instalacion de los sensores o con posterioridad a la misma.

Almacenamiento del sensor

, El sensor es un dispositivo electrénico que consta de un componente electrénico y
‘ de una bateria de litio. En algunos modelos, se ha implementado un procedimiento
m destinado a minimizar el consumo del sensor cuando esté guardado. Esta opcion
v permite guardar el sensor durante periodos muy prolongados sin que la bateria
pierda capacidad y sin transmisiones de radio. Normalmente este modo se
encuentra disponible en los sensores SBPWSI1 equipados con comunicacién Long

Range Wireless/LoRaWAN® de tipo radio.

El sensor dispone de una bateria de alta capacidad LiSoCI2 (véase la informacién sobre la
bateria en la pagina 8).

La bateria cuenta con los mecanismos de proteccion de seguridad que exige la normativa,
cuyo objetivo es evitar dafios en los circuitos conectados.

El litio contenido en las baterias es altamente inflamable y puede provocar
pequefias explosiones. Evite cortocircuitar la bateria y que entre en contacto con

cualquier liquido.

La temperatura de almacenamiento no debe superar los 85 °C ni ser inferior a -40°C. Cuanto
mas elevada sea la temperatura de almacenamiento, mas alta serd la autodescarga de la
bateria de litio. La bateria de litio no puede superar una temperatura de 85 °C.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Montaje

Cosas que debe saber

El sensor se suministra parcialmente montado por motivos de seguridad con
arreglo a la normativa sobre transporte. En consecuencia, la bateria del
sensor tiene que estar necesariamente desconectada.

El envio por aire del sensor esta sujeto a la normativa de transporte de la IATA relativa al
transporte de baterias de litio o dispositivos que las contienen.

Visite el sitio web www.iata.org o pongase en contacto con el transportista para obtener toda la
informacion necesaria.

El transporte por tierra 0 mar, aunque entra dentro de la categoria DGR (mercancias peligrosas),
es menos restrictivo que el transporte aéreo.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Procedimientos
Montaje del SBPWSI1

El sensor debe montarse y sellarse antes de la instalacion. Se recomienda seguir el
procedimiento en un laboratorio. Véase el procedimiento que se indica a continuacion:

1. Retire la tapa inferior y extraiga el equipamiento 2
del sensor.

3. Introduzca el equipamiento del sensory a
continuacion fije la tapa inferior.

4, Utilice el sellante adhesivo Ms Polymer®* para sellar el

sensor.

Nota:

* Solicitelo por separado. Espere como minimo 3 horas antes de instalar el sensor ya montado
en el suelo.

CP3 Outdoor: Manual de usuario 16
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Montaje del SBPWSI2

El sensor debe montarse y sellarse antes de la instalacion. Se recomienda seguir el
procedimiento en un laboratorio. Es indispensable introducir la tarjeta SIM antes de sellar el
sensor. Véase el procedimiento que se indica a continuacion:

1. Retire la tapa inferior y extraiga el equipamiento | 2. &) Conecte la bateria a la toma de la placa electronica.
del sensor. b) Introduzca la tarjeta SIM* en la ranura.

3. Introduzca el equipamiento del sensory a 4. Utilice el sellante adhesivo Ms Polymer®** para sellar
continuacion fije la tapa inferior. el sensor

Notas:
* La tarjeta SIM no esta incluida.

** Solicitelo por separado. Espere como minimo 3 horas antes de instalar el sensor ya montado
en el suelo.

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Instalacion del sensor

Cosas gue debe saber

El procedimiento de instalacion de cada sensor requiere practicar un orificio donde debe
introducirse el mismo, con la posibilidad de que sea preciso trabajar sobre terreno publico. Esta
actividad debe desarrollarse de conformidad con la hormativa local en materia de seguridad de
los trabajadores y las personas ajenas a la obra (emplazamiento, plan de seguridad operativo,
sefales, vallas, etc.).

Procedimiento de distribucidon

Normalmente, el procedimiento de instalacién de los sensores incluye la instalacion de los
sensores SBPWSIx y la numeracion de las plazas de aparcamiento. Las actividades que deben
llevarse a cabo para la instalacion de los sensores incluyen:

e Preparacion del lugar de instalacion del sensor

e Perforacion del pavimento

e Retirada de los residuos (y posterior eliminacion)
e Preparacion del lugar de instalacion del sensor

e Numeracién de las plazas de aparcamiento: anote la asociacion entre la posicion de la
plaza <-> el identificador del sensor.

e Instalacion del sensor

e Configuracion del sensor (es decir, calibracién del magnético cero del sensor, ajuste del
protocolo de comunicacion, etc.).

Verificacion del emplazamiento

La verificacion del lugar de instalacion de los sensores constituye un paso muy
importante: de hecho, deben evaluarse las condiciones ambientales y fisicas del lugar
de instalacion para evitar problemas de deteccion.

En los puntos de instalacion de los sensores debe comprobarse que no haya ninguna
canalizacion de cableado o drenaje de algun usuario eléctrico. Los campos
electromagnéticos generados por el paso de la corriente, en los conductos cercanos a
los sensores, puede, de hecho, distorsionar la deteccion.

F=sio

CP3 Outdoor: Manual de usuario 18
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Verificacion de los campos eléctricos/magnéticos

El sensor es sensible a los campos eléctricos y magnéticos hasta el punto de que, si

se instala muy cerca de, por ejemplo, un cable eléctrico, este hecho puede distorsionar

(== 11

la lectura del estado libre/ocupado, ya que cabe la posibilidad de que se sature el
transductor del sensor. Puede utilizar un magnetémetro para comprobar la presencia
de campos electromagnéticos que puedan interferir en su funcionamiento. De hecho,
dado que el sensor SBPWSI1 funciona con la banda ISM de 868 MHz, una frecuencia
de uso libre, debera comprobar que no haya ninguna fuente de interferencias en el
emplazamiento con un analizador de espectro. Este le permitird detectar cualquier
fuente de interferencias que pueda influir en la correcta comunicacion entre el sensor
y el concentrador/red.

Pavimento y perforacion

Los sensores se pueden instalar en distintos tipos de pavimentos. El instalador debera evaluar
la solucion adecuada para practicar el orificio (extracciéon de nucleos, percusién o rotacion) en
funcion del tipo de pavimento.

Asfalto: se trata de la situacibn méas habitual y sencilla desde el punto de vista tanto de la
instalacion, como del mantenimiento. Una vez completada la instalacion, la parte mas alta del
sensor debera quedar a una altura de 15/20 mm por debajo de la superficie del pavimento. Una
profundidad superior a 20 mm podria limitar el alcance de radio del sensor. El orificio se puede
practicar mediante percusion de la superficie, empleando un martillo neumatico con una punta
especial acoplado a una excavadora pequefia (aproximadamente 1,5 toneladas). La punta le
permitira practicar un orificio con las dimensiones exactas que necesite para instalar el sensor.

Una vez que el sensor esté instalado y orientado hacia el concentrador/red/pasarela de
referencia, deberd fijarlo con arena y después cubrirlo con aglomerado en frio (15/20 mm
aprox.).

Losetas autoblocantes/de pérfido: en esta superficie es imposible utilizar la punta percutora.
Si el pavimento se ha instalado sobre una base blanda (por ejemplo, arena), sera necesario
retirar manualmente los bloques/losetas hasta descubrir una superficie compatible con las
dimensiones del sensor y, a continuacion, emplear un rompiente o herramientas manuales para
practicar un orificio del tamafio adecuado. Por el contrario, si la base sobre la que se encuentra
instalado es compacta (cemento), puede utilizar una maquina para extraccién de ndcleos para
practicar el orificio.

Una vez instalado el sensor y orientado hacia el concentrador/red/pasarela de referencia,
debera fijarlo con arena y después cubrirlo con aglomerado en frio (15/20 mm aprox.). También
puede cubrirlo con losetas de p6rfido u otro material, con un grosor de 10/15 mm y un tamafio
adecuado, fijadas mediante cemento.

Adoquines-piedra: mismo procedimiento que en el caso anterior, pero empleando aglomerado

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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en frio o fragmentos de piedra unidos mediante cemento para el acabado.

No se recomienda instalar los sensores en presencia de superficies no sélidas (material
granular).

CP3 Outdoor: Manual de usuario
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Posicionamiento de los sensores

Siga la recomendacién a continuacion para definir la posicion de instalacion del sensor en funcion
del tipo de plaza de aparcamiento.

Plazas de aparcamiento en bateria

El sensor debe situarse en la linea media de la plaza de aparcamiento, a 1,25/1,5 metros de la
cabecera de la plaza.

Sidewalk

+
I

]

| SBPWSIx
|

| ® |- @
|

|

|

|

]

]

]

]

]

]

]

1

1

1

I

I

I

I

I

I

Plazas de aparcamiento en linea

El sensor debe situarse en la linea media de la plaza de aparcamiento, a una distancia de
1,25/1,5 metros de la cabecera de la plaza.

SBPWSIx

I
SN @
1
1
1
1
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Plazas de aparcamiento en bateria diagonales

El sensor debe situarse en la linea media de la plaza de aparcamiento, a una distancia de
1,25/1,5 metros de la cabecera de la plaza.

Sidewalk

Plazas de aparcamiento enfrentadas

SBPWSIx

Nota: Silas instalaciones de su aparcamiento difieren o tiene cualquier duda en relacion con la
colocacion de los sensores, pongase en contacto con nosotros.
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Procedimientos

Operaciones previas a la instalacion

A Antes de instalar los sensores en su posicion definitiva, lea con atencion la
informacién a continuacion.

Los sensores SBPWSIx cuentan con un nimero de identificacion Unico que se asigna
previamente, durante la fase de produccion. Este nimero de identificacion consta de cinco
digitos (por ejemplo, 10123) y se puede consultar en la etiqueta de la parte superior del sensor.
El nimero de cada sensor SBPWSIx debe modificarse en funcién del proyecto, de modo que
corresponda al nimero de la plaza de aparcamiento donde se instalara.

Consulte el procedimiento a continuacién para gestionar la asociacion:

Paso Accién

Disponga un mapa a escala del aparcamiento y asigne un nimero especifico a cada plaza de

aparcamiento. Observe la indicacion a continuacion para la numeracion de las plazas de
aparcamiento:

El ndmero total de plazas de | Empiece la numeracion de las plazas de
aparcamiento es aparcamiento por

inferior a 100 101

de entre 100 y 1000 1001

superior a 1000 10001

Asigne el numero asociado a cada plaza de aparcamiento, en linea y de forma secuencial,
COmo se muestra en esta imagen:

Evite este tipo de numeracion:
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Distribuya los sensores SBPWSIx en el mapa y anote en este el numero de identificacion
previamente asignado haciendo que coincida con el nimero de la plaza de aparcamiento.
Debera evaluar la mejor solucion. Observe el ejemplo a continuacion:

File Home Insert Draw Page Layout Formulas
Al B . C .
1 |
2 Parking lot: name
3 : ID number (on sensor label) Parking bay number
4 10032 101
5 | 10021 102
6 | 10141 103
7| 10047 104
8 10035 105

Una vez establecida la asociacion, cada sensor SBPWSIx debera redireccionarse fisicamente
a través del software Sensor Manager. El instalador tendr4d que determinar cual es el
procedimiento idoneo, tal y como se sugiere a continuacién en el paso 4a o 4b.

Este es el procedimiento recomendado

1- En el laboratorio, utilice un rotulador permanente para anotar la nueva direccién en la etiqueta
de la parte superior del sensor.

2- En el laboratorio, modifigue el identificador del sensor. Con el software Sensor Manager,
localice el sensor (aparecera en el software con el nUmero previamente asignado) y modifique
el identificador con arreglo al nuevo valor que deba adquirir.

3- Sobre el terreno, instale el sensor en su posicion definitiva en funcién del nimero de la plaza
de aparcamiento donde vaya a instalarse.

4- Sobre el terreno, calibre el sensor y compruebe que su identificador corresponda al nimero
de la plaza de aparcamiento.
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Sobre el terreno, instale el sensor SBPWSIx en su posicidn definitiva (no lo cubra por
completo, la parte superior del sensor debe quedar visible).

Sobre el terreno, cambie el identificador del sensor. Con el software Sensor Manager,
localice el sensor (aparecera en el software con el nUmero preasignado) y modifique
el identificador con arreglo al nuevo valor que deba adquirir. Anote la nueva direccién
con un rotulador permanente.

Sobre el terreno, calibre el sensor y compruebe que su identificador corresponda al nimero
de la plaza de aparcamiento.

Importante: preste mucha atencién a la correspondencia entre el nimero del sensor y el

namero de la plaza de aparcamiento. Si se intercambiaran dos o0 mas sensores, serd muy dificil
entender el motivo del fallo y adoptar las medidas correctivas oportunas.

CP3 Outdoor: Manual de usuario

25



CARLO GAVAZZI
Automation Components

Instalacion del sensor

Los sensores deben instalarse dentro de un orificio practicado en el pavimento.

El procedimiento a continuacion explica la forma de instalar correctamente el sensor SBPWSIx
bajo el suelo:

Paso Accidn

1 Identifique y marque el lugar donde se instalara el sensor.

Consulte el capitulo Posicionamiento de los sensores para determinar la distribucion idénea en
funcion del tipo de aparcamiento.

2
Utilice una corona u otra herramienta especifica para practicar un orificio en el pavimento lo
suficientemente grande para el envolvente del sensor. El orificio debe tener estas dimensiones:
@ > 120 mm
3 Q . . 0; v QD VDQ-
N s p v 9 9
< [} 9 QDQ 9
> 7,00 120 mm
D 9 N 0‘70 0
D“ P < vo av 99
v 0 Qq ] ; ’
<D
Yo ‘,GODDDQDQQDQ Ppo "D
El orificio debe tener una profundidad suficiente para introducir el sensor completamente, sin que
sobresalga en la superficie. Asegurese de que el envolvente quede a aproximadamente 15-20
mm por debajo de la linea del pavimento.
\J '.'15—20mm L '.p
vl v ."‘
4 L » " po'p e
< 0 L) :D" ]
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Introduzca el sensor intentando orientar la flecha, situada en su extremo superior, hacia el
receptor (concentrador, puentes, repetidor).

Compruebe dos veces que el identificador del sensor y el nimero de la plaza de
A aparcamiento (consulte el procedimiento que se describe en Operaciones previas a la
instalacion) coincidan.

Introduzca el sensor en el espacio vacio. Utilice arena fina/grava para cubrirlo completamente,
hasta su parte superior.

Antes de enterrarlo por completo, deberé llevar a cabo estas acciones:

= Oriente la flecha hacia el receptor.
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= Si el sensor se ha configurado previamente en el modo de espera, debera
reactivarlo con un iman.

Selle la parte superior del sensor con el producto elegido (aglomerado en frio, resina, hormigon,
etc.) y cubra la superficie con arena fina.

Si se trata de un pavimento de losetas autoblocantes o bloques de pdrfido, puede cubrir la parte
superior del sensor con un fragmento fino (10/15 mm) del mismo material y fijarlo con hormigon.

—. Una vez completada la instalacion, consulte el capitulo Software Sensor
[ 1] Manager de este manual para saber como llevar a cabo los procedimientos
de calibracién y configuracion.
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Como reiniciar el sensor

Si el sensor se ha configurado previamente en el modo de espera para reducir el consumo de la
bateria, Unicamente enviard un paquete keep-alive por dia. Es decir, el sensor no podra
comunicarse correctamente con el dispositivo de calibracién y no aparecera en la interfaz del
software Sensor Manager.

Para restablecer los ajustes de fabrica del sensor o reactivarlo, utilice un iman, como se muestra
en la imagen a continuacion, durante aproximadamente 5 segundos. Los sensores apareceran
en la lista Not filtered (no filtrados) con arreglo a su niumero de identificacion.

Nota: si se ha modificado el identificador preasignado al sensor, este aparecera con el nuevo
identificador que se le haya asociado.

Este procedimiento debe llevarse a cabo antes de enterrar el sensor en
su posicion definitiva.
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Software Sensor Manager

El software Sensor Manager permite configurar, calibrar y gestionar los sensores inaldmbricos
SBPWSI1 y SBPWSI2. Durante la instalacién de los sensores, el software puede ejecutarse en
cualquier PC (se necesita el dispositivo de calibracion SBPCAL) de modo que se comunique con
los sensores y los gestione en grupos o por separado. El concentrador SBPCWSI1 también
integra el software Sensor Manager.

File Port Msragement Options Show  Help

= |[=E=] @ === |

- LT o R 0 Basic Seltngs  Avanced Settnga  Network Configuracon Frmwars Updates
O Address

© Version > Calibration
O RxRSSI Address Set
>
O Upload Autn Ack
O LastRX Set DateTime
O First RX o Clear CMD
® Last Date
O Magnitude
O Last MSG
© Msg/Rotry
O N Changes

O Pending

O Radio reset
Cancel NOT fkerad

COMMpor  COMS o |
S Marmal SlaiDTRoRTS =7 MaxMaxTx/20m 0
Modulaton  loRaneioT  ~  [RKOK NTx/Zim o

Channel 1 ~  RXEmor 0 L counter 2117

Sprfactor |7 ~ LastRx DataTimeDutyExecedeed  01/01/0001-00.0C
CodFactor [0 . lastRSSI N duty exceeded 0

WD mode Dasted Sec Toff 8
Ver |01-80-724A WD Minutes 0 v NToffExceeded [

Em FasstFado

Seroll Clear Copy Crnd

= Software libre, compatible con Microsoft Windows® 10/7 PC/Notebook.
= Mismo software para la configuracion de los sensores SBPWSI1 y SBPWSI2.

= Gestion de claves AES 128 para la proteccién de la comunicacién privada entre los
sensores SBPWSI1 y los concentradores SBPCWSI1.

» Diagnéstico en tiempo real y herramientas avanzadas.

» Lista de dispositivos configurados que facilita la integracién en redes LORaWAN® y NB-
loT.
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Instalacion del software

Siga este procedimiento para descargar e instalar el software en su ordenador.
Paso Accién

1 Descarguese el software Sensor Manager de Carlo Gavazzi de
www.productselection.net.

2 Ejecute Setup.exe; se iniciara el asistente para la instalacion, que le orientara
durante el proceso.

Seleccione la carpeta de instalacion en su PC y haga clic en Next > (siguiente).

j‘% CarloGavazzi_SensorManager — 4

Selact Destination Location LA
|

Setup will install CarloG avazzi_S ensorManager into the following folder

To continue, dick Next. If you would like to select a different folder, dick Browse.

3 folder:

C:\Program Files [#BE6\CarloGavazzivCarloG avazzi_SensorManam Browse...

Install this application for:

(@ For all users

() For the current user only

Haga clic en Next (siguiente) para instalar el software.

j‘% CarloGavazzi_SensorManager — X

Ready to Install l p |l

Click Mext to continue with the installation, or dick Back if you want to review or
change any settings.
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Haga clic en Close (cerrar) para poner fin al proceso de instalacion.

ﬁ CarloGavazzi_SensorManager — x

Installazione completata

W
2

CarloGavazzi_SensorM anager & stato installato.

Scegliere Chiudi per uscire.

Utilizzare Windows Update per venficare l'esistenza di aggiormarmenti critici per NET Framewark.

Ainnulla < |ndietra
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Configuracion del dispositivo SBPCAL

El SBPCAL es un dispositivo portatil que permite calibrar, probar y gestionar los sensores
inaldmbricos SBPWSI1 y SBPWSI2, por separado o en grupo. Se comunica con ellos a través
de un protocolo Long Range wireless patentado.

25

(W'

Siga el procedimiento que se describe a continuacion para configurar y ejecutar el software
Sensor Manager:

Paso Accién

1 Conecte el dispositivo SBPCAL a un ordenador con Microsoft Windows 10/7 a traves
de un puerto USB (2.0 o superior).

Cuando el dispositivo esté conectado, compruebe que el sistema haya instalado el
controlador USB-serie correcto:

= Automaética: el SBPCAL se reconocera y configurara de forma automatica.
» Manual: descérguese el controlador desde el sitio FTDI Internet e instalelo.
3 Inicie el software Sensor Manager.

4 Consulte el procedimiento Configuracion del puerto COM.

I El SBPCAL tiene que conectarse al PC/Notebook antes del inicio de la
aplicacion.
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Configuracion del puerto COM

Cuando arranque el software, tendra que configurar el puerto COM virtual que quiera utilizar.
Siga el procedimiento que se describe a continuacién para configurar el parametro de
comunicacion del dispositivo conectado:

Paso Accién

Haga clic en la pestafia Port (puerto) para abrir la ventana RadioSetup
(configuracién de radio).

File Port Management Options Show

o' radioSetup ‘;THE-’
COMM port COM4 h-
Selent il ¥ [SwADTRORTS [RTs -
Modulation LORA-NB-IOT RX OK 0
1 Channel 1 RX Error 0
Spr.factor 7 v Last Rx 0
Cod.Factor 0 LastRSSI 0
WD mode Disabled v
Ver  Unknown WD Minutes 30 v
Emr  Unknown ResetRadio

En el campo COMM port (puerto de comunicacion), seleccione el puerto COM que
2 quiera utilizar.
Nota: el nimero del puerto COM variara en funcién de la configuracion.

3 Configure el valor LORA-NB-IOT en el campo Modulation (modulacion).

Configure el valor del factor de ensanchamiento en el campo Spr.Factor (factor de

4 ensanchamiento); el valor por defecto es 7.

Configure Start DTR o RTS (inicio DTR o RTS), opcién en blanco por defecto:

5 cuando el dispositivo sea reconocido, en el campo Ver (version) vera un grupo de 4
bytes (por ejemplo, 01-80-72-4A). Esto significa que el dispositivo SBPCAL esta
correctamente configurado.

En caso de que no se detecte el dispositivo (campo Ver en blanco):

6
Desplace el selector hasta la posicién OFF. [ON_| —> [oFE

7 En el campo Start DTR o RTS (inicio DTR o RTS), seleccione una de las tres opciones

disponibles.
8 Desplace el selector hasta la posicion ON. -: @-
9 Repita los pasos del 6 al 8 hasta que aparezca una entrada en el campo Ver (version).

Puede habilitar un WatchDog (WD o controlador de secuencia) en caso de que
10  Sensor Manager no reciba ningln paquete de radio en ese intervalo de tiempo. En tal
caso, el modulo de radio del dispositivo se reiniciara transcurrido el tiempo.
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Cosas que debe saber
Start DTR 0 RTS (inicio de DTR o RTS)

La conexién del dispositivo SBPCAL con un PC/Notebook dependera de como se configure el
conversor a serie del PC. Algunos PC requieren que se configure la opcién DTR, otros que se
habiliten las opciones RTS y otros que se habilite nNRTS. El usuario tendra que probar distintas
configuraciones para encontrar la correcta, tal y como se muestra en el procedimiento anterior.

Spreading factor (factor de ensanchamiento)

Al igual que en los sistemas inalambricos estandar, cuanto mayor sea el nimero de dispositivos
y datos transmitidos, mayores seran las probabilidades de que se produzcan interferencias. En
tal caso, tendra que ampliar el intervalo de transmisién para garantizar la fiabilidad.

Para obtener una distancia y resistencia frente a las interferencias maximas, recomendamos
emplear el factor de ensanchamiento SF7. No se recomienda emplear factores de
ensanchamiento distintos de SF7: dicha posibilidad debe ser evaluada por el instalador en
funcién de las condiciones del entorno, ya que puede que un factor de ensanchamiento mas
elevado no garantice una transmisién de los datos correcta.
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Configuracion del sensor

Una vez que los sensores SBPWSIx estén instalados en su posicion definitiva, quedaran listos
para su configuracion a través del software Sensor Manager.

En este capitulo se presentan los procedimientos de inicio rapido para configurar los sensores,
en funcién de los distintos protocolos de comunicacién. Estos procedimientos muestran los pasos
gue debe seguir el instalador para instalar y configurar los sensores correctamente.

Para cualquier requisito de configuracion adicional, el instalador puede consultar los
procedimientos detallados del presente manual.

Si su aplicacidn difiere de las gue se muestran a continuaciéon, péngase en contacto con
Carlo Gavazzi.

Procedimientos de inicio rapido

Antes de enterrar los sensores por completo, lea con atencién la informacién a
continuacion.

1. Antes de configurar los sensores, lea con atencion el capitulo Instalacion del sensor del
presente manual.

2. Los sensores deben instalarse en su posicion definitiva con arreglo a la numeracion de
las plazas de aparcamiento definida en las especificaciones del proyecto. En
consecuencia, es preciso configurar/modificar el nimero de identificacién de cada sensor
SBPWSI1 en funcién de la posicion de numeracién determinada en el mapa del proyecto.
Consulte el procedimiento Configuracién/cambio del numero de identificacion del sensor
si desea mas informacion.

A continuacion se explican los procedimientos para las distintas versiones de sensor:

Version Procedimiento

Long Range wireless

SBPWSI1
LoRaWAN

SBPWSI2 NB-loT
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Configuracion de la red Long Range Wireless privada

Para configurar los sensores SBPWSI1 y el concentrador SBPCWSI1 de modo que se
comuniguen a través del protocolo Long Range wireless, siga este procedimiento:

Paso Accion

Instale el concentrador SBPCWSI1.

1 Consulte el Manual de instalacion de SBPCWSI1xxx, disponible en productselection.net, si
desea informacion adicional.

Sitle todos los sensores SBPWSI1 en su posicion en las plazas de aparcamiento. Se
2 recomienda no enterrarlos totalmente hasta haber completado la totalidad del procedimiento.

Consulte el capitulo Instalacion del sensor si desea informacion adicional.

En la pestafia Options (opciones) del software Sensor Manager, compruebe que las opciones
3 ACK Automatic (FILTERED) (acuse automatico, filtrados) y ACK Automatic (NOT FILTERED)
(acuse automatico, no filtrados) estén inhabilitadas.
Consulte ACK Automatic en OFF si desea informacion adicional.
Espere a que todos los sensores SBPWSI1 aparezcan en la lista Not Filtered (no filtrados).
4 Nota: deben aparecer con su numero de identificacion valido en funcién de la numeracién de
las plazas de aparcamiento definida en las especificaciones del proyecto.

5 Seleccione los sensores que deban configurarse y paselos a la lista Filtered (filtrados).
En la pestafia Basic Settings (ajustes basicos), envie estos comandos:

6 = Set Date Time (configuracién de la fechay la hora)
= Calibration (calibracion)

Con un objeto metalico (como una caja de herramientas, un taladro, etc.), compruebe que cada
sensor cambie de estado (de libre a ocupado).

7
Nota: puede comprobar el estado del sensor en tiempo real en la ventana Show (mostrar) ->
Status filtered sensor (estado de los sensores filtrados).
Para configurar el protocolo Long Range wireless, haga clic en la pestafia Sensor Manager
Crypt key (clave de cifrado de Sensor Manager) y en Create AES128 Key (crear clave
AES128). Aparecera una ventana emergente con la nueva clave generada:
Aes128 KeyClick OK button te copy to clipboard X
8 D23610311290A7E4BFRE44AIEBDETIOF
Cancel
Haga clic en el botdn OK para copiarla en el portapapeles.
Guarde la clave generada en un lugar seguro (por ejemplo, un archivo Microsoft Excel,
una base de datos) antes de continuar.
En la ventana Network Configuration (configuracion de la red), haga clic en el botén Long
Range Wireless, a continuacion, haga clic en el botébn Send AES 128 Key (enviar clave AES
128) para introducir la clave AES128 generada.
CarloGavazzi_SensorManager =
9 Insett AES 128 Key

Annulla

|41 3B22479E5ABDESDSDEASE24ABFEESS |

Haga clic en el boton OK para guardar los cambios. Esta operacion Unicamente guardara el
valor en los sensores.
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En la ventana Network Configuration (configuracién de la red), seleccione la opcién Long
Range Wireless y a continuacién haga clic en el botén Activate AES 128 (activar AES 128).
Aparecera una ventana emergente donde debera introducir el valor 1:

CarloGavarzi_SensorManager X

Enable AES 128 bit (J=Deactivate, 1=Activate)

E |

Haga clic en el botén OK: la comunicacion de extremo a extremo AES128 se activara en cuanto
se ejecute el comando (consulte la ventana Status command [estado de los comandos]).

Una vez habilitada la clave AES 128 en los sensores seleccionados, se interrumpira la
comunicacién con el dispositivo SBPCAL. Los sensores quedaran listos para su vinculacién
al concentrador SBPCWSI1 correspondiente.

Encienda el concentrador SBPCWSI1 y acceda al sistema mediante el identificador TeamViewer
/ Anydesk y la contrasefia suministrados.

Nota: las credenciales las facilita Carlo Gavazzi en funcién del nimero de serie del concentrador
(cada unidad SBPCWSI1xxx cuenta con parametros de acceso especificos).

El concentrador integra el software Sensor Manager.

En la pestafia Options (opciones), compruebe que las opciones ACK Automatic (FILTERED)
(acuse automatico, filtrados) y ACK Automatic (NOT FILTERED) (acuse automético, no
filtrados) estén inhabilitadas.

Para habilitar la comunicacién de extremo a extremo con los sensores, haga clic en la
pestafia Sensor Manager Crypt key (clave de cifrado de Sensor Manager) y después haga clic
en el botén Set AES128 (configuracion de AES128). En la ventana Select Keys (seleccién de
claves), seleccione la opcién Custom (personalizada):

o o || = =]

() Factory

Crypt Key 128 bit

Save And Quit Cancel and Quit

Introduzca la clave previamente generada en el campo Crypt Key 128 bit (clave de cifrado 128
bits):

Debera ser la misma clave que se haya configurado en los sensores SBPWSI1
(como se muestra en los pasos 8-9 anteriores).

a2’ Select Keys =N =R

() Factory
(@ Custom

Crypt Key 128 bit D8361D311250A7E4BFEE44A38BDB799F

Save And Quit Cancel and Quit

Haga clic en el botén Save and Quit (guardar y salir): se habilitard la comunicacion de extremo
a extremo AES 128 entre los sensores y el concentrador.

Espere a que todos los sensores SBPWSI1 aparezcan en la lista Not Filtered (no filtrados) y, a
continuacion, seleccionelos y muévalos a la lista Filtered (filtrados).
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En la pestafa Internet, haga clic en la opcion Server Udp setup (configuracion de la
actualizacion del servidor): aparecera la ventana Remote Setup (configuracién remota).

% Remote Setup |2 ] * En el campo UDP Remote address
000125913005 (direccion remota UDP), introduzca
A TEWAY =l el valor 52.166.220.173 (asociado al
UDP Remot address  |52.166.220.173 | servidor Carlo Gavazzi Cloud).
UDP Remote port 8752 | = En el campo UDP Remote port
17 :
(puerto remoto UDP), introduzca el
UDP Local port |8791 | valor 8792 (asociado al servidor
Kalive send interval |2'U‘ |
Kalive send Treshold |2'D |
Haga clic en el boton Guardar para guardar los cambios
En la pestafa Internet, seleccione la opcién UDPFlow (flujo UDP): en la ventana que
18 aparecera, podra comprobar el estado de comunicacion con el servidor de nube.
Nota: si experimenta cualquier problema de comunicacion, péngase en contacto con
Carlo Gavazzi.
Una vez que la comunicacion esté correctamente establecida, en la pestafia Options
(opciones), compruebe que la opcién ACK Automatic (FILTERED) (acuse automatico,
filtrados) esté habilitada. Consulte ACK Automatic en ON sin desea informacién adicional.
19 Options | Show  Sensor Manager Crypt K
[v| ACK Automatic (FILTERED)
ACK Autornatic (MOT FILTERED)
Para completar el procedimiento de configuracion en el concentrador, en la pestafia File
(archivo), haga clic en la opcion Save Filtered default (guardar filtrados por defecto).
File | Pert Management C
20 Save Filtered default ||
Load Filtered default
Exit
21 En cuanto se haya establecido la conexion con el servidor de nube, péngase en contacto con
Carlo Gavazzi para configurar la nube.
22 Recibird de nuevo los pardmetros de acceso a la nube: acceda al servidor CPY y afiada los
parametros de la nube.
iCUIDADO!

El usuario seréa el responsable de generar y guardar la clave de cifrado. Si la clave de cifrado se
pierde y/u olvida, no se podran afadir sensores ni llevar a cabo su mantenimiento y, en caso de
fallo del concentrador SBPCWSI1, este no se podra cambiar sin la clave AES128. Si esto ocurre,
todos los sensores deberan desenterrarse, reiniciarse con un iman y reprogramarse con una
nueva clave AES 128.
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Configuracion del protocolo de comunicacion
LoRaWAN®

Nota: el presente manual no describe la configuracion de los servidores de red LoRaWAN
ni la de los servidores de aplicacion LoRaWAN.

El procedimiento a continuacion ofrece informacién para configurar los sensores SBPWSI1 en
funcion de las pasarelas LoRaWAN® estandar.

Cosas que debe saber

LoRaWAN® es un protocolo de red de area extensa de baja potencia (LPWAN). Se trata de una
técnica de modulacién de espectro ensanchado a velocidades de datos extremadamente bajas
que permite enviar datos que logran un largo alcance. Tal y como exige el protocolo LoRaWAN®,
debe configurarse un método de autenticacién, como el modo OOTA o ABP, entre los sensores
SBPWSI1 y los servidores LoRaWAN. Esto significa_que el proveedor de servicios LoRaWAN®
debera facilitarle la informacién necesaria.

Modo de union OTAA

OTAA (Over-the-Air Activation o activacién por el aire) es el método de autenticacion preferido y
el mas seguro. Los sensores llevan a cabo un procedimiento de unién con la red LoORaWAN®,
durante el que se asigna una DevAddr dinAmica y se negocian claves de seguridad con el
dispositivo. El modo de uniéon OTAA requiere estos parametros:

Parametro Descripcion

El EUI de dispositivo del sensor, suministrado previamente durante la produccién, se
puede consultar en la etiqueta impresa de la parte superior del sensor SBPWSI1. Cada
sensor posee un DevEUI Unico. Observe el ejemplo a continuacion:

VER. SBPWSI1

DevEUI
10002, ,001BC5067010C695
Podria comunicar el DevEUI de todos los sensores SBPWSI1 al proveedor de servicios
LoRaWAN.
AppKey La AppKey la facilita el proveedor de servicios LoRaWAN®. Debe configurarse la misma

AppKey en los sensores y en el servidor LoRaWAN.

El AppEUI lo facilita el proveedor del servidor LoORaWAN®. Si tiene su propio AppEUI,
AppEUIl  también puede afadirlo a su configuracién. Debe configurarse el mismo AppEUI en los
sensores y en el servidor de red LoRaWAN.
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ABP (autenticacién mediante personalizacién)

El modo de unién ABP requiere estos parametros:

Parametro Descripcion

El EUI de dispositivo del sensor, suministrado previamente durante la produccién,
se puede consultar en la etiqueta impresa de la parte superior de este.

DevEUI VER. SBPWSI1
10002, [001BC5067010C695

DevAddr
. - ® .
NwkSKey Estas claves las facilita el proveedor de servicios LORaWAN®. Deben configurarse las

mismas claves en los sensores y en el servidor LoRaWAN.
AppSKey

Si desea informacion adicional sobre las especificaciones LoRaWAN®, consulte el documento
de especificaciones LoRa® Alliance.

Procedimientos

Para configurar los sensores SBPWSI1 en funcion del protocolo de comunicacién LoRaWAN®,
siga estos pasos:

Paso Accion

Sitlie todos los sensores SBPWSI1 en su posicién en las plazas de aparcamiento.
Consulte el capitulo Instalacion del sensor si desea informacion adicional.

En la pestafia Options (opciones) del software Sensor Manager (a través del dispositivo

SBPCAL), compruebe que las opciones ACK Automatic (FILTERED) (acuse automatico,
2 filtrados) y ACK Automatic (NOT FILTERED) (acuse automatico, no filtrados) estén

inhabilitadas.

Consulte ACK Automatic en OFF si desea informacién adicional.

En el software Sensor Manager, espere a que todos los sensores SBPWSI1 aparezcan en la
3 lista Not Filtered (no filtrados).

Nota: deben aparecer con su nimero de identificacion valido en funcion de la numeracion de

las plazas de aparcamiento definida en las especificaciones del proyecto.

4 Seleccione los sensores que deban configurarse y paselos a la lista Filtered (filtrados).

En la pestafia Basic Settings (ajustes basicos), envie estos comandos:

5 » Set Date Time (configuracion de la fechay la hora)
= Calibration (calibracion)

Con un objeto metalico (como una caja de herramientas, un taladro, etc.), compruebe que cada
sensor cambie de estado (de libre a ocupado).

Nota: puede comprobar el estado del sensor en tiempo real en la ventana Show (mostrar) ->
Status filtered sensor (estado de los sensores filtrados).
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En la ventana Network Configuration (configuracién de la red), seleccione la opcién Set
LORAWAN Parameters (configuracion de los parametros LORAWAN):

Basic Settings  Advanced Settings | Metwork Configuration

|® set LorawaN Parameters|
() Set NBIOT Parameters

(O Long Range Wireless

En LoRaWAN Parameters (parametros LoRaWAN), haga clic en el boton LWan UseCases
(casos de uso LWan) para abrir el ment UseCases (casos de uso). Seleccione OTAA o0 ABP en
funcion de los ajustes del servidor de red LoRaWAN® al que esté conectando los sensores:

= OTAA Solution 3
=  ABP Solution 2

¥ SetflagsLoraiWan - o x

O SEREETIED S ADR NETWORK ENABLED
i ENABLED DUTY-CYCLE CONSTRAINT
O ABP Solution 2 CONEIRMED PACKET
JOIN IF NEEDED
PUBLIC NETWORK
NOT WAITING FOR LORAWAN SERVER ACK
PAYLOAD NOT ENCRYPTED
Value=0x41

Save And Quit Cancel and Quit

Haga clic en el botén Save and Quit (guardar y salir) para guardar los cambios.

Configure los parametros en funcién de los métodos de unidn seleccionados que requiera el
servidor de red LoRaWANP® al que esté conectando los sensores:

Autenticacion A continuacion tendra que configurar...
= Haga clic en el botdon Set AppKey OTAA (configuracion de la
AppKey OTAA) para introducir la AppKey facilitada.

OTAA Solution 3 ] Hagg clic en el boton Set AppEUI (configuracion del AppEUI) para
configurar el AppEUI suministrado.
Si no tiene su AppEUI, puede introducir el valor:
0101010101010102.

= Haga clic en el boton Set AppSKey ABP (configuracion ABP
AppSKey)

. = Haga clic en el botén Set NwkSKey ABP (configuracion ABP

ABP Solution 2 NwkSKey)

» Haga clic en el botén Set DevAddr (configuracion DevAddr)

para introducir las claves suministradas.

Nota importante: introduzca los valores sin espacios ni guiones.

En la ventana Status Command (estado de los comandos), compruebe que todos los comandos
enviados se hayan ejecutado antes de activar el protocolo de comunicacion LoRaWAN® para
los sensores seleccionados.
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Una vez que haya configurado todos los parametros LoRaWAN®, cerciérese de que todos los
sensores que deban activarse con la comunicacion LoRaWAN se encuentren seleccionados. A
continuacion, haga clic en el botén Set Long Range wireless/LoRaWAN® el protocolo de
comunicacién cambiard a LoRaWAN® de inmediato.

Nota: desapareceran de Sensor Manager cuando empiecen a comunicarse con la red
LoRaWANE®.

Este ajuste se guarda en la memoria del sensor, de modo que se restablecera tras la
desconexion de la bateria.

12

Como configurar de nuevo el modo Long Range wireless

Para volver a configurar los sensores SBPWSI1 en el modo Long Range wireless, se pueden
seguir dos procedimientos:

Procedimiento Descripcion

Inhabilite el mensaje ACK en la red LoRaWAN®: después de aproximadamente 1
a hora y 20 minutos, si los sensores no reciben ningin ACK de la red LoRaWAN®,
volveran al modo Long Range wireless.

Reinicie los sensores: acerque un iman al interruptor reed durante unos segundos
para reiniciar los sensores. Tras esta operacidon de reinicio, los sensores
arrancaran de nuevo en el modo Long Range wireless.

Nota: esta operacion debe llevarse a cabo cuando los sensores estan encendidos.

Tras un cambio en el protocolo de comunicacion, los sensores apareceran en la lista Not Filtered
(no filtrados).
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Configuracion del protocolo de comunicacion NB-loT

Para configurar los sensores SBPWSI2 con arreglo a los parametros de red NB-IoT, siga los
pasos que se describen a continuacion.

Nota: debe instalarse una tarjeta SIM en cada sensor SBPWSI2 (consulte Montaje del
SBPWSI2) antes de llevar a cabo este proceso.

Paso Accion

Sitle todos los sensores SBPWSI2 en su posicion en las plazas de aparcamiento.
Consulte el capitulo Instalacién del sensor si desea informacion adicional.

En la pestafia Options (opciones) del software Sensor Manager (a través del dispositivo

SBPCAL), compruebe que las opciones ACK Automatic (FILTERED) (acuse automatico,
2 filtrados) y ACK Automatic (NOT FILTERED) (acuse automatico, no filtrados) estén

inhabilitadas.

Consulte ACK Automatic en OFF si desea informacion adicional.

En el software Sensor Manager, espere a que todos los sensores aparezcan en la lista Not
3 Filtered (no filtrados).

Nota: deben aparecer con su numero de identificacion valido en funcion de la numeracién de

las plazas de aparcamiento definida en las especificaciones del proyecto.

4 Seleccione los sensores que deban configurarse y paselos a la lista Filtered (filtrados).

En la pestafia Basic Settings (ajustes basicos), envie estos comandos:

S = Set Date Time (configuracion de la fechay la hora)
= Calibration (calibracion)

Con un objeto metélico (como una caja de herramientas, un taladro, etc.), compruebe que cada
6 sensor cambie de estado (de libre a ocupado), como se muestra en la ventana Sensor filtered

status (estado de los sensores filtrados).

En la ventana Network Configuration (configuracion de la red), seleccione la opcién Set

NBIOT Parameters (configuracién de los parametros NBIOT):

Basic Settings  Advanced Settings | Metwork Corfiguration

() Set LORAWAN Parameters
I@ Set NBIOT Parameters l

(O Long Range Wireless

En el campo Set PLMN (MCC+MCN) (configuracién de PLMN [MCC+MCN]), configure el PLMN
8 del proveedor SIM (un namero de 5 digitos).

Ejemplo: el valor TIM IT es 22201.

En el campo Destination Platform (plataforma de destino), introduzca el valor para configurar
la plataforma de destino:

0 Servidor Carlo Gavazzi Cloud
1 Otro servidor de destino

En el campo Set IP (configuracion de la IP), introduzca:

10 52.166.220.173 | Servidor Carlo Gavazzi Cloud
[Direccion IP] | Otro servidor de destino

En el campo SET Port (configuracion del puerto):

11 8792 Servidor Carlo Gavazzi Cloud
[Puerto UDP] | Otro servidor de destino
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En el campo APN LOW (APN bajo), configure el APN del proveedor de servicios de internet.

Ejemplo: el valor TIM IT APN es nbiot.tim.it

12 - . . . e
Nota: consulte a su proveedor de servicios de internet si el APN es necesario para su solucién

NB-loT. Cabe la posibilidad de que el operador pida el APN y los sensores no puedan registrarse
en lared.

En el campo Set Code City (configuracién del coédigo de ciudad), introduzca el valor
13  proporcionado.

Nota: si el ISP no facilita este valor, deje el campo en blanco.

En la ventana Status Command (estado de los comandos), compruebe que todos los comandos
14  enviados se hayan ejecutado antes de activar el protocolo de comunicacién NB-loT para los

sensores seleccionados.

Una vez que haya configurado todos los parametros NB-l0T, cerciérese de que todos los

sensores que deban activarse para la comunicacion NB-IoT se encuentren seleccionados. A

continuacion, haga clic en el boton Set Long Range wireless/Nblot mode (configuracién del

modo Long Range wireless/NBIoT): el protocolo de comunicacion cambiard de inmediato a la
15 red NB-IoT.

Nota: desapareceran de Sensor Manager cuando empiecen a comunicarse con lared NB-

loT.

Este ajuste se guarda en la memoria del sensor, de modo que se restablecera tras la
desconexion de la bateria.

Como configurar de nuevo el modo Long Range wireless

Para volver a configurar los sensores SBPWSI2 en el modo Long Range wireless, se pueden seguir dos
procedimientos:

Procedimiento Descripcion

Inhabilite el mensaje ACK en la red NB-IoT: después de aproximadamente 1 hora
a y 20 minutos, si los sensores no reciben ningiin ACK de la red NB-1oT, volveran al
modo Long Range wireless.

Reinicie los sensores: acerque un iman al interruptor reed durante unos segundos
b para reiniciar los sensores. Tras esta operacién de reinicio, los sensores arrancaran

de nuevo en el modo Long Range wireless.

Nota: esta operacion debe llevarse a cabo cuando los sensores estan encendidos.

Tras un cambio en el protocolo de comunicacion, los sensores apareceran en la lista Not Filtered (no
filtrados).
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Interfaz del usuario

En este capitulo se presentan los distintos menus y los procedimientos asociados a ellos.

Pestafna File

La pestafia File (archivo) permite al instalador gestionar los proyectos.

85! Carlo Gavazzi S.p.A @1.0.7271.32019  COM3:(EMBIT-CH1) Factory Keys
Port Management Options Show Sensor Manager Crypt Key
Save Filtered default
Load Filtered default
Exit

Los campos disponibles son los siguientes:

Save Filtered default
(guardar filtrados por
defecto)

Load Filtered default
(cargar filtrados por ~ Abre una configuracion de los sensores guardada.
defecto)

Exit (salir) Cierra el software Sensor Manager.

Guarda la configuracion de los sensores detectados en ese momento y la
propone cuando se vuelve a abrir el programa.

CP3 Outdoor: Manual de usuario

46



CARLO GAVAZZI

Automation Components

Pestana Port

El menu Port (puerto) muestra los parametros de una red concreta. Las opciones mostradas
dependeran de la Modulation (modulacion) elegida.

File Port Management Options Show Sensor Manager Crypt Key

o' radioSetup [E”E|
COMM port COM3
Select Manual v StartDTR o RTS  RTS
Modulation LORA-NB-OT RX OK 120
Channel 1 RX Error 20
Spr.factor 7 v Last Rx 500
Cod.Factor LastRSSI 68

WD mode Disabled v

Ver 01-80-72-4A WD Minutes 30 v
Emr Unknown ResetRadio

En la imagen anterior, la modulacion seleccionada es LORA-NB-IOT y los parametros estan
asociados a ella. Los campos disponibles son los siguientes:

Campo

Descripcion

COMM port
(puerto de

Indica el puerto en serie en uso.

comunicacion)

Modulation
(modulacion)

Spr.factor (factor

de
ensanch

WD mod
WD)

amiento)
e (modo

WD Minutes
(minutos WD)

RX OK
RX error

Last RX
RX)

(altima

Last RSSI
(4ltimo RSSI)

Ver (version)

Err

Indica la modulacién de los sensores, por ejemplo, Long Range Wireless/NB-
loT.

Selecciona el valor del factor de ensanchamiento para la modulacién Long
Range Wireless/LoRaWAN®.

Configura el controlador de secuencia. Nota: el campo RTS tiene que estar
configurado como ON.

Transcurridos xx minutos sin recibir ninguna actividad, Sensor Manager se
reiniciara.
Muestra el nUmero total de mensajes recibidos.

Muestra el nimero total de errores de comunicacion.

Muestra el Ultimo identificador de sensor recibido.

Muestra el RSSI de la dltima trama recibida.

Muestra la version del firmware SBPCAL.

Muestra los mensajes de error.
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Pestaina Management

En el mend Management (gestion) se pueden borrar todos los contadores y reiniciar Sensor
Management sin necesidad de salir del programa.

o8 Carlo Gavazzi S.p.A @1.0.7271.32019  COM3:(EMBIT-CH1) Factory Keys

File Port | Management | Options Show Sensor Manager Crypt Key
Clear Counters

Pestana Options

En el menu Options (opciones) se pueden configurar estos parametros:

ol Carlo Gavazzi S.p.A @1.0.7271.17780 COM3:(EMBIT-CH1)Factory Keys

File Port Management | Options
ACK Automatic (FILTERED)

ACK Automatic (NOT FILTERED)

Las opciones disponibles son las siguientes:

ACK Automatic Cuando se selecciona esta opcion, se envia un mensaje ACK a todos los
(FILTERED) (acuse sensores presentes en la tabla FILTERED (filtrados) una vez que estos
automatico, filtrados) han remitido una trama.

ACK Automatic

(NOT FILTERED)
(acuse automatico, no
filtrados)

Cuando se selecciona esta opcion, se envia un mensaje ACK a todos los
sensores presentes en la tabla NOT FILTERED (no filtrados) una vez que
estos han remitido una trama.
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Cosas que debe saber

Ajuste... ACK Automatic en ON ACK Automatic en OFF
= |os sensores y el receptor estan
’ correctamente configurados = debe llevarse a cabo la puesta en servicio
cuando... . , ;
= el sistema esta funcionando = deben gestionarse los sensores
correctamente
+ Bajo consumo de la bateria Los comandos se ejecutaran de inmediato

- Los comandos se ejecutaran poco a poco Consumo de la bateria alto

ACK Automatic en ON

Cuando la opcién ACK Automatic (acuse automatico) estd marcada como ON — el sensor
requiere un ACK (mensaje de acuse): es decir, el SBPCWSI1 debe remitir al sensor un ACK
como acuse de cada mensaje recibido en estas situaciones:

¥ Cambio del estado de la plaza — el sensor envia un mensaje informativo al concentrador
El estado de la plaza no se modifica — el sensor envia un mensaje keep-alive cuando
expira el tiempo limite de keep-alive
¥ Si el sensor recibe el ACK, funcionara en el MODO DE REPOSO hasta el siguiente evento

para optimizar el consumo de la bateria.

¥ 5j el concentrador/unidad de calibracion envia un comando al sensor, este se ejecutara
en el siguiente evento (superacién del tiempo limite de KA, cambio de estado).
=

SENSOR EVENTS ______ IDLE MODE

A
A 4

<+ - - - - - - KATIMEOU

SEND

KA

RECEIVE
ACK2

COMMUNICATION
(SENSOR->CONCENTRATOR)

———————p

SEND
ACK2
SEND
CMD1

COMMUNICATION
[CONCENTRATOR->SENSOR) ...

En el MODO DE REPOSO, el sensor enviara un mensaje KA Unicamente una vez que
transcurre el tiempo limite, pero notificara inmediatamente cualquier cambio detectado en el
estado de la plaza.

CP3 Outdoor: Manual de usuario



CV CARLO GAVAZZI

Automation Components

ACK Automatic en OFF

Durante la puesta en servicio — la opcion ACK Automatic (acuse automatico) debe configurarse
como OFF: el sensor no espera ningun ACK, por lo que reacciona de inmediato ante cualquier
comando (el unico retardo se debe al Sample time o tiempo de muestreo).

¥ El sensor recibe un comando — este se ejecutara en funcién del Sample time (tiempo de
muestreo), que son 10 s por defecto, en lugar de con arreglo al tiempo limite de keep-alive
(10 min por defecto).

Si durante la puesta en servicio, la opcién ACK Automatic (acuse automatico) esta configurada
como ON:

el comando se ejecutara en el siguiente evento (deteccién de un cambio de estado o
redireccionamiento del mensaje KA), ralentizando las operaciones de configuracion.

SETUP MODE IDLE MODE
SENSOR OPERATION ~ -------- —— -

‘lm TIMEQUT
I

Jgs w
woa =
&8 fs]
COMMUNICATION ] By
(SENSOR->CONCENTRATOR) 777 )
]
I
I
]
I
[}
I
a <
(=] o ~ =
zc - 29
COMMUNICATION T = g=
(CONCENTRATOR->SENSOR) 7~
ACK AUTOMATIC = OFF AUTOMATIC ACK- ON

En cuanto concluya la puesta en servicio, las opciones ACK Automatic (acuse automatico)
deberan configurarse como ON.

CP3 Outdoor: Manual de usuario



Automation Components

°¥ CARLO GAVAZZI

Pestana Show

En el menu Show (mostrar), el instalador puede habilitar/inhabilitar ventanas especificas para
gestionar los sensores y su comunicacion, asi como comandos e informacion de diagndstico.

o5l Carlo Gavazzi S.p.A @1.0.7271.17780 COM3:(EMBIT-CH1)Factory Keys
File Port Management Options

Sensors list
Filtered sensors
Not Filtered sensors

Commands Sent

Single Sensor Monitor

Status filtered sensor

Ventana Sensors List

Sensor List (lista de sensores) muestra todos los sensores activos recibidos por el
SBPCAL/SBPCWSL1. Desde esta ventana, el instalador puede ejecutar los comandos en los
sensores seleccionados.

o Senser List [=rEr=]
Not Fitered 2 [Fitered T [0 Basic Settings Advanced Setings  Network Corfiguration ~ Fimware Updates
1004 R4s ~
1013 Rde ibrati
1014 R43 Calibration
104z Rde Address Sct
1045 R45
210 R4 Auto Ack
211 n4s
214 R4s Set DateTime
334 n4s
335 R4s Clear CMD
336 R4S
337 R45
338 R4S
339 R45
340 mas
341 R45
a4z mas
333 n4s
344 mas
s10
707 Rzos
s0e  mzo3 v

Cancel NOT fitered

Las areas disponibles son las siguientes:

Lista Not filtered (no
( En esta zona aparecen todos los sensores detectados.

filtrados)
Lista Filtered El instalador tendra que pasar a la lista Filtered (filtrados) todos los
(filtrados) sensores que deban gestionarse en el proyecto actual.
Basic Settings (ajustes basicos)
Advanced Settings (ajustes avanzados)
Comandos

Network Configuration (configuracion de la red)
Firmware Updates (actualizaciones del firmware)

Nota: los comandos Unicamente se pueden ejecutar para los sensores que figuran en la lista
Filtered (filtrados).
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Lista de comandos

Los comandos disponibles se agrupan en estas cuatro subpestafas:

Basic Settings (ajustes basicos)

Basic Settings  Advanced Settings Metwork Configuration  Fimware Updates

Calibration
Address Set
Auto Ack
Set Date Time
Clear CMD

Los campos disponibles son los siguientes:

Campo Descripcion
Calibration . . -~
- Permite calibrar el cero magnético de los sensores.
(calibracién)
Address Set (ajuste de . . . . . - ,
. — (&l Permite modificar el identificador de la direccion (nimero) del sensor.
la direccion)
Habilita los sensores de modo que emitan un ACK después de n intentos.
Auto ACK (acuse ., L . o . .
T Esta opcidn resulta practica para preservar la vida util de la bateria (esta
automatico)

inhabilitada por defecto en los sensores completamente nuevos).

Set Date Time

; — Envia una actualizacién de la fecha y la hora al sensor mediante el ajuste
(configuracion de la

fechay la hora) del PC.

Clear CMD

(eliminacién de Borra cualquier comando en la cola que no se haya ejecutado todavia.
comandos)
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Procedimientos
Seleccidon de los sensores que deben gestionarse

Para poder enviar comandos a uno o varios sensores, estos deben pasarse a la lista Filtered
(filtrados). Véase el procedimiento que se indica a continuacion:

Paso Accion

Conecte el dispositivo SBPCAL a un PC/Notebook que tenga el software Sensor Manager

1 .
operativo.

Seleccione la modulacion de radio y el valor del factor de ensanchamiento correctos (si
difieren del valor predeterminado).

3 Abra la ventana Sensor List (lista de sensores) desde la pestafia Show (mostrar) y espere a
gue aparezca la lista de sensores en la lista Not Filtered (no filtrados).

Desde la lista Not filtered (no filtrados), seleccione los sensores: apareceran resaltados en

azul.
Haga clic en el botén > para moverlos a la lista Filtered (filtrados).
[ Mot Fitered [10 Fitered [0
4
Consejo: puede hacer clic en el boton >> para mover todos los sensores disponibles.
En la lista Filtered (filtrados), seleccione el sensor o sensores a los que deban enviarse los
comandos.
| Fitered [10
=
5
==
+
6 Haga clic en el botén del comando correspondiente (por ejemplo, Calibration, Address Set)

para ejecutarlo.
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Calibration (calibracion)

La calibracién debe llevarse a cabo cuando el sensor esté totalmente instalado y listo para
su uso final.

Cosas que debe saber

Calibracion del cero magnético

El proceso de calibracion debe llevarse a cabo una vez que los sensores estén instalados. No
debe haber vehiculos ni ningln otro objeto metalico (herramientas o vallas) en un radio de 5
metros desde el sensor (mejores condiciones posibles). De lo contrario, cabe la posibilidad de
que la calibracién no se lleve a cabo de forma correcta, con repercusiones sobre la deteccién de
los vehiculos.

Calibracion de los sensores

Una vez que haya instalado los sensores, cuando no haya ningun vehiculo en la zona, siga este
procedimiento:

Paso Accién

1 Conecte el dispositivo SBPCAL a un PC/Notebook que tenga el software Sensor
Manager operativo.

2 Seleccione la modulacion de radio y el canal correctos (si difieren del valor
predeterminado).
Abra la ventana Sensor List (lista de sensores) desde la pestafia Show (mostrar) y
espere a que aparezca la lista de sensores en la columna Not Filtered (no filtrados).

Mot Fittered 10 Filtered 0

Nota: para enviar/recibir comandos, como el de calibracion, los sensores deben figurar
en la lista Filtered (filtrados).
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Mueva los sensores que deban calibrarse a la columna de la lista Filtered (filtrados).

Apareceran resaltados en azul.
Fittered 0 Basic Settings  Advanced Settings

| Calibration |

Address Set
Auto Ack
Set Date Time
Clear CMD

Nota: no seleccione mas de 10 sensores a la vez

Haga clic en el boton Calibration (calibracion) y en el botdén Yes (si) para confirmar la
operacion.

Confirm sending the "Calibration " to5 selected sensors 7

Yes No

Se abrird la ventana StatusCommand (estado de los comandos), donde podra
comprobar la ejecuciéon de todos los comandos:

o StatusCommand ==
Queusd/Pending Commands Bxcctted Commands

Sn Cmaon  Cmd  DescCmd  Rety  Param Sn DaicBec  Cmd  DescCmd  Rey  Param

v I o<z [1 CALBR

1002 |o41zz2m.. |1 CALBR

1003 |oarizzann... |1 CALBR

1004 |04r12z200.. |1 CALIBR

6 1005 |04r127200... |1 CALBR

oo o o e
BN

= En el lado izquierdo se mostraran los comandos pendientes junto con la informacién
de los sensores.
= En la parte derecha apareceran los comandos ejecutados.

Si se hace todo siguiendo el procedimiento, la calibracién de un grupo de 10 sensores
se prolongara hasta 60 segundos.
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Configuracion de la fechay la hora

Este comando actualiza el reloj interno de los sensores SBPWSIx en funcion de esta tabla:
Dispositivo  Horario

SBPCAL Valor del reloj del PC
SBPCWSI1  Valor del reloj del SBPCWSI1

Es importante llevar a cabo esta operacién cada vez que se instale y calibre un sensor. Véase
el procedimiento que se indica a continuacion:

Paso Accién

1 Desde la lista Filtered (filtrados), seleccione los sensores: apareceran resaltados en
azul.

2 Haga clic en el boton Set Date Time (configuracion de la fecha y la hora) del menu
Basic Setting (ajustes basicos).

Configuracion/cambio del numero de identificacion
del sensor

Para configurar/modificar la direccion fisica de un sensor, siga estos pasos:

Nota: este procedimiento debe llevarse a cabo para un sensor cada vez.

Paso Accién

Desde la lista Filtered (filtrados), seleccione el sensor: aparecera resaltado en azul.
1 Si el sensor figura en la lista Not Filtered (no filtrados), muévalo a la lista Filtered
(filtrados).

o Haga clic en el boton Address Set (configuracion de la direccion) del mena Basic
Setting (ajustes basicos).

Se abrird una ventana donde debera introducir el nimero de la nueva direccion:

Por ejemplo: en la imagen a continuacién, el namero predefinido 10002 se cambia por
101.

New sensor address 10002

Cancel

[101] |

Haga clic en el botén OK para enviar el comando.
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En cuanto haya concluido el procedimiento, el sensor aparecera en la lista Filtered
(filtrados) dentro del nuevo namero de identificacién. En el primer paquete recibido con
el nuevo identificador, la versién del firmware aparecera a la derecha del nuevo
identificador del sensor.

Por ejemplo: en la imagen a continuacion, el identificador antiguo era 10002 y el
sensor aparece ahora con el nuevo identificador 101.

4
Fittered 1
10002
El identificador “antiguo” seguira presente en la lista Filtered (filtrados). Se recomienda
pasarlo de la lista Filtered (filtrados) a Not Filtered (no filtrados) para evitar confusiones.
5 Mot Filtered 1 Fittered 1
10002 101 Red
>

Eliminacion de los comandos

Si es preciso volver a enviar el mismo comando a un sensor, sera necesario borrar el comando
enviado/ejecutado para los sensores seleccionados pulsando el botén Clear CMD (eliminacion
de comandos).

Si necesita volver a enviar el mismo comando a un sensor o grupo de sensores, debera eliminar
los comandos pendientes. De lo contrario, no se afadird el mismo comando a la lista
Queued/Pending (en cola/pendientes). Siga el procedimiento que se indica a continuacion:

Paso Accion
1 Desde la ventana Sensors List (lista de sensores), seleccione el sensor o
sensores SBPWSIx en la lista Filtered (filtrados).
2 Haga clic en Clear CMD (eliminacion de comandos) desde el menu Basic Settings

(ajustes basicos).
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Configuracion de la propiedad del acuse automatico

Cosas que debe saber

Nota: en el ejemplo a continuacion, el concentrador SBPCWSI1 estd configurado con la opcién
ACK Automatic (acuse automatico) siempre en ON.

® Sj la comunicacion entre el concentrador y el sensor se suspende momentaneamente, el
sensor no recibira ningdn mensaje ACK.

® Si el parametro AutoACK (acuse automatico) esta configurado como OFF — el sensor
seguirda reintentando establecer la transmisién hasta que reciba un ACK. Dado que el
sensor estara activo en todo momento, el consumo de la bateria sera muy elevado.

¥ Sj el parametro AutoACK esté configurado como ON — el sensor se confirmard a si mismo
después de n intentos (min.1 — méax. 7), deteniendo la transmisién continua para evitar que
la bateria se descargue.

STATUS
CHANGE

L e )

* -—-—- -
P
= —_——————
-

] x ©
- & 8 | -Z 2
0 § o § u § = o § E T g
S =g =9 Zzo o S_[zg = Zo
Zs bz bE G2 z 23z 5% E2
COMMUNICATION v xun Xwn o wn v wn xwn <o & n
SENSOR->CONCENTRATOR) ] [ [ [ [ ] '
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
I ] 1 1 1 1
I ] 1 1 ] 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1
COMMUNICATION DOWN _ Yy v v v v v
(CONCENTRATOR->SENSOR) K j \ /
AUTOACK= OFF AUTOACK= ON

Cuando se restablezca la comunicacion y esté activa, el sensor volvera a recibir el ACK del
concentrador.

CP3 Outdoor: Manual de usuario

58



CARLO GAVAZZI
Automation Components

Procedimiento

Para configurar la opcién AutoACK (acuse automatico) en los ajustes del sensor, siga este
procedimiento:

Paso Accién

1 En la lista Filtered (filtrados), seleccione uno o varios sensores. Apareceran resaltados
en azul.
En Basic settings (ajustes basicos), haga clic en el botéon Auto ACK (acuse
automatico) y aparecera este mensaje:

X

2 AutoACk ON 7

Yes No Cancel

Haga clic en el boton Yes (si) para habilitar la funcion Auto ACK (acuse automatico).
Haga clic en el boton No para inhabilitar la funcién Auto ACK (acuse automatico).

Si ha seleccionado Yes (si), introduzca en la siguiente ventana emergente el nimero
de intentos max. (min. 1, max. 7):

CarloGavazzi_SensorManager x
Input Msg number before Stop (it must be between
3 1and 7)

Haga clic en el boton OK para guardar los cambios.
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Interfaz del usuario
Ajustes avanzados

Basic Settings Advanced Settings  Network Configuration  Firmware Updates

Sample Time
Kalive Time
Retries Time
Thresheold Low
Threshold High
DebounceBusy (Ox20)

Los campos disponibles son los siguientes:

Campo Descripcion

Sample Time (tiempo Configura el tiempo de muestreo del sensor (el ajuste de fabrica es 10
de muestreo) segundos).

Kalive Time (tiempo de Configura el tiempo del mensaje de keep-alive en segundos (ajuste de

keep-alive) fabrica = 600 segundos, 10 minutos).

Retries Time (tiempo Configura el intervalo de los intentos en caso de que el sensor no reciba
de los intentos) ningln ACK (el ajuste de fabrica es 10 segundos).

Threshold Low Configura el umbral por debajo del cual el sensor vuelve al estado
(umbral bajo) ocupado.

Threshold High

Configura el umbral por encima del cual el sensor vuelve al estado libre.
(umbral alto)

Configura el intervalo de espera en el que el sensor debe detectar siempre
*Debounce Busy el estado ocupado antes de enviar el mensaje al servidor.

(rebote ocupado) *Esta opcién resulta Gtil para impedir que el sensor envie mensajes de ocupado
cuando un vehiculo simplemente esté en transito o maniobrando.
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Network Configuration (configuracion de la red)

Long Range Wireless

En este mend, el instalador puede configurar los pardmetros Long Range wireless para
conectar los sensores SBPWSI1 al concentrador o concentradores SBPCWSI1

Basic Settings  Advanced Settings Metwork Configuration  Firmware Updates

() Set LORAWAN Parameters
() Set NBIOT Parameters

{® Long Range Wireless

correspondientes.

Long Range Wireless
Send AES 128 Key

Activate AES 128

Los parametros Long Range wireless incluyen:

Campo

Send AES 128 Key
(envio de la clave
AES 128)

Activate AES 128
(activacion de AES
128)

Descripcion

Configura una clave AES128 en los sensores SBPWSI1
seleccionados.

Habilita la comunicacion de extremo a extremo AES128 entre el
sensor seleccionado y el concentrador SBPCWSI1 asociado al
mismo.
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Set LoRaWAN® Parameters (configuraciéon de los parametros
LoRaWAN®

En este mend, el instalador puede ajustar los parametros LoRaWAN® para configurar los
sensores SBPWSI1 con arreglo a la red LoORaWAN® correspondiente.

Basic Seftings Advanced Settings || Network Corfiguration  Fimware Updates

(® Set LORAWAN Parameters LoraWan Parameters
(O Set NBIOT Parameters | LWan UseCases (0x74)
(O Long Range Wireless Set AppKey OTAA(DXEB)

Set AppSKey ABP ((x69)

Set NwkSKey ABP (Ox6A)
Set DevAddr ABP {0x75)
Confirmed Rate (0x76)

Switch to LoraWan

Set Long Range
Wireless/LoraWan Mode

Los parametros LoRaWAN® incluyen:

Campo Descripcion

LWan UseCases Configura el método de unién para una red LoRaWAN®:
(casos de uso = OTAA

LWan) = ABP

Set AppKey

(configuracién dela  Configura la AppKey para la union OTAA.

AppKey)

Set AppSKey

(configuracién dela  Configura la AppSKey para la union ABP.

AppSKey)

Set NwkSKey

(configuracion dela  Configura la NwkSKey para la unién ABP.

NwkSKey)

Set DevAddr

(configuracién de la  Configura la DevAddr para la unién ABP (Ox AABBCCDD).
DevAddr)

Confirmed Rate Configura los mensajes confirmados después de n mensajes
(velocidad enviados (en funcion de la configuracién de la pasarela
confirmada) LoRaWAN®). Consulte al proveedor de servicios LoRaWAN®.
Set AppEUI

(configuracion del Configura el AppEUI para la union OTAA.

AppEUI)
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wireless/LoRaWAN®
Mode
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Pasa del modo Long Range wireless (mantenimiento) al protocolo

de radio LoRaWAN®.

Set NBIOT Parameters (configuracion de los parametros NBIOT)

En este mend, el instalador puede ajustar los parametros NB-10T para configurar los sensores
SBPWSI2 con arreglo a la red NB-IoT correspondiente.

Basic Settings Advanced Settings Network Configuration  Firmware Updates

() Set LORAWAN Parameters
(® Set NEIOT Parameters

() Leng Rangs Wireless

NBIOT CONFIGURATION
Nb-lot Parameters
Set PLMN (MCC+MNC)
Set IP ((x61)
Set Port (0x62)
Dest Plaftorm (0x70)
APN LOW ((0x64)
Get IMEI NB-IOT (0xE)
Set Cod City (0x71)

Get IMSI ((x68)
Switch To NBiot

Set Lora/Nblot Mode
(0x60)

Los parametros NB-loT incluyen:

Campo

Set PLMN
(MCC+MCN)
(configuracién de
PLMN [MCC+MCN])

Set IP (configuracion

de la IP)

Set Port
(configuracioén del
puerto)

Dest Platform
(plataforma de
destino)

APN LOW (APN
BAJO)

Get IMEI NB-loT

(obtener IMEI NB-I0T)

Descripcién

Configura el cédigo de operador de cinco digitos.

Configura la direccién IP de destino del servidor.

Configura el puerto UDP de destino en el servidor.

Configura la plataforma de destino:
= servidor Carlo Gavazzi Cloud o
» plataformas de terceros.

Configura el APN de la red.

Permite recibir el IMEI del dispositivo de radio SBPWSI2.
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Set Code City Configura un cadigo de ciudad (valor numeérico) distinto para
(configuracién del garantizar que la informacion de los sensores se reciba en la
codigo de ciudad) plataforma correcta.

ﬁ\ﬂeéll)MSI (obtener Permite recibir el IMSI de la SIM de un sensor.

Set Long Range

wireless/NB-loT Pasa el sensor del modo Long Range wireless a la red NB-loT.
Mode)

Firmware Updates (actualizaciones del firmware)

Este menu permite cargar un nuevo firmware para actualizar un sensor SBPWSIx. Para
actualizar el firmware, siga este procedimiento:

Paso Accion

Haga clic en el botén Load Firmware Memory (cargar memoria del firmware).
Basic Seftings Advanced Settings  Metwerk Corfiguration  Firmware Updates

Fimware Update

1 Load Firmware Memory
2 Seleccione el archivo del firmware.

Haga clic en el boton Firmware Upd to Sensor (actualizacién del firmware del sensor)
para iniciar el proceso.
3 Dado que la actualizacién del firmware requiere mas de 1000 paquetes,
A recomendamos llevar a cabo esta actualizacion en uno o dos sensores cada vez para
evitar colisiones de radio.

En la ventana Status Filtered Sensor (estado de los sensores filtrados) puede seguir el
proceso de actualizacion.
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Show -> Filtered Sensors

Seleccione la opcion Filtered Sensors (sensores filtrados) para habilitar una ventana desde la
gue supervisar las tramas recibidas de los sensores presentes en la lista Filtered (filtrados).

57)
F7)
F7)
77)
F7)
F7)

11 COM3(C1) (SF7) -3
71 COM3(C1) (SFT) -

->SNS
->5NS
->5HS
->SNS
->5NS
->5HS

sNs
SNS

Id:1001 Retry=e Kalive
Id:33 Retry=€ LibOc:

I4:1001 Retry=é Kal:
Id:33 Retry=€ LibOc:

ser) 243
£)244 BUSY 25-11-2015-(

Debug Pause

Scroll

Clear Copy Chiudi

Show -> Not filtered Sensors

Seleccione la opcion Not Filtered Sensors (sensores no filtrados) para habilitar una ventana
desde la que supervisar las tramas recibidas de los sensores presentes en la lista Not Filtered

(no filtrados).

5:477 COM3(C1) (SF7) -»
74 COMZ(CL) (SF7) ->
COMZ (C1) (SF7) -
2 COM3(C1) (5F7) ->

Debug Pause

Scroll

Clear Copy Clese

En ambas ventanas, los botones disponibles incluyen:

Boton

Debug
(depurar)

Pause (pausar)

Scroll
(recorrer)

Clear (eliminar)

Copy (copiar)

Close (cerrar)

Descripcion

Habilita la vista de las tramas en formato de bytes.
Detiene la actualizacion de la ventana.

Habilita el control deslizante vertical de la ventana.
Borra el contenido de la ventana.

Copia el contenido de la ventana en el portapapeles.

Cierra la ventana.
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Show -> Commands sent (comandos enviados)

En esta ventana aparecen todos los comandos, ejecutados y/o cancelados, procedentes de los
sensores SBPWSIx. Cada comando enviado al sensor abre la ventana Command sent
(comando enviado), donde aparecen los comandos pendientes a la izquierda y los comandos
ejecutados a la derecha. Asi resulta muy sencillo saber si un sensor ha recibido un comando o
una configuracion.

Queued/Pending Commands Executed Commands

s
ds

Las areas disponibles son las siguientes:

Queued/Pending
Commands
(comandos en
cola/pendientes)
Executed
Commands
(comandos
ejecutados)
Aborted
Commands
(comandos
cancelados)

Muestra los comandos pendientes que ya se han enviado a los sensores.

Muestra los comandos ejecutados.

Muestra los comandos cancelados.

Cosas que debe saber

Comando cancelado

Si tras 10 intentos no se ha ejecutado un comando enviado a un sensor SBPWSIx, Sensor
Manager lo cancelard. Consulte el procedimiento de eliminacion de los comandos para volver a
enviar el comando.
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Show -> Single Sensor Monitor (supervision de un
unico sensor)

Esta ventana muestra todas las comunicaciones de radio de un Unico sensor. Introduzca el
namero del sensor en el campo que se encuentra junto a los botones, en la parte inferior de la
ventana. Las funciones de los botones son las mismas que las de las ventanas Filtered (filtrados)
y Not Filtered (no filtrados).

Pause Scroll Debug Clear Copy Close D

Show -> Status Filtered Sensors

Muestra una ventana donde el usuario puede seleccionar los datos que quiere que se visualicen
para todos los sensores presentes en la lista Filtered (filtrados).

® Address
O Version
O Rx RsSI
O Upload

O Last RX
O First RX
O Last Date
O Magnitude
O Last MSG
O Msg/Retry
O N.Changes
O Pending

O Radio reset 1011 1012 1013 1014
COM13=4 COM13=4 COM13=4 COM13=3

10181 83957677
COM13=1

EH

o

"
w
i
5]
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En el menu de la izquierda se pueden seleccionar los datos que apareceran en el campo de cada
sensor. Las opciones disponibles son las siguientes:

Campo

Address (direccion)
Version (versién)
Rx RSSI

Upload (cargar)
Last RX (altima RX)
First RX (primera RX)

Last Date (Gltima
fecha)

Magnitude (magnitud)

Last MSG (ultimo
mensaje)

Msg/Retry
(mensaje/intento)

N.Changes (nimero de
cambios)

Pending (pendiente)

RadioReset (reinicio
radio)

Descripcion

Muestra el identificador del sensor.

Muestra la versién del firmware.

Muestra la calidad de la sefal de radio del sensor.

En caso de actualizacién del firmware, muestra el nimero de tramas que
guedan para que se complete el proceso.

Muestra la hora y la fecha de la tltima trama del sensor.

Muestra la hora y la fecha de la primera trama del sensor recibida en la
sesion actual.

Muestra la Gltima fecha recibida del sensor.

Muestra el valor de la magnitud recibido del sensor en la Ultima trama
recibida.

Muestra el tipo de la Ultima trama recibida (libre/ocupado/keep-alive).

Muestra el nimero de tramas recibidas en la sesion actual y el nimero
de intentos (con estos datos es muy facil conocer la calidad de la
cobertura de radio, menos intentos = alta calidad, muchos intentos = baja
calidad).

Muestra el nimero de cambios de estado (libre/ocupado) recibidos en la
sesion actual.

Muestra los comandos en estado pendiente (en la cola de envio).

Muestra el nUmero de reinicios automéaticos efectuados por el sensor.
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Pestafia Sensor Manager Crypt Key (clave de cifrado
de Sensor Manager)

En este mend, el instalador puede configurar la clave de extremo a extremo AES128 entre los
sensores SBPWSI1 y el concentrador SBPCWSI1.

Nota: se recomienda encarecidamente configurar la clave AES128 antes de concluir la totalidad
del proceso de instalacion.

Y Carlo Gavazzi S.p.A

File  Port  Management Options  Show | Sensor Manager Crypt Key
Set AES128 Key
Create AES128 Key

Las opciones disponibles son las siguientes:

Boton Descripcion

Para habilitar/inhabilitar la comunicacion de extremo a extremo AES128 en el
concentrador SBPCWSI1:

Set the AES128 Opcion Bescripcion
Key Factory (default) Seleccione esta opcion para configurar la comunicacion
(configuracion de (fabrica, ilmtnmglina clave. tebe selecci
_ : i6n n ionar n
la clave AES128) predeterminado) ota: esta opcion no debe seleccionarse, ya que no

seria posible proteger la comunicacion.

Seleccione esta opcién para configurar y habilitar la
comunicacién de extremo a extremo AES128 en funcion
de la clave AES 128 facilitada.

Custom
(personalizado)

Create an AES128

key (creacion de  Genera aleatoriamente una nueva clave AES128 que se utilizara entre los
una clave sensores SBPWSI1 y el concentrador SBPCWSI1.
AES128)

Aviso importante

I LA GENERACION Y ALMACENAMIENTO DE LA CLAVE AES 128 ES RESPONSABILIDAD
DEL USUARIO

DEBE CONFIGURARSE LA MISMA CLAVE AES 128 EN EL CONCENTRADOR SBPCWSI1 Y
EN LOS SENSORES SBPWSIx. GUARDELA CONVENIENTEMENTE.

Por motivos de seguridad, el software Sensor Manager no permite ver ni recuperar la clave AES
128 en uso.
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Pestania Internet

Nota: este menlt SOLAMENTE aparece en la version del software Sensor Manager de
Carlo Gavazzi operativo en el concentrador SBPCWSI1.

En este mend, el instalador puede configurar el parametro asociado al servidor Carlo Gavazzi
Cloud al que el concentrador SBPCWSI1 enviara la informacién de ocupacion recopilada de los
sensores SBPWSI1.

¥ Carlo Gavazzi S.p.A @1.0.7284.29239  COM3:(LONG RAMNGE WIRELESS -CH1) Factory Keys
File  Port  Management Options  Show | Internet | Sensor Manager Crypt Key

Send Information

Force Tx To Server

Remuote Server Setup

UDPFlow

Senzors from Server

Las opciones disponibles son las siguientes:

Campo Descripcion

Send Information Permite a Sensor Manager enviar la informacién sobre ocupacion
(enviar informacién) recopilada por los sensores al servidor Carlo Gavazzi Cloud.
Force TX to Server

(forzar TX al
servidor)

Fuerza el envio de informacion del concentrador al servidor de
nube.

Configura todos los datos del servidor de nube:
Campo Descripcion

IDGATEWAY o
Muestra la direccion MAC o el IMSI del

CEEIEEE o 6 concentrador SBPCWSI1.

la pasarela)

UDP Remote

Address Configura la direccion IP del servidor
S raie Servar (direccién remota Carlo Gavazzi Cloud.
Setup UDF)

_ - DP R , i
(conf|gura0|on del Y emote port Configura el puerto UDP del servidor de
servidor remoto) (puerto remoto e

UDP) '

UDP Local Port
(puerto local
UDP)

Kalive send
interval (intervalo Establece el valor del intervalo de keep-
de envio de keep- alive (el valor predefinido es 20).

alive)

Muestra el valor estandar.
Nota: no modifique este valor.
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Sensor from Server
(sensor desde el
servidor)
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Kalive send
Threshold Establece el valor del umbral de keep-

(umbral de envio  alive (el valor predefinido es 20).
de keep-alive)

Muestra el flujo de la comunicaciébn entre el concentrador
SBPCWSI1 y el servidor de nube. Esta ventana de diagndstico
permite probar la comunicacion desde el concentrador hasta el
servidor de nube.

Permite a Sensor Manager recibir la lista de sensores del servidor.
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