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1 Introduccion

La herramienta SBP ha sido desarrollada para la configuracion del SBP2WEB24, un ordenador
programable Linux embebido disefiado especificamente para aplicaciones de parking y de
automatizacioén de edificios.

La herramienta SBP se emplea también para escribir la configuracion en los servidores SBP2CPY24.
Todas las funciones estan representadas mediante simbolos gréficos, y todos los parametros relativos
a las funciones se configuran localmente en el ordenador tras lo cual se transfieren al SBP2WEB24 a
través de Ethernet. Algunos de los parametros de funciones pueden cambiarse posteriormente
mediante la conexiéon remota al controlador (servidor web, correo electrénico, SMS, Modbus, etc.)
segun se describe mas adelante en el presente manual.

De igual forma, los datos del SBP2WEB24 también pueden cargarse y modificarse.

No es preciso que el ordenador esté conectado a un controlador SBP2WEB24 para efectuar una
configuracion.

Las ilustraciones de este manual pueden diferir de las que se muestran en su pantalla. No se
trata necesariamente de un error, sino que puede estar originado por el uso de diferentes versiones.

El contenido del presente manual puede modificarse sin previo aviso.

1.1 Requisitos

1.1.1 Requisitos minimos de hardware

Un ordenador con Microsoft® Windows®

Pantalla con una resolucion minima de 1024x768 pixeles

1 GB de espacio en disco

Un puerto Ethernet y un cable o un lector de tarjetas SD o un puerto USB 2.0 o superior

)
[ ]
[ ]
L]
1.1.2 Requisitos de software

e Microsoft® Windows® 10/8.1/8/7/Vista/ (32 o 64 bits)
e Microsoft Dot-Net Framework 4.5

1.1.3 Como leer el numero de la versidon de software
El niGmero de revision de la herramienta SBP presenta la siguiente estructura:

NUumero de
compilacion

Mayor | Menor | Revision

e Mayor: identifica las funciones principales del software. Se incrementa al agregar nuevas
funciones o si realizan grandes cambios en las ya existentes.

e Menor: identifica la version de la publicacion mayor y aumenta cuando se incorporan
correcciones de errores o pequefias funciones nuevas.

e Revisidn: identifica el estado de la publicacion.

1 beta: solo para uso interno
2 beta controlada: para compartir con clientes seleccionados para la prueba en campo
3 final: disponible para todo el mundo en la pagina web de Carlo Gavazzi

e Numero de compilacién: se trata de un nimero interno que incluye en dia en el que se ha
compilado la publicacion
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2 Instalacion

La herramienta SBP puede descargarse de la pagina web de seleccion de productos de Carlo Gavazzi.
Para instalar el software, tan solo debe hacer clic en el archivo Setup.exe y seguir las instrucciones en
pantalla.

Para contactar con el controlador SBP2WEB24, el usuario tiene a su disposicion diferentes modos de
conexion;

e conexion a través de Ethernet

e mediante cable mini-USB

e conexion a través de médem

Tras encender el equipo, la unidad maestra SBP2WEB24 esta lista para funcionar después de
aproximadamente 1 minuto. Solo cuando el LED BUS amarillo comienza a parpadear, estara
preparada la unidad maestra.

Cémo conectar la unidad maestra SBP2WEB24 con conexion Ethernet
Para conectar la unidad maestra SBP2WEB24, el usuario debe hacer clic en el icono resaltado en rojo

en la ilustracion inferior: la herramienta SBP comenzara la busqueda del SBP2WEB24 conectado a la
red Ethernet.

SBWEE BACnet Controller configurator |

7™ Views Reporis  Add Program setup ~ Modbus ~ Database

Nota importante

Si el ordenador funciona con el cortafuegos de Windows o un cortafuegos o programa antivirus de
terceros, asegurese de que los puertos 52325, 10000, 10001, 80, 443 no estan bloqueados (paquetes
de entrada/salida). La herramienta SBP utiliza estos puertos para buscar la unidad maestra en la red y
para la comunicacién. Si un cortafuegos bloquea estos puertos, la herramienta SBP no podra encontrar
los controladores en la red ni utilizar las Live Signals (Sefiales en vivo).

Asegurese de que la configuracion IP de la unidad maestra coincide con la configuracion IP del
ordenador utilizado: debe tener la misma clase IP y la misma direccion de mascara de red.

Si el ordenador tiene mas de una tarjeta de red o si tiene muchas direcciones IP, es posible seleccionar
la red correcta de la lista (véase la siguiente imagen): debe ser la misma a la que esté conectado el
SBP2WEB24.

Discovery manager

Network [ Ethemnet 2: 192.168.4.242 g E

IP Address « DHCF MName C Firmware revision Family
I 192.168.4.11 Van Der V.L. 00:19:EE:10:13:D4  R583BACNET SB2WEB24 3
I 192.168.4.194 ¥ von min Kompatibilita 00:19:EE:10:17:FD  R558BACMET 1 SB2wEB24
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Cuando hace clic en el icono marcado en rojo, la herramienta SBP comienza a buscar controladores.
Si encuentra una o mas unidades, se abre una ventana en la que puede seleccionar el controlador al
gue conectarse.

Seleccione la unidad maestra en la lista o Cancel si no desea
realizar en ese momento la conexion.

Después de que el usuario haya pulsado Connect, el LED rojo
del SBP2WEB24 seleccionado comienza a parpadear, y se
establece la conexion.

2.1 Cémo efectuar la conexidn con un cable mini-USB

El controlador SBP2WEB24 puede conectarse al ordenador por medio del puerto mini-B situado en el
frontal de la carcasa y protegido por la cubierta frontal. Para obtener mas informacion técnica, consulte
el manual de hardware.

Para realizar la conexion se necesita lo siguiente:

e Uncable USB 2.0 de tipo A/ mini-B (no se suministra junto con el controlador SBP2WEB24).

e El paquete mini-USB driver.zip disponible en la pagina web www.productselection.net, en el
apartado relativo al SBP2WEB24.

El procedimiento de instalacion del controlador puede cambiar ligeramente en funcién del sistema
operativo del ordenador del usuario: siga las instrucciones mas abajo.

2.1.1 Cémo instalar el controlador mini-USB para Windows 7 / Vista / XP

Abra el archivo "mini-USB driver.zip" y guarde el archivo linux.inf en su ordenador. Seguidamente,
instale el controlador como se indica a continuacion:

1. Enchufe el conector USB en un puerto USB libre del ordenador y el conector mini-USB en el
puerto mini-B del SBP2WEB24.

2. Vaya a Panel de control y abra Administrador de dispositivos.

3. Localice el dispositivo RNDIS/Ethernet Gadget, haga clic con el botén derecho del ratén y
seleccione Actualizar software de controlador... como muestra la siguiente imagen.

Manual de la herramienta SBP
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File Azione Visualizza ?

R e el 7 Bl

44 NB =

415 Altri dispositivi

i [l RNDIS/Eth

b 3 Tattene date Driver Software...
b !; Computer Disable

1> -% Controller aud ,

» & Controller dia inistel

;> -{M Dispositivi di

&ﬂ Human Interf: ) Properties
i -8 Intel WiUSB
b a Mouse e altri dispositivi di puntamento

b~ 5 Controller Usj Scan for hardware changes
s

m

Schede di rete
3 Cisco Systems VPN Adapter for 64-bit Windows
®¥ Intel(R) 82579LM Gigabit Network Connection
¥ Intel(R) Centrino(R) Ultimate-N 6300 AGN

3 Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter #2

H Scheda miniport WiFi virtuale Microsoft

;B Schede video

b Schermi

b & Tastiere

b - Unita disco

1.2 Unita DVD/CD-ROM A
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4. Seleccione la opcién Buscar software de controlador en el equipo.

How do you want to search for driver software?

< Search automatically for updated driver software
Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software
for your device,

< Browse my computer for driver software
Locate and install drive[/\éof'tware manually.

5. Busque el archivo del controlador linux.inf y haga clic en Aceptar.

Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

C:\Users\Desktop\mini-USB driver\Linux.inf v Browse...

[#]Include sub| Browse For Folder ﬁ
Select the folder that contains drivers for your hardware.
> Ly Public -
1% Computer
> 4= P =
Le-t m > &4 Floj Disk Drive (A:) .
This list! &s Foppy . all driver
software 2 & Windows (C:) 3
4 Desktop )
|, mini-USB driver
L. Prooram F; i
To view subfolders, dick the symbol next to a folder.
—

Lo [ conel |

6. Se detecta el controlador Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget: haga clic en Siguiente para
continuar.

Select the device driver you want to install for this hardware.

Select the manufacturer and model of your hardware device and then click Next. If you have a
4 dick that contains the driver that you want to inctall, click Have Disk.

Show cempatible hardware

Model

Linux USB Ethernet/RMDIS Gadget

/b This driver is not digitally signed.

Tell me why driver signing is impartant
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7. El controlador se instala segin muestra la siguiente imagen.

Windows has successfully updated your driver software

Windows has finished installing the driver software for this device:

E. Linux USB Ethernet/RMNDIS Gadget
-

Una vez se haya instalado el controlador, en la categoria Adaptadores de red aparecerd una
tarjeta de red virtual con el nombre Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget como puede verse en

la siguiente imagen. El controlador otorga automaticamente una direccién IP dinamica al
controlador/ordenador conforme a la IP real del ordenador.

File Action View Help

@ Hm ®

4 % WINT-64

> 8 Computer

b g Disk drives

> B Display adapters

> < DVD/CD-ROM drives

> g IDE ATA/ATAPI controllers

b = Keyboards

> -8l Mice and other pointing devices

> B Monitors

4% Network adapters

i ¥ Allied Telesis AT-2814FX

Realtel PCle GBE Family Controller
ux USB Ethernet/RNDIS Gadget
o devices

-l WD SES Device USB Device
> Bl Portable Devices
o TF Ports (COM &LPT)
> 2 Processors
> % Sound, video and game controllers
o M System devices
> -§ Universal Serial Bus controllers

Por ejemplo, si el ordenador tiene la direccion IP 192.168.0.10, la tarjeta virtual se creara con la

direccion 192.168.254.xxx, y al controlador SBP2WEB24 se le asignara la direccion IP
192.168.254.254.

Introduzca la direccion IP 192.168.254.254 en la herramienta SBP y pulse Connect como se
muestra en la imagen:

192.168.254.254

Manual de la herramienta SBP 10
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2.1.2 Cémo instalar el controlador mini-USB para Windows 10/8.1/8
1. Abra el panel de control de Windows 10 haciendo clic con el botén derecho del ratén en Inicio

y haga clic en Panel de control.

Task Manager

Control Panel
File Explorer
Search

Run

Shut down or sign out

Desktop

2. En Ver por: Iconos pequefios, haga clic en Administrador de dispositivos.

B All Control Panel ltems - u] X
4 [ > Control Panel > All Control Panel ftems v @&  SearchContral P, @

Adjust your computer’s settings View by:  Smallicons ~

Administrative Tools [E3 AutoPlay Wb Back up and Restore (Windows 7)

B BitLocker Drive Encryption Kl Colour Management [B Credential Manager

2 Date and Time [@ Default Programs I Dell Touchpad

I.‘. Device Manager | 2 Devices and Printers 0 Display

D) Ease of Access Centre EJ File Explorer Options £ File History

Flash Player A Fonts [# FreeFall Data Protection

*& HomeGroup DT Audio Control Panel & Indexing Options

Internet Options ] iSeries Access per Windows ] Java

Keyboard €% Language ® Mouse

X Network and Sharing Centre & Personalisation [l Phone and Modem

23 Power Options ™ Program Updates [l Programs and Features

& Recovery P Region % RemoteApp and Desktop Connections

¥ Security and Maintenance i Sound & Speech Recognition

& Storage Spaces & Sync Centre & System

[l Taskbar and Navigation [ Troubleshooting 82, User Accounts

i Windows Defender  Windows Firewall Windows Mobility Center

[ Work Folders

Manual de la herramienta SBP
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3. Antes de conectar el cable mini-USB al ordenador y al controlador SBP2WEB24, haga doble
clic en la lista de categorias de hardware en la categoria Puertos (COM y LPT) y tome nota de
los puertos de comunicaciones en serie (COM) en uso. En el siguiente ejemplo, el Gnico puerto
de comunicaciones en serie es COML1.

o Device Manager

File Action View Help
e @ E HElE
v & NB ~
> i Audioinputs and outputs
> 3 Batteries
» 3 Computer
> wm Diskdrives
> [ Display adapters
> &% DVD/CD-ROM drives
> ) Human Interface Devices
> =@ IDE ATA/ATAPI controllers
> @ IEEE 1394 host controllers
> Ju Imaging devices
> Keyboards
> [ Mice and other pointing devices
> [ Monitars
> (5 Network adapters
~ i Ports (COM & LPT)
i Porta di comunicazione (COM1)
& Porta stampznte ECP (LPT1)
> =1 Print queues
> [ Printers
> [ Processors
» B Software devices
> 1 Sound, video and game controllers
> S Storage controllers
> @ System devices
« @ Ilnivereal Serial Rue cantrallare b

4. Enchufe el cable mini-USB al ordenador y al controlador SBP2WEB24. Tras unos segundos se
aflade automaticamente un nuevo puerto de comunicaciones en serie (COMXx). En el siguiente
ejemplo, el nuevo puerto afiadido es COM4.

o Device Manager

File Action View Help
e @E EHEI B EX®
~ & NB ~
> i Audio inputs and outputs
> 3 Batteries
» 3 Computer
> wm Diskdrives
> [ Display adapters
> 2 DVD/CD-ROM drives
> ) Human Interface Devices
> = IDE ATA/ATAP controllers
> @ IEEE 1394 host controllers
> 3w Imaging devices
> Keyboards
> [ Mice and other pointing devices
> [ Menitors
> 50 Network adapters

~ il Ports (COM & LP
& Porta di comunicazione (COMT)
& Porta stampante ECP (LPT1)

> A Print queues

> [ Printers

» [ Processors

> B Software devices

» Wy Sound, videc and game contrellers

> G Storage controllers
« B Suctem devicee

Manual de la herramienta SBP
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5. Haga clic con el botén derecho del ratén en el dispositivo y seleccione Actualizar software de
controlador...

File Action View Help

=
~ & NB ~

> id Audio inputs and outputs

> 45 Batteries
[ Computer
- Disk drives
[5d Display adapters
o DVD/CD-ROM drives
¢ Human Interface Devices
“m |DE ATA/ATAPI controllers
§ IEEE 1394 host controllers
s Imaging devices
Keyboards
g Mice and other pointing devices
3 Monitors
I Metwork adapters
i Ports (COM & LPT)

E Dispositivo seriale USB (COMA1

E Porta di comunicazione (II Update Driver Software... I

a Porta stampante ECP (LP” Disable
A Print queues
1 Printers
u Processors Scan for hardware changes
B Software devices
iq- Sound, video and game cont
Gu Storage controllers

B Sustern devices
Launches the Update Driver Software Wizard for the selected device.

(v vvYvvwvvyvyvyvvy

Uninstall

Properties

R N

6. En la ventana emergente, seleccione la segunda opcion Buscar software de controlador en el
equipo.

& Device Manager — O X
File Action View Help

Hm| 2| X

)

53 Dis How do you want to search for driver software?

>
>

>

>

> @
>

> @ IEES
>

>

>

>

>

-

= IDE —» Search automatically for updated driver software

Windows will search your computer and the Internet for the latest driver software
=fx Im for your device, unless you've disabled this feature in your device installation

Key settings.

7 Net —» Browse my computer for driver software
i Pol Locate and install driver software manually.

= Pri
= Pri
[ Prof
0 sof
id- Sar
Sy Sto|

¥ Sustermn devices

R
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7. En la siguiente pagina, seleccione la opcién Elegir en una lista de controladores de dispositivo
en el equipo

& Device Manager — [m] #
File Action View Help

= FIEIHEIE LX®

> [ Disy Browse for driver software on your computer

Search for driver software in this location:

g | ¥ | Browse..

[Tinclude subfolders

— Let me pick from a list of device drivers on my computer
a This list will show installed driver software compatible with the device and all driver
ﬁ software in the same category as the device.

S
4 =

8. Busque el archivo linux.inf, guardelo en el ordenador y pulse Abrir.

*

B Update Driver Software - Dispositivo seriale USE (COM4)

Select the device driver you want to install for this hardware.

f h

. 3 Install From Disk o [ryouhavea
Il | oeate Eile
mm Locate File

Show ¢ Look in: | Linwx NDIS driver for SxWEE24 V| @ T =mr

Maodel * Name Date modified Type

| =] tinux.inf 02/11/2015 08:48 Setuplnfcl
Cuick access

Desktop
This ot .
Tell m . ﬂ.
Libraries
This PC

em revires

¥ s ¢ .

14 Sou MNetwork

Sy Sto File name: linpe inf v | I open |
B Sustern deviced

Files of type: Setup Information (*inf) ~ Cancel

Manual de la herramienta SBP
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9. Pulse Aceptar en la siguiente ventana segin muestra la siguiente imagen.

@ Device Manager — O hs
File Action View Help

|0

> 5 Bat i Update Driver Software - Dispositivo seriale USB (COM4]

> @ Dis Select the device driver you want to install for this hardware.

g £ you h
> Hu =2 Install From Disk youhavea
= IDE g

H Insert the manufacturer’s installation disk, then make
=iz Im, | sUMSthatthe comect drivs s selectsd below

Show ¢

= Mol Medel

? Copy manufacturer's files from:

ﬁ C:\Users'Userszl\Desktop'\Linux NDIS driver for S v| | Browse..

This driver = digitally signed. Have Disk...

s e Tell me why driver signing is important

B Suckam Asuices v

10. El Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget estéa listo para instalarse. Haga clic en Siguiente para
proseguir con la instalacién. .

& Device Manager — m] x
File Action View Help

e mHE BE B EX®

I Dis Select the device driver you want to install for this hardware.

>
>
>
>
>
>
> @ IEE
>
>
>
>
>
v

Hul Select the manufacturer and model of your hardware device and then click Next. If you have a
= I0E % Jisk that contains the driver that you want to install, click Have Disk,

Show compatible hardware

= Model

ﬁ Met Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget

; E: A\ This driver is not digitally signed.

[ Pro Tell me why driver signing is important

™
v
g

B Sucterm Aevices v
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Siga las siguientes instrucciones para deshabilitar el uso obligatorio de controladores firmados
SOLO si el usuario recibe el error mostrado en la siguiente imagen. En caso contrario, vaya al
paso 11.

Windows encountered a problem installing the driver software for your device

Windows found driver software for your device but encountered an error while attempting to
install it.

B Update Driver Software - Dispositivo seriale USB (COMA4)

The third-party INF does not contain digital signature information.

If you know the manufacturer of your device, you can visit its website and check the support
section for driver software.

Cancel

Windows 10 obliga por defecto al uso de controladores firmados. Es posible deshabilitar esta
opcidn para instalar controladores sin firma digital. Lleve a cabo los siguientes pasos para
deshabilitar el uso obligatorio de controladores firmados.

1. Haga clic en el Menu de = inicio y seleccione Configuracion.
2. Haga clic en Actualizacion y seguridad.

3. Hagaclic en Recuperacion.

4. Haga clic en Reiniciar ahora bajo la opcién Inicio avanzado.
5. Haga clic en Solucionar problemas.

6. Haga clic en Opciones avanzadas.

7. Haga clic en Configuracién de inicio.

8. Haga clic en Reiniciar.

9. En la pantalla de Configuracion de inicio pulse 7 o F7 para deshabilitar el uso obligatorio de
controladores firmados.

10. El equipo se reiniciard, y el usuario podra instalar controladores sin firmas digitales.
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11. Nota: Windows 10 no detecta la firma digital de modo que, para instalar correctamente el
controlador, haga clic en Instalar este software de controlador de todas formas.

&y Device Manager - [m] x
File Action View Help

e DEEE P EX®

v & NB-UT( X ~

> A
> 9 Batf B Updste Driver Software - Dispasitivo seriale USB (COMA4)

B > Windows Securi
> @ Disy Installj el

> & ovi
X

Windows can't verify the publisher of this driver software

~ o B .

> i Ima —> Don't install this driver software

You sheuld check your manufacturer's website for updated driver software
> U Mic for your device.

> @ Net —> Install this driver software anyway

~ @ Por Only install driver software obtained from your manufacturer's website or
disc. Unsigned software from other sources may harm your computer or steal
=] information.

> A Prin () See details

B Sucterm devices

12. Una vez se haya instalado el controlador, en la categoria Adaptadores de red aparecera una
tarjeta de red virtual con el nombre Linux USB Ethernet/RNDIS Gadget #2 como puede verse
en la siguiente imagen.

o Device Manager

Ele Action View Help
e mEEEEREX®

v % NB ~

> i Audio inputs and outputs
> 3 Batteries
» [ Computer
> Disk drives
> [ Display adapters
> &2 DVD/CD-ROM drives
> ) Human Interface Devices
> = IDE ATA/ATAP controllers
> @ IEEE1394 host controllers
> 3w Imaging devices
» = Keyboards
> [ Mice and other pointing devices
> [ Monitors
~ G Network adapters
(5 Broadcom Netitreme 57xx Gigabit Controller
Intel(R) Centrino(R) Advanced-N 6200 AGN
[ Cinux USE Ethemet/RNDIS Gadget 22|
~ @ Ports (COM & LPT)
& Porta di comunicaziene (COM1)
& Porta stampante ECP (LPT1)
> A Print queues
> 3 Printers
o T Processors
> W Software devices

« il Srund viden and name cantrallare
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13. El controlador otorga automaticamente una IP dinamica al controlador/ordenador conforme a la
IP real del ordenador.

Por ejemplo, si el ordenador tiene la IP 192.168.0.10, la tarjeta virtual se creara con la direccion
192.168.254.xxx, y al controlador SBP2WEB24 se le asignara la direccion IP 192.168.254.254.

El usuario puede introducir la direccién IP 192.168.254.254 en la barra de direcciones y hacer
clic en Connect. El icono de punto verde aparece a la izquierda de la barra de direcciones
cuando se ha establecido la conexién, segin puede verse en la siguiente imagen.

Manual de la herramienta SBP
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2.1.3 Coémo conectar el controlador a través de un médem

Cuando el usuario deba conectar el controlador por vez primera, la conexion del médem no esta
disponible por lo que primero debe configurarse. Consulte el apartado Cémo configurar el médem
en el manual del sistema para obtener mas informacion
(http://www.productselection.net/MANUAL S/UK/sx tool manual.pdf).

En la barra de direccion IP el usuario puede introducir la direccion IP dindmica facilitada por el ISP o
puede cumplimentar directamente el DynDNS domain registrado (véase Coémo configurar los
parametros DynDNS al utilizar el médem): resulta preferible la segunda opcion puesto que la
herramienta SBP puede actualizar la direccién IP dinamica proporcionada por la cuenta DynDNS cada
vez que se reinicie el médem.

[edies Senae [ [
your.dynDN5.doma

Cuando se establece una conexién con el médem, la intensidad de la sefial de red se muestra por
media de una serie de barras segln puede verse en la siguiente imagen. Cuanto mayor sea el nimero
de barras rojas, mas intensa serd la sefial de red.

Manual de la herramienta SBP


http://www.productselection.net/MANUALS/UK/sx_tool_manual.pdf

CARLO GAVAZZI cARLD GAZZ:

Auvtomation Components v

3 Interfaz de usuario
Cuando se abre la herramienta SBP, se muestra la siguiente ventana:

SBWEB BACnet Controller configurator * [ D:ADocuments\SB Tool Projects\car parksbweb 1 - 7.0.1

Modbus  Database  Help

= e oy [

(Fx) Root - Entrance 1
Root
©

(Fx) Root - Entrance 2
Root

(Fx) Line 1 - Master zone counter
|2 ko sBPsUsCNT A Line 1

¥ ks sersustis

€] k7 spsuscT

&3] k11 sBesusLas -
(Fx) Root - Exit 1

9 k18 SBPILED 0, ) @ Root

©
(Fx) Root - Exit 2
Root

©
(Fx) Root - Indicator
——J Root

©

Part number i el e S Location

[®B| sepsusiss K5 SBPSUSL1S 002.112.083

‘g‘ SBPSUSCNT K7 SBPSUSCNT 002.112.078

‘E‘ SBPSUSCNT K9 SBPSUSCNT 002.112.080 Line 1

& sepsusias K11 SBPSUSL45 002.112.087

‘ SHESXLSATH K13 SHESXLS4TH 001.015.056

1021682215 Y [ rojct o, [ oo

La interfaz de usuario utiliza la herramienta estandar de cintas empleada actualmente por numerosos
softwares. Para acceder a una cinta, simplemente haga clic en el menu correspondiente.

3.1 Menu Archivo

SBWEB BACnet Contraller configurator [ DADocuments\SB Tool Projects\Example1.sbweb ]

Views Repors Add Progamsetup Modbus  Database  Help

En el mend File (archivo), el usuario puede crear un nuevo proyecto (configuracién sencilla o
configuracion mudltiple), abrir uno existente o guardarlo de igual firma que en un menud de archivo
estandar.
Ademas ha disponibles las siguientes funciones relacionadas estrictamente con la conexién con el
SBP2WEB24/SBP2CPY24:

- Compilar un proyecto

- Cargar/descargar un proyecto

- Buscar funciones del SBP2WEB24, SBP2CPY24 y médulos conectados a la red

- Direccionamiento y calibracién de sensores de parking

- Habilitar/deshabilitar el control de sefiales en vivo

Manual de la herramienta SBP
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El usuario puede acceder al menu de
archivo bien con el mend rapido
situado en la parte superior de la

N ) Recent files .
ew project 1 B ventana, a la derecha del tridngulo
1 mplel.sbweb . R . .
rojo de Carlo Gavazzi, o bien haciendo
Reset present configuration 2 Bamplelsbueb clic en el triangulo
3 Examplel.sbweb gulo.
Open 4 Examplel.sbweb
3 Bamplel.sbweb
Save 6 stefanosbweb
7 stefano.sbweb
Save as new configuration -
& test carparksbweb
9 TestCp.sbweb

Compile project

10 test carpark.sbweb
Send configuration to SBP2CPY24

Send to controller

Read from controller

Help

SR 3 R Red - )

3.2 Menu Vista

En el mend View (vista), el usuario puede configurar la posicion deseada de las ventanas
correspondientes a las ubicaciones, médulos, sefiales, funciones y subred. También puede eliminar la
vista de contenidos.

Programsctup  Modbus  Database  Help

Las ventanas estan en posicidn flotante y pueden posicionarse utilizando las cinco areas de anclaje
mostradas en la siguiente figura. La posicion de las ventanas puede guardarse.
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3.3 Menu Informes

En el mend Reports (informes) pueden crearse, guardarse y/o imprimirse cinco tipos de informes
diferentes.
El usuario puede seleccionar entre:

- Modules list: se muestra la lista completa de los modulos.

- Bill of materials: la lista de los modulos se organiza por el tipo de modulo.

- Function details: cada funcion se describe con los detalles de las sefiales utilizadas.

- Subnet usage: este informe indica el nUmero de sefiales utilizadas y el consumo de corriente

total.
- Modbus TCP/IP report: este informe incluye el mapa de Modbus del proyecto.

Program setup Modbus Database Help

3.4 Menu Agregar

En el mend Add (agregar), el usuario puede seleccionar qué desea agregar: extension de bus,
moédulos, ubicaciones y funciones.

Fle  Views Reports E= Modbus Database Help

Bus generators: se necesita una nueva red Dupline, es preciso agregar un nuevo médulo de extensién
de bus.

Module: se agrega un nuevo moédulo (interruptor de luz, sensor PIR, médulo de salida,...)

Location: el usuario debe definir las plantas, las estancias y cualquier otro tipo de ubicacién para contar
con una clara estructura de la instalacion.

Functions: pueden definirse y configurarse algunas funciones predefinidas con la herramienta de
asistente. Las funciones predefinidas son:

- Lights & scenario: luces y escenario

- Up and down control: para el control de persianas, cortinas, ventanas

- Temperature: funciones del sistema

- Alarm: intrusos, humo, agua, sirena

- Calendar: puede ejecutar acciones durante el afio

- Sequence: ejecuta una lista de funciones seleccionadas

- Dimmer sequence: secuencia de atenuacion

- Timers: temporizadores

- Basic functions: este apartado incluye el contador, puertas légicas, comparador analégico,
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funcién matematica, salida analégica, contador de horas
- Simulated habitation: registra y reproduce las activaciones de las luces
- Sms setup: gestiona los SMS para el control remoto de las funciones
- Emall
- Car heating: calefaccion de vehiculo

Para las funciones de automatizacion de edificios, gestion de base de datos, protocolos de
comunicacion y cualquier otra funcién no incluida aqui, consulte el manual del sistema en:
http://iwww.productselection.net/MANUAL S/UK/sx _tool manual.pdf

3.5 Menu Configuracién de programa

En el menu Program setup (configuracién de programa), el usuario puede configurar los ajustes
correspondientes para un proyecto especifico, los ajustes generales del instalador, la direccién IP y la
fecha y la hora del SBP2WEB?24. El usuario también puede actualizar el firmware y configurar el
servidor web y la contrasefia para acceder al controlador.

SBWEB BACnet Controller configura

Modbus

Manual de la herramienta SBP
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4 Estructura de un proyecto

En un proyecto, el usuario debe definir las ubicaciones de la instalacion, agregar los modulos
necesarios (sensores, pantalla,...) y situarlos en la ubicacién correspondiente. Seguidamente debe
crear las funciones.

Location, modules y functions son los pilares de la estructura de un proyecto. Se describen al detalle
en los siguientes apartados.

4.1 Asistente

Cada objeto, independientemente del tipo que sea, se crea y configura con la herramienta Wizard
(asistente).

Edit module |, ., |d.
«r Input signals
\WWizard steps Mame | K2 SBPSUSL1S
Input signals i [ 021 060 015 |subnet [Rete 1)
Cutput signals Sigrals | jnfo

usmnenticacas b & 1:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K2 Temperatura 1 e e

5
Properties =5 2: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K2 Carpark 1
() Aetvaniced

Apply to all

[ i 1 | confirm

El asistente es una herramienta que dirige al usuario durante la configuraciéon de un objeto, guiandole
paso a paso hasta concluir la configuraciéon de un médulo, una ubicacion o una funcién. El objetivo del
asistente es reducir el trabajo de comprension del proceso completo que conlleva una configuracion
haciéndolo rapido y sencillo. Los diferentes pasos pueden completarse de uno en uno haciendo
simplemente clic en el botén ">>>" y pasando por todos ellos, o haciendo clic en los pasos necesarios
mostrados en azul en el area de la derecha (area 1).

En la imagen anterior se muestra un ejemplo de la herramienta de asistente dividida en tres &reas.

4.1.1Areal

El area 1 estéa dividida en dos secciones. La seccién superior contiene las sefiales/ajustes basicos que
el usuario debe introducir/definir para crear el objeto (‘objeto’ es un término genérico para sefalar una
ubicacion, médulos o funciones). Por ejemplo, en una funcién de iluminacion, las sefiales basicas son
las sefales de entrada y de salida que constituyen los ajustes minimos necesarios para crear este tipo
de funcién. En general, la mayoria de las funciones muestran las sefiales de entrada y de salida en los
ajustes basicos.

En la seccion inferior pueden editarse las funcionalidades "avanzadas": si no estan habilitadas, estan
ocultas para el usuario con el fin de proporcionar una interfaz de manejo sencillo para un instalador no
tan experimentado.

Se abre la lista de funcionalidades avanzadas: marque la casilla correspondiente para habilitar la que
desee. Por ejemplo, si desea utilizar el sensor Lux, haga clic en él. Una vez desaparezca la lista
completa, haga clic en Advanced. Las funcionalidades habilitadas se muestran para el acceso rapido.

Manual de la herramienta SBP
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4.1.2 Area 2

Esta es el area donde se muestran las sefiales disponibles o donde pueden cambiarse las
propiedades.

Diagnostic signals

MName | K14 SBPSUSL45

SIN: [ 002 l [ 112 l [ 079 | Subnet

Signals Info

) >

) m 3: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Presenza 1

98 2: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Configurazione OK 1
DUP 5: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Indice qualita 1

@6: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Caduta di tensione POW 1
@?: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Caduta di tensione su D+ 1

33 8: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Base sensore difettosa 1

@9: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Difetto pulsante locale 1 J

@‘ID: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Warning di calibrazione 1

&11: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Sensor error 1

" 1 & y

[ <2< J [ EESS |

Properties
Name | K8 SEPSUSL45

sin | 00z || 247 025 |Subnet

lPereniesl Info ‘

Lane, Line, Position [ 1) [ 2| [ 3

4.1.3Area3

Esta es el area donde se muestran las propiedades de las sefiales y, en algunos médulos, donde
también se cambian.
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4.2 Ubicaciones

En la ventana Locations (ubicaciones) el usuario puede definir la estructura del proyecto comenzando
por las ubicaciones donde deben situarse los médulos: el usuario debe definir el carril, la fila o
cualquier otro tipo de ubicacién para contar con una estructura clara de la instalacion.

-

=R Root
8@ [ Lane
e Line 1
f] Line 2
8@ [ Lane
[ Line 3

e ]
il

CO0000060

K1 SBP2ZMCG324

Desde la ventana de ubicaciones, el usuario puede seleccionar qué ubicaciones deben mostrarse y
cudles no: todos los médulos y funciones relativos a las ubicaciones se mostraran u ocultaran en
funcidén de las ubicaciones seleccionadas en el arbol del proyecto.

Haga clic en el signo mas (+) para ampliar una ubicacién y para ver las ubicaciones secundarias y
modulos:

Emmr{om Emmﬂnm

EQ E ] Lane 10 8@ [[F]Lane 10
@line1.1 B @ | Line 1.1
@ ] Line 1.2 :: - 89 k2 seesustis
] W @ Line 1.3 |E| K4 SBPSUSL
| | k1 sBramcesaa T ks sapsusLas
|E| K10 SEPSUSLI0
9 k12 sepsusLas
@ [ Line 1.2

! 2 o] Line 1.3

K1 SBP2MCG324

- |
o
=7

La casilla marcada junto a cada ubicacion indica que se mostrara por defecto. El usuario puede elegir
gué ubicaciones mostrar u ocultar haciendo clic en el simbolo correspondiente.

e Para mostrar los moédulos asociados a la ubicacion, la casilla debe permanecer marcada.
e Para ocultar los médulos asociados a una ubicacion, el usuario debe desmarcar la ubicacion.

Los objetos asociados a sus ubicaciones secundarias también se ocultan.
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5 Carril, fila, posicion

En un proyecto de parking puesto en marco con la herramienta SBP y el servidor CPY, es importante
comprende el concepto de carril-fila-posicion para programar los sensores y las pantallas.

Posicidn: los sensores estan agrupados, y cada sensor de un grupo esta representado por un nimero
gue corresponde a su direccién. En la siguiente imagen hay 17 sensores, y cada uno de ellos esta
identificado con un nimero del 1 al 17.

~||nu«~n|lw||~ngéﬁl EEm

)
LINE 1 [ LINE 2
LINE 4
%

S

Carril: un grupo de filas es un carril: cada carril esta indicado con un nimero de identificacion
especifico en el proyecto.

=
w
e
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Conforme a la agrupacioén recién explicada, cada sensor esta identificado de forma Unica por su
posicion en una fila: la direccion de parking esta formada por tres nimeros cada uno separados por un
punto, muy similar al namero SIN, y representa el carril, la fila y la posicion del sensor.

Direccion del sensor A: 1.1.1 (carril.fila.posicion)

Direccién del sensor B: 1.1.17

Direccién del sensor C: 1.2.11

Direccién del sensor D: 2.6.1

Lane:1 Lane:1 Lane:1
- A ) : C
Line:1 Line:1 Line:2
|_ Position:1 Position:17 Position:11
N [l b o [ o o8 R R B S / '\ . . . \
LINE 1 : LINE 2

Lane:2
Line:6
Position:1

T Ll ™ L) L Ll Ll o
- ia | wlio|g &% e QE ESIEQ(RE v oen wdo o ¥
s A S ol B 1 Il i AR A s ol N B s 1 L o r il o dd dNd 9 an oao
e (Y I AT (Y TES IN | TEY | YIS Y VTN ~ € CITY ¥ YOEY ¥ vI¥ ¥ YA
[l . a 8 [l [ ]
'z R0ty gl oo AT |2l%iesls
w8 || € g g | | € | @@ 0 ba
iy el ivie il vivivllsls 2t bl ol ey
o 0
4@ ¢+ 09 ka0 2FF ges 9o 5y g
R L A B T Y B R S L I I S B
' w0 A A AEd & Vg o8 234 g 23 g § dEN N dEa A ol
4 LI 10 ] ] ] ] ] ¢ ot ot ]
825" d5"3 9 84"5 9wa's Q"5 eter et 28y o0y, 0 pet0a -
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6 Como crear un nuevo proyecto

Un proyecto de parking puede incluir hasta diez configuraciones para hasta diez SBP2WEB24 cada
una comunicandose con un SBP2CPY24, como se muestra mas abajo.

El SBP2CPY24 incluye el servidor de parking que puede integrarse en el SBP2WEB24 en
instalaciones pequefas.

SBP2CPY24

ELLE

SBP2WEB24 n°1 SBP2WEB24 n°2 SBP2WEB24 n°10

Configuration n°1 Configuration n°2 Configuration n°10

Cuando se abre la herramienta o cuando se crea un nuevo proyecto haciendo clic en el icono New
project, se agrega una configuracion por defecto.

En el nuevo proyecto, seleccione donde estd ubicado el servidor de parking: si solo hay un
SBP2WEB24, el servidor de parking puede integrarse en él. De lo contrario, en caso de un proyecto de
configuracion miultiple, se necesita un SBP2CPY24. En el menu Program setup, haga clic en Car Park
project settings y, a continuacion, seleccione en la nueva ventana CPY server:

oy

Modbus  Database  Help

Setup car park project Edit car park project settings
[=R¥| CPY server

B | Wizard steps CPY server
CPY server |
The CPY server i integrated into the SEPZWEB24 | g
Configurations/controllers list
Sensor colour settings A SBP2CPY24 server is used

Se muestra la lista de configuraciones haciendo clic en el icono Project configurations:
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% Configuration 1
% Configuration 2

ik

Para agregar una nueva configuracion al proyecto con el SBP2WEB24 correspondiente, haga clic en
Configuration/Controller list.

ﬁ Configuration 1

Configuration 2

E Configuration/controller list

Manual de la herramienta SBP
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Como alternativa, el usuario puede acceder a la lista desde la ventana Car Park project settings

Modbus  Database

Help

—— v, Setup car park ProjeCt Edit car park project settings
-
I a¥ Configurations/controllers list
Wizard steps Project name MAC address IP address Compiled
CPY server
i . SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.69
Configurations/controllers list
Sensor colour settings Configuration 1 Floo1 00:19:EE10:1E:06 192.168.2.169
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67
=
(Fpda] | e
‘ J | ’ —
———— ————

Se muestra una ventana con la lista de las configuraciones y el SBP2WEB24 asociado a las mismas
El primer elemento de la lista es el servidor SBP2CPY24.

Carpark locator manager

Project name

.MAC address .IP address .Compiled
I SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6A 192.168.2.69
| Configuration 1 Floo1 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.169 E]
| Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67 E]

Haciendo clic en el botén Add se agrega una nueva fila para una nueva configuracion.
Es posible agregar al proyecto una nueva configuracién en cualquier momento.
La fila verde sefiala la configuracién abierta en este momento en el proyecto.
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Para resetear una configuracién en el proyecto, seleccione la configuracién de la lista y haga clic en
Reset present configuration: el reset borrara todas las ubicaciones, médulos y funciones.

Para eliminar una configuracion, selecciénela en la lista y haga clic en Remove segln se muestra:

Fdwge Setup car park project  Edit car park project settings
a &
-
*a¥ Configurations/controllers list
Wizard steps Project name MAC address |P address Compiled
CPY server
I - SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6A 192.168.2.69
LConfigurations/controllers list
Sensor colour settings Configuration 1 Flool 00:19EE10:1E06  192.168.2.169
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67 E]
i | Il b
L. Ll IS J

Recuerde que la configuracion abierta en ese momento no puede eliminarse.

Una vez se ha definido la estructura del proyecto con las configuraciones correspondientes, los
SBP2WEB?24 y el CPY, debe generarse el arbol de ubicaciones.

Existen diferentes formas de crear un arbol de ubicaciones.
1) Através del mena Add en el menu superior o haciendo clic con el boton derecho del raton en
la ventana Location

@ [ Root
W Add location

Wizard...
=ne Add location location
)
'8
Wizard steps Location name | Lane 1,2
Location

=
Location family IE Lane
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2) También puede utilizarse un método mas rapido para crear el arbol de ubicaciones a través de
la ventana Discovery manager: para abrirla, siga estos pasos.

a) Conéctese al controlador.

192.168.4.83

b) Inicie una busqueda del médulo Dupline.

c) Aparece la ventana Discovery manager:

... 020.244.006

021060015 | 000

021,060.023 | 00,0
000

' 00.0
'002.247.065 >D.0,0
.C-:‘Z 112.079 . 0,00
020.2“.000v
'001.001.001 »
>001.041.12‘l »

Program setup Modbus Database

[ 7] 1 58P2MCG324  Rete 1

a m Lane 1.0
a g Line 1,1

(89 2 sepsusL Rete 1
[ ke sBrsusL Rete 1
[ x6 sepsusL: Rete 1

|§ K10 SBPSUS Rete 1

[ x12 S8PsUS Rete 1

Line 1.2
Q Line 1.3

021.060.015
021.060.026
021.060.034
021.060.028

002.112.079

En la parte izquierda de la ventana (marcada en rojo), se muestran todos los mdédulos conectados al

bus en cuanto se pulsa el botén Scan networks.

El botén Quick scan solo muestra los médulos de la configuraciéon escrita en el SBP2WEB,

mientras que el botdn Scan networks muestra todos los médulos conectados al controlador.

A la derecha puede verse el arbol de ubicaciones. Para generarlo solo son necesarios tres botones:

ubicaciones como raiz, plantas, etc. No es posible agregar un carril desde una ubicacién de

E Este boton agrega una ubicacion Lane (carril). Esta habilitado si se han seleccionado

carril o desde una ubicacion de fila.
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Este botdn agrega una ubicacién Line (fila). Esta habilitado solo si se ha seleccionado una
ubicacion de carril, ya que una fila es un grupo de plazas (espacios de estacionamiento) en un
carril

Este botdn inicia/detiene el direccionamiento automatico de fila

Este botdn inicia/detiene el direccionamiento inteligente de carril-fila-posicién

000 Este botdn resetea las direcciones de parking de todos los sensores

Este botdn detiene cualquier actividad en curso como, p. €j., una busqueda de red o un
.| direccionamiento automatico

maa
amm

Este botdn agrega cualquier tipo de ubicaciones. No esta habilitado si se ha seleccionado una
ubicacion de fila.

A
-izy

Para borrar una ubicacién y todos sus objetos, debe utilizarse el botén de la papelera

‘;’2_,

Una vez esté listo el arbol de ubicaciones, el usuario puede proceder a agregar los médulos: existen
dos formas de hacerlo, una busqueda automatica de la red iniciada desde la ventana Discovery
manager y un modo manual.

6.1 Como localizar y direccionar autométicamente los sensores — el controlador
esta conectado a los modulos

En la ventana Discovery manager, haga clic en Scan networks: se mostraran todos los madulos
presentes en el bus.
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Discovery manager

|Findrm ‘ [] Show locations [v/] Show modules
Part number Name | SIN ILane, Line, P Firmw B Root 0,00 g
B ] sBP2McG324 K1 5... 020.244.006 rev. 2. =
3 | 3] k158P2MCG324  Net1 020.244.006 B
9 sepsusLis K10.. 021060015 0,00 rev. 1 | €
B8 & Lane 10 100 |||
& none 071080023 0,00 rev. 1 | )
7 seesusL K25.. 021060026 000 rev. 1| (= une 1 Ty
5 sepsusLas KAS. 021060034 000 rev. 11 e tine 1.2 1.20 @
7 sepsusLso K65.. 021060025 000 rev. 11 5 tne 1.3 130 @
% sBpsusLas 002.247.085 000 rev. 11 =
o [[Eltane 20 200 (@
5 sepsusLes K85.. 002112072 000 rev. 11 = A
E Line 24 240
il sspamcesza 020.244.000 rev. 2. =
il sHzmcez4 001.001.001 rev. 2. [
7 sHzmce2a 001.047.121 rev. 2. @

Found items: Submasters 4, Modules 17

Una vez se hayan localizado los mddulos, deben posicionarse en las ubicaciones, y deben asignarse
las direcciones de parking.
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6.2 COmo posicionar manualmente los modulos encontrados

Existe una regla importante para comprender cuando posicionar maédulos: el sensor SPBSUxxx solo
puede posicionarse en la ubicacion fila, y en la ubicacion fila solo pueden posicionarse sensores
SBPSUxxx. No existen restricciones para otros médulos o ubicaciones.

Los madulos pueden posicionarse en las ubicaciones de las siguientes formas:

1) Seleccionando las ubicaciones y, seguidamente, @ haciendo clic en el icono.
Este icono estara habilitado solo si la ubicacién seleccionada puede contener ese
tipo de madulo.

2) Los médulos pueden arrastrarse y soltarse en la ubicacion seleccionada: la funcién de arrastrar
y soltar también sigue la regla indicada anteriormente.

Cuando se posicionan médulos manualmente, las direcciones de parking también deben introducirse
manualmente. Aqui deben tenerse en cuenta las direcciones de carril y de fila y la posicion del sensor
en la fila.

Haga clic en el icono correspondiente del médulo en el arbol de ubicaciones:

Find text Show locations [v/| Show modules
a8 Root 0.0.0
le, K1 SBPZMCG324 Net1 020.244.006
=] E| Lane 1,0 1,00

) E] Line 1.1 1,10
€53 W10 SBPSUS Net 1 021.060.015 112

Se abre el asistente del modulo.

En el campo Properties, introduzca el nimero del carril y de la fila al que pertenece el mddulo y su
posicién en la fila.

_Bx
[ Scan networks | [ Quick scan | [ Add missing modules | | Fino text Find text [v/] Show locations [+/] Show modules
P ¥
be ame ane, Line are 8 B root 000
]| K15BP2MCG324  Net1 020.244.006 E
E|Lane 10 1,00 ‘
8 [oo] Line 1.1 110 ‘
[F ks sepsuSL Net 1 002247086 1.1
e &
v £ k2 sBPSUSL: Net 1 021.060.015 112 "0‘0
i L)
ﬁ Edit module |, . ﬂ‘ e[
@
-y Properties 115
; o
Wizard steps Name | K2 SBPSUSLTS 116 [
SRutzsae: s | 021 oso| 015 |subnet 117
Output signals [Poperter] o |
Degroste s gels Lane, Line, Position 1
Properties
type  [Lane [=]
() Advanced
Bay width Wide [~]
e
Found items: Subs
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6.3 COmo posicionar automaticamente los modulos

Existen dos formas de posicionar médulos en las filas:
1) Fila afila, esto es, Single line addressing (direccionamiento de fila individual)
2) Varias filas al mismo tiempo, esto es, Multi line addressing (direccionamiento de varias filas)

6.3.1 Direccionamiento de fila individual

Este tipo de direccionamiento solo esta disponible si se ha seleccionado la ubicacién Line (fila).

El direccionamiento automatico permite al usuario posicionar el sensor en la fila seleccionada haciendo
simplemente clic en el pulsador del sensor: la direccién de parking se ajusta automaticamente. Este
procedimiento solo direcciona el sensor presente en la fila seleccionada.

Debe realizarse los siguientes pasos:
1) Inicie la busqueda de modulos

N Find text

Name SIN Lane, Line, P... |

Bl SBP2MCG324  K1S5.. 020.244.006

@ 7 SBP2MCG324 020.244.000
@ 7 SH2MCG24 001.001.001
7 sH2mcG24 001.047.121

(fila)
8- &5 Root 000
e [Elure 000
5 Line 1 000
$ sBPsU 060 000 — ) Line 2 000
&) nNone 021.060.023 | 0,00 R ‘ \ |EIK7$BP2MCG32 Rete 1 020.244.006
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3) Seleccione la fila donde esta posicionado el sensor y haga clic en el icono marcado en rojo
para iniciar el direccionamiento automatico

| Find text  [V] Show locations [] Show modules
& P root 0,00

| 71| K15BP2MCG324  Net 1 020.244.006
8 [ Lane 10 1,00

\ F@ Line 1,1 1.1.0 I
[ Line 1.2 1.20

En todos los sensores sin direccion comenzara a parpadear un LED amarillo.

4) Vaya a la fila donde se encuentren los sensores que vayan a direccionarse y pulse el boton de
los sensores uno a uno: las direcciones de parking se asignaran automaticamente, y los
sensores se mostraran en la posicion correcta del arbol de ubicaciones

| Find text | ] Show locations [7] Show modules
7
» 8 P2 Root 000 |
|7l k15BP2MCG324  Net1 020.244.006
& [ELne10 100 |
=] B Line 1,1 1,1.0
| =i |
¥ ke sBPSUSL Net 1 002.247.086 111
il — =
.\ €59 k2 SBPSUSL Net 1 021.060.015 1.1.2 @
|55 k6 SEPILED Net 1 021060024 113 |5

Segun se muestra resaltado en rojo, en cuanto se presiona el pulsador del sensor, el sensor se
mueve del lado izquierdo de la ventana al lado derecho, y la direccion de parking se muestra
junto al namero SIN.

5) Una vez se hayan direccionado todos los sensores pertenecientes a la fila, haga clic %
ce nuevo en el icono para concluir el procedimiento.
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6.3.2 Direccionamiento de varias filas

Este procedimiento permite al usuario direccionar consecutivamente los sensores pertenecientes a
varias filas sin necesidad de iniciar el procedimiento descrito anteriormente multiples veces.

El usuario tan solo debe iniciarse una vez y caminar por el parking pulsando los botones de los
sensores conforme al orden de filas definido en la herramienta de software.

Debe realizarse los siguientes pasos:
1) y 2) como en el modo Direccionamiento de fila individual

3) Seleccione una ubicacién y haga clic en el icono marcado en rojo:

Find text Show locations [/] Show modules
. -—
=] Root 000 A
| K1 5BP2MCG324 Rete 1 000.000.000 s
0 =] E | Lane 1.0,0 @
[ Line 1.1.0 .
& 5 |Lane 2,00 ‘ s
—
[ Line 220 =
) 0
g8 WE] Lane 3.00
TS
[ Line 3,4,0
p— |
4 = 1. B

Se muestra la siguiente ventana en la que el usuario debe seleccionar las filas que programar
haciendo clic en las casillas resaltadas en verde.

Smart Lane-Line-Position addressireg

"Name I "Number of mod.. | Delay (3]

R <==Line 1.1
B ++=Line 1.2
[ ==<Line 1.3

En el campo marcado en rojo debe editarse el nimero de sensores de cada fila: de este modo,
el sistema sabe cuando se ha completado una fila y cuando es el momento de cambiar a la
siguiente.

En el campo resaltado en morado se ajusta el retardo entre el direccionamiento de dos filas:
este retardo es necesario para permitir al instalador que se desplace de una fila a la siguiente.
También puede ajustarse a 0.

Una vez se hayan efectuado todos los ajustes, haga clic en Confirm para iniciar el
direccionamiento: todos los sensores comienzan a parpadear.

4) Vaya a las filas que desee direccionar y pulse el boton de los sensores: se agregaran a las filas
conforme al orden en el que estan activadas y el Number of modules (nimero de maodulos)
ajustado para cada fila. Espere hasta que el sensor recién programado no deje de
parpadear rapido antes de pulsar el botdn del siguiente.
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5)

Ejemplo

1 Conforme a los ajustes mostrados en la imagen anterior, los dos primeros sensores cuyos
botones se han pulsado estan situados en la fila 1.1

2 Los sensores dejan de parpadear durante 10 segundos

3El direccionamiento automatico esta habilitado de nuevo (los sensores comienzan a
parpadear nuevamente), y los dos siguientes sensores activados se sittan en la fila 1.2

4 A continuacion se tiene lugar otro retardo de 10 segundos durante los cuales los sensores
dejan de parpadear

5El direccionamiento automatico esta habilitado de nuevo (los sensores comienzan a
parpadear nuevamente), y el siguiente sensor activado se sitla en la fila 1.3

6 Tras otros 10 segundos de retardo concluye el procedimiento de direccionamiento inteligente

El arbol de la instalaciéon se completa segiin muestra la siguiente imagen:

[ Sean networks | [ Quickscan | [ Add missing modules | Fird text Find text [/] Show locations ] Show modules
Name SIN Lane, Line, P... Firmw; =] Root 0.00 ‘T.‘.|
[/ k1 5BP2MCG324  Net1 020.244.006

& [E|Lne 10 100

€% sBPSUSCNT 021.060.030 | 0,00 rev. 10 & [ Line 1.1 1.1.0

[ 122 foog |3 k25 sBPsUS Net 1 021.060.028 111

= 1.3.1 @ \E K10 SBPSUS Net 1 021.060.015 11,2

% n1 ey 8 e 12 120
2 SBPILED 021.060.024 | 0,0,0 rev. 11 —

B sspsusias 02247088 | 000 — \?1 K19 SBPSUS Net 1 002.112.079 1.21

| ] 121 fiod | |5 k21 SBPSUS Net 1 021.060.026 122

i ser2mce3z4 020.244.000 rev.2. e [ tne13 130

il sH2mcazs 001.001.001 rev. 2. @ K23 SBPSUS Net 1 021.060.034 131

=
il sHzmcaza 001.047.121 rev. 2. & [E tnezo 200
] Line 24 240

El primer sensor cuyo botén se ha pulsado es el sensor con el nimero SIN 021.060.028 y esta
ubicado en la fila 1 del carril 1, por lo que su direccién de parking es 1.1.1.

El segundo sensor es el sensor con el numero SIN 021.060.015 y esta ubicado en la fila 1 del
carril 1, por lo que su direccion de parking es 1.1.2.

En este punto, el sistema cambia automaticamente a la fila 2 ya que es sabido que en la fila 1
hay posicionados dos sensores.

El tercer sensor cuyo botén se ha pulsado es el sensor con el SIN 002.112.079 y esta ubicado
en la fila 2 del carril 1, por lo que su direccion de parking es 1.2.1.

El cuarto sensor es el sensor con el SIN 021.060.026 y esta ubicado en la fila 2 del carril 1, por
lo que su direccion de parking es 1.2.2.

En este punto, el sistema cambia automaticamente a la fila 3 ya que es sabido que en la fila 2
hay posicionados dos sensores.

El quinto sensor cuyo botén se ha pulsado es el sensor con el SIN 021.060.034 y esta ubicado
en la fila 3 del carril 1, por lo que su direccién de parking es 1.3.1.

En este punto, el sistema concluye automéaticamente el procedimiento.
En la ventana de la izquierda, en cuanto se pulsa el botén, el médulo correspondiente )00

pasa a color gris claro, y la Unica accidn que puede realizarse es resetear la direccién
de parking haciendo clic en
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6.4 COmo agregar manualmente moédulos — el controlador no esta conectado

Si la configuracién debe efectuarse fuera de linea (sin la conexion a un SBP2WEB24 ni a una red
Dupline), los moédulos puede agregarse y direccionarse manualmente.
Deben realizarse los siguientes pasos para crear el proyecto.

1) Genere el &rbol de ubicaciones haciendo clic en Add Location

2) Agregue el generador de canales maestro de tres cables SBP2WEB24

Master generator Smart-Dupline

Master generator wireless 100m

Master generator wireless 700m

Master Generator carpark

3) Agregue los sensores a la Line (fila) correspondiente: seleccione la fila y haga clic en Module.
Seleccione el sensor y haga clic en Confirm.

| ™
) o [N
Locations
Add module | . "'j_|
& {5 Root \
Select module
8@ [[E]Lane
Elure wisaraseeps o
o
IE‘ tine Groups Modules Description
Line || nput signals Carpark SBPILED
g Mostra tutto SBPSUSCNT
= signals
| 3 | k1 sep2 i 5BPSUSL
= B RS sinak SBPSUSL1S
el E‘ Lane Properties SBPSUSL30
———— SBPSUSL4S
) Line ®Adv=nced
] Line
Part number
| 5| ser2mcazze
= - =

En la ubicacion fila solo pueden situarse los sensores SBPSUSLXxx.
Los sensores SBPSUSLxx can solo pueden posicionarse en la ubicacién fila.
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4) Una vez se han agregado los médulos al proyecto, el direccionamiento puede realizarse
manualmente 0 automaticamente en un momento posterior cuando sea posible conectarse a
una red Dupline.

Recomendamos encarecidamente llevarlo a cabo de forma automaética para agilizar el
tiempo de instalacion y reducir la posibilidad de cometer errores.

Si no fuera posible, la direccion carril.fila.posicion puede editarse manualmente con el asistente
del médulo.

a Edit module |, . = ﬂ

Properties

Wizard steps Name | K8 SEPSUSL4S

Input signals SIN: [ mg” 247” 025 |Subnet

Output signals Properties| |nfo

Diagnostic signals Lane, Line, Position | 1 2 | 3]|

Properties

@ Advanced
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7 Como calibrar un sensor

Una vez se haya montado el sensor sobre la plaza de aparcamiento, debe calibrarse para diferenciar
entre un estacionamiento (plaza) libre y uno ocupado.

La calibracion debe efectuarse sin vehiculos de modo que la distancia libre entre el sensor y el suelo
se programe en el sensor: conforme a esta distancia programada, el sensor podra reconocer si la plaza
esti ocupada o no (véase Carlo Gavazzi CP3 - Guia y manual de instalacién).

La calibracion debe realizarse después de escribir la configuracion en el controlador
SBP2WEB24 y cuando el espacio de estacionamiento esté vacio.

Para iniciar el proceso de calibracion, haga clic en el icono marcado en rojo después de conectar el
controlador a la herramienta SB:

Program setup Modbus Database

Aparecera la siguiente ventana:

Diagnostic of the sensor

Modules

Start calibration

Lane, Line,... Mode Distance

Manual mode

B @ @ Line 1 —
Enable push-button for calibration |x | Send command |

[ ©K55BPSI 021114201 111 Over the car 2
[T © k43BPSI 021114061 11,3 Over the car 192 Manually set distance to floor 2 E | Send command |
Domssonnass 122 owtear

B ([ # Line2
[T) © K6 SBPSI 002247015 11,2 Lane 225
[ © K7 SBPSI 002247027 12,1 Lane 225
[ © K8 SBPSI 002247025 123 Lane 225

e Los sensores ocupados se marcan en rojo.

e Los sensores junto a los ocupados se marcan en amarillo puesto que pueden verse afectados
por el vehiculo aparcado en el espacio de estacionamiento contiguo.

e Los sensores libres se marcan en blanco.

Para cada sensor se muestran el tipo y la distancia.
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7.1 Paso 1: seleccionar los moédulos

Para seleccionar los médulos:

a. Haga clic en Select all para calibrar todos los sensores.

Diagnostic of the sensar

Modules

Lane, Line,.. | Mode Distance K mask

[ ®KkssePsi 021114201 1,11 Over the car

[ © K45BPSI021.114.061 1,13 ‘Qver the car

b. Marque los sensores uno a uno.

Diagnostic of the sensar

Modules

Lane, Line,..  Mode Distance K mask

: M @ k558pS1 021114201 1,11 Over the car 2 | |
I D ) K4 SBPSI 021.114.061 113 Ower the car 192
I [7) © k35BS 021.114.195 1,22 Over the car 1.88

Diagnostic of the sensar

Modules

&) ®Ks5SBPS! 021114201 1,1,1

[7) © K4SBPSI 021114061 1,13

Se recomienda encarecidamente no calibrar mas de 20 sensores a la vez.
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7.2 Paso 2: registrar la distancia al suelo y el tipo de montaje

7.2.1 Cémo registrar diferentes ajustes para cada sensor individual

1) Seleccione el tipo de montaje para cada sensor:; Lane si esta montado en el carril o Above the
car si estd montado por encima del espacio de estacionamiento.

Diagnostic of the sensor

Calibration
[
- - - E
Lane, Line, . Distance
Manual mode
B8 (@ ) Line1 [‘l -
. Enable push-button for calibration ‘ | [Send command |
@ ©ks5SBPSUSLAS 021114201 11,1 Lane [ 225 e !
[V © kasBPSUSL45 021114061 113  Lone] 225 Manually set distance to floor I] Send command
Over the car
¥ ©K3SBPSUSLAS 021114195 122 Tane 225 | —
B8 (@ @ Line2
[ © K6SBPSUSLAS 002247015 1,12 Lane 225
[ ©K7SBPSUSLA5  002247.027 12,1 Lane 225
v

Ajuste la distancia al suelo en la columna Distance para cada sensor seleccionado v,
seguidamente, haga clic en Write data

Diagnostic of the sensar

Calibration

Lane, Line,.~.
Manual mode

9 0 (s sepsusL 21140 Enable push-button for calibration ‘x‘ [ Send command |
[ © K4 SBRSUSLE 021114061 1,13 Lane Manually set distance to floor Send command

[V] © K3 SBPSUSL: 021.114.195 1,22 Lane 225

[ Find text

7.2.2 Cémo registrar las mismas distancias y modos de montaje en los sensores seleccionados

a) Abra la sesion Multiediting en la parte inferior de la pantalla.

Diagnostic of the sensor

Lane, Line,..  Mode Distance
B @ ® Line1

y [ @ Kk5SBPSUSLAS  021.114201 11,1 Over the car 233
7] @ K4SBPSUSLS  021.114061 113 Over the car 233
) ® K3SBPSUSLAS  021.114.185 122 Over the car 233

| B (@ # Line2

| [ ©K6SBPSUSLAS  002247.015 112 Lane 225
[ ©K7SBPSUSLS  002247.027 12,1 Lene 225
[ ©KaSBPSUSLAS 002247.025 123 Lene 225

Selected modules: 3
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I¥] 4 K4 SBPSUSL45  021.114061 1,13 Over the car 233 |

b) Seleccione la referencia de los
sensores:

_SBPSUSCNT SBPSUSLax

Name Mode Distance

-
sotio e (S o]
[ appysoar |

c) Seleccione el tipo de montaje y la
distancia.

d) Para registrar solo el modo de montaje para los sensores
seleccionados, haga clic en el botén Apply debajo del campo Mode:

e) Para registrar solo las distancias para los sensores
seleccionados, haga clic en el botén Apply debajo del campo
Distance.

Name Mode

Fields
Apply to column E

Distance

f) Para registrar tanto el tipo de montaje como la distancia, haga
clic en Apply to all.
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Cuando los sensores estan calibrados, la distancia puede leerse haciendo clic en Update sensor data.

Diagnoshc of the sensor

Si los ajustes en la herramienta y en el sensor son coherentes, el punto junto a la referencia del sensor
aparece en verde; de lo contrario en rojo.

Es preciso sincronizar los datos.

Lane, Line....

B ¥ [® Line1
) [V @ K5SBPSUSL4S  021.114201 11,1

V] @ k4SBPSUSL4S 021114061 1,13

Los datos estan sincronizados

B [ [# Line2

/] ® K6 SBPSUSL: 002.247.015 11,2
[/] @ K7 SBPSUSL: 002.247.027 121

[] © K8 SBPSUSL: 002.247.025 1,23
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7.3 Paso 3: calibrar los sensores
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Existen dos formas de calibrar los sensores: enviando los comandos de calibracién de forma remota
desde la herramienta y, de modo local, por medio del pulsador del sensor.

7.3.1 Calibracion remota

Una vez se ha registrado la distancia, haga clic en Start calibration: Aparece una ventana
preguntando qué sensores deben calibrarse.

Diagnostic of the sensar

1 1F B
JL J

] Calibration

Automatic mode

[ © K5 SBPSUSL: 021.114.201
[V © K4 SBPSUSL: 021.114.061

[V] © K3 SBPSUSL: 021.114.195

Lane, Line, . Distance

111 Lane 233 [I

113 Lane 233

122 Lane 233

Manual mode

Enable push-button for calibration

Manually set distance to floor

x

Send command

[ Find texe

.fi\_ Some bays are occupied

—

Calibrate only empty bays

Calibrate empy and adjoining bays
Calibrate all

Calibrate only empty bays: si se selecciona esta opcidn, el sistema solo calibrara los espacios
libres.

Calibrate empty and adjoining bays:

si se selecciona esta opcion, el sistema calibrara los

sensores libres y los amarillos (los amarillos son los sensores junto a los ocupados).

Calibrate all: si se selecciona esta opcidn, el sistema calibrara todos los sensores.

Una vez se ha efectuado la seleccion, haga clic en Confirm: se iniciard un proceso automatico

para los sensores seleccionados, y la distancia libre se guardara en el sensor sin necesidad de
hacer nada mas.
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7.3.2 Calibracion local

a) Habilite el pulsador del sensor y haga clic en Send command.

Calibration

Autematic mode

)

[ Start calibration

Manual mode

Enable push-button for calibration |¢| @

Manually set distance to floor 2.04

w
i
-
a
|
o

b) Inicie la calibracion caminando de sensor en sensor y presionando los pulsadores: el LED
amarillo parpadea con rapidez.

¢) Una vez haya concluido el proceso de calibracion, recomendamos deshabilitar los pulsadores
de modo que ninguna persona no autorizada pueda hacer un uso indebido de ellos.

Si se han seleccionado los ajustes Above the car, la distancia al suelo puede sobrescribirse por
el proceso de calibracion.
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7.3.3 Errores de calibracién

Si hubiera errores de calibracién, se mostraran en la parte inferior derecha de la ventana de calibracion
y con un icono junto al nombre del sensor en la parte izquierda de la pantalla:

] Calibration

Automatic mode

Diagnostic of the sensor

s - ol
L 1

Lane, Line,... | Mode
Manual mode

Enable push-button for calibration ‘x‘ [ Send commana |
Manually set distance to floor [“Send command |

Find text

Over the car

sznaz 247053 K3 SBPSUSLAS 1z (@

También es posible recalibrar solo los sensores para los que la calibracion no ha tenido éxito: ajuste la
distancia al suelo en el campo Manually set distance to floor y haga clic en Send command.

Para actualizar el estado de los sensores, haga clic en Update diagnostic: el software leera el estado
de diagnostico de los médulos seleccionados.

Los errores que puede detectar el sistema son los siguientes:

) Error de calibracion No se ha recibido el eco del suelo. La distancia de montaje
/18 debe ajustarse manualmente
'l}) Error de interferencia Senfal recibida de otros sensores
@ Elemento sensor defectuoso Sensor de ultrasonidos defectuoso o tapado
IE_' Pulsador defectuoso El pulsador del sensor esta siempre activo
@ Soporte defectuoso El soporte del sensor esta dafiado
El cable Dupline es demasiado largo o el consumo de
Caida de tension Dupline corriente excesivo por lo que se produce una caida de
tension
@ Error d_e caida de tension de Caida de tension en el tercer cable Dupline
potencia
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8 Como definir los colores del LED en el sensor SBPUSLxx

Los sensores SBPUSLxx disponen de un LED RGB para el que han de definirse los colores
disponibles en el menu Car park project settings.

Estos colores disponibles se asociaran entonces a los diferentes tipos de categorias que indica el
sensor como, por ejemplo, libre, ocupado, para VIPs, para embarazadas, etc. La asociacion se lleva a
cabo a través del servidor CPY (véase el manual del servidor CPY).

Modbus Database  Help

S Setup car park project Edit car park project settings |
8 ::: Sensor colour settings (
I Wizard steps Colours settings B (
CPY server Red  Green Blue {
Configurations/controllers list Rosso |—15”—0”—0|- (
Sensor colour setings vee | o s ol
rsa [ s of s
8@ Galo | 15| s of ] (
Modules Ciano ’—0"—15”—5‘-
Baco | 15| 15[ 15[ ]
Pt T R | i
() = e W i
| @] s e ==
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9 Cémo programar el controlador SBP2WEB24 y el SBP2CPY24

Una vez haya finalizado el proyecto, la configuracion debe descargarse al SBP2WEB24 y al servidor
de parking SBP2CPY24.

Recuerde que el SBP2CPY?24 debe programarse antes que el SBP2WEB24.

9.1 SBP2WEB24

1) En un proyecto de configuracién multiple, seleccione la configuracion que vaya a enviar y
conéctese al controlador correspondiente.

Project name MAC address IP address Compiled
SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F6A 192.168.2.69
¢ Configuration 1 Floo1 00:19:EE:10:1E06  192.168.2.169 ¥
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67 [+]
A A
=
| L | SBPSUSL30 Rete 1
Configdration 1
onfig 0 192.168.2.67 Connect

2) Haga clic en el icono marcado en rojo para descargar la configuracion.

Program setup Modbus Database Help

3) Repita esta operaciébn para todos los controladores/configuraciones del proyecto. Si la
instalacion solo tuviera un controlador, esta operacion Unicamente debe efectuarse una vez.
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9.2 SBP2CPY24

1) Paralocalizar el SBP2CPY24 conectado, haga clic en el icono marcado en rojo para iniciar la
busqueda:

“‘I

Add Program setup Modbus Database

Aparecerd la siguiente ventana con todos los CPY de la red:

Discovery manager

Ethemet 2: 192.168.2.201 +]

IP Address ~ DHCP Name MAC Firmware revision Family

191168.271 CP-Y 00:19:EE:10:38:06  0.8.02016107402_LRUN SBP2CPY24

Seleccione uno para actualizar y haga clic en Add: el SBP2CPY?24 se agregard al proyecto y se
incluird en la lista de la ventana donde se muestran todos los dispositivos incluidos en el
proyecto:

ya® setup car park pl‘oject Edit car park project settings

Configurations/controllers list

Wizard steps Project name MAC address IP address Compiled
CPY server

@ } =0 SBP2CPY24 00:19%:EE:10:1F:6A 192.168.2.69

Sensor colour setfings Configuration 1 Floo1 O00:19EEAG:IEDS 1921682169 ]

Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B. 192.168.2.67 E]

2) Haga clic en el icono marcado en rojo para descargar el proyecto al SBP2CPY24.

Program setup Modbus Database Help

Cada vez que se hace clic en el icono marcado en rojo, la configuracion del proyecto se envia
al SBP2CPY24.
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10 Cémo leer la configuracion desde un controlador

Para leer la configuracion desde un controlador, conéctese a él y haga clic en el icono marcado en rojo
seglin se muestra a continuacion:

Views Add Program setup ~ Modbus  Database  Help

En el caso de proyectos de configuracion mdltiple, esta operacién solo debe efectuarse una vez
conectando la herramienta SBP a cualquiera de los controladores pertenecientes a la instalacion.
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11 Senales en vivo

Si la funcion Live signals (sefiales en vivo) esta habilitada, es posible comprobar el estado de cada
sensor (libre/ocupado) para ver el estado y la tension del bus y leer el valor de cada sefial.

Para habilitarla, haga clic en el icono marcado en rojo:

SBWEB BACnet Controller configurator [ DADocuments\SB Tool Prajects\Example1.sbweb ]

Programsetup  Modbus  Database  Help

Programsetup  Modbus  Database  Help

Una vez las sefiales en vivo estén habilitadas, es posible ver el estado (libre/ocupado) de cada sensor
seglin se muestra a continuacion:

Si el sensor se muestra con el LED
rojo, la plaza de aparcamiento esta
ocupada, mientras que si el LED esta
verde, la plaza de aparcamiento esta
libre.

Add

Program setup Modbus  Database Help

8 g2 ] Lane 1.0 Para obtener mas informacién sobre
8 @ [[] ne 1.1 la funcion Live signals consulte el
@ manual del sistema en:

10 SBPSUSL15
(53] kas sepsusL3o
8 @] tne 12

[£3) k19 sBpsusLas

(53] ka1 sBpsusL
8 @ | Une 13

23 SBPSUSLAS

Part number Subnet e Si Location

SEP2MCG324 K1 SBP2MCG324 020.244.006

SBPSUSL15 Net 1 K10 SBPSUSL1S 021.060.015 | Line 1,1
=3 | sBPsusL4s Net 1 K19 SBPSUSL4S 002.112.079  Line 1.2
=2 | sBPSUSL Net 1 K21 SBPSUSL 021.060.026  Line 1.2
=3 | sBrsusL4s Net 1 K23 SBPSUSL4S 021.060.034  Line 1.3
=2 | seesusizo K25 SBPSUSL30 021.060.028

192.168.4.83
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12 Funcion de contador de zonas

El contador de zonas maestro (MZC) es un sistema de contaje de zonas que puede detectar y contar
vehiculos cuando entran y salen de zonas en el parking y enviar la informacién a las pantallas y al
servidor SB2CPY24.

El sistema de contaje consta de un nimero de zonas de recuento cada una de ellas con un
determinado nimero de puntos de entrada y salida de vehiculos. Estos puntos se denominan puntos
de deteccion (DPO) y es aqui donde deben montarse los sensores para detectar los vehiculos que
pasan.

12.1 ;Qué es una zona?

Por lo general, una zona es un nivel del parking, pero también puede ser una parte de un nivel e
incluso un parking completo.
Una zona tiene un determinado niumero de espacios de estacionamiento disponibles, y el objetivo del
sistema de contaje de zonas consiste en detectar y contar los vehiculos que entran y salen de la zona
llevando, al mismo tiempo, un seguimiento de los espacios disponibles. Esto significa que, una vez se
haya establecido el nUmero maximo de espacios disponibles, la funcién del contador de zonas maestro
(MZC) descontara un espacio cada vez que un vehiculo acceda a la zona, y lo afadira cada vez que
un vehiculo abandone la zona.

12.2 Puntos de deteccion (DPO)

Un punto de deteccién es un carril o entrada por los que los vehiculos acceden o salen de una zona.
Un ejemplo tipico de un DPO es una rampa entre dos niveles, pero también podria ser el punto de
acceso desde la calle al parking o el punto de salida. En muchos casos, un punto de deteccién esta
relacionado con dos zonas. Por ejemplo, un DPO que sea un punto de salida para el nivel 2 puede ser
al mismo tiempo un punto de entrada para el nivel 3.

Cada punto de deteccion precisa de sensores para detectar los vehiculos que pasan. Por lo general se
utilizan sensores Dupline® SPBSULXxx, pero también pueden emplearse otros tipos de sensores, como
detectores estandar fotoeléctricos o de bucle. Para ello se conecta la salida del sensor a un médulo de
entrada Dupline®.

El recuento de zonas permite utilizar uno o dos sensores en cada DPO. Se recomienda utilizar dos
sensores con una distancia de 2-3 m entre ello puesto que esto ofrece la posibilidad de detectar la
direccion del vehiculo y permite un filtrado mas eficiente para evitar detecciones incorrectas. En
ocasiones, los vehiculos circulan en la direccién incorrecta en un carril de un solo sentido, y con una
solucién de dos sensores el MZC es capaz de gestionar esta situacion de modo que el recuento
continle siendo correcto. En los carriles de doble sentido es obligatorio utilizar dos sensores.
Al configurar los puntos de deteccién, debe definirse un valor de tiempo limite: permite un deteccion
vélida de los vehiculos siempre que el periodo de retardo se inferior al valor de tiempo limite a partir del
momento en el que el sensor 1 se desactiva hasta el momento en el que el sensor 2 se activa. Con una
distancia tipica de 2-3 m entre los sensores, se recomienda un valor de 1 s. Un valor demasiado alto
incrementara el riesgo de fallos de deteccién. Los DPO de sensor individual se utilizan principalmente
cuando no es posible utilizar, o solo con dificultad, dos sensores, por ejemplo, en una instalacion
exterior con detectores de bucle.
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12.3 Inicializacion y ajuste

En la configuracién inicial, el instalador debe definir el nimero de espacios de cada zona. También
debe definir el nUmero real de espacios disponibles en cada zona en el estadio inicial. A partir de este
momento, la funcién de contador de zonas maestro aumentara o reducira los valores de recuento de
zona a medida que los vehiculos entran o sales de las zonas a través de los puntos de deteccion
correspondientes. Puesto que cualquier sistema de contaje corre el riesgo de acumular fallos de
deteccion, es importante tener un sistema de ajuste de recuento manual que pueda utilizarse de vez en
cuando siempre que sea necesario. En el sistema de contaje Carpark Dupline®, este ajuste manual se
lleva a cabo a través del servidor web SBP2CPY230 al que puede accederse desde un smartphone o
un ordenador portétil o a través de la herramienta Sx por medio de las sefiales en vivo.

12.4 Funcion de puntos de deteccién (DPO)

Para cada punto de acceso/salida debe crearse una funcion DPO. Seleccione la funcién DPO desde el
men( Add.

- [ OB EHME S ™ @«F %5 0 35 SBWEB BACnet Controller configurator [ CAUsers\rsirena,CG_CONTROLS\Desktopic}

Fle Views Repors [WVWM Programsetup Modbus  Database  Help

)2 [ oot Q09 @

Aparecera la siguiente ventana:

Wizard...

Edit function DPO function
Counter signals
Wizard steps Function name: ‘ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
Counter signals Former sensor Latter sensor
fpiars Signals Notes @ Signals Notes
@ Advanced
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12.4.1 Entrada/salida sin deteccién de direccion

En esta situacion, deben agregarse uno o varios sensores en el campo Counter signals/ Former
sensor. La funcion DPO puede utilizarse para contar los vehiculos en una Unica direccion (entrada o
salida). El valor del contador incrementa cada vez que se activa el sensor.

Pueden agregarse hasta 10 sensores.

Ejemplo de un punto de deteccidén con un sensor:

Entrancel —— ‘

Solo debe agregarse un sensor en el campo Former
T Edit function PO function sensor:
Wizard steps Function name: | (Fx] Lane 1- DPO

Counter signals

Former sensor

Lpitte Signals Notes |

Advanced
(© Advance b 1 &0 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 |
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Ejemplo de un punto de deteccién con varios sensores:

Entrancel —— ‘

Entrance2 ——— ‘

Entrance3 — ‘

Deben agregarse tres sensores en el campo Former sensor.

T- Edit function DPO function

Wizard steps Function name: | {Fx) Lane 1 - DPO

Counter signals

Former sensor
Options Signals Notes
® Advanced .

1 #e 1: Root - FLOOR O - Lane 1 - Line 1
2 ey 1: Root - FLOOR O - Lane 1 - Line 1

3 e 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1

12.4.2 Entrada/salida con deteccion de direccion

En esta situacion se utilizan dos sensores para detectar la direccion del vehiculo: el primer sensor a
activarse debe agregarse en el campo Former sensor, mientras que el segundo sensor se agrega en el
campo Latter sensor. Cuando el primer sensor se activa la primera vez, el contador de la funcion
aumenta, y cuando se activa por primera vez el segundo contador, el contador disminuye.

Ejemplo de un punto de deteccién con una entrada/salida:

Entrance/Exit 1 e . .

El sensor K57 sera el primero en detectar si un vehiculo accede a la zona, y el K59 sera el segundo.
Pueden intercambiarse en todo momento haciendo clic en el icono marcado en rojo.

Manual de la herramienta SBP 59



Wizard steps

Counter signals

T' Edit function DPO function

Former sensor
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Counter signals

Function name: | (Fx) Lane 1 - DPQ

Latter sensor

Options Signals Notes m‘l Signals | Notes |
Ad d
() Advance 1 < 1; Root - Carpark K57 Carpark cou

<«

Ejemplo de un punto de deteccion con varias entradas/salidas:

Entrance/Exit 1 >

Entrance/Exit2 _—*

Entrance/Exit3 ————*

En esto ejemplo deben agregarse seis sensores a la funcion:

Edit function DPO function

=

Wizard steps Function name: | (Fx) Lane 3 - DPO

Counter sianals
Options

Input first

Signals | Notes

L

Counter signals

Input second

Signals | Notes

Adh d
() dvance &51: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K57 1

&5 1: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K60 Carpa

-
"2 T: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K58 |

el |
5T Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K61 Carpa

Koot - Lane 3 - Line b - Carpark K59 |

“Root - Lane 3 - Line b - Carparl arpa

|" 1 &&= 1: Root - Carpark K59 Carpark counter 1

CARLO GAVAZZ]
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Los sensores estan asociados conforme a su posicién en la lista: K57-K60, K58-K61, K59-K62.

La posicién de los sensores puede cambiarse en cualquier momento:

4%

_

[
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Mueva el sensor a la columna derecha

Mueva el sensor a la columna izquierda
Mueva el sensor hacia arriba en la lista

Mueva el sensor hacia abajo en la lista
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12.4.3 Co6mo ajustar el campo de opciones del contador en la funcién DPO
Al hacer clic en el campo Options de la funcion DPO aparecera la siguiente ventana:

ET Add function DrO function

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - DPO
Counter signal [
e DPO timeout (sec) 1 a
Options
Highest entering/exiting cars number 1000000000
@ Advanced 9 of 9 7ﬂ

Highest entering cars number 1000000000 a
Highest exiting cars number 1000000000 a

DPO timeout (sec): se trata del tiempo en el que el segundo sensor debe activarse después del primer
sensor. Se puede programar de 1 a 10 segundos.

Highest entering/exiting cars number: si el punto de deteccion cuenta con dos sensores para detectar
la direccién de los vehiculos, este es el valor maximo que puede alcanzar el contador. Se trata de un
namero con signo: aumenta si el vehiculo accede a la zona (el sensor del campo Former sensor lo
detecta primero), y se reduce si el vehiculo abandona la zona (el sensor del campo Latter sensor lo
detecta primero). Se puede programar de -2.000.000.000 a +2.000.000.000.

Highest entering cars number: si el punto de deteccién solo tiene un sensor, este es el valor mdximo
gue puede alcanzar el contador. Se puede programar de 0 a +2.000.000.000. Aumenta si la funcién
DPO est4 vinculada a una entrada en la funcién MZC.

Highest exiting cars number: si el punto de deteccién solo tiene un sensor, este es el valor maximo que
puede alcanzar el contador. Se puede programar de 0 a +2.000.000.000. Aumenta si la funcién DPO
esta vinculada a una salida en la funcion MZC.

Estos parametros también pueden leerse y registrarse a través de sefiales en vivo, Modbus y BACnet
habilitAndolas en los campos Advanced de la funciéon DPO.

No pueden registrarse en la base de datos SBP2WEB puesto que esto se lleva a cabo por la funcion
MZC.

Edit function DPO function

=]

Wizard steps
P =] ﬂ Functions
Counter signals
Options (Fx) Root - DPO.5tatus
@ fdvanced (Fx) Root - DPO.Entering/exiting cars counter

Available output status
D Location

(Fx) Root - DPO.Entering cars counter
(FX) Root - DPO.Exiting cars counter

Available output status

El estado DPO se ajusta de 1 (o -1 en caso de utilizar dos sensores) solo durante el breve periodo de
tiempo que el sensor esté activado (el vehiculo esta pasando por debajo).
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12.4.4 Sefiales en vivo para la funcion DPO

Los contadores de la funcion puede ajustarse y resetearse utilizando sefales en vivo. Para habilitar
esta funcion haga clic en el icono marcado en rojo después de haber descargado la configuracion con
una funcion DPO al SBP2WEB?24.

= URECE=I= R AT SR I NN (R SBWEE EACnet Controller configurator [ DADocuments\SB Tool Projects\car parksbweb ] - 7.0.1

[ Views Reports  Add  Programseiup  Modbus  Database  Help

m

8™ E Root @ . (Fx) OUTDOOR - DPO - Entrance B
OUTDOOR

@ [ rrooro @

@ @] roor 1 @ [i]] £ QUTDOOR - DPO - it

& @ [ outooor ® 5 OUTDOOR
[+ 3 soe-ncona-u o (Fx) OUTDOOR _ MZC
&) (P9 OUTDOOR - PO - Entrance o OUTDOOR
(&) (9 0UTDOOR - DPO - Exit Q ©
E (F) OUTDOOR _ MZC O v

ﬁhmpﬁms@l Se trata del estado de la funcion: pasa a "1" solo

a (F) OUTDOOR - DPO - Exit s/l | cuando los sensores vinculados a la funcion se
5=} ouoor A| activan por un vehiculo (esto es, durante un
= =SS Se muestra el estado de los sensores
3: Root - QUTDOOR - /0 83 Off 001.009.151 H 1A . H H
'@ 2 hoot - OUTDOOR - 10 54 o 201009151 vinculados a Ia.funuon MZC: si un vehlctjkz
e B! activa una funciéon DPO, se muestra un "1
- durante el tiempo que el vehiculo permanece
» DPO timeout (sec) 1 BM . .
debajo del sensor (tiempo muy breve, menos de
Highest entering/exiting cars number @
Highest entering cars number [ 1000000000 [} Los pardmetros de la funcién también pueden
et ey 1000000000 B+l _ cambla(sg en las sefiales en vivo sin necesidad
- . de escribir de nuevo la configuracion.
@ Available output status
& (Fx) OUTDOOR - DPO - ExitStatus 0

-5 Los tres contadores y el estado se muestran
aqui para la depuracion de errores.

ireroptons (|| | LOS ~ CONtadores de las furlcmnes pueden
£ OUTDOOR - DPO - B < ajustarse o resetearse en sefiales en vivo a
ﬁ E)J?DOOR i - bt través del ment marcado en rojo que aparece al
O Entering/exiting cars counter [ (1] _Numhar M hacer Cllc en |a ﬂeCha Verde.
Q)  Entering cars counter [ 0 Numberw
O Exiting cars counter [ (1] Number
=’ 4: Root - OUTDQOR - /O 54 Off 001.009.151 ] |
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12.5 Funcién MZC

La funcién de contador de zonas maestro realiza un recuento de los espacios disponibles en una zona.
El contador reduce el nimero cuando los sensores de un DPO ajustado como entrada detectan un
vehiculo, y lo aumenta cuando los sensores de un DPO ajustado como salida se activan por un
vehiculo.

~ I R L I SBWEB BACnet Controller configurator * [File not saved]

Fle Views Reporis [FVEM Progmmsetup Modbus  Database  Help

3 3 1 123 L
= = 3
1 o, m | FfHM Y B o0 8 @@
Bus Module | Location | Llight& Upanddown Temperature Alarm Calendar Sequence Dimmer Timers Basic Simulated Sms  Email Car
generator~ scenario=  control - - sequence T * habitation setup. heating
Master Modules | Locations Functions
Locations
Master zone counter I
[
MZC Edit fundion Master zone counter
DPO function
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO functi T
II Entrances Exits
Digital signals to set value -
Signals | Notes Signals | Notes
Qe (o octuoles ' & () DPO1.Status & (P) DPO2Status
R ' @) (Fx) DPO3 Status
(+) Advanced

Lo primero que debe configurarse son las Entrances (entradas) y las Exits (salidas) de la zona en la
gue esta haciendo el recuento la funcion.

En el campo Entrances (marcado en verde), deben agregarse las funciones DPO que representan la
entrada para la zona haciendo doble clic en el area Signals.

En el campo Exits (marcado en naranja), deben agregarse las funciones DPO que representan la
salida para la zona haciendo doble clic en el area Signals.

Deben seguirse las siguientes reglas:

1) Cada funcién MZC puede gestionar hasta 50 funciones DPO en cada direccion.

2) Cualquier DPO agregado al campo Entrance disminuird el contador (el nimero de plazas
disponibles disminuye si acceden vehiculos a la zona).

3) Cualquier DPO agregado al campo Exit aumentard el contador (el niumero de plazas
disponibles aumenta si salen vehiculos de la zona).

4) Dos funciones MZC pueden compartir la misma funcién DPO, pero bajo la condicién de que la
funcion DPO debe utilizarse como entrada en la primera funcibn MZC y como salida en la
segunda funcién MZC.

5) Cuando se cambia la posicion de una funcién DPO, por ejemplo, de entrada a salida (utilizando
las flechas marcadas en morado), si también se utiliza en una segunda funcién MZC, su
posicidn se cambia automaticamente de salida a entrada en la segunda funcién MZC.

El siguiente diagrama muestra las diferentes combinaciones posibles:
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DPO1 mzc1 DPO2
Unsigned Unsigned
— @ Entry Exit > @ —
DPO3 DPO4
Signed Entry Entry Signed
-« @ @ “—*Exit Exit [ C O —
MZC2
DPO5 DPO&
Unsigned Unsigned
- @ Exit Exit @ » Entry
DPO7 DPO8
Signed - En.try Entr.y | Signed Entry
oo JT M ee F

Si se utiliza una funcion DPO con dos sensores (S1 como primer sensor y S2 como sensor posterior),
solo debe agregarse a una funcion MZC: véase el ejemplo més abajo.

Funcién DPO con dos sensores para detectar la direcciéon del vehiculo:

Wizard...
Edit function DPO function
Counter signals

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Entrance 1

Counter signals Former sensor Latter sensor

Outons [ Sonas | ot | ey Sorat | otes |

() advanced ‘. 1 e=51 ‘|;| b1 emS2
Ejemplo 1

Cuando el vehiculo se mueve de S1 a S2, entra en la zona:

Entrance
—

<—
Exit

M ZC Edit function Master zone counter

DPO function
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function :
Entrances Exits
Digital signals to set value Signals e ‘ ' ‘ Signals I—Nntes

Analogue signals to set value

' @ (Fx) Root - Entrance 1.5tatus
Options

() Advanced
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Si la funcién DPO se agrega como entrada, el contador se vera afectado de la siguiente manera:
cuando el vehiculo se mueve de S1 a S2, entra en la zona, y el contador disminuye; si el vehiculo se
mueve de S2 a S1, sale de la zona, y el contador aumenta.

Ejemplo 2
Cuando el vehiculo se mueve de S1 a S2, sale de la zona:

Entrance
— >

4—
Exit

Wizard...

MZC Edit function Master zone counter

DPO function

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO functit .
s Entrances Exits
Digital signals to set value -
Signals | potes Signals | pyotes
Anals ignals to set val
R SiesKne s o ==t value d (Fx) Root - Entrance 1.5tatus
Options
(+) Advanced

Si la funcién se agrega como salida, el contador se vera afectado de la siguiente manera: cuando el
vehiculo se mueve de S1 a S2, sale de la zona, y el contador aumenta; si el vehiculo se mueve de S2
a S1, entra en la zona, y el contador disminuye.

12.5.1 Como ajustar un valor predefinido del contador utilizando sefiales

El contador de plazas disponibles puede ajustarse a un valor predefinido utilizando cualquier sefial
analdgica o digital.

Si el contador debe ajustarse con una sefial digital como, por ejemplo, un pulsador, debe utilizarse el
campo Digital signals to set value:

ax
MZC Edit function Master zone counter
Digital signals to set value
Wizard steps Function name: | (Fx] Root - Master zone counter
DPO function Signals | Notes
igit Worki dl
Digital signals to set value '@ 1: Root - Lane 1 - IO Modules K19 Push 1 lorking mode a
Analogue signals to set value U II ["
=
Options
Event type
@ Advanced |
Overwrite value
100 [B)
nvel signal =
Signal settings | Signal properties
[

El tipo de evento en este caso debe seleccionarse conforme a las reglas estandar de la herramienta Sx
(pulsacion breve/larga, extremo decreciente/creciente), y debe introducirse el valor (las plazas libres)
gue debe tener el MZC una vez se active la sefial segun se muestra en el rectadngulo verde.
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Cada vez que cambia el nimero de plazas vacias, los valores Car in transit (vehiculo en transito) y
Surplus of available bays (excedente de plazas disponibles) también se resetean a los ajustes del
campo Option.

El valor Overwrite (sobrescribir) puede definirse para cada sefial, y pueden agregarse hasta 10
sefiales.

Si el usuario necesita ajustar la funcion MZC igual a otra funcién o una sefial analogica, debe
seleccionarse Analogue signals to set value.

. .
MZC Edit function Master zone counter
Analogue signals to set value

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter

DPO function Signals e

Lzta sigialsto seteslie +3)- 1: Root - Analog input K22 Analogue 1 Available mode

Analogue signals to set value .@_

Options

() Advanced

Signal settings | Signal properties
— ——

Cuando cambia la sefial, el nuevo valor se registra en la funcién MZC (esto es, las plazas vacias
disponibles). Los valores Car in transit y Surplus of available bays también se resetean a los ajustes del
campo Option.

Pueden agregarse hasta 20 sefiales.

En el campo Options deben ajustarse los siguientes parametros:

MZC Edlt function Master zone counter

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter

DPO functi
R Available bays 100 B
Digital signals to set value

Cars in transit 10 a
Analogue signals to set value
Options Surplus of available bays 10 a
® Advanced

Available bays: se trata del valor a partir del cual la funcidon comienza a contar. Es el nimero de plazas
disponibles en la zona. El contador desciende cuando un vehiculo accede a la zona hasta alcanzar el
ndmero cero, y aumenta cada vez que un vehiculo abandona la zona.

Cars in transit: cuando todas las plazas de la zona estan ocupadas, hay vehiculos transitando
alrededor en busca de un espacio. Este pardmetro tiene en cuenta este nimero: no es obligatorio, y el
cliente puede decidir si utilizarlo o no. El contador correspondiente a este parametro aumentara en
cuanto el contador de plazas disponibles alcance el valor cero. Disminuira cada vez que un vehiculo
abandone la zona.

Ejemplo: Plazas disponibles=100, vehiculos en transito=10

En cuanto el contador Available bays (plazas disponibles) alcance el valor cero y accedan otros
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vehiculos a la zona, el contador Cars_in_transit (vehiculos en transito) disminuye. Seguidamente,
aumentara cuando los vehiculos abandonen la zona. Solo cuando el contador alcance el valor
predefinido (10 en el ejemplo), el contador Available_bays aumentara de nuevo.

Surplus of available bays: puede utilizarse para la depuraciéon de errores y para comprobar el nimero
de vehiculos que salen de la zona.

12.5.2 Cé6mo incrementar/reducir manualmente el contador

Para incrementar/reducir el contador de la funcion pueden utilizarse sefiales digitales.

En la secci6on Advanced, habilite el campo Increasing signals y/o Decreasing signals y seleccione las
sefiales.

MZC Edit ful’lc‘tion Master zone counter
Increasing signals
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function Signals | potes
Digital signals to set value .i“ Root - Switches K12 Push 1 Available mode =
Analogue signals to set value @
Options
Working mode
() Advanced
Increasing signals | ] n 5
Decreasing signals [j]
Action on short pressure 18
Inverted signal -
Signal settings | Signal properties

Si se selecciona un pulsador, hay diferentes tipos de accion disponibles que haran que el recuento
aumente: extremo creciente (esto es, tan pronto como se pulse el pulsador), extremo decreciente (esto
es, tan pronto como se suelte el pulsador) o pulsacion muy prolongada (esto es, si el pulsador se
mantiene presionado durante los segundos establecidos). Para cada una de estas acciones, es posible
ajustar el valor creciente (rectdngulo amarillo).

Si se selecciona una sefial de nivel, como un interruptor o una funcién, las acciones disponibles seran
extremo creciente (esto es, al cerrar el interruptor o al activar la funcién), extremo decreciente (esto es,
al abrir el interruptor o al desactivar la funcién) y ambos.

12.5.3 Como ajustar el numero de plazas disponibles con el calendario

El valor del contador puede cambiarse o resetear a una determinada hora del dia utilizando el
calendario. En el campo Advanced, habilite Local calendar.

MZC Edit function Master zone counter

Local calendar

Wizard steps
DPO function

Function name: | (Fx) Root - Master zone counter

Digital signals to set value

Analogue signals to set value

Reset January /1 December... 22:00 22:00 EveryDay 1:-1:1

Options
() Advanced

[ Increasing signals
[T Decreasing signals

(7] Available output status

[] Location

Local calendar
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Haga clic en Add para abrir una nueva ventana de actividad:

Activity name: en este campo, el usuario define el

B nombre del evento que aparecera en el calendario.
&= ' Este campo es obligatorio
From T '
- DEEENS 0 (3 From: la fecha de inicio de la actividad del
VIsaturday  [V)Sunday  [VIMonday  [VITuesday calendario.
[V] Wednesday (V] Thursday Friday
’if"’ To: la fecha de finalizacion de la actividad del
i calendario.
@ Start time: la hora de inicio de la actividad.
@ Stop time: la hora de finalizacién de la actividad.
@ Start time @ End time
- : Days: el usuario debe seleccionar los dias en los
gue deben aplicarse las actividades del calendario.

@ Start time: en este campo el usuario puede seleccionar el valor que se registrara en el contador de
la funcion.
- Ninguna accion (-1)
- MZC=0 (0)
- MZC=parametros Available bays (1)
MZC=2 (2)
MZC= 3 (3)

MZC=10000 (10000)

@ End time: en este campo el usuario puede seleccionar el valor que se registrara en el contador de
la funcion.
- Ninguna accion (-1)
MZC=0 (0)
- MZC=parametros Available bays (1)
MZC=2 (2)
MZC=3 (3)

MZC=10000 (10000)
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12.5.4 Como acceder de forma remota al estado de salida de la funcién MZC

En la seccion Advanced, habilite Available output status:

MZC Edit func‘tion Master zone counter

Wizard steps
DPO function

Digital signals to set value

Options
@ Advanced

Available output status

Analogue signals to set value

[ Increasing signals

[] Decreasing signals

[ Local calendar
Available output status
D Location

Available output status

8 @ Functions

@ (Fx) Root - Master zone counter.Status

@ (Fx) Root - Master zone counter.Cars in transit

@ (Fx) Root - Master zone counter.Surplus of available bays

[ (Fx) Root - Master zone counter.Surplus of available bays

v

—

[ onfim ]

La marca en V verde debe estar presente si los diferentes contadores deben utilizarse en sefial en

vivo, Modbus o servidor web.

Master zone counter.status: se trata del contador de las plazas disponibles e indica cuantas plazas

estan vacias en este momento.

Master zone counter.Cars in transit: se trata del contador de los vehiculos en transito e indica cuantos

vehiculos estan circulando por la zona cuando todas las plazas estan ocupadas.

Master zone counter.Surplus of available bays: puede utilizarse para la depuracién de errores y para

comprobar el nUmero de vehiculos que salen de la zona.
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12.5.5 Sefiales en vivo en la funcién MZC

Los contadores de la funcion MZC puede ajustarse y resetearse utilizando sefiales en vivo. Para
habilitar esta funcién, haga clic en el icono marcado en rojo después de haber descargado la
configuracién con una funcién MZC al SBP2WEB24.

) O HE S E S e T RS 3 K

SBWEE BACnet Controller configurator [ DADocuments\SB Tool Projects\car parksbweb ] - 7.0.1

[ Views Reporis Add Programsewp Modbus  Database  Help

Location fiter options (¥) Fiter options (v)

= a (Fx) OUTDOOR - DPO - Entrance B
OUTDOOR

8 Ekaﬂt
e [ rooro

@ (@ roor 1 a (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit

QUTDOOR

[ k3 BDB-INCONA-U

[&]] (P OUTDOOR - DPO - Entrance

(Fx) OUTDOOR _ MZC
OUTDOOR

©

@ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit

@
@
@
B8 [gfy outpoor @
o
o
o
Q

iz (x) ouTDOOR _MZC

Fiteroptons (+) | EStE €S e_I con_tador que |r)d|ca el nimero de
. | plazas disponibles: disminuye cuando un
(Fx) OUTDOOR _ MZC x h ;
.| vehiculo accede al a zona e incrementa cuando
7| un vehiculo sale de la zona.
Used signals .
& () OUTDOOR - DPO - Emtrance Status = Se mue_stra el estadp de los DPO vmcglados a
& (Fx) QUTDOOR - DPO - ExitStatus 0 .| la funcibn MZC: si un vehiculo activa una
~) Parametars 7| funcién DPO, se muestra un "1" durante el
Available bays [ oo H« L tiempo que el vehiculo permanece debajo del
, , - sensor (tiempo muy breve, menos de 1
B
PSS EEEE e A Los parametros de la funcion también pueden
cambiarse en las sefiales en vivo sin necesidad
gl EHOIOIR_ RS o de escribir de nuevo la configuracion.
7MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Cars in transit 0
MZC (Fx) OUTDOOR _ M7ZC.Surplus of available bays "]

Los tres contadores se muestran aqui para la
depuracion de errores.

(Fx) OUTDOOR _ MZC 3
OUTDOOR — “
| Ouenare the mumbes of arslabl by [ 1 Bl omoer (e Los contadores de las funciones pueden
g x"”"_‘e : ”“’“:’"u"f“a:;":': % : :"‘: (el ajustarse o resetearse en sefiales en vivo a
rwrite e Sul us avail e umbpber 7 e .
e E i través del menu marcado en rojo que aparece al
Sl _[I hacer clic en la flecha verde
Available bays m B I ’
Cars In transit m @
Surplus of available bays m @
@ Available output status
d MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Status 95
I MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Cars in transit ]
MZC (Fx) OUTDOOR _ MZCSurplus of available bays 0
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13 Funcion de indicador

Si el usuario precisara un indicador para mostrar si hay plazas libres en el carril, puede utilizarse la
funcion de indicador para que el LED del SBPILED cambie de color conforme al estado de los
sensores en el carril.

Q Edit function Indicator

Sensor signals

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Indicator

H’ DPO ;

Sensor signals Signals Notes
MZC  Master zone counter Indicator signals e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Carpark 1 E Available mode
B s () Advanced & 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K11 Carpark 1 o

e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K25 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K26 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K27 Carpark 1
#e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K28 Carpark 1
@ 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K29 Carpark 1
@ 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K30 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K31 Carpark 1

@ 2t Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K32 Carpark 1 J
L 2 Boot . Lana 1. Line 1. Carnark K33 Carnark | =)|| Signel settings | Signal properties

En el campo Sensor signals, el usuario debe agregar los sensores que daran la indicacion sobre el
carril o la fila: el sistema aplicara el conector légico OR a todos los sensores agregados a este campo.

En el campo Indicator signals, el usuario debe agregar los médulos de indicador SBPILED montados
en el carril para aportar una indicacién rapida sobre la disponibilidad de las plazas.

Q Edit function Indicator

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Indicator
Sensor signals Signals Notes
Indicator signals

}==2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K18 Indicator 1

@ Advanced

Ejemplo 1: carril con todas las plazas ocupadas

@ indicator: SBPILED

Los cuadrados rojos son los sensores que deben vincularse al campo Sensor signals y que detectan
los vehiculos debajo de ellos. El circulo rojo es el indicador que debe agregarse al campo Indicator
signals. Puesto que no hay espacios disponibles, el indicador muestra una luz roja para advertir al
conductor de que no acceda al carril ya que todas las plazas estan ocupadas.
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Ejemplo 2: carril con algunas plazas disponibles

. Indicator: SBPILED

Los cuadrados rojos y verdes son los sensores que deben vincularse al campo Sensor signals (los
rojos las plazas ocupadas, los verdes las vacias). El circulo verde es el indicador que debe agregarse
al campo Indicator signals. Puesto que hay algunos espacios disponibles, el indicador muestra una luz
verde para advertir al conductor de hay algunas plazas vacias en el carril.

1) La funcion se genera automaticamente posicionando los modulos de indicador SBPILED en el
campo Indicator signals, y el SBPUSLxx en el campo Sensor signals.

13.1 Como agregar la funcion de indicador con el procedimiento rapido

Esta funcion también puede agregarse de un modo rdpido en la ventana Location realizando los
siguientes pasos:

1) Seleccione los médulos de indicador y
los sensores en la ubicacién donde
vaya a posicionarse la funcion de
indicador:  puede realizarse una
seleccibn multiple haciendo clic en el
modulo muestras se pulsa la tecla
Mayus o CTRL.

© “H W

Project New  Resetcurrent Open Save Save as new
configurations~ project configuration configuration
Project

@ [E] one 1 Si también se selecciona la ubicacion,
ne la funcion se posicionara aqui. En caso
8@ [ Line 1 contrario, se posicionard en la

= ubicacion Root.
|| k4 sBPSUSLa5

|2 ks sBpsusL4s
|#2] ko sBPILED

b |2 k10 sBPILED
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2) Haga clic con el boton derecho del
raton en los modulos seleccionados y
seleccione Indicator desde el menl
Fast add function. .

Reports  Add  Programsetup  Modbus  Database  Help

@ [E]Lane
8 @ [ Line 1

|| k4 sBPsUSL4s

‘ & Add location ALT+F5
Add custom location

Add Smart Dupline generator ALT+F6
Add carpark Dupline generator

Add wireless generator 700m

Add wireless generator 100m

Add module ALT4FF
Addfuaci N
Fast add function » [ | indicator

Show objects/functions in this location

Show objects/functions in linked locations 021.072.255 R

3) La funcion se generard automaticamente posicionando los modulos de indicador SBPILED en
el campo Indicator signals, y el SBPUSLxx en el campo Sensor signals.

Wizard...
m Edit function indicator
=% E‘ Lane 1 . Sel
E] Line 1
Y @ e Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Indicator
7| k4 sBPSUSL45 | Sensor signals | signats | otes |
5| ks sppsusLas [f Ddicetorsionals . 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1
ddanceg % 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Carpark 1
| k9 sBPILED
K10 SBPILED |

m Edit function indicator

Indic:

Wizard steps Function name: | (x) Root - Indicator

Sensor signals Signals | Notes |

Indicator signals == 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K9 Indicator 1
() Advanced =2 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K10 Indicator 1
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14 Médulos

Para configurar un médulo, el usuario debe hacer clic en la imagen del médulo en la ventana Modules
de la herramienta Sx (véase mas abajo):

®

(9] ka sppsusLas

¥ ==
0@ [E] e 1 {Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
e@ Q e 1 ‘OUTDOOR
Root

[ ks swpsusLas
@ K9 SBPILED

@ K10 SBPILED

021.072.255 Reot
002.112137  Root
K3 BDB-INCONA-U 001.003.151 | QUIDOOR
K4 SBPSUSLAS 002247025  Line 1

K5 SEPSUSLAS 002247053  Line 1

14.1 Como gestionar los filtros en la ventana de mdédulos

Los médulos pueden clasificarse o filtrarse por las Filter options (opciones de filtrado): haciendo clic en

el icono @ se abre el panel Filter options. Los filtros disponibles se muestran en la parte superior de la
ventana Modules segln se muestra en el rectangulo rojo:

Part number

[ |j| SBPZMCG324 Net 1 K1 SBP2ZMCG324 020.244.006 Root
.g SBPSUSL1S Net 1 K10 SBPSUSL1S TS |7
|§| SBPSUSLAS Net 1 K19 SBPSUSLAS 002112079 | Line 12
|§| SBRSUSL Net 1 K21 SBPSUSL 021060026 | Line 1.2
|§| SBPSUSL4S Net 1 K23 SBPSUSLAS 021060034 | Line 13
|§| SBPSUSI30 Net 1 K25 SBPSUSL30 021060028 | Line 1.1

Solo se presentan los médulos especificados por el filtro: los filtros pueden utilizarse de forma
individual o mezclarse.
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Flechas arriba/abajo:
Una vez se ha seleccionado un médulo, al hacer clic en las flechas puede moverse hacia arriba o hacia
abajo.

Modules Maodules

[ "] Show only highlighted modules [ ] Group £ @@ ["] Show only highlighted modules [ | Group by subne

Subnet Name

SH2WBU230 Wireless 1 K1 SH2WBU23 SHZMCG24 Net 1 K2 SH2MCG24
SH2ZMCG24 Net 1 K2 SHZMCGZ4 SHZWBU230 Wireless 1 K1 SH2WEU230
SHDWRE16AE230 Wireless 1 K3 SHDV 222 (&) SHDWRE16AE230 Wireless 1 K3 SHDWRE16AE230
SHAAXWLS4 Wireless 1 K4 SHAAXWLS4 E} SHAAXWLS4 Wireless 1 K4 SHAAXWLS4
SH2RE16A2E230 Net 1 K5 SH2RE16A2E SH2RE16A2E230 Net 1 K5 SH2RE16A2E230

Show only highlighted modules:

Cuando esta opcion de filtro esta marcada, solo los moédulos resaltados (conforme a la funcién resaltar
disponible en la ventana Locations/Functions) se muestran en la ventana Modules.
La imagen inferior muestra un ejemplo:

@ [ sathroom
= Q Living room

(=) EBedroom

(=] E Cabinet

W Add location
@ (F sucio @ () Bedroom
W Add custom lacation
Cabinet
] @Ga'd?" & Add Smart Dupline generator ALTF6 & g !
& Add wireless generator T00m Esmma
W Add wireless generator 100m =
G Add module ATET
W Add function ’
= " one in this location |
W Show objects/functions in linked locations
2 Show also objects/functions in this kocation
&0 Show also abjects/functians in nested locations
SH2ZWBU230 ‘Wirel MCG24.
= Do not show object/locations (e (Iired)
[T SHOWRPIGAP230  Wireless E SHZWBU230 K1 SHZWBU230 001.180.117
I Pasu
E] R — Wireless | = paste oniy focat @ SH2RE16A2E230 K5 SH2RE16A2E230 001023236
T Delete At Canc
([ semoswezn  ne B | Delete chjacns ShiftsCanc E] SHZREIGAL K6 SHZRE16AS 001.205.086
A | sHarEr6ase Net 1 K6 SH2RE16A4 001205086  Cabinet ST R (i s
| stepsooweso Net 1 K8 SH2DS0OWEZ30 001229051  Cabine! K9 SH2ROAC224 001.030.156
i SHRROAC224 Net 1 K3 SH2ROAC224 001.030.156 _ Cabinet K14 SHANDM24 001024014

Group by subnet:
Los mddulos se agrupan por:

- Generador maestro (cada red generada por SH2MCG24, SH2DUG24 y SH2WBUZ230N).
- Puertos de comunicacion serie Modbus (COM1IMASTER o COM2MASTER).
- Conexion TCP/IP Modbus

Name St Location Subnet Name Location

K15H2WBU230 001.190.117 Items: 2

@ sH2McG24 Net 1 K2 SH2MCG24 001.047.203  Cabinet

SH2WBU230 Wireless 1 K1 SH2WBU230 001.190.117  Cabinet

SHDWRE16AE230  Wireless 1 K3 SHDWRET6AE230 001.207.179  House

SHDWRE16AE230 Wireless 1 K3 SHDWRE16AE230 001.207.179  House

E] SHAAXWLSA Wireless 1 Kd SHAAXWLS4 001.208.145  Kitchen

)

SH2RE16A4 Net 1 K6 SH2RE16A4 001.205086  Cabinet
wcal

E] SHAAXWLSA Wireless 1 K4 SHAXWLS4 001.208.145 | Kitchen 1]

I @ SHIRE16A2E230 Net 1 K5 SH2RE16A2E230 001.023.236  Cabinet

SH2RE16A2E230 Net 1 K5 SH2RE16A2E230 001.023.236  Cabinet

SH2RE16A4 Net 1 K6 SH2RE16A4 001.205086  Cabinet

4| stzpscoweeso Net 1 K8 SH2D500WE230 001.229.051  Cabinet
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Group by location:
Los modulos se agrupan por las ubicaciones definidas en el proyecto.

Filter options (~) Fiter options (~)
[T Show only highlighted modules [~ Group by subnet [ Group by location @@ [T Show only highlighted modules [ Group by subnet | @Gmupbyl\xa\mnl‘ ‘
Part number Subnet Name Part number Subnet Name SIN Location
2 (] n
SH2MCG24 Net 1 K2 SH2MCG24 001.047.203  Cabinet E] House Trems: 1
E] SH2WBU230 Wireless1 | K1 SH2WBU230 001.190.117 | Cabinet SHDWRE1GAE230 | Wireless 1 K3 SHDWRE16AE230 001207179 House
SHDWRET6AE230 | Wireless 1 K3 SHDWRE16AE230 001207179 | House .= —
& ems: 2
SHASKILSS Wiretess 1 K4 SHAGKWLSA 001205145 | Kitchen ) §| | sHadowLsa Wireless 1 K4 SHAAXWLS4 001208145 Kitchen
SH2RE16A2E230 Net 1 K5 SH2RE16A2E230 001023236 | Cabinet E] SATEMDS et (11 SHALKTEMDIS 001018117 | Kiteh
= .018: itchen
SH2RE16A4 Net 1 K6 SHIRET6A4 001205086 | Cabinet (=3l
| | |Bathroom Items: 1
) | PN N P, USRS P &= 4

Casilla de busqueda:

Los resultados incluiran todas las palabras que contengan la cadena de entrada, y la busqueda se
realizara en los modulos disponibles en el proyecto. El usuario puede introducir el nombre completo o
parte del mismo.

14.2 Cémo gestionar los filtros en la ventana de sefales

Las sefales pueden clasificarse o filtrarse por las Filter options (opciones de filtrado): haciendo clic en
el icono @ se abre el panel Filter options. Solo se muestran las sefiales especificadas por los filtros.

Los filtros disponibles se muestran en la parte superior de la ventana Signals. Véase en el rectangulo
rojo mas abajo:

Filter aptions (~)
[] Only used signals [ Only signals in highlighted modules  [_| Group by module [ Group by locatien \:I
BACnet objects type Object instance V.. SIN/CH

— 2. Root - Master Generator K1 Voltage 1 020.244.006 u
g"g 3: Root - Master Generator K1 Quality index 1 020.244.006
Q 1: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Temperature 1 021.060.015
% 2: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Carpark 1 021.060.015
_ﬁ 3: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Presence 1 021.060.015
4: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Configuration OK 1 021.060.015
g"g 5: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Quality index 1 021.060.015
@ 6: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 POW voltage drop 1 021.060.015
@ 7:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 D+ voltage drop 1 021.060.015
@ 8: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Base holder fault 1 021.060.015
9: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Local button fault 1 021.060.015

(] 10: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Calibration waming 1 021.060015 v

| sanas |

Cuando se muestra el panel de opciones, estan disponibles los siguientes filtros. Los filtros pueden
utilizarse de forma individual o pueden mezclarse:

Para obtener mas detalles sobre el nimero SIN, consulte el manual de software de la herramienta Sx:
http://www.productselection.net/MANUAL S/UK/sx tool manual.pdf
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Only used signals:
Solo se muestran las sefiales ya utilizadas en al menos una funcién y se resaltan en azul:

Filter options @
[¥/] Only used signals  [_] Only signals in highlighted modules ] Group by module [ ] Group by location :

"Name 'SIN/ cH

i 1: Kitchen cooker light K4 Push 1 001.208.145 *
M@ 2: Kitchen Oven K4 Push 2 001.208.145
@ 6: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Ampere 1 001.023.236
Lﬁ 10: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Re 2 001.023.236
Lﬁ 2: Root - First Floor - Living room - Relay module K& Re 2 001.205.086
'@' 3: Root - First Floor - Cabinet - Dimmer module K8 Watt 1 001.229.051
I E, 1: Root - First Floor - Living room - Temdis display K11 TRoom 1 001.018.117

Only signals in highlighted modules:

Cuando esta opcion de filtro esta seleccionada, solo se muestran en la ventana Signals las sefiales
pertenecientes a los médulos resaltados.

Véase el siguiente ejemplo:

Part number Subnet Name SIN Location Find...

[ A
SH2MCG24 Net 1 K2 SH2ZMCG24 001.047.203 Cabinet
SHA4AXP150L Net 1 K58 SHA4XP150L 001.172.047 Living room
SH2RE16AZE230 Net 1 K5 SH2RE16A2E230 001.023.236 Living rcom
SH2RE16A4 Net 1 K& SH2RE16A4 001.205.086  Living room
SHAAXTEMDIS Net 1 K11 SHA4XTEMDIS 001.018.117  Living room
SHAAXLSAPSOL Met 1 K57 SHA4XLSAPS0L 002.088.144  Kitchen
v
Modules
Signals
Filter upliuns@
[] Only used signals I [+/] Only signals in highlighted modules I [] Group by module || Group by location \:I
Name SIN / CH
| @) 1: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 kWh 1 001.023.236 *
| ¢ 2: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Wdmd 1 001.023.236 [I
| @ 3: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Watt 1 001.023.236
| @- 4: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 VA 1 001.023.236
| {8 5: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 var 1 001.023.236
| @ 6: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Ampere 1 001.023.236
| <@ 7: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 Volt 1 001.023.236
| 8: Root - First Floor - Living room - Relay module K5 PF 1 001023236
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Group by module:
Las sefiales se agrupan por su propio médulo segun muestra el siguiente ejemplo:

BACnet objects type Object instance

é 1: Root - Master Generator K1 Current 1 020.244.006
é 2: Root - Master Generator K1 Voltage 1 020.244.006
n'é 3: Root - Master Generator K1 Quality index 1 020.244.006
K10 SBPSUSL15 021.060.015

i 1:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Temperature 1 021.060.015
“=s 2:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Carpark 1 021.060.015
3:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Presence 1 021.060.015
. 4: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Configuration OK 1 021.060.015
':"é 5:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Quality index 1 021.060.015
@ 6: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 POW voltage drop 1 021.060.015
@ 7:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 D+ voltage drop 1 021.060.015
@ 8: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Base holder fault 1 021.060.015

Group by location:
Las sefiales se agrupan por ubicacion.

BACnet objects type Object instance

1: Root - Master Generator K1 Current 1 020.244.006

V. 2: Root - Master Generator K1 Voltage 1 020.244.006
g"g 3: Root - Master Generator K1 Quality index 1 020.244.006

=] E Line 1,1

! 1: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Temperature 1 021.060.015
%5 2: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Carpark 1 021.060.015
3:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Presence 1 021.060.015
. 4; Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Configuration OK 1 021.060.015
g'g 5: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Quality index 1 021.060.015
@ 6: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 POW veltage drop 1 021.060.015
@ 7:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 D+ voltage drop 1 021.060.015
@ 8: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Base holder fault 1 021.060.015
(] 9: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K10 SBPSUSL15 Local button fault 1 021.060.015
=l = D, A e P [

Casilla de busqueda:

Los resultados incluirdn todas las palabras que contengan la cadena de entrada, y la busqueda se
realizara en los modulos disponibles en el proyecto. El usuario puede introducir el nombre completo o
parte del mismo.
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14.3 Modulos de parking

14.3.1 Sensores de ultrasonidos

SBPUSL: sensor de interior de 0° grados (a pesar de que la '0' pequefia basta por si misma)
SBPUSLA45: soporte de montaje en carril de 45° grados

Estos modulos solo pueden agregarse a la ubicacion Line (fila).

Para configurarlos, haga clic en la imagen correspondiente una vez se hayan agregado al proyecto:

SBPSUSLAS MNet 1 K5 SEPSUSLAS 021.060.034 Line 1.1

Tal

Aparecera el asistente de configuracion.

Sefales de entrada

Edit module |, . '-f
<&
(a) Input signals

Wizard steps Name | K4 SEPSUSLAS
Input signals SIN: [ 002 H 247” 025 lSubnet
Output signals Signals | Info
Diagnostic signals ) . 1:Root- FLOOR 0 - Lane 1 -Line 1 - Carpark K4 Temperature 1 Salabic i
Properties @ 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1 lj’
® Advanced
- Apply to all ‘

En el campo Input signals (sefiales de entrada) hay disponibles dos sefiales para utilizarse en cualquier
funcion o en la base de datos o para leerse a través de Modbus o BACnet:

1) Latemperatura leida por el sensor

2) La presencia de un vehiculo en la plaza de aparcamiento controlada por el sensor

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar estas sefiales, consulte el manual de software:
http://www.productselection.net/MANUAL S/UK/sx _tool manual.pdf
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Sefales de salida

No hay sefiales de salida que puedan gestionarse por el controlador.

Sefiales de diagnostico

Wizard...

CARLO GAVAZZ]

Wizard steps
Input signals
Qutput signals
Diagnostic signals
Properties

® Advanced

Q Edit module | .

Diagnostic signals

s

Name | K5 SBPSUSL4S

SIN: [ 021” ()60”

034 |subnet

Signals | Info

ﬁ 3: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Presence 1

4: Roat - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Configuration OK 1
_D="'=P 5: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Quality index 1

_@ 6: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 POW voltage drop 1
@?: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 D+ voltage drop 1
@B: Roat - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Base holder fault 1
@9: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Local button fault 1
'I(J: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Calibration warning 1
AH: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Sensor error 1

L4

(]

Available mode

Apply to all |

[ 1 [ ]
J L J

|
L

El médulo esta activado

El médulo esta programado

indice de calidad del bus Dupline (=100 ok, <100 ruido presente en el bus)

Caida de tension en el tercer cable Dupline

Caida de tension en el bus Dupline

Soporte defectuoso

El pulsador del sensor esta siempre conectado

Error de calibracion: no se recibe eco

PRl ee) Ek

Sensor de ultrasonidos defectuoso

=
—r

Interferencias: sefales recibidas de otro sensor

Tension de potencia Dupline

<&

Tensién de bus Dupline
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g Edit module | . ;‘.
Properties

Wizard steps Name | K SEPSUSL45 |

Input signals SIN: [ 021 “ 1‘\4“ 195]Subnet

QOutput signals Properties| |nfo

Diagnostic signals Lane, Line, Position l 1] [ 2] [ ZI

Properties

®Mvam:ed

En la ventana Properties (propiedades) puede editarse los siguientes parametros:

SIN

Este campo puede compilarse manual o automaticamente por medio de la basqueda de red Dupline.

Subnet

La red puede seleccionarse manual o automaticamente por medio de la busqueda de red Dupline.

Lane, line, position
Direccién de parking.
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14.3.2 Indicador de carril
SBPILED: indicador de carril interior

Para configurarlos, haga clic en la imagen correspondiente una vez se hayan agregado al proyecto:

‘ﬁ| SBPILED Net 1 K30 SBPILED 000.000.000 Line 1.2

Sefales de entrada

a Edit module N

Input signals

Wizard steps Mame | K30 SBPILED
Input signals SIN: [ 000” OOOH OGOISub
QOutput signals Signals | Info
Buagnostic signale J é 1: Roat - Lane 1,0 - Line 1,2 - Carpark K30 Temperature 1 1 4
Properties IE]
&)
® Advanced

En el campo Input signals (sefiales de entrada) hay disponible una sefiale para utilizarse en cualquier
funcién o en la base de datos o para leerse a través de Modbus o BACnet: por ejemplo, la temperatura
leida por el sensor.

Para obtener mas informacién sobre cémo utilizar estas sefales, consulte el manual de software:
http://www.productselection.net/MANUAL S/UK/sx _tool manual.pdf

Sefiales de salida

a Edit module |
Output signals

Wizard steps Name | K9 SEPILED
Input signals s | oo ooo 000 |Subne
Output signals w
Reirosticsignals Wi==2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K9 Indicator 1 3 eif

| =
Properties 'U
® Advanced

Una sefial de salida, el LED, puede gestionarse por cualquier l6gica en el sistema.

Sefiales de diagndéstico
Se trata de las descritas para los sensores.
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14.3.3 Sensor de contador
SBPUSCNT: sensor de contador interior

Estos moédulos solo pueden agregarse a la ubicacién Line (fila).

Los campos Input signals, Output signals y Diagnostic signals son iguales a los ya descritos para el
SBPSUSLA45.

Propiedades

ﬁ Edit module | . m
A4 Properties
Wizard steps Name | K9 SBPSUSCNT
Rz s gnzle ;| 000 000 000 |subnet
Qutput signals m‘m
Qe ks Lane, Line, Position ( o] of | 0|
Properties
® Y m— Sensor colour if a car is detected [ Off g
Sensor colour if no cars are detected [ Blu E
Detected car colour always on N
No car detected colour always on "

Sensor colour if a car is detected: color del sensor cuando se detecta un vehiculo en movimiento.
Sensor colour if no cars are detected: color del sensor si no hay vehiculos en movimiento debajo del él.

Detected car colour always on: el LED del sensor siempre seré el seleccionado en el campo Sensor
colour if a car is detected.

No car detected colour always on: el LED del sensor siempre sera el seleccionado en el campo Sensor
colour if no cars are detected.
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RS485 para interfaz Smart Dupline

SBP2DI148524

.=|-|

SBP2DI48524  Rete 1 K2 SBP2DI48524 000.000.000 Root

En el RS485 para interfaz Smart Dupline no hay sefiales de entrada/salida.

Sefiales de diagnostico

“#  Edit module

r".!!l Module ﬂ

Diagnostic signals

Wizard steps Name | K2 SBP2DI48524

Input signals SIN: [ 002 ” 112 ” 137 lSubnet
Output signals m

Diagnostic signals l% 1: Root - Carpark K2 Display disconnected 1 1 Aalaliclmeds
Properties ﬁ 2: Root - Carpark K2 Display not correct 1
@ Advanced 3: Root - Carpark K2 Configuration OK 1

l;'="'=""4: Roat - Carpark K2 Quality index 1

v Apply to all ‘

L I J

Esta sefial indica si la pantalla esta conectada correctamente.

M. Esta sefial indica si el tipo de pantalla conectada se corresponde con el
' | seleccionado en el campo Properties.
L

Dup

Esta sefial indica si el médulo se ha programado.

indice de calidad del bus Dupline (=100 ok, <100 ruido presente en el bus)
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Propiedades
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ﬁr Edit module S,
= Properties

vl

Wizard steps Name | K29 SBP2D148524 |
Input signals SIN: { mo][ mo] [ (X]O]Subnei
Qutput signals Properties| |nfo

Awvailable displ. Car Park 2
i " —
(%) Advanced SBPDISA
SBPDISAT
SBPDISALH
SBPDISALHT
SBPDISARH
SBPDISARHT
SBPDIS2
SBPDIS2T
SBPDIS2AL
SBPDIS2ALT
e ] P | Contrm |
SBPDIS2ART

En este campo, es necesario seleccionar la pantalla conectada al SBO2D148524.

15 Servidor de tiempo

Si el controlador de parking SBP2WEB24 necesita sincronizar la hora a través de internet, debe ir a
través del SBP2CPY24 de modo que en la ventana Set controller date and time debe agregarse la

direccion del SBP2CPY?24. También puede tratarse de una direccion DYNDNS.

Modbus  Database  Help

Wizard steps Date and time setup | Intemet date time update |

Set controller date and time set controller date and time

Controller date and time

SBWEE BACnet

Controller date and time

Additional server

Update controller date and time over internet i,/\>

Insert Additional Server 0.pool.ntp.org
1.pool.ntp.org

| Add | ‘ Remaove | 2.poolntp.org
3.pool.ntp.org

[F521682.125 |

Save settings into Sx2WEB24

Part number
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