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Prefacio

El producto RVFF es un inversor disefiado para controlar motores de induccion trifasica y
motores sincronos de imanes permanentes. Lea este manual detenidamente para
garantizar el funcionamiento correcto, la seguridad y familiarizarse con las funciones del
inversor.

El inversor RVFF es un producto eléctrico / electrénico y debe ser instalado y manejado
por personal de servicio calificado.

El manejo inadecuado puede ocasionar un funcionamiento incorrecto, un ciclo de vida
mas corto o la falla de este producto y del motor.

Toda la documentacién RVFF puede estar sujeta a cambios sin previo aviso. La ultima
edicion de estos documentos se puede descargar para su uso desde nuestro sitio web en
http://www.productselection.net/

Documentacion disponible:

1. Guia de configuracion rapida RVFF
2. Manual de instrucciones RVFF

Lea atentamente este manual de instrucciones antes de continuar con la instalacion, las
conexiones (cableado), la operacion, el mantenimiento o la inspeccién.

El RVFF requiere que los usuarios tengan un buen conocimiento del producto y que se
familiaricen con toda la informacion de seguridad y precauciones antes de proceder a
operar el inversor.

Preste mucha atencién a las precauciones de seguridad indicadas por el simbolo A y

precaucion A simbolo.

El hecho de ignorar la informacion indicada por el simbolo de

A Advertencia advertencia puede provocar la muerte o lesiones graves.

El hecho de ignorar la informacion indicada por el simbolo de
& Atencidén precaucion puede ocasionar lesiones leves o moderadas 'y / o
dafos sustanciales a la propiedad.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 2
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Capitulo 1 Indicaciones de seguridad

1.1 Antes de la conexidn

& Advertencia

»  Preste atencion para conectar correctamente el circuito de potencia. Los bornes R/L1,
T/L3 sirven para la conexion a una red monofésica, los bornes R/L1, S/L2, T/L3 para
la conexién a una red trifasica. No deben ser confundidos con los bornes de salida

U/T1, VIT2, W/T3 ya que en tal caso puede resultar destruido el variador de frecuencia.

» El variador de frecuencia satisface los requisitos de la norma EN 61800-3 para el
empleo en el segundo entorno, empleo restringido. Para el empleo conforme a la
categoria C3 es necesario acreditar por medio de las correspondientes mediciones que

el sistema en su totalidad satisface todos los estandares CEM necesarios.

»  La proteccién del motor por sobretemperatura se encuentra deshabilitada.

A Atencion

»  No transporte el variador de frecuencia agarrandolo por la tapa frontal. La tapa frontal
puede soltarse y el variador de frecuencia puede caerse al suelo. Una manipulacion
indebida durante el transporte puede dar lugar a dafios en el variador de frecuencia
mismo o a dafios a personas.

»  Monte el variador de frecuencia s6lo sobre materiales resistentes al fuego, como metal.
En caso de un montaje sobre materiales no resistentes al fuego existe peligro de
incendio.

»  Sise montan varios variadores de frecuencia dentro de un armario de control, hay que
tomar las medidas oportunas para la refrigeracion de manera que la temperatura esté
siempre por debajo de los 40°C (50°C sin tapa protectora contra el polvo).

» Antes del desmontaje de la unidad de mando hay que desconectar la tensién de red

con objeto de evitar dafios en el variador de frecuencia o en la unida de mando misma.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 3
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1.2 Cableado

A Advertencia

» Desconecte la tension de red antes de proceder a cablear el variador de frecuencia.
» El cableado tiene que ser llevado a cabo por un electricista profesional reconocido.

» Realice la puesta a tierra de la forma debida al borne de puesta a tierra para ello
previsto. (Tipos de 220 V: resistencia de tierra menor de 100 Q, tipos de 460 V:

resistencia de tierra menor de 10 Q).

» Después del cableado, compruebe la funcién de los circuitos de seguridad de PARO
DE EMERGENCIA. (El titular de la instalacion es el responsable del funcionamiento

correcto.)

» No toque jamas con las manos los bornes de entrada o de salida del variador de
frecuencia. Evite que cables que conduzcan tensidn entren en contacto con la carcasa

del variador de frecuencia.

» No someta al variador de frecuencia a ninguna prueba de aislamiento, ya que ello

podria tener como consecuencia la destruccion de componentes semiconductores.

A Atencion

» La tension de red tiene que concordar con la tension de conexidén del variador de
frecuencia con objeto de evitar riesgos de lesiones o de incendio. (See product
nameplate section 2.1).

»  Conecte una resistencia de frenado o un unidad de frenado sélo en conformidad con
los correspondientes esquema de conexion.

» Emplee secciones y de cable adecuadas y pares de apriete adecuados

» No conecte ninguna tension de red a los bornes de salida del variador de frecuencia
U/T1, VIT2, W/T3.

» No conecte ningun interruptor automatico ni ningln contactor magnético a los bornes
de salida.

»  No conecte ninguna reactancia de red ni ningun filtro /LCRC a los bornes de salida.

» Compruebe que en el entorno de la instalacién ningdn sensor ni ningun dispositivo
resulta afectado en su funcionamiento por interferencias que tienen su origen en el
variador de frecuencia o en el motor.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 4
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1.3 Antes de la operacién

A Advertencia

» Asegurese de que el tipo y la potencia del variador de frecuencia concuerdan con el

ajuste del pardmetro 13-00.

» Reduzca la frecuencia de conmutacién si la longitud del cable del motor es mayor de
25 metros y/o instale un filtro de salida para la reduccion de la pendiente de los flancos

de tension (du/dt) que podrian dafiar el motor o reducir su periodo de vida Uutil.

» Aseguresé de que las cubiertas del equipo estdn montadas antes de alimentarlo. No
desmonte la cubierta del variador con el inversor alimentado ya que hay riesgo de

shock eléctrico.

» No accione interruptores con las manos humedas o mojadas ya que hay riesgo de

shock eléctrico.

» No toque los terminales de conexién con el equipo alimentado ya que hay riesgo de

shock eléctrico.

1.4 Ajustes de parametros

A Atencion

» Lleve a cabo el autoajuste (autoajuste) con el motor girando exclusivamente sin carga
mecanica.

» Preste atencion para que el motor gire durante el autoajuste y para que no haya
ninguna persona ni ningun objeto en ese momento dentro de la zona de peligro del

motor.

1.5 Durante la operaciéon

A Advertencia

» No retire jamas la tapa frontal con la fuente de alimentacion conectada.

» Durante el funcionamiento no se permite ni conectar ni soltar la conexién del motor.

Ello podria dar lugar al fallo o a la destruccién del variador de frecuencia.

» Aseglrese de que esta activada la seguridad de la maquina antes de resetear el

variador de frecuencia. Después de borrar un error es posible que la maquina se ponga

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 5
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en marcha de nuevo.
»  No maneje la maquina jamés con las manos mojadas.

»  Elvariador de frecuencia tiene un bloqueo de salida integrado y soporta la conexion de
un interruptor independiente de PARO DE EMERGENCIA.

» El comportamiento del variador de frecuencia al activar el bloqueo de salida puede

ajustarse con el parametro 08-30.

»  El variador de frecuencia soporta la conexion de un interruptor externo independiente
de PARO DE EMERGENCIA que desconecta inmediatamente la salida del variador de

frecuencia en caso de peligro.

»  Si se ha seleccionado el reinicio automético después de un fallo breve de red (07-00),
el variador de frecuencia se pone en marcha en cuanto se dispone de nuevo de tension

de alimentacion.

» Antes de la ejecucion del autoajuste con giro del motor, compruebe que de la puesta

en marcha del motor no resulta ningln riesgo ni para la maquina ni para el operario.

»  Para evitar peligros, no toque ningun borne de conexion ni durante el funcionamiento

ni en el estado de parada del variador de frecuencia.
»  No compruebe las sefiales del circuito de control con el variador en marcha.

»  El ventilador puede seguir funcionando durante algin tiempo después de desconectar

el suministro de tension.

A Atenciodn

» No toque ninguna superficie caliente como la del disipador, la de la resistencia de
frenado, etc. &

» El variador de frecuencia permite la operacion del motor con un amplio rango de
revoluciones. Asegurese de que no se excede la velocidad maquina permitida para el
motor o para la maquina.

»  Siel producto soporta la conexién de una unidad de frenado, preste atencion para que
los correspondientes ajustes sean los correctos para una operacion reglamentaria.

» Durante el funcionamiento, no compruebe ninguna sefial en componentes de la placa

del variador de frecuencia.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 6
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1.6 Mantenimiento, inspeccién y recambio

AWarning

» Para trabajar sin peligro, desconecte el suministro de tensién en todos sus polos y
controle que ya no se ilumina la indicacion de tension de red antes de comenzar con el
mantenimiento y la inspeccién. (Compruebe que la tension bus DC ha descendido a un

valor por debajo de 25 V DC).

»  No toque ningan borne de conexion del variador de frecuencia, ya que algunos bor-nes

conducen alta tension.

» Antes del desmontaje del equipo, compruebe que la alimentacion de tensién ha sido

desconectada completamente del variador de frecuencia.

» El mantenimiento o el recambio de componentes tienen que ser llevados a cabo

exclusivamente por profesionales reconocidos con la formacion debida.

&Atencic’)n

»  Elvariador de frecuencia puede emplearse sélo con temperaturas ambiente de -10 — +40
°y con una humedad relativa del aire de hasta 95 % (sin condensacion).

»  El entorno tiene que estar libre de salpicaduras de agua y de vapor de agua.

1.7 Eliminaciéon del variador de frecuencia

A Atencion

» Si es necesario eliminar un variador de frecuencia, es necesario tratarlo como un
desecho industrial. Al hacerlo hay que tener en cuenta las normativas locales.

» Los condensadores del circuito principal y de las placas impresas son considerados
residuos contaminantes y no se permite que sean quemados.

» La carcasa de plastico y otras partes del variador de frecuencia como la tapa frontal

pueden producir humos toxicos al ser quemados.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 7
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Capitulo 2 Descripcion del equipo

2.1 Placa de caracteristicas

Es muy importante verificar la placa de caracteristicas del inversor y asegurarse de que el RVFF
tiene las caracteristicas adecuadas para el motor al cual se va a conectar.

Desembale el RVFF y compruebe los siguientes puntos:

(1) Elinversor y la guia r4pida de instalacion estan dentro del embalaje.

(2) El inversor RVFF no ha sido dafiado durante el transporte y no hay golpes ni faltan piezas.

(3) El variador RVFF recibido es el solicitado. Puede compronar las caracterisicas y tipo en la placa
del equipo.

(4) Asegurese de que la tension de entrada y es la adecuada.

(5) Asegurese de que la potencia del motor es adecuada para la potencia del variadorThe RVFF

' ~

MODEL :RVFFA3400400F MOTOR RATING: 4KW

INPUT  :AC 3PH 380-480V (+10%,-15%) 50/60Hz 9.6A
OUTPUT :AC 3PH 0-48CV 0-400Hz 9.2A IP20

—=—— Potencia del motor y del variador
-«— Potencia de entrada

(PIN #415) (SIN fiffE) - Potencia de salida

MADE IN TAIWAN

; LI ' serie
W .o Gavazzi ‘@' T ( €
\ T

2.2 Denominacion de modelo

XXXX X X XX XXXX X
\ 4 I I A4 v ]_

A: Size 1 3: 3-Phase F: Built-in
B: Size 2 40: 400VAC 0400: 3.7kW ) EMI Filter
C: Size 3 0550: 5.5kwW
D: Size 4 0750: 7.5kwW
E: Size 5 1100: 11.0kw
F: Size 6 1500: 15.0kW

1850: 18.5kwW
2200: 22.0kw
3000: 30.0kw
3700: 37.0kw
4500: 45.0kwW
5500: 55.0kwW
7500: 75.0kw
9000: 90.0kW
11000: | 110.0kwW
13200: | 132.0kw
16000: | 160.0kw

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 8
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Sinopsis de modelos — Motor Power Rating

CARLO GAVAZZI

Rango de Filtro
tension de Potencia del | Potencia del
funcionamient HEEIEE motor (HP) motor (kW) i

o con sin
RVFFA3400400F 5 3.7 ©
RVFFA3400550F 7.5 55 ©
RVFFA3400750F 10 7.5 ©
RVFFB3401100F 15 11 ©
RVFFB3401500F 20 15 ©
RVFFC3401850F 25 18.5 ©
Trifasica: RVFFC3402200F 30 22 ©
380~480VCA RVFFC3403000F 40 30 ©
(+10%/-15%), | RVFFD3403700F 50 37 ©

50/60Hz

RVFFD3404500F 60 45 ©
RVFFD3405500F 75 55 ©

RVFFE3407500 100 75 ©

RVFFE3409000 125 90 ©

RVFFF34011000 150 110 ©

RVFFF34013200 175 132 ©

RVFFF34016000 215 160 ©

Nota:

Proteccidon contra cortocircuito: 5KA.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Capitulo 3 Entorno y montaje

3.1 Entorno

e No desmonte las cubiertas de proteccién o intenté realizar la instalacion del
cableado del equipo con la alimentacién activa. Conecte todo el cableado antes
de alimentar el sistema. Si necesita realizar algun cambio, desconecte la

o Danger alimgntacién y espere por lo menos 5 minutos antes d.e empezar. Compruebe

también que el led de carga esta apagado y que la tension entre B1/P o (+) y (-)
no supera los 25V, ya que hay riesgo eléctrico

¢ Los trabajos sobre el equipo solo pueden ser realizados por personal autorizado.
Quitese cualquier tipo de metal como joyas, anillos o relojes y emplee Gnicamente
herramientas aisladas ya que hay riesgo de shock eléctrico

3.1.1 Alimentacion del circuito principal (potencia)

(1) La alimentacion de potencia puede ser realizada en cualquier secuencia en los terminales
R/L1, S/L2, o T/L3. No conecte la alimentacion de potencia a los terminales de salida U/T1,
VIT2 y WIT3.

(2) Conecte los terminales de salida U/T1, V/IT2, W/T3 a los terminales del motor U/T1, VIT2,y
WI/T3, respectivamente.

(3) Compruebe que el motor gira adelante con la funcién "adelante/forward". En caso de que no
lo haga, cambie dos de los cables de la salida para cambiar el sentido de giro.

(4) No conecte condensadores de correccion de coseno o filtros LC/RC a salida del variador

3.1.2 Conexionado del circuito de control

(1) Los cables de control deberian de estar separados de los cables de fuerza. No colocarlos
en la misma bandeja o conducto de cables con el fin de evitar interferencias eléctricas
(R/LL, S/L2, T/L3, UIT1, VIT2, and W/T3).

(2) Separe el cableado del los terminales de control (R1A, R1B, R1C/R2A, R2C/R3A, R3C) de
los terminales S1~S6, A01, A02, GND, +10V-, All, Al2 y GND.

(3) Utilice cable trenzado y apantallado (#24 - #14 AWG/0.5 -2 mm2) para el control para
minimizar problemas de ruido. La distancia maxima no deberia superar los 50 m

Wrap with insulating Tape  Twisted Pair.

V4 i
Jo9=s

DO NOT Ground Shield at
this end

Ground Shield at Inverter
end ONLY

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 10
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3.2 Equipos periféricos

Power Supply ‘

Molded
Circuit
Breaker

Magnetic
Contactor

AC
Reactor

Fast
Acting
Fuse

Input Noise
Filter

RVFF
Inverter

Ground L

Output Noise
Filter

Induction
Motor

1
Ground !

Alimentacion:

) A Asegurese de que la tensién de alimentacién es correcta para
evitar dafar el variador
Magnetotérmico de proteccién
® Utilice un dispositivo magnetotérmico de proteccion que sea
compatible con el rango de tension y corriente del variador para
controlar la potencia y proteger el variador.

) A No utilice el contactor magnético como interruptor de
arranque/parada del variador.
Proteccién diferencial

) A Instale un interruptor diferencial de corriente de fuga para
prevenir los problemas causados por las corrientes de fuga de tierra
y para proteger a los operarios. Configure un valor de corriente con
un valor de 200mA o superior, y un tiempo de activacion de 0,1 seg
minimo.
Contactor magnético:
® Por regla general no se requiere ningln contactor magnético. Un
contactor magnético puede emplearse por ejemplo para el control
externo o para el reinicio automatico después de un corte del
suministro eléctrico. No lleve a cabo ningun proceso de arranque o
de parade a través del contactor magnético.
Reactancia de red para la mejora del factor de potencia
® Cuando se conecta un variador de tension 200V/400V y de potencia
inferior a 15 kW a una red con capacidad de 66 kVA o superior, se
recomienda conectar una reactancia CA para la mejora del factor de
potencia y para reducir arménicos.
Fusible de accion rapida:
® Para la proteccion de grupos conectados hay que instalar fusibles
de accion rapida en el cable de alimentacién de red del variador de
frecuencia. Los datos técnicos de los fusibles se indican en el
manual en idioma inglés — seccién 11.4.
Filtro EMI:
® Para el RVFF hay disponibles filtros especiales para cumplir con la
norma EN55011 clase A, categoria C3.
® En el manual en lengua inglesa — seccion 11.3 encontrara una
seleccion de los filtros EMI adecuados.
Variador
® Compruebe que el motor gira adelante con la funcién
"adelante/forward". En caso de que no lo haga, cambie dos de los
cables de la salida para cambiar el sentido de giro.

) A No conecte la alimentacion de potencia a los terminales de
salida U/T1, VIT2 y W/T3.

) A Conecte el terminal de tierra correctamente. (Versién 400V: Rg
<10Q2.)
Filtro de salida:
® Mediante la conexion de un filtro de salida es posible reducir la
emision de interferencias y los ruidos del motor.
Motor:
® Si se conectan varios motores a un variador de frecuencia, la
corriente de salida del variador de frecuencia tiene que ser mayor
gue el consumo de corriente simultaneo total de todos los motores.
® Elmotor y el variador de frecuencia tienen que estar puestos a tierra
reglamentariamente.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 11
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3.3 Datos técnicos

3.3.1 Datos especificos de cada modelo

Clase de potencia (HP) 5 75|10 |15 20| 25 | 30| 40 |50 | 60 | 75 |100| 125 | 150 | 175 | 215
Potencia de salida
(KVA) 7.0 | 8.4 |13.3|17.5/23.6| 28.9 |33.5(41.1 |54.8| 67 |78.4|110| 125 | 158 | 190 | 225
& Corriente nominal de
< salida (A) 9.2 |112.1|175| 23 | 31 38 44 | 54 | 73 | 88 [ 103 | 145|168 | 208 | 250 | 296
(7]
() 5
= |Potenciarecomendada | 5 | 75 | 10 | 15 |20 | 25 |30 | 40 |50 | 60 | 75 [100| 125 | 150 | 175 | 215
.g del motor™* HP (KW) (4) | (5.5) | (7.5) | (11) | (15) | (18.5) | (22) | (30) | (37) | (45) | (55) | (75) | (90) |(110)|(132)| (160)
gf; Potencia recomendada
S del motor (V) 3-phase 380V~480V
Frecuencia méaxima de ) . 3
salida (Hz) Dependiente del ajuste de parametros 0.1~400.0 Hz
Rango de tension de
) entrada Trifasica 380V~480V, 50/60Hz
©
©
© — vy
G @ |Fluctuacion permitida ; .
$ £ |delatension -15% ~ +10%
= o
g Fluctuacion permitida .
de la frecuencia 5%

*1. El valor se basa en un motor asincrono estandar de 4 polos. El variador de frecuencia seleccionado tiene
gue ofrecer una corriente de salida mayor que la consumida por el motor.

*2. Los modelos de equipo RVFF han sido concebidos para el empleo bajo condiciones de carga normales. La
capacidad de sobrecarga es de 120 %/ 1 min.

*3: Con un ajuste de la frecuencia de conmutacion mayor que el ajuste de fabrica, hay que adaptar la corriente
de carga en correspondencia con la curva de potencia.

. Ajuste de fabrica Rango de
Tipo de ) :

de la frecuencia frecuencia de

400V s .,
de conmutaciéon conmutacion

5~30HP 4KHz 2~16KHz

40HP 2KHz 2~16KHz
50~60HP 4KHz 2~12KHz (*4)
75~215HP 4KHz 2~10KHz (*4)

*4: El procedimiento de control estd ajustado a 2 (SLV) y la frecuencia maxima (01-02) es mayor que 80 Hz, el
rango de la frecuencia de conmutacion es 2—8 kHz.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 12
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Las frecuencias maximas con diferentes procedimientos de control son como se indica a

continuacion.

Procedimiento . Frecuencia
Procedimiento de control .
de control maxima

V/IF Sin limite 400Hz
400V 5~20HP 150Hz
400V 25HP 110Hz
400V 30~40HP 100Hz
400V 50~215HP,

SLv la frecuencia de conmutacion (11-01) esta 100Hz
ajustada a max. 8 k.
400V 50~215HP,
la frecuencia de conmutacion (11-01) esta 80Hz
ajustada a >8 k.

PMSLV Sin limite 400Hz

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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3.3.2 Datos técnicos generales

Visualizacion

Unidad de mando LED con indicacién de 7 segmentos de 5 posiciones o unidad de mando LCD con funcién
de copiado de pardmetros (unidad de mando opcional con capacidad HOA con LCD)

Procedimiento de control

U/f, SLV, PMSLV con modulacién de duracion de pulsos sinusoidal (fasor espacial PWM)

Rango de frecuencia

0.1Hz~400.0Hz

Resolucion al ajustar la
frecuencia

Ajuste digital: £0.019% (-10 to +40°C), ajuste analégico: £0.194 (25°C+10°C)

Precision de laregulacion
de velocidad

+0.59 (regulacion vectorial sin sensores)

Resolucion de la frecuencia
de salida

Ajuste digital : 0.01Hz, ajuste anal6gico: 0.06Hz/60Hz

9 | Resolucion de la frecuencia

3 | desalida 0.01Hz

f Capacidad de sobrecarga 120%/1 min

© | Valores consigna de DC 0~+10V / 0~20mA 6 4~20mA

& | frecuencia

8 | Control ‘_j? 0.0~6000.0 segundos (los tiempos de aceleracion y de frenado pueden ajustarse por separado)

B | aceleracién/frenado

S | Operacion U/f Curva caracteristica U/f libremente seleccionable mediante pardmetro

& | Par de frenado Aprox. 20%

e Autoajuste, Soft-PWM, proteccién contra sobretensién, funcién dinamica de frenado, registro de veloci-dad,
Funciones principales de reinicio tras un corte breve de tensién, 2 juegos de pardmetros para regulacion PID, compensacion de
operacion deslizamiento, comunicacién RS485 estandar, funciones PLC sencillas, 2 salidas analdgicas separa-das,

interruptor de seguridad
Registro de la duracion de conexion y de funcionamiento, historial de fallos para los 4 Gltimos errores y estado
actual de error, modo de ahorro de energia, proteccion contra error de fase, entrada para la conexién de un
sensor PTC para la proteccién contra sobrecarga térmica del motor, funcién inteligente de frenado, frenado
Otras funciones DC, tiempo de espera, curva caracteristica de aceleracion/frenado en forma de S, potenciémetro digital de
motor, Modbus, protocolo de comunicacion BACNet MS/TP y Metasys-N2, visualizacién en diferentes
unidades técnicas, cambio local/remoto, seleccion de ldgica de entrada positiva/negativa, ajustes de
parédmetros de usuario
El valor umbral de la limitacién de corriente puede ajustarse. (En caso de aceleracion o de velocidad constante
Limitacion de corriente es posible ajustar la limitacién de corriente por separado. El frenado puede tener lugar con o sin limitacion de
corriente.)
Proteccién contra . . . . .
0
sobrecorriente (OC) y contra ]Ic_rgciaed:]c(l:?ase desconecta cuando la corriente excede en un 160 % la corriente nominal del variador de
cortocircuito de salida (SC)
Proteccién contra El variador de frecuencia se desconecta cuando la corriente de salida se encuentra durante méas de un minuto

c | sobrecarga del variador de | por encima del 120 % de la corriente nominal del variador de frecuencia, la frecuencia de con-mutacién se

:g frecuencia (OL2) encuentra entre 2y 4 kHz ™

& | PreisEEn Eomi Curva caracteristica preajustada de proteccion contra sobrecarga eléctrica

S | sobrecarga del motor (OL1) preaj P 9

g ProteCC|on,contra Se activa con una tensién bus DC de mas de 410 V (tipos de 220 V)/820 V (tipos de 440 V)

3 [ sobretensién (OV)

§ rerr?;?gﬁlfunv():omra I Se activa con una tensién bus DC de menos de 190 V (tipos de 220 V)/380 V (tipos de 440 V)

-8 Reinicio tras un corte breve | El corte de corriente dura méas de 15 ms. La duracion del corte breve del suministro eléctrico puede ajustarse

S | del suministro eléctrico hasta2s

* | Proteccion contra Sensor de temperatura en el disipador
sobretemperatura (OH) P P
F_’rotecmon ol & Proteccién mediante circuito de deteccion de corriente
tierra (GF)

‘I'rgir:g?;:g‘)'n el GEI El LED CHARGE se ilumina cuando la tensién DC del circuito intermedio es = 50 V
I(E(;Lol_r)de IR Si se dispara la funcion de proteccion OPL, el motor se detiene automaticamente
Lugar de emplazamiento Sélo para interiores (emplazamiento en lugares libres de gases agresivos, polvo y suciedad)
8 9| Temperatura ambiente _10_“},0 C (IP20/NEMAL), -10—+50 °C (IP00), con reduccién de potencia la temperatura maxima de trabajo es
= = de 60 °C.
o
= ¢ | Temperatura de
o < _ o _ 0| _A°F - o
5 -2 | almacenamiento 20°C - +70°C (-4°F - +158°F)
=
8 % Humedad permitida del aire | max. 95 % (sin condensacion)

Altitud de emplazamiento y
resistencia a vibraciones

Maximo 1000 m. 1,0 x g segun IEC 60068-2-6 (g = 9,80665 m/s?)

Funciones de comunicacién

Interface RS485 integrada de forma estandar (protocolo Modbus con RJ45/BACnet/Metasys N2)

Funcién SPS

Integrado

Compatibilidad electromagnética
relativa a la susceptibilidad a
interferencias (CEM)

Conforme a estandar EN 61800-3, los equipos IP20 400 V hasta 55 kW y IP55 hasta 45 kW pueden ser
entregados con filtro CEM montado/integrado.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Compatibilidad electromagnética
relativa a la emision de
interferencias (CEM)

Conforme a estandar EN61800-3

CE

Conforme a EN 61800-3(CE & RE) y EN 61800-5-1(LVD)

Certificados
UL

uUL508C

Opciones de extensién

Tarjeta para el control de entre 1 y 8 bombas, unidad de mando con capacidad HOA con display LCD

*1: La precision del control de velocidad variara en funcion de las condiciones de lainstalacion y el tipo de

motor

*2: Las frecuencia portadora configurada en fabrica depende de la version del RVFF

15
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3.4 Conexioén

El diagrama siguiente muestra la conexién estandar del variador de frecuencia RVFF (©@identifica
los bornes del circuito de potencia, olos bornes del circuito de control). La disposicion y la
denominacién de cada uno de los bornes pueden diferir en funcion del correspondiente modelo de
variador de frecuencia. La descripcion de los bornes del circuito de potencia y del circuito de control
se encuentra en las tablas 3-1, 3-2 y 3-3.

2 Braking resistor
2 e
2 ’ =
g 9 $
1] B1/P | B2*1
‘J‘) o
ki I
NFB MC= | paT § % n U
— oA 1
o SiL2 ViP
—_ 0—MN—] ©
Main circuit power { TIL3 ZZ_ '“:& W/T3L M
X X X s T =

S N E
© lr—<>—_|_ Grounding resistance
- . 4 o S s1 VSW1 = } should lower than 100Q
orward rotation/stop ©
AO1 I ﬂ Analog output 1 AO1 %

= | Reverse rotation/stope—<o S2 SW6 Analog signal output 1, 2

§. v (DC 0~10V)/4-20mA

e _ AO2

% UP command $—5¢ S3 Sw3*2 |

S Source(PNP)

-;I DOWN command ° S4 Sink(NPN), Default setting

>

= Option Card (JN5-10-8D0O)
Multi-step speed $—>5 © S5
command 1

Fault reset ¢——5 o S6

24V  Power terminal of digital signal (PNP)

24V G Common terminal of digital signal (NPN)

Multi-function relay output
= 250VAC, under to 1A
30VDC, under to 1A

E Connection terminal of shielding wire

+10V Power for analog input, +10V, 20mA

5

a 0~10V

£ Al1l Multi-function analog input SW2*3

g’ 0~10V/0~20mA or (0~10V, 20KQ) Vv

8 ] Az20mA Al2 Multi-function analog input )
« oV IP (0~10V/0~20mA or 4~20mA, 250Q) | Default setting
[

g GND Common terminal of analog signal

=

n}

MT PTC Motor temperature detector input

L Pulse input

Pl Pulse command input 32K Hz. Max. } Energy meter pulse output

{'} Screened I Screened Cable, SW5 1: Datas
i | Cable ¥ Twisted Pair ON CN6 ) 2: Data-
Fl ssve input™® H (R145) }RS“&“’ + Reserved
Terminal symbol © Indicates main circuit o RUN Permissive input OFF 5 Reconed
O Indicates control circuit g; s?ita
8: GND

Observaciones

*1 Sélo los equipos de 220 V con el tipo de proteccidonIP20 y con una potencia de 5-30 HP, los equipos de 440 V con el tipo de proteccidn
de IP20 y con una potencia de 5-40 HP, asi como los equipos de 440 V con el tipo de proteccién IP55 y con una potencia de 5-25 HP
estan equipados con un transistor de frenado y disponen del borne B2. Es posible conectar una resistencia de frenado directamente a
los bornes B1y B2.

*2 Las entradas programables S1-S6 pueden ajustarse con SW3 a ldgica positiva (PNP) o a logica negativa (NPN).

*3 La entrada analdgica programable 2 (Al2) puede conmutarse con SW2 entre el valor consigna mediante tensién (0-10 V) o mediante

corriente (4-20 mA).

*4 Si no se requiere la funcidn de seguridad integrada, hay que cortocircuitar los bornes F1y F2 con un puente para activar la salida del
variador de frecuencia. Los bornes F1y F2 del variador de frecuencia pueden excitarse por medio de circuitos externos de seguridad.
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3.5 Descripcion de los bornes

3.5.1 Tabla 3-1 Bornes del circuito de potencia en el modelo IPO0/IP20

Borne 440V : 5-40 HP 440 V: 50-800 HP
R/L1
S/2 Conexion de tension de red circuito de potencia
T/L3
B1 P e B1/P—©O : tensién bus DC
B2 e B1P—B2 : resistencia
<) externa de frenado * ®-© : Tension bus DC
0 conexion de una
® unidad de frenado
u/Tl
V/T2 Salida de variador de frecuencia
W/T3
E Borne de puesta a tierra
400V: 5-10HP

T

/
@D %D %%

R/iti S/  Ths © B1/P B2 Ult1 Vi

. To Motor
D Brak I—'
POWGI' In ynamic Brake CHARGE Wits
Tamano del terminal
T S
M4 M4

400V: 15- 20HP_I_

bobatbass b

E Rit1 Sl Ths B1/P Ut V2 Wi

[ To Motor O @
@ Power In Dynamic Brake CHARGE

Tamano del terminal

T ©

M4 M4
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400V: 25-40HP
Riti, TS/ Ths B1/P Umt V2 Wits

%%%9%99%0

Tamano del terminal

T (&)

M6 M6

400V: 50-75HP
T

Y

R/it1 Sl Thas Umt  Viz2 Wi

%%%%%0%%

Tamano del terminal

T D

M8 M8

400V: 100-125HP

T

¥

R/it1 Sl Thas

Ut Vitz2 Wi

@ %% %%

Tamano del terminal
Alimentacién T D
400V 100HP M8 M10
200V 60-75HP/
400V 125HP M10 M10

400V: 150-215HP

O @) O
o0 o0 o0
O S T O U
Tamafo del terminal
T D
M10 M10
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3.5.2 Bornes del circuito de control

CARLO GAVAZZ|

Tipo Borne Funcién de borne Nivel de sefial
S1 24 V DC, 8 mA, separacion
S2 galvanica con
Entradas S3 . . . opjtogcoplador (tensién
digitales sS4 Terminales de entrada multifuncionales maxima 30;/ DC,
resistencia de
= entrada del
S6 optoacoplador: 4,22 kQ)
24\ Alimentacién de tension para entradas digitales con légica .
Tensién positiva (posicion de interruptor SW3: SOURCE) +15%, o _
24V 2AVG Punto de referencia conjunto para entradas digitales con gggﬁ'}e(cggx ::;:I)e salida:
I6gica negativa (posicién de interruptor SW3: SINK)
+10V Alimentacién de tensién para potenciometro de velocidad +10 V
externo (Corriente maxima: 20 mA)
MT Entrada PTC para la deteccién de la temperatura del motor Bmg:g: gg ?;%??5%380 Q
De 0 hasta +10 V,
Al Entrada analdgica programable para valor de referencia de | (Resistencia de entrada: 20
velocidad (tension de entrada 0-10 V) kQ)
Entradas (Resolucién 12 bits)
analo- De 0 hasta +10 V,
gicas (Resistencia de entrada: 20
- kQ)
Entrada analdgica programable *2, conmutable con SW2
Al2 entre entrada de corriente (4—20 mA) y de tensién (0-10V) (leeiigtaesrfgizf?jéngtrada'
250 kQ)
(Resolucion 12 bits)
GND |Punto de referencia conjunto para entradas analdgicas
E Borne de conexién para blindaje (tierra)
AO1L Borne de salida analégico programable *3
Salidas (0-10 V)/(4—20 mA) sefial de salida From 0O to 10V
analo- AO2 Borne de salida analégico programable *3 Max. current: 2mA
gicas (0-10V)/(4-20mA) sefial de salida From 4 to 20 mA
GND | Punto de referencia conjunto para salidas analogicas
. . 32 kHz (max.), salida de
Sa||lda de PO Salida de pulsos, ancho de banda 32 kHz colector abierto
puisos GND |Punto de referencia para la salida de pulsos
L: de 0,0 hasta 0,5 V
Entrada para pulsos de valor consigna, ancho de banda 32 | H: de 4,0 hasta 13,2V
Entrada Pl kHz 0-32 kHz (méx.)
de pulsos (Impedancia: 3,89 kQ)
GND |Punto de referencia para la entrada de pulsos
R1A- Contacto ge re:é A Esa:iga ge re:é programag:eg Datos de contacto relé:
Contacto de relé B (salida de relé programable '
Salida de lzll% Conf[acto de re_f,erencia r,elé. El manual de instrucciones 282 ggovaé?iéomn;\éfAA
relé explu_:a la funcpn de relé.
R2A-R2C | La misma funcién que R1A/R1B/R1C Datos de contacto relé:
R3A-R3C | La misma funcién que R1A/R1B/R1C o éSOVVD/éC'léOm”;ﬁlAA
OFF: PARO DE EMERGENCIA activado
Entrada F1 ON: Funcion_amiento normal o 24V DC, 8 mA,
de segu- (Hay que retirar el puente de cortocircuito cuando se entrada pull up
ridad emplee un interruptor de seguridad externo.)
F2 La misma funcion que R1A/R1B/R1C 24V masa

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Interface S (+) . . .
RS485 0 RS485/MODBUS Entrada y salida diferencial
; Borne para tierra
Terra E (©) Conexion para el blindaje -

*1: Para cada una de las funciones de las entradas digitales programables, consulte por favor el manual de
instrucciones.

*2: Para cada una de las funciones de las entradas analdgicas programables, consulte por favor el manual de
instrucciones.

*3: Para cada una de las funciones de las salidas analdgicas programables, consulte por favor el manual de
instrucciones.

400V: 5HP-75HP

|S(+)|S(-)| s1 | s3 | S5 |24v|+1ov| MT|GND|GND| A|1|A|2|

|E|24VG|82|S4|86|Fl|F2|PO|PI|A01|A02|E|

|RlA|RlB|R1C|
|R2A|R2C|R3A|R3C|

400V: 100HP~215HP
| S(4) | ) | s1 | s3 | S5 | 24V |+1ov| MT | GND| GND| AlL | AR |
| e Jave] s [ se [ ss [m | ] r]rJaa]a] e ]

|R1A|RlB|R1C|R2A|R2C|R3A|R3C|

&Atencién

La corriente méaxima de salida del borne es de 20 mA con 10 V.

v

» Las salidas analdgicas programables AO1 y AO2 han sido concebidas para la conexion de
un instrumento de medicién. Las sefiales de salida no deben emplearse como valores
analdgicos de retorno para el control de un circuito de regulacion.

» Lastensiones de 24 Vy de +12 V de la tarjeta de control sirven solo para la alimentacion

interna. No deben ser empleadas para alimentar equipos externos.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex: RVFF

3.6 Dimensiones exteriores

(a) 400V 5-10HP

IRE
§
o
v
: ‘
10
ol

[ ]x

CARLO GAVAZZI

e
m
FIRE )
folTd i
¥y e d | BBl
BAOIN
i m Gl
] [0}
MR ——
®
Dimensiones mm(inch)
Modelo w H D | WL ]| HL | H2 t d | Peso kg(Ibs)
140 | 385 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 55
RVFFA3400400F) 5 51y | (15.16) | (6.97) |(4.80)| (10.51) |(10.98)| (0.28) | M® (12.13)
140 | 385 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 55
RVFFA3400550F) 5 51y | (15.16) | (6.97) |(4.80)| (10.51) |(10.98)| (0.28) | M® (12.13)
140 | 385 | 177 | 122 | 267 | 279 | 7 55
RVFFA3400750F | 5 51y | (15.16) | (6.97) |(4.80)| (10.51) |(10.98)| (0.28) | M® (12.13)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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(b) 400V: 15-40HP

Modelo Dimensiones mm (inch)
W H D w1 H1 H2 t d Peso kg(lbs)
RVFFB3401100F (g.lzg) (‘1%.648) (82.%156) (71.?5%) (121§266) (13195?1) (01.666) il (13224)
RVFFB3401500F (g.lzg) (‘1%.648) (82.%156) (71.?5%) (121§266) (13195?1) (01.666) il (13224)
RVFFC3401850F (1%(.553) (1%(.)29) (g.?sgé) (g.fé) (1%4.1:(339) (13216.3?7) (01.666) M8 (2172.556)
RVFFC3402200F (1%(.353) (1599(29) (§.§356) (5.‘(1355) (1?29) (13??7) (01.666) M8 (2172.;556)
RVFFC3403000F (1%(.353) (1599(29) (§.§356) (5.‘(1355) (1?29) (13??7) (01.666) M8 (2172.;556)
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(c) 400V: 50-75HP

Wiaclels Dimensiones mm (inch)
W H D w1 H1 H2 t d Peso kg(lbs)
RVFFD3403700F (ﬁ?fs) (2%??3) (5.%22) (g.%s%) (155))(.)58) (256?57) (01.666) M8 (7312.655)
RVFFD3404500F (ﬁ?fs) (2%??3) (5.%22) (é.%s%) (159(.)858) (2%?(?7) (01.666) M8 (7312.655)
RVFFD3405500F (ﬁ?fs) (2%??3) (5.%22) (é.%s%) (159(.)858) (2%?(?7) (01.666) M8 (7312.655)
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(d) 400V: 100-250HP

W1

I T /
| E2ED) |
5] 5] 1
(o]
18] 8
+ - L e °
® ®
® ®
Dimensiones mm (inch)
Modelo
W H D w1 H1 t d Peso kg(lbs)
3485 | 740 | 300 | 250 | 560 | 16 44
RVFFE3407500 | 13 75y | (20.13) |(11.81)| (9.84) | (22.05) | (0.06) | M0 |  (97.00)
3485 | 740 | 300 | 250 | 560 | 16 44
RVFFE3409000 | (13 75) | (20.13) |(12.81)| (9.84) | (22.05) | (0.06) | M0 | (97.00)
4635 | 1105 | 3245 | 320 | 760 | 16 81
RVFFF34011000 | 1g o5) | (a3.50) |(12.78)| (12.60) | (29.92) | 0.06) | 1O | (178.57)
4635 | 1105 | 3245 | 320 | 760 | 16 81
RVFFF34013200 | 1g o5) | (a3.50) |(12.78)| (12.60) | (29.92) | 0.06) | 1O | (178.57)
4635 | 1105 | 3245 | 320 | 760 | 16 81
RVFFF34016000 | 1g o5) | (a3.50) |(12.78) | (12.60) | (29.92) | 0.06) | MO | (178.57)
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Capitulo 4 Descripcion del equipo

4.1 Descripcién de la unidad de mando LED

Led REV
Led FW Local/Remote

Led Fault REF LED

SEQ LED

5 digitos, 7 segmentos

Display digital

8 teclas

Teclado Membrana
Indicador Run
Indicator

Stop

Denominacion Funcién

Visualizacion de frecuencia, pardmetros, tension, corriente, tem-peratura,
mensajes de error, etc..

LED Indicacion

5 Digit LED Display

FAULT LED Indicacién

ElI LED se ilumina con el giro a la derecha del variador de frecuencia.

FWD (se ilumina durante el giro, parpadea en parada)

REV ElI LED se ilumina con el giro a la izquierda del variador de frecuencia
(se ilumina durante el giro, parpadea en parada)

SEQ ElI LED se ilumina con un ajuste externo de la orden de marcha.

REF ElI LED se ilumina con un ajuste externo de la consigna de frecuencia.
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Teclas (8) Funcion
RUN Inicio del funcionamiento del variador de frecuencia
STOP Inicio del funcionamiento del variador de frecuencia
A Ajuste de la frecuencia y del parametro
v Ajuste de la frecuencia y del parametro

Ajuste de la consigna de frecuencia y de la orden de marcha:
Funcionamiento descentralizado (REMOTE): Ajuste mediante parametros y
control mediante los bornes de entrada del circuito de control, mediante la
interface de comunicacion, etc.

LOC/REM Funcionamiento local (LOCAL): Control por parte del operario

Después de la conexidon esta activado el funcionamiento descentralizado
(REMOTE). El operario puede cambiar entre funcionamiento descentralizado
y local accionando la tecla LOC/REM cuando el variador se detiene. La tecla
LOC/REM puede bloquearse o liberarse por medio del pardmetro 23-41.
Tecla para cambiar la informacion visualizada en la secuencia

DSP/FUN visualizacion de frecuencia->seleccion de funciones—->visualizacion de
parametros->visualizacion de frecuencia.

"<" Movimiento a la izquierda: Para el ajuste de parametros o de valores

</RESET Tecla RESET: Reset de errores.

Lectura de valores memorizados internos de funciones y modificacion de

READ/ENTER . . . g
ajustes de pardmetros con confirmacién para guardar.

Auto-Repeat Keys

Al mantener pulsada la tecla AUP o YDOWN se realiza la funcidon de repeticion automatica,
incrementando o disminuyendo el valor seleccionado.
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4.2 Sinopsis de los parametros

Grupo de Denominacién
parametros

Grupo 00 Parametros béasicos

Grupo 01 Curva caracteristica U/f

Grupo 02 Parametros del motor (motor asincrono)

Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

Grupo 04 Entradas/salidas analdgicas de sefial

Grupo 05 Preajustes de velocidad

Grupo 06 Funcion "Auto Run”

Grupo 07 Comportamiento de inicio/parada

Grupo 08 Proteccion de variador y de motor

Grupo 09 Configuracion de la comunicacion

Grupo 10 Regulador PID

Grupo 11 Funciones adicionales

Grupo 12 Funciones de monitor

Grupo 13 Funciones de mantenimiento

Grupo 14 Funcionamiento PLC*

Grupo 15 Monitorizacion PLC*

Grupo 16 Display LCD

Grupo 17 Autoajuste de I,os datos del motor con el motor
asincrono (autoajuste)

Grupo 18 Compensacion de deslizamiento

Grupo 19 Reservado

Grupo 20 Regulacion de velocidad

Grupo 21 Regulacion de par de giro

Grupo 22 Parametros de motor PM (imanes permanentes)

Grupo 23 Bomba y HVAC (calefaccion, ventilacion y

Grupo 24 Funciones para el control de bombas
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Indicaciones relativas a los grupos de parametros

*1

Los parametros pueden ajustarse también durante el funcionamiento

*2

No puede ajustarse en el modo de comunicacion

*3

Después de un cambio por parte del usuario, no se restaura el ajuste de fabrica después de un reset

*4

Sé6lo lectura, no editable

*5

So6lo se visualiza en la unidad de mando LCD

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Grupo 00 Parametros basicos

Denominacién

Rango

Ajuste
de
fabrica

Unidad

Procedimiento

VIF

SLV

PM
SLV

Indicacion

00-00

Seleccion del procedimiento
de control

0: VIF

1: Reservado

2:SLV

3~4: Reservado

5: PM SLV

*3

00-01

Direccion de giro del motor

: Giro a la derecha

. Giro a laizquierda

*1

00-02

Orden de marcha

: Panel de control

RO O

: Control externo de
inicio/parada

: Comunicacion

PLC

: Reservado

00-03

Orden de marcha alternativa

: Panel de control

Rlo|lalw|n

: Control externo de
inicio/parada

N

: Comunicacion

3: PLC

4: Reservado

00-04

Reservado

00-05

Ajuste de frecuencia
(consigna)

0: Panel de control

1: Entrada externa de sefal
analdgica

2: Potenciémetro digital
motorizado

: Comunicacion

: Reservado

PID

: Reservado

. Al2 AUX. Frecuencia auxiliar

00-06

IAjuste de frecuencia
alternativo (consigna)

: Panel de control

Rlo|~N|lo|lals|w

: Entrada externa de sefial
analégica

N

: Potenciometro digital
motorizado

: Comunicacion

: Reservado

PID

: Reservado

. Al2 AUX. Frecuencia auxiliar

00-07

Tipo de la frecuencia de
consigna principal y
alternativa

: Frecuencia principal

Rlo|~N|lo|lals|w

. Frecuencia principal
/alternativa

00-08

Ajuste de la frecuencia
mediante comunicacion

0.00-400.00

0.00

Hz

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Grupo 00 Parametros basicos

Ajuste Procedimiento
N.° Denominacion Rango Unidad Indicacién
E o VIF | SLv |PM
fabrica SLV
00-09 Memorizacion de la fre- 0: No guardar al desconectar 0 o o o
cuencia después de la 1: Guardar al desconectar
desconexion
00-10 Reservado
00-11 [Seleccion frecuencia limite | 0: PID esta limitado por 00-13 0 } o o lo
inferior PID 1: puede bajar a 0 Hz
00-12 |Valor méximo de frecuencia | 0.1~109.0 100.0 % O O O
00-13|Valor minimo de frecuencia | 0.0~109.0 0.0 % O O O
00-14 Tiempo de aceleracién 1 0.1~6000.0 10.0 0] 0] 0] *1
00-15 [Tiempo de frenado 1 0.1~6000.0 10.0 0] 0] 0] *1
00-16 [Tiempo de frenado 1 0.1~6000.0 10.0 0] 0] 0] *1
00-17 [Tiempo de frenado 2 0.1~6000.0 10.0 @] @] @] *1
00-18 |Frecuencia JOG 0.00~400.00 6.00 Hz O O O *1
00-19 [Tiempo de aceleracion en el | 0.1~600.0 10.0 s o|lo|o *1
funcionamiento modo JOG
00-20 Tlempo de_ frenado en 0.1~600.0 10.0 s 0] 0] 9] *1
funcionamiento modo JOG
00-21(Tiempo de aceleracién 3 0.1~6000.0 10.0 s 0] 0] 0] *1
00-22 [Tiempo de frenado 3 0.1~6000.0 10.0 s 0] 0] 0] *1
00-23 [Tiempo de frenado 3 0.1~6000.0 10.0 s 0] 0] 0] *1
00-24 [Tiempo de frenado 4 0.1~6000.0 10.0 S @] @] @] *1
00-25 [Frecuencia de conmutacion | g 0~400.0 0.0 Hz 0 0 0
para aceleracién/frenado
00-26|Tiempo de frenado con 0.1~6000.0 50 | s |o| o |o
PARO DE EMERGENCIA
00-27 Reservado
0: Caracteristica positiva
(0-10 V/4-20 mA se
c (stica del ai corresponde con 0—100 %)
ara,ct_erlstlca el gjuste (0~10V/4~20mA corresponde
00-28 [analdgico del valor consigna _ 0 - @] @] @]
S a 0~100%)
para la frecuencia principal
1: Caracteristica negativa
(0-10 V/ 4-20 mA se
corresponde con 100-0 %)
00-29
~ Reservado
00-31
0: Desactivado
1: Bomba de suministro de agua
2: Cinta de transporte
00-32|Seleccién de aplicacion 3: Ventilador de aspiracion 0 - @) O | O
4: Sistemas de calefaccion,
ventilacion y aire
acondicionado
5. Compresor
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 30
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Grupo 00 Parametros basicos

Ajuste Procedimiento
N.° Denominacién Rango Unidad Indicacion
g de VIF | sLv | PM
fabrica SLV
6: Cabrestante
7: Grda
00-33|Parametro modificado 0: Desactivado 0 - o|lo|o
1: Activado
00-34
- Reservado
00-56

Nota pie de pagina 1: Con la version de software V1.1 y anteriores, el ajuste de fabrica es "1"
(control externo).

Con la version de software V1.2 y posteriores, el ajuste de fabrica es "0"
(unidad de mando).

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Grupo 01 Curva caracteristica U/f

Ajuste

Procedimiento

N.° Denominacion Rango de |Uni- de control Indicacion
fabrica| dad | \yr | gLy | PM
SLV
01-00 Seleccié,n curva 0~FF 6 - 0] X X *3
caracteristica U/f
01-01 Reservado
01-02 [Frecuencia maxima de salida| 20.0~400.0 60.0 | Hz | O (@] (0]
01-03 [Tension maxima de salida 0.2~510.0 4400 | V (0] X X
01-04 |Frecuencia media de salida 2| 0.0~400.0 0.0 Hz (@] X X
01-05 [Tensién media de salida 2 0.0~510.0 0.0 V (e X X
01-06 |Frecuencia media de salida 1| 0.0~400.0 30.0 | Hz (@] X
01-07 |[Tensién media de salida 1 0.0~-510.0 38.5 \Y (@] X X
01-08 |Frecuencia minima de salida | 0.0~400.0 15 Hz (e (@] (e
01-09 [Tensién minima de salida 0.0~510.0 6.6 V (e X X
01-10 [Ganancia de la compen- 0.0~2.0 o5 | - |o | x | x| =
sacion de par de giro
01-11 |Reservado 0: mode 0 0 - o| x | X
1: mode 1
01-12 |Frecuencia base 10.0~400.0 60.0 | Hz (e (@] (e
01-13 [Tensién basica de salida 0.0~510.0 4400 | V (@] X X
01-14 |Tensién de entrada 310.0~510.0 4400 | V (e (@] (e
01-15 Tiempo de I_a compensacion 0~10000 200 ms | o X X
de par de giro
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Grupo 02 Parametros del motor (motor asincrono)

Procedimiento

L Ajuste Uni-| g I -
N.° Denominacion Rango de | g e contro Indicacion
fabrica V/F | SLV | PM
SLV
02-00 |Corriente sin carga 0.01~600.00 2.49 A (0] X X
En modo V/F es 10%~200% de la |
nominal del variador
02-01 |Corriente nominal 6.8 A (0] @] X
En modo SLV es 25%~200% de la
I nominal del variador
02-02 Reservado
02-03 |Velocidad nominal 0~60000 1745 |[Rpm| O @] X
02-04 [Tensién nominal 100.0~480.0 4400 | V (0] @] X
02-05 [Potencia nominal 0.01~600.00 400 | KW | O 0] X
02-06 [Frecuencia nominal 10.0~400.0 600 | Hz | O 0] X
02-07 |Numero de polos de motor 2~16 (par) 4 - (0] 0] X
02-08 Reservado
02-09 |Corriente de excitacién 10.0~100.0 366 | % X @] X
02-10 |Coeficiente de saturacion del | 1100 44 % X 0 X
nacleo 1
02-11 |Coeficiente de saturacion del | 1100 68 % X 0 X
nacleo 2
02-12 Coeficiente de saturacion del 80~300 192 % X o X
nacleo 3
02-13 |Pérdidas del nucleo 0.0~15.0 5.6 % | O X X
02-14 Reservado
02-15 |Resistencia entre las bobinas| 0.001~60.000 3.262 | Q (0] @] X
02-16 [Resistencia del rotor 0.001~60.000 1.014 | Q X 0] X
02-17 [Inductancia de dispersion 0.01~200.00 941 |mH| X 0] X
02-18 (Inductancia mutua 0.1~6553.5 228.0 | mH | X 0] X
02-19 [Tensién en vacio 100~480 400 \% X @] X
02-20 Reservado
02-33 | Proporcién de inductancia 3.4 0% X 0] X
de dispersion 0.1~15.0
02-34 |Frecuencia de deslizamiento | 0.10~20.00 0.10 | Hz | X @) X
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Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

. Procedimiento
L Aluste| ;. | de control
N.° Denominacion Rango de Indicacion
fabrica dad VI/E | SLV PM
SLV
0: Control de 2 terminales - 0] o) 0]
(ON : orden de giro a la derecha)
1: Control de 2 terminales - 0] 0] 0]
(ON : orden de giro a la izquierda)
2: Velocidad predeterminada 1 - @] (0] @]
3: Velocidad predeterminada 2 - o 0] o
4: Velocidad predeterminada 3 - o 0] o
03-00 [Entrada programable S1 5: Velocidad predeterminada 4 0 - o 0] o
6: Giro a la derecha en - e} ol o
funcionamiento discontinuo
7: Giro a la izquierda en . o o) o
funcionamiento discontinuo
8: Puesta en marcha
potenciémetro digital ) O 0|0
motorizado
9: Frenado potenciometro digital - 0 ol o
motorizado
10: Tiempo de aceleracion/de - e} ol o
frenado 1
11: Desactivar funcioén de - 9] o) 9]
03-01 [Entrada programable S2 aceleracion/frenado 1
12: Reservado - OO |O
13: Reservado - OO |O
14: PARO DE EMERGENCIA
(Frenado hasta detencién y B o o o
parada)
15: Desconexién externa de salida
(desaceleracion sin tension B O o o
hasta parada)
16: Desactivacion de la regulacion - 0] o) 0]
PID
17: Resetear error (RESET) - 0] 0]O0
03-02 [Entrada programable S3 18: Reservado 8 - _ _ _
19: Deteccion de velocidad 1 (a - 0 0] X
partir de la frecuencia maxima)
20: Funcion manual de ahorro de - 0 X X
energia
21: Resetear compensacion | PID - @] O @]
22~23: Reservado - - - -
24: Entrada PLC - O (0] O
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 34
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Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

Code

Denominaciéon

Rango

Ajuste
de
fabrica

Uni-
dad

Procedimiento
de control

VIF

SLV

PM
SLV

Indicacién

03-03

Entrada programable S4

25: Error externo

26: Control de 3 terminales (orden
de giro a la derechalizquierda)

27: Ajuste local/remoto

28: Ajuste funcionamiento
descentralizado

O |Oo|l OO

O |Oo|l OO

O |O| O

29: Ajuste funcionamiento modo
JOG

o

o

@]

30: Tiempo de aceleracion/de
frenado 2

31: Advertencia sobrecalentamiento
de variador

32: Reservado

33: Frenado DC

03-04

Entrada programable S5

34: Deteccidn de velocidad 2 (a
partir de la consigna de
frecuencia)

35: Inicio de la funcién de
temporizador

36: Arranque suave PID
desactivado

37~40: Reservado

41: Modo de espera PID

o

o

@]

42~46: Reservado

47: Modo de incendio

48: Aceleracion KEB

49: Autorizacion para la escritura
de parametros

O |0O|O

O | X|O

O [ X]|O

03-05

Entrada programable S6

50: Proteccidn contra rearranque
(USP)

o

o

51~52: Reservado

53: Parada de 2 terminales (modo
de autoenclavamiento de 2
terminales)

@]

54: Cambio PID1/PID2

17

55: Reservado

56: Reservado

57: Ajuste de frecuencia fija con
regulacion PID

O [O|0O|O

O [O|0|O

O |Oo|0o|0o

58: Bloqueo de salida

o

o

03-06

03-07

Reservado

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

Code

Denominaciéon

Rango

Ajuste
de
fabrica

Uni-
dad

Procedimiento
de control

VIF

SLV

PM
SLV

Indicacién

03-08

(S1-S8) Tiempo de ciclo
entradas digitales

0: Tiempo de ciclo 4ms
1: Tiempo de ciclo 8ms

O

O

(0]

03-09

S1-S4 Légica de entrada
contacto

xxx0b: S1 NA
xxx1b: S1 NC

xx0xb: S2 NA
xx1xb: S2 NC

Xx0Oxxb: S3 NA
x1xxb: S3 NC

Oxxxb: S4 NA
Ixxxb: S4 NC

0000b

03-10

S5-S8 Légica de entrada
contacto

xxx0b: S5 NA
xxx1b: S5 NC

xx0xb: S6 NA
xx1xb: S6 NC

x0xxb: Reservado
x1xxb: Reservado

Oxxxb: Reservado
1xxxb: Reservado

03-11

Salida de relé (R1A-R1C)

0: En funcionamiento

1. Error

2: Valor consigna de frecuencia

3: Dentro del rango de frecuencia

(03-13 + 03-14)

O |O|0o|0o

O |O|0o|0o

O |0|0|O

4: Deteccion de frecuencia 1
(> 03-13)

O

O

@)

5: Deteccién de frecuencia 2
(< 03-13)

6: Reinicio automatico

7~8: Reservado

9: Desconexion de la salida

10~11: Reservado

12: Sobrecarga del par

13: Valor umbral de corriente
excedido (> 03-15)

14: Reservado

o

o

@]

15~17: Reservado

18: Estado PLC

19: Control del PLC

20: Parada

21: Variador en disponibilidad

22: Baja tension detectada

23: Origen del modo de
funcionamiento

O |0O|0O|0O|0of0o

O |0O|0O|0O|0of0o

O [0|O|0O|0O|O
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Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

Procedimiento
Ajuste Uni-| de control
Code Denominacion Rango de Indicacion
fabrica de PM
VIF | SLV SLV
o 24: Origen de la consigna ; o o o)
de frecuencia
25: Par de giro bajo detectado - 0] 0] (0]
26: Falta frecuencia de referencia - (@] (@] (@]
27: Salida de la funcién de _ o o o
temporizador
28~31: Reservado - - - -
32: Ajuste de la salida mediante _ o o o
03-12| Salida de relé (R1A-R1C) comunicacion 0
33: Reservado - (@] (@] (@]
34: Reservado - (@] (@] (@]
35: Reservado - (@] (@] (@]
36: Reservado - 0] 0] (@]
37: Error de realimentacion PID - 0] 0] (@]
38: Soltar el freno - X 0] X
39~41: Reservado - - - -
42: PSl alta -
43: PSI baja -
44; Fb PSI -
45: PID sleep -
46: Flujo GPM alto -
47: Flujo GPM bajo -
48: Nivel succién bajo -
03-13 {Ajuste del valor umbralde | 0,0~400.0 00 |Hz| O | OO
frecuencia
03-14 [Rango de toleranciapara | g 1255 20 |[Hz| o | O | O
valor umbral de frecuencia
03-15 Ajus_te del valor umbral de 0.1~999.9 0.1 A 0] 0] o)
corriente
Tiempo de retardo deteccion
03-16 de valor umbral de corriente 0.1~10.0 0.1 S X o X
delay time
03-17 |Reservado 0.00~20.00 0.00 | Hz
03-18 |Reservado 0.00~20.00 0.00 | Hz
xxx0b: R1 A (NA)
xxx1b: R1 B (NC)
03-19 I&%%ca salida de relé (R1A- xx0xb: R2 A (NA) 0000b | - o o o
) xx1xb: R2 B (NC)
x0xxb: R3 A (NA)
x1xxb: R3 B (NC)
03-20 Reservado
03-27 0: Mantener la frecuencia ajustada 0 - 9] 9] 9]
después de parada
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Grupo 03 Entradas/salidas digitales programables

. Procedimiento
Ajuste| . | de control
Code Denominacion Rango de Indicacion
fabrica et PM
V/IF | SLV SLV
1: Borrar la frecuencia ajustada
después de parada
Modos de frecuencia con 2: El potenciémetro motorizado
potenciémetro digital permanece activado después de
motorizado la parada
3: Mantener la frec. UP/DOWN
empleando UP/DOWN en la
aceleracion
03-28
-~ Reservado
03-29
03-30 Seleccion de sefial para la 0: Sefial general de pulsos 0 o o o
¥ lentrada de pulsos 1: PWM (modulacion por ancho de B
pulsos)
03-31 [Escala de la entrada de pulsos| 50~32000 1000 | Hz | O @] @] *1
03-32 {Amplificacion de la entrada de{ 5 9~1000.0 100 % 0 0 0 *1
pulsos
03-33 [Tension previa de la entrada | _100.0~100.0 0.0 % o o o *1
de pulsos
03-34 [Tiempo de filtrado de la 0.00~2.00 010 s|o|lo|o]| =
entrada de pulsos
03-35
~ Reservado
03-36
03-37 [Retardo a la conexion del 0.0~6000.0 0.0 S 0 0 0
temporizador (DI/DO)
03-38 Retardo a la desconexion del 0.0~6000.0 0.0 s 0] 0] 0]
temporizador (DI/DO)
03-39 [Salida de relé (R3A-R3C) Rango y ajuste se corresponden 20 | -|lo|o|o
con 03-11, 03-12
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Grupo 04 Entradas / salidas analégicas de sefial

Procedimiento

Ajuste Uni-
N.° Denominacion Rango de fa- dad de control ingicacion
brica VIF |SLV | PM
SLV
04-00 Seleccion de sefial 0: Al2: 0~10V/0~20mA 1 . 10 0 0
entrada Al 1: Al2: 4~20mA/2~10V
04-01 |Escaneo Y filtro entrada Al1 | 0.00~2.00 0.03 s (0] 0] (0]
04-02 |Ganancia All 0.0~1000.0 100.0 | % (@] 0] (@] *1
04-03 |Desviacion (bias) All -100.0~100.0 0 % (0] @] (0] *1
04-04 Reservado
0: Frecuencia auxiliar (@] (@] (@]
1: Ganancia frecuencia de o) o o)
referencia
2. Offset frecuencia de referencia (@] 0] (@]
3. Offset tensién de salida (@] X (@]
4. Coeficiente de la reduccion de 0 o 0
aceleracion y frenado
5: Corriente frenado DC (e (@] X
6: Nivel de deteccion de sobrepar (0] 0] (0]
7: Nivel de prevencion de 0 X X
estancamiento durante la marcha
) » 8: Limite inferior de frecuencia 0 © 0
04-05 |Ajuste de funcién Al2 — 0 -
9: Salto de frecuencia ajuste 4 (0] @] (0]
10: Adicién con All (@] 0] (@]
11: Limite de par de giro positive X 0] (0]
12: Limite de par de giro negative X 0] (0]
13: L|m|te_ de par de giro X o o
regenerativo
14: L|m|te de par de giro positivo/ X o o
negativo
15: Reservado - - -
16: Compensacion del par (en X | o | x
control de velocidad)
17: Reservado - - -
04-06 Tiempo de scan y filtro Al2 0.00~2.00 0.03 S O O O
04-07 |Al2 Ganancia 0.0~1000.0 100.0 | % (@] 0] (@] *1
04-08 |Desviacion del valor de Al2 -100.0~100.0 0 % (@] 0] (@] *1
04-09 Reservado
1: Consigna de frecuencia (0] 0] (0]
2: Tension de salida (@] 0] (@]
04-11 [ Ajuste de funcién AO1 3- Tension bus DC 0 - I8) o) I8)
4: Corriente de salida (@] 0] (@]
5: Potencia de salida (e (@] (e
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 04 Entradas / salidas analégicas de sefial

Denominaciéon

Rango

6: Velocidad del motor

7: Factor de potencia de salida

8: Sefal de entrada All

9: Sefial de entrada Al2

10: Par de giro nominal

11: Eje q corriente

12: Eje d corriente

1: Consigna de frecuencia

13: Reservado

Ajuste
de fa-
brica

Uni-
dad

Procedimiento
de control

VIF

SLV

PM
SLV

(0]

X| X| X[ X[O|O|O|0O|O

X[ O|O[0|0O|0|0|0O|0O

O|O|O|0o|0o|0o|0o|o

Indicacién

14: Reservado

15: Salida ASR (regulacion
automatica de velocidad)

16: Reservado

17: Tensién eje q

18: Tensién eje d

19~20: Reservado

21: Valor de entrada PID

22: Valor de salida PID

23: Valor consigna PID

24: Valor de realimentacion PID

25: Frecuencia de salida para
arranque suave

26: Valor de realimentacion pulsos

27: Valor de compensacion pulsos

28: Control por comunicacién

X

X

@]

x| X

O| 0o

O|0O

O |0|0|O

O |0O|l0|0o

O |0|0|O

o

O

@)

04-12 | Ganancia AO1

0.0~1000.0

100.0

%

*1

04-13 |Desviacion AO1

-100.0~100.0

%

O|0|0o

O|0| 0O

O|0|0o

*1

04-14

04-15

Reservado

04-16 |Ajuste de funcion AO2

Rango y ajuste se corresponden
con 04-11

04-17 |Ganancia AO2

0.0~1000.0

100.0

%

*1

04-18 [Tension previa AO2

-100.0~100.0

%

*1

04-19 [Tipo de la sefial de salida AO

0: AO1:0~10V AO2:0~10V

1: AO1:.0~10V AO2:4~20mA

2: AO01:4~20mA AO2:0~10V

3: AO1:4~20mA AO2: 4~20mA

Constante temporal de filtro
salida AO

04-20

0.00~0.50

0.00

*1

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 05 Preajustes de velocidad

Procedimiento

Ajuste Uni-
N.° Denominacién Rango de dad de control ingicacion
fabrica VIF [SLV | PM
SLV
0: Tiempo de aceleracién y de
d | g frenado se corresponde con los

Tiempo de aceleracion y de ajustes de 00-14 — 00-24

05-00 ftrenado con preajuste de : — 0 ) o O o
velocidad 1: Tiempo de aceleracion y de

frenado se corresponde con los
ajustes de 05-17 — 05-48

05-01 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 | Hz | O (@) (0] *1
\velocidad 0

05-02 |Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O @] (0]
\velocidad 1

05-03 |Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 10.00 | Hz | O @] (0]
\velocidad 2

05-04 |Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 2000 | Hz | O @] (0]
\velocidad 3

05-05 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 3000 | Hz | O @] (0]
\velocidad 4

05-06 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 4000 | Hz | O (@) (0]
\velocidad 5

05-07 |Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 50.00| Hz | O (@] (0]
\velocidad 6

05-08 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 50.00| Hz | O (@] (0]
\velocidad 7

05-09 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O (@] (0]
\velocidad 8

05-10 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O @] (0]
\velocidad 9

05-11 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O @] (0]
\velocidad 10

05-12 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O @] (0]
\velocidad 11

05-13 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O @] (0]
\velocidad 12

05-14 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 [ Hz | O 0] 0]
\velocidad 13

05-15 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 | Hz | O (@] (0]
\velocidad 14

05-16 [Frecuencia preajuste de 0.00~400.00 500 | Hz | O (@] (0]
\velocidad 15

05-17 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 s |O| O | O
preajuste de velocidad O

05-18 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 00| s |O | O | O
de velocidad O

05-19 |Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 s | O | O | O
preajuste de velocidad 1
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 05 Preajustes de velocidad

Procedimiento

Ajuste Uni-
N.° Denominacién Rango de dad de control ingicacion
fabrica VIF [SLV | PM
SLV

05-20 |{Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s olol|o
de velocidad 1

05-21 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 2

05-22 (Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s olol|o
de velocidad 2

05-23 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 3

05-24 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 10.0 S O @] (0]
de velocidad 3

05-25 |Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olo|o
preajuste de velocidad 4

05-26 {Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s o|lo|o
de velocidad 4

05-27 |{Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s o|lo|o
preajuste de velocidad 5

05-28 {Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s olol|o
de velocidad 5

05-29 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 6

05-30 |{Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s olol|o
de velocidad 6

05-31 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 7

05-32 |Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s o|lo|o
de velocidad 7

05-33 |Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s o|lo|o
preajuste de velocidad 8

05-34 [Tiempo de frenado 0.1~6000.0 100 s |Oo | O] O
preajuste de velocidad 8

05-35 |Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olo|o
preajuste de velocidad 9

05-36 [Tiempo de frenado 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 9

05-37 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 10

05-38 |{Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 | s olol|o
de velocidad 10

05-39 [Tiempo de aceleracion 0.1~6000.0 100 | s olol|o
preajuste de velocidad 11

05-40 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 10.0 s (e (@] (e}
de velocidad 11

05-41 [Tiempo de aceleracién 0.1~6000.0 10.0 s o] @] o]
preajuste de velocidad 12
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 05 Preajustes de velocidad

Procedimiento

Ajuste Uni-
N.° Denominacién Rango de dad de control ingicacion
fabrica VIF [SLV | PM
SLV
05-42 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 s | O | O | O
de velocidad 12
05-43 [Tiempo de aceleracién 0.1~6000.0 10.0 s o] @] o]
preajuste de velocidad 13
05-44 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 s | O | O | O
de velocidad 13
05-45 [Tiempo de aceleracién 0.1~6000.0 10.0 s o] @] o]
preajuste de velocidad 14
05-46 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 100 s |O | O | O
de velocidad 14
05-47 [Tiempo de aceleracién 0.1~6000.0 10.0 s o] @] o]
preajuste de velocidad 15
05-48 [Tiempo de frenado preajuste | 0.1~6000.0 10.0 s (e (@] (e}
de velocidad 15
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 06 Funcién "Auto Run"

Ajuste Ut Procedimiento
N.° Denominacion Rango de dgclj- de control | indicacion
fabrica VIF [SLV | PM
Sl vV
0: Desactivado
1: Ciclo individual El reinicio tiene
lugar con la velocidad antes de
la parada.
2: Ciclo periddico El reinicio tiene
lugar con la velocidad antes de
la parada.
. B 3: Después de haber concluido un
06-00 AJUS:IfeS para la funcion "Auto ciclo individual, la velocidad para| i ol ol x
Run el funcionamiento ulterior se
corresponde con el ultimo nivel
de ajuste de velocidad. El
reinicio tiene lugar con la velo-
cidad antes de la parada.
4: Ciclo individual El reinicio tiene
lugar con el ajuste de velocidad
1.
5: Ciclo periddico El reinicio tiene
lugar con el ajuste de velocidad
1.
6: Después de haber concluido un
ciclo individual, la velocidad para
el funcionamiento ulterior se
corresponde con el ultimo nivel
de ajuste de velocidad. El
reinicio tiene lugar con la velo-
cidad antes de la parada.
06-01 [uste de frecuencia Ajuste de| 446 oo 500 |Hz| 0o |0 |0O]| =
\velocidad 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-02 |elocidad 2 0.00~400.00 1000 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-03 |elocidad 3 0.00~400.00 20.00 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-04 \elocidad 4 0.00~400.00 30.00 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-05 |elocidad 5 0.00~400.00 40.00 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-06 |elocidad 6 0.00~400.00 50.00 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-07 \elocidad 7 0.00~400.00 50.00 | Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-08 \elocidad 8 0.00~400.00 500 [ Hz | O O | O *1
Ajuste de frecuencia Ajuste de
06-09 \elocidad 9 0.00~400.00 500 [ Hz | O O | O *1
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 06 Funcién "Auto Run"

Ajuste

Procedimiento

N.° Denominacion Rango de ggclj de control | indicacion
fabrica V/IF |SLV | PM
Sl V
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-10 \elocidad 10 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-11 |\ elocidad 11 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-12 | elocidad 12 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-13 | elocidad 13 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-14 | elocidad 14 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Ajuste de frecuencia Ajuste de .
06-15 |/elocidad 15 0.00~400.00 500 |Hz | O | O | O 1
Duracion de funcionamiento N *
06-16 Ajuste de velocidad 0 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-17 Ajuste de velocidad 1 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-18 Ajuste de velocidad 2 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
06-19 [Duracion de funcionamiento | 5 _gq00 g 00 |s|oflo|x| =
Ajuste de velocidad 3
06-20 [Duracion de funcionamiento | 5 _gqn0 g 00 |s|oflo|x| =
Ajuste de velocidad 4
06-21 [Duracion de funcionamiento | 5 _gqq0 g 00 |s|oflo|x| =
Ajuste de velocidad 5
06-22 [Duracion de funcionamiento | 5 _gqq0 g 00 |s|oflo|x| =
Ajuste de velocidad 6
Duracion de funcionamiento N *
06-23 Ajuste de velocidad 7 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-24 Ajuste de velocidad 8 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-25 Ajuste de velocidad 9 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-26 Ajuste de velocidad 10 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
Duracion de funcionamiento _ "
06-27 Ajuste de velocidad 11 0.0~6000.0 0.0 S O | O | X 1
Duracion de funcionamiento _ "
06-28 Ajuste de velocidad 12 0.0~6000.0 0.0 S O | O | X 1
Duracion de funcionamiento _ "
06-29 Ajuste de velocidad 13 0.0~6000.0 0.0 S O | O | X 1
Duracion de funcionamiento _ "
06-30 Ajuste de velocidad 14 0.0~6000.0 0.0 S O | O | X 1
Duracion de funcionamiento N *
06-31 Ajuste de velocidad 15 0.0~6000.0 0.0 s O | O | X 1
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 06 Funcién "Auto Run"

Ajuste

Procedimiento

N.° Denominacion Rango de ggclj de control | indicacion
fabrica V/IF |SLV | PM
Sl vV
Direccion de giro 0: Parada
06-32 |,. . 1: Adelante 0 - O O X
Ajuste de velocidad 0 ) . .
2: Hacia atras
Direccion de giro 0: Parada
06-33 |Ajuste de velocidad 1 1: Adelante 0 - (0] @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro 0: Parada
06-34 |Ajuste de velocidad 2 1: Adelante 0 - 0] @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-35 |velocidad 3 1: Adelante 0 - (0] @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-36 |velocidad 4 1: Adelante 0 - (0] (@] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-37 |velocidad 5 1: Adelante 0 - 0] @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-38 |velocidad 6 1: Adelante 0 - 0] @] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-39 |velocidad 7 1: Adelante 0 - (0] 0] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-40 |velocidad 8 1: Adelante 0 - (0] 0] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-41 |velocidad 9 1: Adelante 0 - 0] @] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-42 |velocidad 10 1: Adelante 0 - O @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-43 |velocidad 11 1: Adelante 0 - (0] 0] X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-44 velocidad 12 1: Adelante 0 - O O X
2: Hacia atras
Direccién de giro Ajuste de 0: Parada
06-45 |velocidad 13 1: Adelante 0 - 0] @] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-46 velocidad 14 1: Adelante 0 - (0] 0] X
2: Hacia atras
Direccion de giro Ajuste de 0: Parada
06-47 velocidad 15 1: Adelante 0 - (0] (@] X
2: Hacia atras
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 07 Comportamiento de inicio/parada

Ajuste U Procedimiento
N.° Denominacién Rango de dg(lj- de control indicacién
fabrica V/IF |SLV | PM
SIV
07-00 [Reinicio tras un corte breve del| 0: Desactivado 0 . olol o
suministro eléctrico 1: Activado
'Tempo de espera reinicio
07-01 jautomatico (después de un 0~7200 0 s |O]0O0]|O
fallo)
07-02 [NUmero de intentos de reinicio | 0~10 0 - (0] 0] (0]
07-03 Reservado
0: Inyeccion CC habilitada al
Frecuencia de inicio para alimentar cuando "run" esta
07-04 | o S e oy activado 1 | -|lolo]|o
inyeccion € Irenado 1: Inyeccion CC deshabilitada al
alimentar cuando "run" esta
activado
07-05 |[Pemora de inicio después de 1.0~300.0 15 S o) o o)
la conexion
07-06 Frecuencia de inicio del 0.0~10.0 05 Hz e} o) X
frenado DC
07-07 |Corriente CC de frenado 0~100 50 % X
07-08 |T1€MPO de frenado del frenado 0.00~10.00 050 | s X
DC con parada
0: Frenado hasta la parada
1: Desaceleracion por inercia
. hasta la parada
07-09 |Método de frenado 0 - (0] O (0]
2: Frenado DC hasta parada
3: Desaceleracién sin tension
hasta parada con temporizador
07-10
~ Reservado
07-12
07-13 [Umbral de disparo tensién baja| 300~600 380 \% (0] O (0]
07-14 |Duracion de la preexcitacion 0.00~10.00 2.00 s X o] X
07-15 |Fuerza de la preexcitacion 100~200 100 % X O X
07-16 Tiempo de frenado del frenado 0.00~100.00 000 | s ol o X
DC con arranque
07-17 Reservado
07-1g |Fl€MPO minimo de la 0.1~5.0 14 |s|olo|o
desconexion de salida
07-19 [COMMiente de serviciocon | 4144 50 | % | o | o] x
deteccion de direc-cion de giro
07-20 Corrler)'ge de servicio con 0~100 20 % o o X
deteccion de velocidad
07-21 Tiempo t_otal para la deteccion 0.1~10.0 20 s o o X
de velocidad
07-22 |Fiémpo de demora de la 0.0~20.0 02 | s |o| o] x
deteccion de velocidad
07-23 [T1€MpO hasta retorno de 0.1~5.0 20 | s |o|o]| x
tension
07-24 [Peteccion bidireccional de 0: Des.actlvado 0 ) ol ol x
velocidad 1: Activado
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 07 Comportamiento de inicio/parada

Procedimiento

Ajuste Uni-
N.° Denominacién Rango de | yad de control indicacién
fabrica VIF |SLV | PM
— _ _ Sl V
07-25 [Puracion permitida de baja 0.00~1.00 002 | s|o|o]|o
tension
07-26 |Seleccion frenado mecéanico 0: Des_actwado 0 - X (@] X
1: Activado
Inicio después de error con 0: Inicio con deteccién de
07-27 [Niclo despu velocidad 0 - | x|]olo
regulacion SLV -
1: Arranque normal
Inicio después de desconexion 0: Inicio con deteccién de
07-28 [ pues X velocidad 0 - |lo] ol x
externa de salida
1: Arranque normal
Orden de marcha con frenado | 0: Marcha no permitida
07-29 — 0 -
CC 1: Marcha permitida
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 08 Proteccion de variador y de motor

Control Mode

Aj gste Uni- A
N.° Denominacion Rango e PM [Attribute
fabrica| 939 | VIF |SLV gy
xxx0b: Funcion de proteccién
activada con aceleracion
xxx1b: Funcién de proteccion
desactivada con
aceleraciéon
xx0xb: Funcion de proteccion
activada con frenado
xx1xb: Funcion de proteccion
desactivada con frenado
x0xxb: Funcion de proteccion
Funcion de proteccién por activada en el
08-00 [parada por sobrecarga funcionamiento 0000b | - o] (0] o]
(estancamiento) x1xxb: Funcion de proteccion
desactivada en el
funcionamiento
Oxxxb: La funcion de proteccion se
basa en el tiempo de
frenado del ajuste previo
de velocidad 1
1xxxb: La funcién de proteccion se
basa en el tiempo de
frenado del ajuste previo
de velocidad 2
Umbral de disparo para
08-01 [proteccién de sobreintensidad| 20~200 120 % 0] (0] 0]
de corriente con aceleracion
Umbral de disparo para
08-02 |proteccion de sobreintensidad| 660~820 790 \% @] (0] @]
de corriente con frenado
Umbral de disparo para
08-03 3roteccjén de sobreintensidad 30~200 120l vl ol ol o
e corriente en el
funcionamiento
08-04 Reservado
xxx0b: Proteccion contra la
sobrecarga del motor
desactivada
xxx1b: Proteccién contra la
sobrecarga del motor
activada
Seleccion para la proteccion xx0xb: Arranque en frio proteccion
08-05 [contra la sobrecarga del %ogttc:? la sobrecarga del 0001b| - 0] (0] 0]
motor (OL1) xx1xb: Arranque en caliente
proteccion contra la
sobrecarga del motor
xOxxb: Estandar
x1xxb: Motor especial
Oxxxb: Reservado
1xxxb: Reservado
Operacion después de la 0: Parada del variador después de
08-06 [activacion de la proteccion la activacién de la proteccion 0 - o] (0] o]

contra sobrecarga (OL1)

contra sobrecarga
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 08 Proteccion de variador y de motor

Ajuste

Control Mode

. . Uni- .
N.° Denominacion Rango de PM [Attribute
fabrica| 939 | VIF |SLV gy
1: Prosecucion del funcionamiento
después de la activacion de la
proteccion
08-07 Reservado
Regulacion automatica de 0: Activado
08-08 tension (AVR) 1: Desactivado 0 © © ©
Deteccion de ausencia de 0: Desactivado
08-09 kases de entrada 1: Activado 0 i °©l1o}]0°
Deteccion de ausencia de 0: Desactivado
08-10 kases de salida 1: Activado 0 i °©l1o0]0°
08-11
~ Reservado
08-12
0: Deteccién sobrecarga del par
desactivada
Seleccion deteccion para 1: Deteccion para sobrecarga del
08-13 P par después de alcanzar la 0 - @] (0] @]
sobrepar . ; ;
consigna de frecuencia activada
2: Deteccidn sobrecarga del par
durante el funcionamiento
0: Frenado hasta la parada con
sobrecarga del par
Comportamiento desoués de 1: Advertencia con sobrecarga del
08-14 b b par y prosecucion del 0 - @] (0] @]
sobrecarga del par funci ;
uncionamiento
2: Desaceleracion libre hasta
parada con sobrecarga del par
08-15 \Valor umbral para la 0~300 150 % o o o
sobrecarga del par
08-16 Retardo tras deteccion de 0.0~10.0 0.1 S ol ol o
sobrecarga del par
0: Deteccioén subcarga del par no
- L alcanzada desactivada
Seleccion deteccion para 1: Deteccion de subcarga del par
08-17 [subcarga del par no ' 9 P 0 - @] (0] @]
no alcanzada después de
alcanzada ;
alcanzar la consigna de
frecuencia activada
2: Deteccion de subcarga del par
no alcanzada durante el
funcionamiento
0: Frenado hasta la parada con
subcarga del par no alcanzada
. . 1: Advertencia con subcarga del
Comportamiento después de ar no alcanzada y prosecucion
08-18 [subcarga del par no P . oayp 0 - @] (0] @]
del funcionamiento
alcanzada ———
2: Desaceleracion libre hasta
parada con subcarga del par no
alcanzada
08-19 \Valor umbral para subcarga 0~300 30 % o o o
del par no alcanzada
Retardo tras deteccion de
08-20 [subcarga del par no 0.0~10.0 0.1 S @] (0] @]

alcanzada
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Variadores de frecuencia CA para

Variflex®? RVFF

control de motores

CARLO GAVAZZ|

Grupo 08 Proteccion de variador y de motor

Ajuste m Control Mode
N.° Denominacion Rango de PM [Attribute
fabrica| 989 | VIF |SLV | gy
\Valor limite de la proteccion
08-21 [contra sobreintensidad de 1~100 50 % @] (0] @]
corriente con aceleracion
Duracién de la
08-22 sobreintensidad de corrie.n,te 2-100 10 Imslololo
para el disparo de la funcion
de proteccion
08-23 Deteccipn de corriente de O Des_activado 0 i o o o
fuga a tierra 1: Activado
0: Frenado hasta parada
Comportamiento al activar la L pesaceleracmn
08-24 " N libre hasta parada 0 - @] (0] @]
entrada "Error externo -
2: Proseguir con el
funcionamiento
0: Reaccién inmediata después de
08-25 Detecci?n de la entrada "Error| conect.a}r i _ 0 ) o o o
externo 1: Reaccidn después de iniciar el
funcionamiento
08-26
~ Reservado
08-29
Comportamiento al la entrada O Frenado hasta_E)aradg
08-30 "funcion de seguridad"” 1. Desaceleracion libre hastal] O - O (0] 0]
parada
08-31
~ Reservado
08-34
0: Desactivado
Comportamiento con 1: Frenado hasta parada
08-35 sobretemperatura del motor | 2: Desaceleracion libre hasta 0 i © © ©
parada
08-36 Constante tiempo de filtrado 0.00~5.00 200 | s ol ol o
entrada PTC
0: En el modo RUN en
funcionamiento
08-37 Cor_1tro| d(_e[ ventilador de 1 Permanen'gemente en 0 ) o o o
refrigeracion funcionamiento
2: Con alta temperatura en
funcionamiento
Tiempo de retardo hasta la
08-38 |desconexion del ventilador de| 0~600 60 S @] (0] @)
refrigeracion
Tiempo de retardo de la
08-39 |proteccion contra 1~300 60 S @] (0] @)
sobretemperatura del motor

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 09 Ajustes de comunicacion

Procedimiento

L Ajuste| ;. | de control o
N.° Denominacion Rango ) de_ dad oM Indicacion
fabrica V/F | SLV SLV
09-00 [NUMero de estacion para | gy 1 | -|o|lo|o]| =
comunicacion del variador
0: MODBUS
. 1: BACNET
09-01 [>eleccion del protocolode 5 yerasyS o |-|ololo
comunicacion . -
3: PUMP in parallel connection
4: PROFIBUS
0:1200
1:2400
Ajuste de la tasa de baudios | 2:4800 .
09-02 (bit/s) 3:9600 3 i ©1010 2
4:19200
5:38400
09-03 |Ajuste de los bits de parada 0:1 b!t de parada 0 - O| O | O *2
1: 2 bits de parada
0: Sin paridad
09-04 |Ajuste de paridad 1: Paridad par 0 - (0] 0] (0] *2
2: Paridad impar
09-05 Reservado
09-06 [1lémpo de esperacuando |44 o g 00 |s|o|o|o
hay pérdida de comunicacién
0: Frenado hasta parada con
tiempo de frenado 1 cuando se
presenta un error de
09-07 comunicacion 3 - (0] (@] (0]
1: Desaceleracion libre cuando se
presenta un error de
Comportamiento con error de comunicacion
comunicacion 2: Frenado hasta parada con
tiempo de frenado 2 cuando se
presenta un error de
comunicacion
3: Prosecucion del funcionamiento
cuando se presenta un error de
comunicacion
NUmero de reintentos de
09-08 |comunicacion en caso de un | 1~20 1 - (0] 0] (0]
error general
09-09 [Tiempo de espera 5~65 5 ms | O O (0]
09-10 (l;l_l]mer_o_ de instancia de 1-954 0 i olol o
ispositivo
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex: RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 10 Regulador PID

Ajuste

Procedimiento

N.° Denominacion Rango ) dg l(jgél de controll)M Indicacion
fabrica V/F | SLV SLV
0: Panel de control
1: Entrada analégica All
10-00 |Ajuste de valor consigna PID 2: Entrada analogica Al2 Al2 1 - o] o] 0]
3: Reservado
4: Parametros 10-02
5: Reservado
hjuste de valor de 1: Entrada analc,)g!ca All 5 i o o o
10-01 X s 2: Entrada analégica Al2
realimentacion PID
3: Reservado
10-02 |valor consigna PID 0.0~100.0 0.0 % | O ®) ®)
xxx0b: Regulador PID desactivado
xxx1b: Regulador PID activado
xx0xb: Caracteristica PID positiva
xx1xb: Caracteristica PID negativa
x0xxb: La desviacion de regulacion
10-03 Ajuste para el funcionamiento rPeIgDUIS;C?:éor:rSsponde con la 0000b | - o o o
PID . —
x1xxb: El valor de realimentacion
PID se corresponde con la
regulaciéon D
Oxxxb: Valor de salida PID
1xxxb: Valor de salida PID + valor
consigna
10-04 |-actor de ganancia de 0.01~10.00 10| - [o]o |o| =
realimentacion
10-05 |Ganancia proporcional (P) 0.00~10.00 3.00 - ®) ®) ®) *1
10-06 [Tiempo integral (I) 0.00~100.00 0.50 S ®) ®) ®) *1
10-07 [Tiempo derivativo (D) 0.00~10.00 0.00 S ®) ®) ®) *1
10-08 Reservado
Compensacion desviacion
10-09 Oﬁser')[ PID -100.0~100.0 0 % | O o] o] *1
10-10 [Retardo primario PID 0.00~10.00 0.00 S *1
. 0: Disable
10-11 Comportam_lgnto con error de 1 Alarm 0 ) o o o
realimentacion PID
2: Fault
Umbral de disparo para
10-12 |deteccién de error de 0~100 0 % | O 0] 0]
realimentacion PID
Tiempo de espera de la
10-13 |deteccién de error de 0.0~10.0 1.0 S 0] 0] 0]
realimentacion PID
10-14 |Valor limite integral PID 0.0~100.0 1000 | % | O ®) ®) *1
10-15
~ Reservado
10-16
10-17 [Umbral de frecuencia para | 4 55180 0o 3000 Hz| 0| O | O
estado de reposo PID
10-1g [//6Mpo de espera para 0.0~255.5 00 | s|o|lo]o
estado de reposo PID
10-19 [Umbral de frecuencia para | 54 154 oo 000 |Hz| 0| 0 | O
activacion PID
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 53




Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex: RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 10 Regulador PID

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango “de l(jg(lj de controIIDM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
10-20 [1€MPO de espera  para o oop g 00 |s|ololo
activacion PID
10-21
~ Reservado
10-22
10-23 [Limitacion PID 0.00~100.0 1000 | % | O @) @) *1
10-24 |Ganancia de salida PID 0.0~25.0 1.0 - O O O
0: No es posible ninguna inversion
Seleccién inversion de de polaridad
10-25 polaridad para salida PID 1: Es posible la inversién de 0 ) o o o
polaridad
10-26 |Valor consigna PID de 0.0~25.5 00 |s|o|lo|o
aceleracion/frenado
10-p7 [Offsetindicacion de valorde | g 99_gg g9 000 | - |o| oo
realimentacion PID
10-2g [anancia indicacion de valor | 5,109 oo 10000 - (0| o | O
de realimentacion PID
Seleccion para estado de 0: Des_actwado
10-29 reposo PID 1: Activado 1 - (@] (@] (@]
2: Borne de entrada digital
10-30 |-IMite superior valor 0.0 ~ 100.0 1000 % |0 | O | O
consigna PID
10-31 I|5i|n|;ite inferior valor consigna 0.0 ~ 100.0 0.0 w |l ol o o
0: Regulacion PID1
: L 1: Regulacion PID2
10-32 [Cambio regulacién PID 2: Borme de entrada digital 0 @] @] @]
3: Cambio a regulacién PID2
10-33 |valor maximo de 1~10000 99 | - |o|l o | o
realimentacion PID
10-34 [NUmero de decimales PID 0~4 1 - @) @) @)
0: % -
1. FPM
2: CFM
3: PSI
4: GPH
5. GPM
6: IN
7. FT
8: /s
9: /m
10-35 |Unidad PID 10: {,h 21 (0] (0] (0]
11: °F
12:' W
13: HP
14: m/s
15: MPM
16: CMM
17: W
18: KW
19: m
20: °C
21: RPM
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 10 Regulador PID

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de l;;('j de controIIDM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
22: Bar
23: Pa
10-36 gf;”ama proporcional PID2. | 4414 o9 300 | - |lolo|ol| =
10-37 [Tiempo integral PID2 (1) 0.0~100.0 0.50 S ©) ©) ©) *1
10-38 [Tiempo derivativo PID2 (D) 0.00~10.00 0.00 S ©) ©) ©) *1
10-39 [ recuencia de salida PID con | 56650 o9 3000|Hz | 0| o | O
interrupcion
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 55




Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 11 Funciones adicionales*

Procedimiento

N.° Denominacion Rango AT et | (D cElcalitlic] Indicacion
' fabrica |dad viE |sLy PM
SLV
0: Es posible el giro a la derecha
y a la izquierda
11-00 |Prohibicion de inversion 1: Solo es posible el giro a la 1 - @] @] @)
derecha
2: Solo es posible el giro a la
izquierda
0: Regulacién variable de la
_ 3 frecuencia de salida Dependiente
11-01 |[Frecuencia de conmutacion 1: Reservado de la talla_l del - 0] 0] X
potencia
2~16: 2~16KHz
o i 0: Desactivado 1 (U
11-02 [Seleccion funcién Soft-PWM 1 Activado 0 (otros) - O o] O
Disminucion automatica de | 0: Desactivado
11-03 |la frecuencia de ) . 0 - 0] X X
conmutacion 1: Activado
Curva caracteristica en
11-04 [forma de S al comienzo de la| 0.00~2.50 0.20 S 0] @] 0]
aceleracion
Curva caracteristica en
11-05 fforma de S al final de la 0.00~2.50 0.20 S O O o]
aceleracion
Curva caracteristica en
11-06 fforma de S al comienzo del | 0.00~2.50 0.20 S O O o]
frenado
Curva caracteristica en
11-07 fforma de S al final del 0.00~2.50 0.20 S O O o]
frenado
11-08 |Salto de frecuencia 1 0.0~400.0 (according to 01-02) 0.0 Hz | O ®) ®)
11-09 |Salto de frecuencia 2 0.0~400.0 (according to 01-02) 0.0 Hz | O ©) ©)
11-10 |Salto de frecuencia 3 0.0~400.0 (according to 01-02) 0.0 Hz | O ©) ©)
Rango de frecuencia de
11-11 ftransicién (+ banda de 0.0~25.5 1.0 Hz | O @] @]
frecuencia).
11-12 Ganancia mar)ual para 0~100 80 w | ol x | x
ahorrar energia
11-13 _Tie_mpo retorno a pantalla 0~120 60 s o o o
incial.
11-14
~ Reservado
11-17
11-1g [Trecuencia manual para 0.0~400.00 0.00 Hz| o | x | X
ahorrar energia
0: Ahorro automatico de energia
11-19 Funcion automé:[ica de .desactivado _ i 0 i o X X
ahorro de energia 1: Ahorro automatico de energia
activado
Tiempo de filtrado para el
11-20 [ahorro automatico de 0~200 140 ms | O X X
energia
Limite superior de tension
11-21 |para la regulacion del ahorro| 0~100 100 % @] X X
de energia
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 11 Funciones adicionales*

Procedimiento
o Ny, Ajuste de |Uni- de control o
N. Denominacion Rango fabrica | dad U Lty PM Indicacion
SLV
Tiempo de ajuste para el
11-22 jahorro automatico de 0~5000 20 ms | O X X *1
energia
11-23 Valor u,njbral para eI,ahorro 0~100 10 w | ol x | x
automatico de energia
11-p4 [CO€ficiente del ahorro 0.00~655.35 kvaz | - | o | x | x
automatico de energia
11-25
~ Reservado
11-28
11-29 Reduc<_:|on automatica de 0: De§act|vado 0 ) o X X
potencia (por temperatura) | 1: Activado
Limite superior para
11-30 [frecuencia variable de 2~16 KVA™ KHz| O X X
conmutacion
Limite inferior para
11-31 [frecuencia variable de 2~16 KVA™ KHz| O X X
conmutacion
11-32 Ganancn'_;l proporcional d_(? la 00~99 00 i o X X
frecuencia de conmutacion
11-33
~ Reservado
11-40
0: Si falta la frecuencia de referencia
detiene el frenado
11-41 [Peteccion de falta de 1: Si falta la frecuencia de 0 -lololo
frecuencia de referencia referencia, el funcionamiento se
basa en la proporcion de la
frecuencia de referencia x 11-42
Valor umbral de la deteccion
11-42 |de falta de frecuencia de 0.0~100.0 80.0 | % (@) 0] (@)
referencia
11-43 [Mantener frecuencia al 0.0~400.0 00 |Hz| 0| 0| O
arrancar
11-44 [T1€MPO de mantenimiento de 0.0~10.0 0.0 s ol ol o
la frecuencia al arrancar
11-45 |Mantener frecuencia al parar| 0.0~400.0 0.0 Hz | O (6] ®)
11-46 Tiempo de _manten|m|ent0 de 0.0~10.0 0.0 s o o o
la frecuencia al parar
Tiempo de frenado KEB
11-47 |(frenado por energia 0.0~25.5 0.0 S 0] X X *1
cinética)
11-48 \lézélgr umbral de la deteccion 380~420 20 | v | o X X
11-49
~ Reservado
11-50
Seleccion freno de parada | 0: Desactivado
1151 15¢ con parada 1: Activado 0 O XX
11-52
~ Reservado
11-53
11-54 | 0: No borrar kWh | o -lo]JoJo] =
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 11 Funciones adicionales*

Procedimiento

o Ny, Ajuste de |Uni- de control o
N. Denominacion Rango fabri Indicacion
abrica |dad VIE |sLy PM
SLV
Inicializacion de la salida de
contador kWh 1: Borrar kWh
0: En el funcionamiento
descentralizado (Remote) la tecla
11-55 [Seleccion para la tecla STOP _STOP esta_l bqugeada. - 0] (0] 0]
1: En el funcionamiento
descentralizado (Remote) la tecla
STOP esta activada.
0: Si estan desactivadas las teclas
UP/DOWN del panel de control, se
activan después de un cambio de
Seleccién para las teclas frecu_enma pulsando
11-56 seguidamente la tecla ENTER. - @] 0] o
UP/DOWN — .
1: Si estan activadas las teclas
UP/DOWN del panel de control,
permanecen activadas después
de un cambio de frecuencia.
11-57 Reservado
11-58 Memorizgcién dela 0.: De§activado i 0 o 0 1
frecuencia de referencia 1: Activado
* KVA: El valor del parametro depende de la talla de potencia del variador de frecuencia.
58
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Gru

0 12 Funciones de monitorizacion

Denominaciéon

Rango

Ajuste
de
fabrica

Uni-
dad

Procedimiento
de control

V/IF

SLV

PM
SLV

Indicacion

12-00 [Seleccién de indicacion (LED)

00000~77777

La indicacién comienza con la
magnitud ajustada en el bit de la
izquierda y cambia accionando la
tecla DSP.

: Sin visualizacion

: Corriente de salida

: Tensién de salida

: Tensién bus DC

: Temperatura del disipador

: Valor de realimentacion PID

: Valor de entrada All

: Valor de entrada Al2

00000 | -

Formato de indicacion del
valor de realimentacion PID
(LED)

12-01

. Indicacion del valor entero (xxx)

: Indicacién con un decimal (xx.x)

NIRPR|IOINO O MMWNKEFO

: Indicacién con dos decimales
(X.Xx)

Indicacion de unidad para el
valor de realimentaciéon PID
(LED)

12-02

0: xxxxx (ninguna unidad)

1: xxxPb (presion)

2: xxxFL (flujo)

Indicacién definida por el

12-03 | s ario (velocidad)

0~65535

1800 |RPM

Formato de la indicacion
definida por el usuario
(velocidad)

12-04

0: Indicacién de la frecuencia de
salida del accionamiento

1: Indicacion en enteros de la
velocidad de trabajo (xxxxx)

2: Indicacion de la velocidad de
trabajo con un decimal (XxxX.x)

3: Indicacion de la velocidad de
trabajo con dos decimales
(XXX.XX)

4: Indicacion de la velocidad de
trabajo con tres decimales
(XX.XXX)

Estado de los bornes de

12-05 lontrada y de salida (LED/LCD)

La indicaciéon LED es como se
indica a continuacion:

En los bornes de entrada y de
salida

s

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF cARL@/AZZI

Grupo 12 Funciones de monitorizacion

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de ggg decontroIIDM Indicacion
fabrica VIF [ SLV

SLV

no hay ninguna sefal
S1 52535455 56
1 44 444

WIXIY,

-

—

.ﬁ

—
»

'ﬁ

S
»

I__|

»

RI R2 R3

Grupo 12 Funciones de monitorizacion
Aiust Procedimiento
o L USI€1ni-|  de control o
N. Denominacion Rango de dad PM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
12-06
~ Reservado
12-10
12-11 Corriente de salida con el Indicacion de la corriente de salida ) A o o o
error actual con el error actual
12-12 Tension de salida con el error | Indicacion de la tension de salida ) Vv o o o
actual con el error actual
12-13 Frecuencia de salida con el Ind_|caC|on de la frecuencia de ) Hz | O o o
error actual salida con el error actual
12-14 'Tension bus DC con el error Indicacion de la tension bus DC ) Vv o o o
actual con el error actual
12-15 Consigna de frecuencia con el Ind|caC|o_n de la consigna de ) Hz | O o o
error actual frecuencia con el error actual
Al entrar este parametro en la
12-16 |Consigna de frecuencia umdad de.ma?”do. !‘ED sdlo es - Hz| O (@] (@]
posible la indicacién de la
frecuencia nominal.
12-17 [Erecuencia de salida V|s.ual|zaC|on de la frecuencia de ) Hz | o o o
salida actual
12-18 |Corriente de salida Vlsluallzamon de la corriente de ) A o o o
salida actual
12-19 fTension de salida Vlsluallzamon de la tension de ) Vv o o o
salida actual
12-20 [Tension bus DC (Vdc) Visualizacion de latension busDC| v | o | 0 | ©
12-21 |Potencia de salida (kW) Vls_uallzamon de la potencia de - kw| O @] @]
salida actual
Visualizaciéon de la velocidad
actual del motor con la regulacién
U/f-ISLV
: Velocidad del motor = potencia de
12-22 |Velocidad del motor (rpm) salida x (120/(nimero de polos del - rom| O 0] 0]
motor))
Con la regulacion PG/SV es
posible determinar la velocidad del
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Gru

0 12 Funciones de monitorizacion

Denominaciéon

Rango

Ajuste
de
fabrica

Uni-
dad

Procedimiento
de control

V/IF

SLV

PM
SLV

Indicacion

motor a través de la frecuencia
real. El limite maximo es 65535

12-23

Factor de potencia de salida
(Pfo)

Visualizacion del factor de
potencia de salida actual

12-24

Procedimiento de control

Visualizacion del procedimiento de
control

0:VF

2:SLV

5:PMSLV

12-25

Entrada All

Visualizacion de la sefial de
entrada actual en Al1 (0 V
corresponde a 0 %, 10 V
corresponde a 100 %)

%

12-26

Entrada Al2

Visualizacién de la sefial de
entrada actualen Al2 (0V 6 4
mAcorresponde a 0 %, 10 V 6 20
mA corresponde a 100 %)

%

12-27

Par de giro nominal

Visualizacién del par de giro
nominal (100 % se corresponde
con el par de giro del motor)

%

12-28

Corriente para par de giro del
motor (Iq)

Visualizacion de la corriente actual
del eje q

%

12-29

Corriente de excitacion para
motor (Id)

Visualizacion de la corriente actual
del eje d

%

12-30

12-35

Reservado

12-36

\Valor de entrada PID

Visualizacién de la desviacion de
regulacién PID (valor consigna PID
— valor de realimentacién PID)
(100 % se corresponde con la
frecuencia maxima ajustada con
01-02 6 con 01-16)

0,01

%

12-37

\Valor de salida PID

Visualizacién del valor de salida
del regulador PID (100 % se
corresponde con la frecuencia
maxima ajustada con 01-02 6 con
01-16)

%

12-38

\Valor consigna PID

Visualizacién del valor de consigna
del regulador PID (100 % se
corresponde con la frecuencia
maxima ajustada con 01-02 6 con
01-16)

%

12-39

Valor de realimentacion PID

Visualizacién del valor de
realimentacion del regulador PID
(100 % se corresponde con la
frecuencia maxima ajustada con
01-02 6 con 01-16)

%

12-40

Reservado

12-41

Temperatura del disipador

Visualizacién de la temperatura del
disipador de IGBT

12-42

Reservado

12-43

Estado del variador

12-44

Reservado

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 12 Funciones de monitorizacion
Aiust Procedimiento
R o JUSI®\ Uni-|  de control o
N. Denominacion Rango de dad PM Indicacion
fabrica V/F | SLV SLV
12-45 |0ltimo mensaje de error ;/ISUSJIZ&CIOI’] del ultimo mensaje ) i o o o
e error
12-46 |Penultimo mensaje de error Vlsuall_zamon del penitimo 0 - @] @] @]
mensaje de error
12-47 Antepenultimo mensaje de V|sual|;aC|on del antependltimo 0 i o o o
error mensaje de error
12-48 Tercer Ultimo mensaje de V|sual|;aC|on del cuarto dltimo 0 i o o o
error mensaje de error
12-49 Cuarto ultimo mensaje de V|sual|_zaC|on del cuarto dltimo 0 i o o o
error mensaje de error
Visualizacion del estado E/S digital
12-50 Estado E/S digital con el error | con _el error a_(ztual 0 i o o o
actual La visualizacion se corresponde
con la descripcion de 12-05
Visualizacién del estado del
12-51 Estado del variador con el varla_ldor con _gl error actual ) i o o o
error actual La visualizacion se corresponde
con la descripcion de 12-43
12.5o [Tiempo de conexion Visualizacion de la duracion del ) il ol ol o
producido 1 por el Gltimo error | Gltimo error
Tiempo de conexion 12-53 contiene el nimero de dias
12-53 producido 2 por el tltimo error | y 12-52 el nimero de horas ) day| O o o
12-54 Conggna de frecuencia con el V|sual|za_uon de la consigna de ) Hz | o o o
penultimo error frecuencia con el penultimo error
12-55 Frequt_enma real con el V|sual|za0|9n_ de la frecuencia real ) Hz | o o o
penultimo error con el pendltimo error
12-56 Corqe_nte de salida con el V|s.ual|zaC|on de Ig corriente de ) Al o o o
penultimo error salida con el penultimo error
12-57 Ten§|qn de salida con el V|s.ual|zaC|on de Ig tension de ) v | o o o
penultimo error salida con el penultimo error
12-58 Ten§|qn bus DC con el V|sual|za0|9n_ de la tensién bus DC ) v | o o o
penultimo error con el pendltimo error
Visualizacion del estado E/S digital
12-59 Estng E/S digital con el con gl pe_nultllr,no error ) i o o o
penultimo error La visualizacion se corresponde
con la descripcion de 12-05
Visualizacioén del estado del
Estado del variador con el variador con el penultimo error
12-60 " : o - - o] o] o]
penultimo error La visualizacion se corresponde
con la descripcion de 12-43
Tiempo de conexion
12-61 [producido 1 por el pendltimo | Visualizacién de la duracién del - Hr| O o] o]
error penultimo error
Tiempo de conexion 12-62 contiene el nimero de dias
12-62 |producido 2 por el pendltimo | y 12-61 el nimero de horas - day| O o o
error
12-63 Ultimos mensajes de V|sual|;aC|on de los uIt|mos ) i o o o
advertencia mensajes de advertencia
12-64 Mens_aje de advertencia V|sual|zac_|on del mensaje de ) i o o o
anterior advertencia anterior
12-65
~ Reservado
12-66
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 12 Funciones de monitorizacion
Aiust Procedimiento
. . JUSEE] i de control o
N.° Denominacién Rango de dad PM Indicacién
fabrica VIF | SLV SLV
. kWH
12-67 [Energia total (kwh) 0.0~999.9 0 ) @] @] @]
12-68 [Energia total (MWh) 0~60000 o MYIo|o]o
12-69 |Costos totales de energia ($) | 0~9999 0.0 $]1 0 0 0
12-70 |Costos totales de energia ($) | 0~60000 0 $]1 0 0 0
12-71 [Flujometro 1-50000 o [SFlolo|o
12-72 [Reservado O O O
12-73 [Reservado O O O
12-74 [uste de la presion de 0.01~25.50 02000 [Psi| o | x | x
servicio
12-75 |Ajuste de la presion maxima | 0.01 25.50 0.00 |PSI| O X X
* El limite superior maximo ajustable en el parametro 12-22 para la velocidad del motor (rpm) es
65535.
Grupo 13 Funciones de mantenimiento
Aiust Procedimiento
o L US| Ynid de control o
N. Denominacion Rango de ad PM Indicacion
fabrica VIF [SLV SLV
13-00 [Potencia de accionamiento O0H~FFH - - (@] O (@] *4
13-01 |Versiéon de software 0.0-9.9 - - (@] (@) (@] *4
13-02 Reservado
13-03 [Puracion total de 0-23 - |hlolo| o] =
funcionamiento 1
13-04 [Puracion total de 0~65535 - |pial o |o| O | *
funcionamiento 2
Tipo de la duracion total de 0: Tiempo de conexion
13-05 . . — - - 0 -
funcionamiento 1: Tiempo de funcionamiento
0: No es posible modificar ningiin
parametro a excepcion de 13-06
13-06 Proteccion contra la escritura | 1: Sélo es posible modificar > i
para parametros parametros de usuario
2: Es posible modificar todos los
parametros
13-07 Contrasefia para la proteccion 0-9999 0 i olo o
contra la escritura
0: Sin inicializacion
2: Inicializacién de 2 terminales
(200/400V, 60HZz)
3: Inicializacién de 3 terminales
(200/400V, 60HZz)
Reset del accionamiento al 4: Inicializacién de 2 terminales
13-08 Liuste de fabrica (200/400V, 50Hz) O | -]19]9|¢©°
5: Inicializacién de 3 terminales
(200/400V, 50HZz)
6: Inicializacién de 2 terminales
(200/400V, 50Hz)
7: Inicializacién de 3 terminales
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 13 Funciones de mantenimiento
. Procedimiento
. ., AT Unid de control L
N.° Denominacion Rango ) de_ ad BM Indicacion
fabrica V/IF |SLV SLV
(200/400V, 50HZz)
8: Inicializacion PLC*
Otros: Reservado
: 0: No borrar la lista de errores
13-09 [Borrar la lista de errores - - 0 - O |O (0] *1
1: Borrar la lista de errores
13-10 |Funcion de contrasefia 2 0~9999 0 - O | O O
13-11 [C/B CPLD Ver. 0.00~9.99 0.00 - O |0 0
13-12 [Identificacion tarjeta opcional | 0~255 0 - O | O 6]
13-13 [Tarjeta opcional CPLD Ver. 0.00~9.99 0.00 - O | O O
Grupo 14 Funcionamiento PLC
. Procedimiento
. ., HlLEE Uni- de control L
N.° Denominacion Rango ) dg dad BM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
14-00 [Valor de ajuste T1 1 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-01 |Valor de ajuste T1 2 (modo 7)| 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-02 |Valor de ajuste T2 1 0~9999 0 - (6] ®) (6]
14-03 [Valor de ajuste T2 2 (modo 7)| 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-04 |Valor de ajuste T3 1 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-05 |Valor de ajuste T3 2 (modo 7)| 0~9999 0 - (6] ®) (6]
14-06 [Valor de ajuste T4 1 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-07 [Valor de ajuste T4 2 (modo 7)| 0~9999 0 - 6] ®) 6]
14-08 [Valor de ajuste T5 1 0~9999 0 - (6] ®) (6]
14-09 |valor de ajuste T5 2 (modo 7)| 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-10 |valor de ajuste T6 1 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-11 |Valor de ajuste T6 2 (modo 7)| 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-12 |Valor de ajuste T7 1 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-13 |Valor de ajuste T7 2 (modo 7)| 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-14 |Valor de ajuste T8 1 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-15 |Valor de ajuste T8 2 (modo 7)| 0~9999 0 - (®) ©) (®)
14-16 |Valor de ajuste C1 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-17 |Valor de ajuste C2 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-18 |Valor de ajuste C3 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-19 |Valor de ajuste C4 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-20 |Valor de ajuste C5 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-21 |Valor de ajuste C6 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-22 |Valor de ajuste C7 0~65535 0 - O O O
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 14 Funcionamiento PLC

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de ggg de controIIDM Indicacion
fabrica V/IF | SLV SLV
14-23 |Valor de ajuste C8 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-24 |Valor de ajuste AS1 1 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-25 |Valor de ajuste AS1 2 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-26 |Valor de ajuste AS1 3 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-27 |Valor de ajuste AS2 1 0~65535 0 - (®) O (®)
14-28 |Valor de ajuste AS2 2 0~65535 0 - (®) O (®)
14-29 |Valor de ajuste AS2 3 0~65535 0 - (®) ©) (®)
14-30 [Valor de ajuste AS3 1 0~65535 0 - (6] ®) 0
14-31 |Valor de ajuste AS3 2 0~65535 0 - 0 O] 0
14-32 |Valor de ajuste AS3 3 0~65535 0 - (6] ®) (6]
14-33 [Valor de ajuste AS4 1 0~65535 0 - 6] ®) 6]
14-34 |Valor de ajuste AS4 2 0~65535 0 - 6] ®) 6]
14-35 |Valor de ajuste AS4 3 0~65535 0 - 6] ®) 6]
14-36 [Valor de ajuste MD1 1 0~65535 1 - 6] ®) 6]
14-37 |Valor de ajuste MD1 2 0~65535 1 - (6] ®) (6]
14-38 [Valor de ajuste MD1 3 0~65535 1 - 6] ®) 6]
14-39 [Valor de ajuste MD2 1 0~65535 1 - 6] ®) 6]
14-40 [Valor de ajuste MD2 2 0~65535 1 - (6] ®) (6]
14-41 |Valor de ajuste MD2 3 0~65535 1 - 6] ®) 6]
14-42 |Valor de ajuste MD3 1 0~65535 1 - 6] ®) 6]
14-43 |Valor de ajuste MD3 2 0~65535 1 - (®) ©) (®)
14-44 |Valor de ajuste MD3 3 0~65535 1 - (®) ©) (®)
14-45 |Valor de ajuste MD4 1 0~65535 1 - (®) ©) (®)
14-46 |Valor de ajuste MD4 2 0~65535 1 - (®) 0 (®)
14-47 |Valor de ajuste MD4 3 0~65535 1 - (®) O (®)
Grupo 15 Monitorizaciéon PLC
. Procedimiento
. ., AT Uni- de control o
N.° Denominacion Rango ) de_ dad BM Indicacion
fabrica V/IF | SLV SLV
15-00 |Valor T1 actual 1 0~9999 0 - (®) 0 (®)
15-01 [valor T1 actual 2 (modo 7) 0~9999 0 - (®) ©) (®)
15-02 |valor T2 actual 1 0~9999 0 - (6] O] (6]
15-03 |Valor T2 actual 2 (modo 7)) 0~9999 0 - (0] (@] (0]
15-04 |valor T3 actual 1 0~9999 0 - (6] ®) 6]
15-05 [valor T3 actual 2 (modo 7) 0~9999 0 - 6] ®) 6]
15-06 [valor T4 actual 1 0~9999 0 - (6] ®) (6]
15-07 |Valor T4 actual 2 (modo 7)) 0~9999 0 - (0] (@] (0]
15-08 [valor T5 actual 1 0~9999 0 - (6] ®) (6]
15-09 [Valor T5 actual 2 (modo 7) 0~9999 0 - (®) ®) (®)
15-10 |Valor T6 actual 1 0~9999 0 - @) 0O @)
15-11 |Valor T6 actual 2 (modo 7) 0~9999 0 - (®) ©) (®)
15-12 |Valor T7 actual 1 0~9999 0 - (®) 0 (®)
15-13 |Valor T7 actual 2 (modo 7)) 0~9999 0 - O O O
15-14 |Valor T8 actual 1 0~9999 0 - (®) 0 (®)
15-15 [Valor T8 actual 2 (modo 7) 0~9999 0 - (®) ©) (®)
15-16 |Valor C1 actual 0~65535 0 - (®) 0 (®)
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 15 Monitorizaciéon PLC

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de ggg de controIIDM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
15-17 |Valor C2 actual 0~65535 0 - O O O
15-18 |Valor C3 actual 0~65535 0 - O O O
15-19 |Valor C4 actual 0~65535 0 - O O O
15-20 |Valor C5 actual 0~65535 0 - O O O
15-21 |Valor C6 actual 0~65535 0 - O O O
15-22 |Valor C7 actual 0~65535 0 - O O O
15-23 |Valor C8 actual 0~65535 0 - O O O
15-24 |Valor AS1 actual 0~65535 0 - O @) O
15-25 |Valor AS2 actual 0~65535 0 - O @) O
15-26 [Valor AS3 actual 0~65535 0 - O @) O
15-27 |Valor AS4 actual 0~65535 0 - O @) O
15-28 |Valor MD1 actual 0~65535 0 - O @) O
15-29 |Valor MD2 actual 0~65535 0 - O @) O
15-30 [Valor MD3 actual 0~65535 0 - O @) O
15-31 |Valor MD4 actual 0~65535 0 - O @) O
15-32 |Valor TD actual 0~65535 0 - O O O
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 16 Reservado

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 17 Autoajuste de los datos del motor con el motor asincrono (autoajuste)*

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacién Rango ) dg ggclj de controIIDM Indicacién
fabrica VIF | SLV SLV
0: autoajuste con giro del motor
1: autoajuste estatico
2: Medicién de la resistencia del
. . estator .
17-00 [Tipo de autoajuste 3 Reservado 2c - (@) 0] X
4: Prueba de lazo
5: Rotacion (lazo + autoajuste)
6. Estatico (lazo + autoajuste)
17-01 gotencia de salida nominal 0.00~600.00 i kwl ol ol x
el motor
17-02 [Corriente nominal del motor | 0.1~999.9 - A (®) 0 X
17-03 [Tension nominal del motor 0.0~510.0 440 \Y; (@) O X
17-04 |Frecuencia nominal del motor | 0.0~400.0 60.0 | Hz | O 6] X
17-05 |Velocidad nominal del motor | 0~24000 KVA? | rpm | O ®) X
17-06 [NUmero de polos de motor 2~16 (par) 4 Pole| O ®) X
17-07 Reservado
17-08 [Tension del motor sin carga | 400V: 100~480 KVA™? | V 0 X
Corriente de excitacion del 0.01~600.00 . .
17-09 motor (15%~70% corriente nominal del | KVA™ | A (0] X
motor)
17-10 [Inicio autoajuste 0: De§act|vado 0 - (0] 0] X
1: Activado
0: Sin errores
1: Errores datos del motor
2. Error al medir la resistencia del
estator
3. Error de ajuste con pérdidas|
inductivas
Lista de errores con 4. Error de ajuste con resistencial
17-11 autoajuste del rotor 0 - O] 0| X
5. Error de ajuste con inductancia
nula
6. Reservado
7. Error célculo corriente y fase
8. Error de aceleracion del motor
9. Advertencia
17-12 g_roporqi()n de inductancia de 0.1~15.0 3.4 w | X | O] X
ispersion
17-13 Frecuencia deslizamiento 0.10~20.00 100 | Hz X @) X
motor
*KVA: El valor del parametro depende de la talla de potencia del variador de frecuencia.
Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 68




Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex: RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 18 Compensacion de deslizamiento

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de L(;;(Ii els controIIDM Indicacion
fabrica V/IF | SLV SLV

Ganancia de la compensacion

18-00|de deslizamiento a baja 0.00~2.50 0.00 | - (0] @] X *1
velocidad
Ganancia de la compensacion

18-01|de deslizamiento a alta -1.00~1.00 0.00 - O O | X *1
velocidad

18-02|-mite de compensacion de 0~250 200 | % | o | x | x
deslizamiento

18-0g[ o de compensacion de 0.0-10.0 10 |s|o]|x|x
deslizamiento
Compensacion de 0: Desactivado

18-04|deslizamiento en 1- Activado 0 - (0] X X
funcionamiento regenerativo ) v

18-05|18MPoO de demora FOC 1~1000 100 {ms| X | 0| X
(control orientado al flujo)
Ganancia de la compensacion

18-06|de deslizamiento a baja 0.00~2.00 0.10 - X 0] X
velocidad
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 19 Reservado

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 20 Regulacion de velocidad*

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de 32& els contro:DM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
20-00 [anancia ASR (regulacion 0.00~250.00 300 - | x| o|o| =
automatica de velocidad) 1
Tiempo de integracion ASR OS;B/O
20-01 ((regulacion automatica de 0.001~10.000 ' S X 0 |O *1
. PMSLV
velocidad) 1 .
:0.08,
20-02 [Sanancia ASR (regulacion | 55_o5 oo 300 | - | x |o]o| =
automatica de velocidad) 2
Tiempo de integracion ASR ()SIE‘)(\)/O
20-03 |(regulacion automatica de 0.001~10.000 ' S X O[O *1
velocidad) 2 PMSLV
:0.08,
Limite temporal de integracion
20-04 |ASR (regulacion automatica de | 0~300 200 % X O[O
velocidad)
20-05
~ Reservado
20-06
0: La regulacion de velocidad Pl
esté activada solo con velocidad
constante. La aceleracién y
Seleccion de aceleracion y deceleracién son posibles sélo
20-07 |deceleracién con regulacién con regulacion P 1 - X O | X
P/PI 1: La regulacién de velocidad esta
activada tanto con la
aceleracion como con
deceleracion
20-08 [Tiempo de demora ASR 0.000~0.500 0.004| S X O | X
20-09 [anancia proporcional 1(P) | ¢ 54 5 55 061 | - | x| o |x]| =
deteccion de velocidad
20-10 |l€mpo de integracion 1(I) | ¢ 51 10 gg 005 | s | x| o |x]| =
deteccion de velocidad
20-11 [anancia proporcional 2.(P) | ¢ 55 5 55 061 | - | x| o |x]| =
deteccion de velocidad
20-12 |1l€mpo de integracion 2.(I) | ¢ 51 10 gg 006 | s | x| o |x]| =
deteccion de velocidad
Constante temporal 1 del filtro
20-13 |pasa-bajo para valor de 1~1000 4 ms X O | X
realimentacion de velocidad
Constante temporal 2 del filtro
20-14 |de pasa-bajo para valor de 1~1000 30 ms X O | X
realimentacion de velocidad
20-15 [Frecuencia 1 del cambio de 0.0~400.0 240 | Hz | x o | X
ganancia ASR
20-16 [Frecuencia 2 del cambio de 0.0~400.0 80 | Hz | x o | X
ganancia ASR
20-17 [3anancia de la compensacion | ; 555 5 10| - | x|o|X| =
de par de giro a baja velocidad
20-18 Ganancia de la compensacion -10~10 0 % X o | X -
de par de giro a alta velocidad
20-19
~ Reservado
20-32
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 20 Regulacion de velocidad*

Aiust Procedimiento
R . ., JUSTE! Uni- de control L
N. Denominacion Rango de dad PM Indicacion
fabrica VIF | SLV SLV
20-33 Umbral de deteccion para 0.1~5.0 10 X o @)
velocidad constante
20-34 Reduccion (_jfe la ganancia de 0~25600 0 X o | X
compensacion
20-35 [Reduccion del tiempo de 0~30000 100 [ ms | x | O |x
compensacion
*KVA: El valor del parametro depende de la talla de potencia del variador de frecuencia.
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Grupo 21 Regulacién de par de giro

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de tijg_(li e controllM Indicacion
fabrica VIF [SLV SLV
21-00
~ Reservado
21-04
21-05 Ié::gnauon positiva de par de 0-160 160 % X olo
21-06 Ié::gnauon negativa de par de 0-160 160 % X olo
21-07 Limitacion regenerativa de par 0~160 160 % X olo
de giro, giro a la derecha
21-08 L|m|t_aC|on regenerativa de par 0-160 160 % X olo
de giro, giro a la izquierda
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 22 Parametros del motor PM (imanes permanentes)

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de gg& els controIIDM Indicacion
fabrica V/IF | SLV SLV
22-00 |Potencia nominal del motor PM| 0.00~600.00 400 |[kw| X X 0
22-01[Tension nominal del motor PM | 100.0~480.0 4400 | V | X X 0
2202 glc\)/lmente nominal del motor 0.1~999.9 70 | Al x x | o
22-03 [Numero de polos del motor PM| 2~96 6 pc;le X X @]
1~60000
i . (Sélo hay que ajustar uno de los
22-04 [Velocidad del motor PM parametros 22-04 6 22-06, el otro 1500 |rpm| X X @]
es calculado por el programa)
22.05 \P/(I\a/llomdad maxima del motor 1~60000 1500 |rpm| X x | o
22-06 [Frecuencia del motor PM 0.0~400.0 75.0 |Hz | X X ®)
22-07
~ Reservado
22-09
~ 0,
22-10 [Corriente de arranque PM SLV 0 12.OA) . 50 % | X X @]
Corriente nominal del motor
_14 [Inyeccion de corriente CC para| 0~100% o
22-11 el autoajuste del motor PM Corriente nominal del motor 40 % X X O
Corriente de arranque 0 ~ 200%
22-12 - . . 2000 | - X X o]
magnética PM SLV Corriente nominal del motor
Amplificacion del valor
22-13 | stimado de velocidad 4-16 40 | XX |0
0o_14 [RESIStENCIA del inducido del 0.001 ~ 32,767 10001 o | x x | o
motor PM
2-15|ouctancia de eje D delmotor| ¢ 51 _ 35 767 1.024 [mH| X | X | ©
22-16|OuCtancia de eje D delmotor| ¢ 51 35 767 1024 [mH| x | x | ©
22-17
~ Reservado
22-20
22-21 |Ajuste de motor SLV PM 0: Desactivado o |-|x|x|o
1: Autoajuste
0. Ningun error
1~4: Reservado
5: Tiempo ajuste excedido
6: Reservado
_ _ 7: Otros errores ajuste
2999 Lista de errores con tuning de | 8: Reservado 0 _ X X o %4
motor SLV PM 9: Corriente anémala durante
ajuste
10: Reservado
11: Tiempo excedido medicion
resistencia del estator
12: Reservado
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Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Grupo 23 Bombas y HVAC (calefaccion, ventilacion y climatizacion)

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de fab- ggclj els controllM Indicacion
rica V/F [SLV SLV
0: Desactivado
23-00 [Seleccion de funcion 1: Bomba 0 - (0] o] (@)
2: HVAC
0: Bomba individual
1: Motor primario
23-01 |Control de bombas multiples | 2: Motor adicional 1 0 (0] X X
3: Motor adicional 2
4: Motor adicional 3
23-02 [uste de la presion de 0.10~650.00 200 |PSI| O | X | x
servicio
23-03 |Ajuste de la presion maxima | 0.10~650.00 10.00 | PSI| O X X
Origen del ajuste de la O: Ajuste con 23-02
23-04 consigna de presion 1: Ajus'Ee .med|ante entrada 0 0 0] X X
analdgica Al
0: Visualizacion de la consigna de
presion y de la presion de
realimentacion (Si se emplea la
unidad de mando LED hay que
23-05 |Seleccion de visualizacion gjgls';ar 23-03 por debajo de 9,9 0 % | O | X | X
1: Sélo visualizacién de la presion
de consigna
2: Solo visualizacién de la presién
de realimentacion
23-06 |Ganancia proporcional (P) 0.00~10.00 3.00 - (®) X X
23-07 [Tiempo de integracion (1) 0.0~100.0 0.5 S (®) X X
23-08 [Tiempo derivativo (D) 0.00~10.00 0.00 S (®) X X
23-09 [Reduccion permitida de la 0.10~650.00 050 [PSI| O | x | x
presion constante
23.10 [-'ecuencia SLEEP (reposo) | o150 g 3000 | Hz | 0 | x | x
con presién constante
2311 Demora SLEEP con presion 0.0~255.5 0.0 S ol x| x
constante
23-12 [Limite maximo de presion 0.00~650.00 5.00 [PSI| O X X
23-13 |Tlempo de advertenciacon |  5_gn0 g 100 s |o| x| x
sobrepresion
23-14 |T1€MPO de parada con 0.0~600.0 200 s | o | x| X
sobrepresion
23-15 [Limite minimo de presion 0,00~25,50 0.50 | PSI O X KX
2316 T|§mpo d_q advertencia con 0,0~600,0 10.0 S O X X
baja presion
2317 T|empo de parada con baja 0,0~600,0 20.0 S O X X
presion
23.1g [[1€MPO de deteccion para | 5 g4 g oo | s © K K
pérdida de presion
23-15 |Limite minimo de presion 0.00~25.50 050 [PSI| O X X
23-16 || 1€MPO de advertenciacon | 5 i gng g 100 s | o x| x
baja presion
23.17 [[1€Mpo de parada conbaja | 5 g0 o 200 s | o | x| x
presion
23-1g [11€MPO de deteccion para 0.0~600.0 00 | s|o| x| x
pérdida de presion
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Grupo 23 Bombas y HVAC (calefaccion, ventilacion y climatizacion)

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacién Rango de.féb- lalgclj de controllM Indicacién
rica V/IF [SLV SLV
23-19 Vglo_r limite porqgntual para 0-100 0 % o X X
pérdida de presion
23-20
~ Reservado
23-22
23.93 Dir_ecci(’)n de la deteccion de | O: Detecc?(’)n incremental 1 i o X X
flujo de agua 1: Deteccion decremental X X
23-24 55‘330 de presion delflujo de | ;5 g5 g 10 |[Psi| O | x| X
23-25 «%ﬂg de deteccion del flujo de | 5549 g 200 s | o | x| x
Tiempo de aceleracion con el
23-26 [ciclo de deteccién del flujo de | 0.1~6000.0 10.0 S (0] X X
agua
Tiempo de frenado con el ciclo
23-27 i’ . 0.1~6000.0 10.0 S o] X X
de deteccién del flujo de agua
23-2g || recuencia fija con 0.0~200 000 |Hz-| O | x | X
funcionamiento PID
Tiempo de conmutacion del
23-29 [funcionamiento de bombas 0~240 3 Hr | O X X
multiples
Tiempo de deteccién del
23-30 [funcionamiento de bombas 0.0~30.0 5.0 S o] X X
multiples
0: Desactivado
Seleccién de la sincronizacion L Slncr_c,)mzacm').n .d? ajuste de
23-31 |del control de bombas - presion y d(.a,|n|C|o/parada 0 (0] X X
multiples 2: S|nc.r,on|zaC|on de ajuste de
presion
3: Sincronizacién de inicio/parada
23-32
~ Reservado
23-36
23-37 [Tiempo de deteccién de fugas | 0.0~100.0 0.0 S 6] X X
Fluctuacién de presion para
23-38 [arranque con deteccién de 0.01~65.00 0.10 [ PSI| O X X
fugas
Rango de tolerancia de
23-39 [presion para arranque con 0.01~65.00 050 |PSI| O X X
deteccion de fugas
23-40 Reservado
0: Desactivado
23-41 |[LOC/REM — 1 O[O0 ]| O
1: Activado
0: Desactivado (la energia sigue
. suméandose)
23-42 [Energia sumada 1: Activado (la suma de la energia 0 © © ©
comienza de nuevo)
23-43 |Costos de energia por kWh 0.000~5.000 0.000 ] $ 0] O] (6]
0: Desactivado
Seleccion de unidades para 1: En unidades de 0,1 kWh
23-44 |pulso de salida de la energia | 2: En unidades de 1 kWh 0 (0] 0] (0]
sumada 3: En unidades de 10 kWh
4: En unidades de 100 kWh
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Grupo 23 Bombas y HVAC (calefaccion, ventilacion y climatizacion)

Procedimiento

Ajuste .
N.° Denominacion Rango de fab- gg& els controllM Indicacion
rica V/F [SLV SLV
5: En unidades de 1000 kWh
Modo de realimentacion para 0: Desactivado
23-45 |, . ' ionp 1: Entrada analégica 1 0] @] (0]
flujbmetro
2: Entrada de pulsos
23-46 [Valor maximo del flujometro 1~50000 10000 [GPM| O ©) (®)
23-47 Valor consigna del flujometro | 1~50000 5000 |GPM| O ©) (®)
23-4g |ValOr maximode 0.01~99.00 80.00| % | o | o | o
realimentacion de flujo
23-49 Tiempo d.e, adverte.nma con 0.0~255.0 3.0 S o o o
transgresion de flujo
23.50 |TIemPpo de parada con 0.0~255.0 60 |s|o|o]| o
transgresion de flujo
23.51 |Valor minimode 0.01~99.00 1000 % | 0 |0 | O
realimentacion de flujo
23.50 |11€Mpo de advertencia con 0.0~255.0 3.0 slololo
valor de flujo no alcanzado
23.53 |11émpo de parada convalor | ) o ,ce 60 | s|o|lolo
de flujo no alcanzado
Deteccidon de presion de 0: Desactivado
23-54 [aspiracion demasiado 1 Dn‘er_enC|a PID 0 (0] 0] (0]
reducida 2: Corriente
3: Corriente y diferencia PID
23.55 T|empo.|,nfer|or de det_gcuon 0-30.0 wolslolol o
de presion de aspiracion
Nivel de diferencia PID para
23-56 |presion de aspiracion 0~30 10 % (0] @] (0]
demasiado reducida
Nivel de corriente para presion
23.57 de aspiracion demasiado 0~100 10 w | olol o
reducida (corriente nominal del
motor)
Comportamiento con presién 0: Desactivado
23-58 (de aspiracién demasiado ; édvertenua 0 - (0] @] (0]
reducida - —TTor —
3: Error y reinicio
. L 0: Ajuste con 23-47
23-59 |Ajuste para presion HVAC 1 Ajuste con Al 0 - O 0] O
23-60
~ Reservado
23-65
23-66 Reduccion del nivel de 10~200 1170 % | o | x| x
corriente
23.67 [Reduccion del tiempo de 1.0~20.0 00| s | ol x| x
retardo
23-68 Reduccion de la ganancia de 1~100 90 w | o | x| x
frecuencia
23-69 [Nivel de corriente OL4 10~200 110 % (®) X X
23-70 [Tiempo de retardo OL4 0.0~20.0 10.0 S (®) X X

*Nota: Si se emplea la unidad de mando LED, el ajuste de 23-03 en el modo de bomba tiene que ser
menor que 9,9 PSI; en el funcionamiento PID el ajuste de 10-33 es menor que 1000y el de 10-34=1.
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Grupo 24 Funciones para el control de bombas

Denominacion

Rango

Ajuste
de
fabrica

Uni-

Procedimiento
de control

dad

V/IF

SLV

PM
SLV

Indicacién

24-00

Funciones para el control de
bombas

0: La funcién de la tarjeta opcional
para entre 1y 8 bombas esta
desactivada

1: Funcionamiento fijo de la bomba
de variador: Primera ON y Ultima
OFF; después parar todas

2: Funcionamiento fijo de la bomba
de variador: Parar s6lo bomba de
variador

3: Funcionamiento fijo de la bomba
de variador: Primera ON y
primera OFF; después parar
todas

4: Funcionamiento ciclico de la
bomba de variador: Primera ON
y primera OFF; después parar
todas

5: Funcionamiento ciclico de la
bomba de variador: Parar sélo
bomba de variador

6: Funcionamiento ciclico de la
bomba de variador con relés
internos 1 a 3: Primera ON y
primera OFF; después parar
todas

24-01

Funciones relés 2-4

xxx0b: Reservado

xxx1b: Reservado

xx0xb: Relé 2 desactivado

xx1xb: Relé 2 activado

X0xxb: Relé 3 desactivado

x1xxb: Relé 3 activado

Oxxxb: Relé 4 desactivado

1xxxb: Relé 4 activado

0000b

24-02

Funciones relés 5-8

xxx0b: Relé 5 desactivado

xxx1b: Relé 5 activado

xx0xb: Relé 6 desactivado

xx1xb: Relé 6 activado

X0xxb: Relé 7 desactivado

x1xxb: Relé 7 activado

Oxxxb: Relé 8 desactivado

1xxxb: Relé 8 activado

0000b

24-03

Duracion de la frecuencia
limite superior

1.0~600.0

300.0

*1

24-04

Duracion de la fre-cuencia
limite inferior

1.0~600.0

300.0

*1

24-05

Tiempo de conmutacion del
interruptor automatico

0.1~20.0

1.00

*1

24-06

Diferencia permitida para la
conexion de bomba

0.0~20.0

0.0

%

oO|lo|J0Oo | O

O|l|Oo|O|O

oO|lOo|O|O

*1

24-07

IAjuste para control de bomba

0: Tarjeta opcional paraentre 1y 8
bombas

1: Control de bombas medi-ante
relés internos 1 a 3
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Capitulo 5 Diagndstico y eliminacion de errores
5.1 Generalidades

El variador de frecuencia dispone de funciones para la deteccion de errores, para la advertencia previa
y para el autodiagnéstico. Si se presenta un error, en la unidad de mando aparece un codigo de error y
un contacto de conmutacion desconecta la salida del variador de frecuencia de manera que el motor
desacelera sin tension hasta que se detiene (con algunos errores es posible modificar también el
comportamiento de parada del motor).

Si se presenta una advertencia o un problema con el autodiagndstico, entonces aparece un codigo de
advertencia o de autodiagnostico en la unidad de mando, pero la salida del variador de frecuencia no se
desconecta. Después dé la eliminacion de la causa de la advertencia, el sistema prosigue con el
funcionamiento en el estado original.

5.2 Deteccién de errores

Cuando se presenta un error, la tabla 5-1 ofrece informacién acerca de las posibles causas y de las
posibles medidas para la solucién.

Emplee los métodos siguientes para un reinicio:

1. Conecte el correspondiente borne de entrada de S1 a S6 al que le ha sido asignada con uno de los
parametros 03-00 hasta 03-05 la funcion "Resetear error (RESET)" (valor de ajuste 17).

2. Pulse la tecla RESET de la unidad de mando o teclado frontal
3. Desconecte la alimentacion del variador y conéctela de nuevo.

Después de que se ha presentado un error, el mensaje de error queda registrado en el listado de fallos
(parametros del grupo 12)

Tabla 5-1 Informacién de error y eliminacion de errores

Indll_cé':\gon Descripcion Causas posibles Eliminacién
Sobrecorriente |Sobrecorriente: ¢ Elerﬂgr;ggodceor?geleradén / frenado es
oC La corriente de salida '

« Contactor instalado a la salida del

del variador de variador « Ajuste un tiempo de
frecuencia supera el Operacion de un interruptor automatico| —aceleracion/frenado mayor.
Ar- valor maximo OC en la salida del variador de frecuencia. |« Retire el motor e intente poner el

| El uso de un motor especial o de una : : :
[ (aprpx_ 200 %_de la capacidad mayor a la potencia del variador en funcionamiento.
corriente nominal). variador
« Cortocircuito o error de puesta a tierra
Cortocircuito « Se ha producido un cortocircuito 0 un
SC .
Cortocircuito: error de puesta a tierra (08-23 = 1).
La salida del variador o[« Error de conexionado de potencia o de |« Compruebe el cableado de la
[ la carga tiene un| puesta a tierra, causado por un motor carga.
o cortocircuito.

dafado, un error de aislamiento o un
cableado defectuoso

Error de |La corriente de fuga a
puestaa |y I lid ;
ierra en la salida » Se ha producido un error de puesta a

tierra GF excede el 50 % de la tierra (08-23 = 1)
corriente nominal del

I— — variador y esta
L

« Compruebe el cableado del

« Conexion a tierra en el motor o defecto . .
motor y la impedancia de los

del sensor de corriente DCCT

activada la deteccion . . cables de alimentacion.
de error de puestaa  |* Se trata de una proteccion de equipos
tierra (08-23 = 1) y no de una proteccién de personas.

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso. 79




Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZ|

Sobretension
ov

(U

Sobretensién del
circuito de potencia: La
tension bus DC excede
el valor maximo de la
deteccion OV — 410 V
DC: Tipo de 220 V

820 V DC: Tipo de 440
Y,

(La tension de entrada
(01-14) con el tipo de
440 V esta ajustada
por debajo de 400 V.
Por ello el valor
maximo OV esta
reducido a 730 V DC.)

El tiempo de frenado es demasiado

corto, con lo que la energia regenerada

es excesiva.

« Latension de entrada es demasiado
elevada.

« Se emplea un condensador para la

mejora del factor de potencia.

Carga mecanica de frenado excesiva

Resistencia o transistor de frenado

defectuosos

« Parametros de deteccién de velocidad

mal configurados

« Ajuste un tiempo de frenado

mayor.

Compruebe el circuito de

entrada y reduzca la tensién de

entrada al valor especificado en

los datos técnicos.

Retire el condensador para la

mejora del facto de potencia.

Emplear moédulo/resistencia de

frenado

« Sustituir médulo/resistencia de
frenado

« Ajustar los parametros de
deteccidn de velocidad

Tensién baja del

Tension baja |circuito de potencia:
w La tension bus DC no
alcanza el valor y )
minimo de la deteccion|* L@ tension de entrada es demasiado
UV o el interruptor baja.
automatico para el « Falta una fase de entrada.
circuito intermedio no | El tiempo de aceleracion es demasiado |« Compruebe el circuito de entrada
esta activada cuando | preve. y la fuente de alimentacion.
1 el variador se « La fluctuacion de la tension de entrada |« Ajuste un tiempo de aceleracion
NI encuentra en .
L) . . es excesiva. mayor.
funcionamiento. , - -
« El interruptor automatico para el circuito
Aprox190 V DC: Tipo | intermedio no esta activado o la sefial de
de 220 V; 380 VDC: | realimentacion es defectuosa.
Tipo de 440 V (El valor
de deteccién puede
ajustarse con 07-13)
IPL Falta |Falta una fase de » Se presenta el error IPL. « Compruebe que el circuito de
una fasg de |entrada:  Los tornillos de los bornes R/L1, S/L2 6| potencia esta correctamente
entrada  |Faita una fase en la T/L3 estéan flojos o faltan. cableado.
entrada del variador o |« La fluctuacion de la tension de entrada |« Compruebe todos los bornes por
hay una alta tension es excesiva. si tuvieran tornillos flojos.
Ta) asimetrica. « Hay una asimetria de la tension entre |« Tome las medidas oportunas
Il |Este error se detecta las fases. para garantizar la estabilidad de
con el ajuste de 08-09 |« El condensador del circuito de potencia| la tension de alimentacion o
=1 dentro del variador se ha deteriodado o | desactive la funcién IPL.
envejecido « Sustituya el variador.
OPL Falta « El cable del motor esta dafiado o hay
una fase de Falt f d componentes internos del motor
i alta una fase de [
salida salida mp « Compruebe el cableado del
: dafados.
lta una fase en la . .| modulo del motor.
Fal . o Los tornillos de los bornes R/L1, S/L2 6 .
salida del variador. T/L3 estan flojos o faltan » Compruebe las tensiones
711 |Este eror se detecta ' Hoes ' ) nominales del motor y del
I_J I |_ |con el ajuste de 08-10| La potencia nominal del motor méas del

=1

10 % menor que la potencia del
variador.

variador.
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OH1
Sobrecalenta
miento del
disipador

Sobrecalentamiento
del disipador:

La temperatura del
disipador es
demasiado elevada.
Si este error se ha
presentado tres veces
dentro de una plazo de
5 minutos, hay que
esperar 10 minutos
antes de resetear el
error.

« La temperatura ambiente es demasiado
elevada.

« El ventilador de refrigeracion no
funciona.

« El ajuste de la frecuencia de
conmutacién es demasiado elevado.

« Compruebe la temperatura
ambiente del variador.

« Compruebe el ventilador de
refrigeracion o el disipador por si
estuvieran sucios.

« Compruebe el ajuste de la
frecuencia de conmutacion.

OH4
Sobrecalenta
miento del
motor

i
ni

Sobrecalentamiento
del motor:

La sefial PTC
(coeficiente positivo de
temperatura) excede el
valor maximo de la
proteccién contra el
sobrecalentamiento.

« La temperatura ambiente del motor es
excesiva

« La sefial PTC (coeficiente positivo de
temperatura) excede el valor maximo de
la proteccion contra el
sobrecalentamiento.

« Compruebe la
ambiente del motor.

« Compruebe que es correcto el
cableado de los bornes MT y GND.

temperatura

oL1
Sobrecarga
del
motor

I
I

Sobrecarga del motor:
La funcion de
proteccion para la
sobrecarga del motor
esta activada en
correspondencia con la
curva de sobrecarga
ajustada con el
parametro 08-05 =
XXX1.

« El ajuste de tensién para la regulacion U/f
es demasiado alto y da lugar a una
sobreexcitacion.

«El ajuste de la corriente nominal del
motor es erroneo (02-01)
«La carga del motor
elevada.

es demasiado

« Compruebe la regulacién U/fy la
corriente nominal del motor.

« Compruebe la carga y el ciclo de
trabajo del motor.

oL2
Sobrecarga
del variador

—
—

Sobrecarga del
variador:

La funcion de
proteccion contra
sobrecarga del
variador depende de la
curva caracteristica de
sobrecarga del
variador. Si se ha
activado la funcién de
proteccion de
sobrecarga del
variador, aparece la
advertencia de
sobrecarga del mismo.
Si esta advertencia se
ha presentado cuatro
veces dentro de una
plazo de 5 minutos,
hay que esperar 4
minutos antes de
resetear el error.

o El ajuste de tensién para la regulacion
U/f es demasiado alto.

o La potencia del variador es demasiado
reducida.

¢ La carga del motor es demasiado
elevada.

« Compruebe la regulacion U/,

« Compruebe el empleo de un
variador con una mayor potencia.
« Compruebe la carga y la duracion

de funcionamiento del motor.

oT
Se ha
excedido
el par de giro

Se ha excedido el par
de giro:

El par de giro
entregado por el

« La carga mecanica es excesiva.

« Compruebe la aplicacion o el
estado de funcionamiento.
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=
__

variador excede el
valor umbral ajustado
en 08-15 durante el
tiempo de demora
ajustado en 08-16.
Después se
desconecta la salida
en correspondencia
con el ajuste de 08-14
=002

« Compruebe que es correcto el
ajuste de los parametros 08-15 y
08-16.

uT
Subcarga

No se ha alcanzado el
par de giro.

El par de giro
entregado por el
variador no alcanza el
valor umbral ajustado
en 08-19 durante el
tiempo de demora
ajustado en 08-20.
Después se
desconecta la salida
en correspondencia
con el ajuste de 08-18
=002

« Caida subita de la carga (p.ej. debido a
la rotura de una correa de accionamiento)

« Compruebe la aplicacién o el
estado de funcionamiento.

« Compruebe que es correcto el
ajuste de los parametros 08-19 y
08-20.

CE
Error de
comunicacion

Error de comunicacion
Modbus: en el tiempo
ajustado en 09-06 no
se ha recibido ninguna
comunicacion.

« Interrupcion del cable de comunicacion o
comunicacion con equipo maestro

« Compruebe todas las conexiones
y los ajustes de software de parte

,l ‘l_ Este error se detecta detenida. del cliente.

- = con el ajuste de 09-07
=0 hasta 2.

FB Error de
Errorde  reglimentacion PID:
realimentacion L.
PID Con la detecciéon de

error de realimentacion
PID no se ha o Compruebe que es correcto el
alcanzado el umbral de ajuste del método de
disparo ajustado en «El sensor de realimentacion PID no| realimentacién PID.
10-12 durante el funciona bien o no esta instaladol. Compruebe éque Ies cor[e(I:ta o:g

— . - correctamente. conexion e la sefia

l'_l':l espacio de t|err_1po realimentacion PID 'y que
ajustado en 10-13. funciona correctamente.
Con el ajuste de 10-11
=2, el motor
desacelera sin tension
hasta que se detiene.

Interﬁl)cti)r de + Las entradas de control F1 y F2 estan ) %%ﬂgg?riﬁﬁzasé:ssﬁgg entradas de
seguridad Interruptor de cortocircyitadas. control F1y F2.

seguridad del variador

« 08-30 esta ajustado a 1 (desaceleracién
libre) y esta conectado un borne de
entrada parametrizado con el valor 58.

« Compruebe si esta conectado un
borne de entrada parametrizado
con el valor 58.
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Ind;_cggon Descripcion Causas posibles Eliminacién
SS1 08-30 estd ajustado a O (desconexion
Interruptor de ¢ voer . i A
segu?idad Interruptor de controlada) y esta conectado un borne Cboorpnpgudegeer?t'rgg;a c;g?r%?ggagg
——— seguridad del variador de entrada parametrizado con el valor lval P
C I | 58, con el valor 58.
1
EF1
Error externo |Error externo
(S1) (borne S1)
CC
U
EF2
Error externo |Error externo
(S2) (borne S2)
CC
i
EF3
Error externo |Error externo
(S3)  |(borne S3) «Se ha activado el borne de entrada
=== programado para el error externo. - Compruebe la causa del error
,—:— —" « Uno de los parametros 03-00 hasta 03-| externo.
-! - 05 estd ajustado a 25 y 08-24|.Resetee el error externo cuya
EF4 (Comportamiento al activar el borne de|  sefial esta en la entrada digital
Error externo |Error externo Sn'tlra(ljdg Error externo") esté ajustado a EF2 programable.
(S4) (borne S4) ’ '
CCu
_1
EF5
Error externo |Error externo
(S5) (borne S5)
_l: -
Y
EF6
Error externo |Error externo
(S6) (borne S6)
C-
_rz
ECFOE eLleve a cabo un autoajuste con
rror de giro del motor.
control del |EfTor de control del «Si no fuera posible el autoajuste
motor _|motor » Error de arranque en modo SLV con giro del motor, repitalo sin
I l_l 171 giro del motor o aumente el valor
i de 01-08.
FU Fusible DC quemado
Fusible Se ha quemado el Debido a un cortocircuito en la salida del| « Compruebe el motor por si
uemado i . DI u ircul ' . pru o '
g fusible DC en los variador ha resultado daflado el| hubiera un cortocircuito de
_ modelos 230 V50 HP | transistor de potencia. bobina o un error de aislamiento.
’_' I 6 mayor, 460 V 75 HP |« Compruebe si hay un cortocircuito entre| « Repare/sustituya el variador.
- 6 mayor. los bornes o, - y U/T1, VIT2, WIT3.
LOPBT y r'\(lec;ﬁit:n?gggﬁtada la sefial de « Compruebe que es correcta la
Error bajo « En el funcionamiento HVAC conexion de la sefial de
flujo Error bajo flujo (calefaccion, ventilacion y . rgg#}mreunetgglgpél valor de
] climatizacion) el valor de realinqentaci(’)n es menor que el
l_ll l_ll: realimentacion es menor que el valor

minimo de flujo.

valor minimo de flujo (23-51).
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IndLCSSlon Descripcion Causas posibles Eliminacién
HIPBT
Error alto En el funcionamiento CVC (calefaccion, Compruebe si es correcta la
flujo i e sefial de realimentacion.
Error alto flujo ventilacién y climatizacion) el valor de Compruebe si el valor de
— realimentacion es mayor que el valor l > I
TN maximo de flujo realimentacion es mayor que e
I T I I ' valor maximo de flujo (23-48).
LPBFT Compruebe si la sefial de
Error baja No esthd conectada la sefial de| realimentacion est bien
o E bai L realimentacion. conectada y carece de errores.
presion rror baja presion El valor de realimentacion de la presién|s Compruebe si el valor de
— de la bomba es menor que el limite de| realimentacion de presion es
,' "—','_'l_": presion minimo. menor que el limite minimo de
= U presion (23-15).
OPBFT Compruebe si es correcta la
Error_e,llta El valor de realimentacion de la presion Sc%r;ﬁl ﬂ?ei)eeag?qe?r\]}g%'?g'e
presion  |Error alta presion de la bomba es mayor que el limite de l P tacion d p:
= presion Maximo. realimentacion de presion es
I ,—,—“'—,: mayor que el limite méximo de
- = presion (23-12).
LSCFT Compruebe la cantidad de agua
Error baja Cuando no hay suficiente agua en el| SN €l deposito de reserva y tome
- o - las medidas oportunas para
presion de deposito de reserva la presion de e
e ; iy i ; L asegurar un suministro de agua
5n  |Error baja presion de| aspiracion es insuficiente. -9
aspiracion I Da =S . suficiente.
aspiracion La desviacion de regulacién PID es|, Compruebe si la desviacion de
—_ _ mayor que el valor limite o la corriente requlacion PID es mavor que el
[ Y | es menor que el valor umbral de la gulacio . yorq
I C corriente de salida valor limite o si la corriente es

menor que el valor umbral de la
corriente de salida.
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5.3 Advertencias / funcidn de autodiagndstico

Si se presenta una advertencia, en la unidad de mando se indica un coédigo de advertencia
(parpadeante), pero no se desconecta la salida del variador de frecuencia. Después de la eliminacion de
la causa de la advertencia, el sistema prosigue con el funcionamiento en el estado original.

Si se presenta un problema durante el autodiagnéstico (por ejemplo en caso de un ajuste incorrecto de
parametros o de contradiccion entre dos parametros), en la unidad de mando aparece un cédigo de
autodiagnadstico, pero no se desconecta la salida del variador de frecuencia. El variador de frecuencia
no puede ser puesto en funcionamiento antes de haber corregido el ajuste erréneo de pardmetros.

Si se presenta una advertencia o un problema durante el autodiagnéstico, la tabla 5-2 ofrece informacién
acerca de las posibles causas y de las posibles medidas para la solucion.

El mensaje de advertencia parpadeante desaparece si se pulsa en ese momento la Tecla RESET. Si

persiste la causa de la advertencia o el problema del autodiagndstico, las advertencies se visualizan de
nuevo después de transcurridos 5 segundos.

Tabla 5-2 Advertencia/Autodiagndstico y eliminacion de la causa

Ind|<|:_allzclg)n Descripcion Causas posibles Eliminacién
oV Tension d_eI circuito
(parpadea) de pote_n/ma:
Sobre- La tension bus DC
tension excede el valor
?ezg%geols yel « Latension de entrada es demasiado « Compruebe la tension de
Yy, | variador se detiene. elevada. entrada.
'mil 410 V DC:
(] Tipo de 230 V
820 V DC:
Tipo de 460 V
UV Tension del circuito
(parpadea) de pote_n/cia:
Tension | Latension bus DC
baja no alcanza el valor

minimo de la

deteccion UV y el « Compruebe el circuito de

variador se detiene. |¢ Latension de entrada es demasiado entrada y la fuente de

190 vV DC: baja. alimentacion.

Tipo de 230 V « Se ha producido una corte breve de la |« Compruebe el interruptor
4Y2 |35 vDC tension de red. automatico del circuito de
I "'_,' Tipo de 460 V potencia.

- (El umbral de

disparo puede

ajustarse con 07-

13)

Especificaciones sujetas a cambios sin previo aviso.

85




Variadores de frecuencia CA para control de motores

Variflex®? RVFF

CARLO GAVAZZI

Incrg%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién
OH1 Sobrecalentamie
Sobre-calen- | nto del
tamien disipador:
-to del
disipad La temperatura
ISipador del disipador es
demasiado « Latemperature ambiente es * Com_pruebe la temperature
elevada. : ambiente del variador.
Si este error se demasiado elevada. Compruebe el ventilador de
« El ventilador de refrigeracion no NPrUem: o
ha presentado funciona refrigeracion o el disipador
tres veces ; : . [ i i
\_VV" dentro de una « El ajuste de la frecuencia de g%rrr?;)reusété\éleerla;ussligl(ése. la
I i0 i * ; .
,-h_, H p'?zo de ﬁ conmutacion es demasiado elevado. frecuencia de conmutacion.
minutos, hay

que esperar 10
minutos antes
de resetear el
error.

OH2
(parpadea)
Advertencia
sobre-calenta-
miento de
variador

Advertencia
sobrecalentamie
nto

de variador:

Por medio de los
bornes de
entrada
programables es
possible activar
una advertencia
de
sobrecalentamie
nto de variador
(03-00 hasta 03-
05=31).

« El borne programable para la
advertencia de sobrecalentamiento de
variador ha sido activado por una
sefal externa.

« Compruebe las condiciones del
entorno.

oT
(parpadea)
Se ha excedido
el valor
sobrecarga

Se ha excedido
el par de giro:

El par de giro
entregado por el
variador excede
el valor umbral
ajustado en 08-
15 durante el
tiempo de
demora ajustado

en
08-16. El
funcionamiento
prosigue en
correspondencia
con

el ajuste 08-
14=1.

« La carga mecanica es excesiva.

« Compruebe la aplicacién o el
estado de funcionamiento.

« Compruebe que es correcto el
ajuste de los parametros 08-
15y 08-16.

UT (parpadea)
subcarga

uC

No se ha
alcanzado la
subcarga:

El par entregado
por el variador
no alcanza el
valor umbral
ajustado en 08-
19 durante el
tiempo de
demora ajustado
en 08-20. El
funcionamiento

« Caida subita de la carga (p.ej. debido
a la rotura de una correa de
accionamiento)

o Compruebe la aplicacion o el
estado de funcionamiento.

« Compruebe que es correcto
el ajuste de los parametros
08-19 y 08-20.
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Indicacié
LED

Descripcién

Causas posibles

Eliminacién

prosigue en
correspondencia
con el ajuste 08-
18=1.

bb1 (parpadea)
Des-conexién

Desconexion

externa
externa
4V, (borne S1)
| « Se ha activado el borne de entrada -
b b I programado para la desconexién * Eé'(?s'ggn e>|<?§n ei?gfr?: de la
bb2 (parpadea) externa de la salida. '
Des-conexiéon | Desconexion
externa externa
4AVY2 | (bome s2)
bb3
(parpadea)
iy Desconexion
Des-conexion externa
externa (borne S3)
NAS
bb4
(parpadea) 5 B
Iy esconexion
Des-conexion externa
externa (borne S4)
ATV Se h ivado el b d d
| « Se ha activado el borne de entrada o
b b _’ programado para la desconexién * Eé'en:ggn e)|<?§n ei?grsr?: de la
bb5 externa de la salida. :
(parpadea) .
Des-conexién eD)‘(etzf'fggex'én
externa (borne S5)
S NAY 2
—
bb3
bb6
(parpadea)
Des-conexiéon | Desconexion
externa externa
PRAT (borne S6)
—
bho
Sobrecarga del L
oLl motor: g . - ., |« Compruebe la regulacion U/f y
Sobrecarga L b « El ajuste de tensién para la regulacion . i
del dalso recarga U/f es demasiado alto y da lugar auna | '@ corriente nominal del
motor el motor esta sobreexcitacion. motor.

I
H_ 1

activada en
correspondencia
con la curva de
sobrecarga
ajustada con el
parametro 08-05
= xxx1.

« El ajuste de la corriente nominal del
motor es erréneo (02-01)

«La carga del motor es demasiado
elevada.

« El ajuste de tensién para la regulacion
U/f es demasiado alto y la potencia del
variador es demasiado baja.

« Compruebe la carga y la

duracién de funcionamiento

del motor.

« Compruebe la regulacién U/,

« Compruebe el empleo de un
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Indicacié
LED

Descripcién

Causas posibles

Eliminacién

oL2
Sobrecarga
del
variador

—
—

I
I
I

Sobrecarga del
variador:

Se ha
presentado una
sobrecarga del
variador que ha
durado menos
de 4 minutos.
(Sila
sobrecarga dura
mas de 4 esta
advertencia se
borra
automaticament
e.)

«La carga del motor es demasiado

elevada.

variador con una mayor
potencia.

« Compruebe la carga y la
duracién de funcionamiento
del motor.

CE
(parpadea)
Error de
comun-icacion

Error de
comunicacién
Modbus:

Con el ajuste
09-07=3 no se
ha recibido

e Interrupcion de la linea de

comunicacion _
« Detencién de la transferencia de datos

« Compruebe todas las
conexiones y los ajustes de

\_V_’ ninguna sefial por parte del host software de parte del cliente.
o de comunicacién
Lo después de 2
segundos.
CLB Advertencia de
Sobre- sobrecorriente
corriente del variador: « La corriente del variador es demasiado
nivel B La corriente del alta. « Compruebe la carga y la
variador alcanza |eLa carga del motor es demasiado duracion de funcionamiento.
‘_V'vl' el nivel de elevada.
,' LM proteccion de
- corriente B.
Reinicio Se ha activado
(parpadea) el reinicio
automatico. La o
indicacion dura |« El tiempo de espera para el reinicio | * L@ indicacion desaparece
hasta que haya automatico en 07-01 es #0. después de transcurrida la
4 ’V_Y \/ V”' transcurrido el « El nimero de intentos de reinicio en 07- | duracion para el reinicio
CCi— o | tiempo ajustado | 02 es #0. automatico.
en 07-01 para el
reinicio
automatico.
EF1
(parpadea)
Error externo
(S1) Error externo
1A (borne S1) « Se ha activado el borne de entrada
AVY, -
i programado para el error externo. « Elimine la causa del error
o « Uno de los parametros 03-00 hasta 03- externo.
EF2 05 estéa ajustado a 25 y 08-24 « Resetee el error externo cuya
(parpadea) (Comportamiento al activar el borne sefial esta en la entrada digital
Er?orpexterno de entrada "Error externo") esta programable.
(S2) Error externo ajustadoa 0,16 2.
(borne S2)
AVY2
1
e
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IncEE%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién

EF3

(parpadea)
Error externo Error externo

‘('S;)) (borne S3)

Y

o)

EF4

(parpadea)
Error externo

(S4) Error externo
AT (borne S4) « Se ha activado el borne de entrada o
CL programado para el error externo. « Elimine la causa del error
Cr « Uno de los parametros 03-00 hasta 03- externo.

EFS 05 estéa ajustado a 25 y 08-24 « Resetee el error externo cuya

(Comportamiento al activar el borne sefial esta en la entrada
(parpadea) d trada "Error externo") esta digital programable
Error externo © entra . gitat prog '
(S5) Error externo ajustadoa 0,16 2.
borne S5)
AR
CoC
o
EF6 «Se ha activado el borne de entrada
(parpadea) programado para el error externo. «Elimine la causa del error
Error externo E ¢ « Uno de los parametros 03-00 hasta 03- externo.

(S6) brror exsgrno 05 esta ajustado a 25 y 08-24 « Resetee el error externo cuya
Y*NAS (borne S6) (Comportamiento al activar el borne sefial esta en la entrada
11— de entrada "Error externo") esta digital programable.
—r ajustadoa 0, 16 2.

EF9 La sefal de

(parpadea) marcha para el
error giro ala | giro a la derecha
derecha/ y a la izquierda
izquierda (control de 2
terminales)
ha sido activada
simultdneament
e durante un
minimo de 0,5 « La sefial de marcha para el giro a la
segundos. derechay a la izquierda ha sido « Compruebe la légica de
Tenga en cuenta activada simultdneamente (ver excitacion externa.
Y*NAS el también control de 2 terminales)
10 ajuste del
cCr método de
frenado en 07-
09.
Después de la
eliminacion del
error, el variador
retorna al estado
normal.
SEO01 El valor de « El valor de parametro se encuentra
Error de ajuste | parametro se fuera del rango permitido de ajuste.
de encuentra fuera |« En algunos casos, el ajuste de
rango del rango de parametro depende del ajuste de otro |« Compruebe el ajuste de
ajuste: parametro (p.ej. 02-00>02-01, 00- paradmetro.
'\_'V_VI_V, ’, Cuando el ajuste 12<00-13 6 cuando el ajuste 00-07 =
- | de parametro se 1 vale tanto para 00-05 como para 00-
- encuentra fuera 06, etc.)
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Incré%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién
del rango
permitido de
ajuste.
« Los errores de los bornes de entrada
SEO2 digital programables (03-00 hasta 03-

Error borne de
entrada digital

Hmle
-
-

N
(-
My

Error del borne
de entrada
digital
programable

05) son como se indica a
continuacion:

« Para "Puesta en marcha/frenado
con potenciémetro digital
motorizado" no se ha definido un
borne en cada caso. (Hay que
ajustarlos juntos.)

« Para "Puesta en marcha/frenado
con potenciémetro digital
motorizado" (08 y 09) y
"Desactivar funcion de
aceleracién/frenado” (11) se han
definido bornes conjuntamente.

« Para "Deteccion de velocidad 1"
(19, a partir de la frecuencia
méaxima) y "Deteccion de
velocidad 2" (34, a partir de la
consigna de frecuencia) se han

definido bornes conjuntamente.

« Compruebe el ajuste de
parametro.

SEO03
Error curva
Caracteris-tica

« La curva caracteristica U/f no cumple

las condiciones siguientes:
01-02 > 01-12 > 01-06

U/f Error de ajuste . .
curva (Fmax) (Fbase) (Fmid1) Coarpé{) r;ueet:):s S}f ajuste de los
4 YVV » | caracteristica U/f >01-08 P '
—_ I~ | (Fmin)
B |y |
SEO05
Error ajuste ,
PID Error ajuste PID Is_ic()jso%?Liggggssiﬁtﬁgge;?ﬁgitga; 1 » Compruebe losvalores de los
\  J Y, Y“) (A1) 6 a2 (Al2), parametros 10-00, 10-01
7 _IJ_
HPErr Error de ajuste
Error de la potencia
seleccion de | de
modelo accionamiento « Compruebe si el ajuste de la
del variador: El ajuste de la potencia de pr | YUSte
X - ; : potencia de accionamiento del
El ajuste de la accionamiento del variador 13-00 no )
. . . variador (13-00) concuerda o
potencia de concuerda con el tipo de tensién del . .
y YVV A . ; no con el tipo de tension del
I accionamiento hardware.
; hardware.
—,: |—|— | delvariador 13-
00 no concuerda
con la
tensiéon nominal.
SE09
Error de ajuste La seleccion de sefial para la entrada |+« Compruebe la seleccion de
Error de ajuste de pulsos del variador (03-30) esta en sefial para la entrada de
4 VYVYV 2 | ridelvariador conflicto con el ajuste PID (10-00 y pulsos del variador (03-30) y el
o 10-01). ajuste PID (10-00 y 10-01).
_ll [

FB (parpadea)
Interrupcién de

Interrupcion de

«La sefial de realimentacién PID, por

« Compruebe que funciona
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Incré%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién
reali-mentacion | realimentacion ejemplo de un sensor, no funciona o correctamente el método de

PID PID: esta mal conectada. realimentacion PID.

El
funcionamiento
prosigue en
conformidad con
el
ajuste 10-1=1,
pero han sido
excedido el
'\_V, » umbral de
I~ 17 disparo (10-12)
- y el
tiempo de
espera
(10-13) para la
deteccion de
error de
realimentacion
PID.

USP « El comando de arranque esta
(parpadgla) » USP est4 activada con el proceso de desconectado 0 esta actlvad_o
Proteccion ; . el proceso de reset por medio

arranque (ajuste mediante bornes de
contra N de un borne de entrada.
entrada digital programables). El .
rearranque . . P « Active el borne para el reset de
Proteccion variador no acepta mas ordenes de
contra arranque errores (uno de los
rearranque No es posible poner en 8258?ggtgsa(.jjs?:(;goah;;t%
(USP) activada funcionamiento el variador antes de accione la teJcIa RESET de la
(YY) (activacion con haber eliminado la informacion de unidad de mando para
proceso de boot) advertencia. (Tenga en cuenta las resetear P
l_l ll instrucciones correspondientes del ) -
; . « Desconecte la sefial USP y
manual de instrucciones 03-00 - 03-05
- 50) desconecte y vuelva a
' conectar la fuente de
alimentacion.
LOPB No esta conectada la sefial de Combruebe aue es correcta la
Error bajo flujo realimentacion. conegi(’)n de?a sefial de
En el funcionamiento HVAC realimentacion
AVVY 24 cor bajo flujo (calefaccion, ventilacion y L
| l_l I A « Compruebe si el valor de
Lo climatizacion) el valor de realimentacion es menor que
realimentacion es menor que el valor . norq
minimo de flujo, el valor minimo de flujo.
HIPBT No esté conectada la sefial de « Compruebe que es correcta la
Error alto flujo realimentacion. conegién de?a sefial de
AVYY » En el funcionamiento HVAC realimentacion
IOl Error alto flujo (c_alefgccpp, ventilacion y « Compruebe si el valor de
L climatizacion) el valor de realimentacion es menor que
realimentacién es menor que el valor | val inimo de flui q
minimo de flujo. el valor minimo de flujo.
LPBFT « Compruebe si la sefial de
Error baja . ~ realimentacion esta bien
o No esta conectada la sefal de
presion realimentacion conectada y carece de
Error baja " . errores.
L El valor de realimentacion de la C be si el valor d
Avyv s | Presion presion de la bomba es menor que el | ZO'MPTUEHE 81 € valor de
" :_l'l:“l_ limite de presién minimo realimentacion de presién es
P ' menor que el limite minimo de
presion.
OPBFT Error alta El valor de realimentacion de la - Compruebe si la sefial de
Error alta presion presion de la bomba es mayor que el realimentacion esta bien
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Incrg%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién
presion limite de presion maximo. conectada y carece de
errores.
« Compruebe si el valor de
AVYYV S realimentacion de presion es
L, ,':,,’— menor que el limite minimo de
presion.
LSCFT « Cuando no hay suficiente agua enel |« Compruebe la cantidad de
Error baja deposito de reserva la presion de agua en el depésito de
presion aspiracion es insuficiente. reserva y tome las medidas
de aspiracién » La desviacion de regulacién PID es oportunas para asegurar un
Error baja mayor que el valor limite o la corriente suministro de agua suficiente.
presion de es menor que el valor umbral de la « Compruebe si la desviacién
AaVVY » aspiracion corriente de salida. de regulacion PID es mayor
[y g que el valor limite o si la
Laimt corriente es menor que el
valor umbral de la corriente de
salida.
FIRE
Anulacion del
modo de Anulacion  del * nguncl) i del modo d
incendio modo « El'modo de incendio esté anulado * (La anutacion def modo de
de incendio incendio no es ninguna
4ayvy V » advertencia)
-
SE10 « Compruebe la seleccién del
BOMBA/ Error de los « Euncionamiento de bomba del variador funcionamiento de BOMBA y
HVAC ajustes (23-02)> (23-03) los ajustes de (23-02) y (23-
Error de ajuste | BOMBA/HVAC . . ’ . 03).
« Funcionamiento HVAC del variador L
( V Yv, del (23-46)> (23-47) « Compruebe la seleccién del
— variador ' funcionamiento HVAC y los
Jl ([ ajustes de (23-46) y (23-47).
COPUP s
heeihal Interrupcion de

Interrupcién de
comun-icacién

la
comunicacion

Interrupcion de la comunicacion o de

Compruebe que el ajuste es
correcto y que la conexion no

NAATS Eggqbas la excitaciébn de bombas en cascada. presenta errores.
| -
B,n, P multiples
Error ajuste de
pardmetros . Observle los delta_lles dgl |
4AVy V! A Errorenel ajuste |« Se ha producido un error al ajustar maatgl;qaetpr)gra el gjuste de
e parametros arametros. : .
| de paramet paramet p .
I l' « No el posible el ajuste de

parametros.

Advertencia

Si 07-01 esta

reinicio ajustado a 1, no
automatico es
posible un « Compruebe el borne de
reinicio « La sefial de marcha en el borne de eDrét;aﬂzsdl?eltaluee |E;erarlumpalo.
automatico entrada digital (S1-S6) esta activada pues de que hay
L NAAN S después y al mismo tiempo 07-01 estéa ajustado transcurrido el tiempo de
Coi_ de la conexion al demora (07-05), vuelva a
JCI | de ’ ' conectar el borde de entrada
digital.
manera que se
presenta esta
advertencia.
ADC Nivel de tensiébn |« Tension de entrada andmala, nivel de | « Compruebe la sefial de
Error de andémalo en la sefial parasita demasiado alto o entrada y la tension en la
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Incré%uo Descripcién Causas posibles Eliminacién
tension tarjeta de control tarjeta de control defectuosa tarjeta de control.
AvYYY S
_ _
(|
Error de Volver o sustituir conectar y
memoria recambiar la tarjeta del
EEPROM Error de Circuito EEPROM defectuoso circuito de control si volviera a
4VYVVYVY A memoria Se presenta al comprobar los presentarse la advertencia.
,:’j I_ _ __ | EEPROM parametros después de la conexiéon Haga que un servicio
— e autorizado compruebe el
variador.
Error tarjeta
de
control i . . .
Tarjeta de La tarjeta de control no es compatible Pdéngase en contacto con el
4VYVVYYVY » contol - , (
i ) con el equipo o con el firmware fabricante.
equivocada

bolrr

5.4 Errores con el autoajuste

Si se presenta un error con el autoajuste (autoajuste de los datos del motor), en la unidad de mando
aparece el error "AtErr" y el motor se detiene. La informacion del error se entrega en la lista de errores
(17-11). No se activa la desconexién de salida. La tabla 5-3 ofrece informacién acerca de posibles causas
y de medidas para la solucion.
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Tabla 5-3 Errores con el autoajuste y su solucion

Error Descripcién Causa Eliminacién
, Compruebe los datos
Datos de entrada erroneos P
. de entrada para el
' ' para el autoajuste autoajuste (17-00 hasta
01 Error al infroducir los Proporcién errénea entre J
datos del motor . _ 17-09).
la corriente de salida del .
motor y la corriente Compruebe la potencia
nominal del motor recomendada de motor
del variador
Error de ajuste al
02 determinar la
resistencia R1 entre _
dos bobinas de motor El autoajuste no ha Compruebe los datos
concluido dentro de un de entrada para e|h
03 Efror de ajuste con tiempo determinado. autoajuste (17-00 hasta
pérdidas inductivas El resultado del autoajuste 17-09) i
| Compruebe la conexién
Error de ajuste al se encuentra fuera del del motor.
04 medir la resistencia ajuste de parametros. Retire todas las cargas
del estator R2. Se excede la corriente del motor. i
nominal del motor Hagq que un servicio
05 Error de ajuste con ) o autorizado compruebe
inductancia mutua Lm La salida trifasica del el variador.
variador tiene una Compruebe la
Error de registro com- interrupcion. instalacion del motor.
07 pensacion de tiempo
muerto
Error con aceleracion Con la aceleracion del :
. motor dentro del tiempo Aumente el tiempo de
08 del mptor (solo con . P aceleracion (00-14).
autoajuste con giro del predeterminado se pre- Retire todas las caraas
motor) senta un error (00-14=20 g
5) del motor.
Otros errores con el
autoajuste (excepto
errores ATE'Ol_ATE'OB’ Compruebe la conexién
09 Otros errores con el como por ejemplo la del motor.
autoajuste corriente sin carga es Compruebe los datos
mayor del 70 %, de la detenf[ra(t:ia para el
corriente nominal o la autoajuste
subcarga excede el 100 %
de la referencia).
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5.5 Error con el autoajuste del motor PM (motor de imanes
permanentes)

Si se presenta un error con el autoajuste del motor PM (autoajuste de los datos del motor PM), en la
unidad de mando aparece el error "IPErr" (error autoajuste autoajuste del motor PM) y el motor se
detiene. La informacién del error se entrega en la lista de errores (22-22). No se activa la desconexién
de salida. La tabla 5-4 ofrece informacidn acerca de posibles causas y de medidas para la solucion.

Tabla 5-4 Errores con el autoajuste del motor PM y su solucion

Error Descripcién Causa Eliminacién
Compruebe los datos de
Error con la calibracion del | ® La corriente de salida del entrada para el
01 polo magnético estatico variador no concuerda con autoajuste (22-02).
(estético) la corriente nominal del Compruebe la potencia
motor. recomendada de motor
del variador.
02~04 | Reservado
. ) . Compruebe si se han
o5 | Tiempo excedido con la « Comportamiento anormal activado funciones de
secuencia del ajuste del sistema durante la proteccion que impiden
secuencia del ajuste :
el ajuste
06 Reservado
Compruebe los datos de
g7 | Otros errores con el ajuste _ entrada para el
del motor « Otros errores de ajuste autoajuste (22-02).
Compruebe la conexion
del motor.
08 Reservado
Compruebe los datos de
La corriente se encontraba |4 | g corriente de salida del entrada para el
09 dgrante el proceso del variador no concuerda con autoajuste (22-02).
ajuste fuera del rango . . .
permitido la corriente nominal del Compruebe la potencia
motor recomendada de motor
del variador
10 Reservado
Compruebe si es
demasiado pequerio el
Tiempo excedido ’al realizar « Proporcién errénea entre ajuste de 22-11. El valor
11 el ajuste de parametros y - _ de ajuste no puede estar
con el registro de datos tension y corriente por encima de 100 %.
Compruebe la conexién
del motor.
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Capitulo 6, Instrucciones para la instalacion de los
nucleos de ferrita

(a) 4.0~7.5kW (5-10HP)

Para cumplir con los requisitos de EN61800-3:2004+A1:2012 (dispositivos de control de
potencia categoria 2), se deben instalar los nucleos de ferrita.

Punto de instalacién

» Entre el variador y el motor.

Procedimiento de instalacion:

» Los cables de salida del variador deben pasar a través del nucleo. Aplique tres vueltas del
cable del motor en torno al ndcleo de ferrita y luego conecte al variador los terminales U, V,
yW.

Nota:

» Lalongitud de los cables de salida debe estar dentro de los 10 metros.

Power supply
AC 380~480V

POWER LINE %
) =
\// “Olm
= =35
.
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(b)11~15kW (15-20HP)

Para cumplir con los requisitos de EN61800-3:2004+A1:2012 (dispositivos de control de
potencia categoria 2), se deben instalar los nucleos de ferrita incluidos en los cables del motor
y en los cables de la caja de conexionado.

Punto de instalacién

» Entre el variador y el motor.

Procedimiento de instalacioén:

El cable del motor debe pasar a través de los dos nucleos de ferrita, que van dentro del filtro.
El cable del motor pasa por la primera ferrita (naranja) aplicando 1 vuelta, y a través de la
segunda ferrita (verde) dando dos vueltas. Después se conecta a la salida del inversor,
terminales U, Vy W.

Nota:

» La longitud de los cables de salida debe estar dentro de los 10 metros.
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(c) 18.5~30kW (25-40HP)

Para cumplir con los requisitos de EN61800-3:2004+A1:2012 (dispositivos de control de
potencia categoria 2), se debe instalar el nacleo de ferrita incluido.

Punto de instalacién

» Entre el variador y el motor.

Procedimiento

» Los cables de salida del variador deben pasar a través del nucleo. Aplique 1 vuelta del cable
del motor en torno al ndcleo de ferrita y luego conecte al variador los terminales U, V, y W.

Nota:

» La longitud de los cables de salida debe estar dentro de los 10 metros.

Power supply
AG 380~480V
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(d) 37~55kW (50-75HP)

Siguiendo con los requisitos de EN61800-3:2004+A1:2012 (dispositivos de control de potencia
categoria 2), se debe instalar el nicleo de ferrita incluido en los cables entre motor y variador.

Punto de instalacion

» En la salida del inversor (U, V y W) o cable del motor

Procedimiento

» El cable del motor debe pasar a través del nucleo de ferrita. El cable del motor pasa por la
primera ferrita (naranja) aplicando 1 vuelta. Después se conecta a la salida del inversor,
terminales U, V y W. Los nucleos de ferrita se instalan en el filtro.

Nota:

» La longitud de los cables de salida debe estar dentro de los 10 metros.

Power supply|
AC 380~480V|
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