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Radar sensor de movimiento de largo alcance

Serie IRS

IRSO1

& Notas sobre seguridad

El radar sensor de largo alcance IRS es un sensor
de movimiento unidireccional digital para la
apertura de todo tipo de puertas automaticas
industriales. Se adapta a cualquier aplicacion sin
accesorios adicionales y se controla con un control
remoto por infrarrojos. Se puede montar hasta una
altura de 7 m para detectar el movimiento de un
vehiculo o persona hacia el sensor o alejandose de
él. Al igual que la mayoria de los detectores de
microondas equipados con una antena planar, el
sensor funciona segun sefales de eco por efecto
Doppler para la deteccion de movimientos.

iLea las instrucciones!

Antes utilizar el equipo, lea atentamente las
instrucciones. Asegurese de que ha entendido toda la
informacion.

Desconecte el sensor de la red

Antes de cualquier operacion de
mantenimiento o modificacion:
Desconecte su sensor de la red. Aseglrese de que no
se pueda volver a conectar por descuido.

instalacion,

Antes de encender el equipo asegurese del
estado de la instalacion

jAtencién!  Un  funcionamiento/instalacion  no
adecuado afecta la seguridad y genera dificultades en
el funcionamiento o un fallo completo del equipo. El
equipo debe ser instalado y puesto en marcha por
personal cualificado. Hay que asegurar el
cumplimiento de las normativas relevantes.
Cableado: todos los hilos deben estar bien
introducidos en los bloques de terminales (evitando el
dafo potencial por cortocircuito).
Durante el funcionamiento: realice
modificaciones!

iSi el equipo esta funcionando, no realice modificaciones
en la instalacion! Aplique el mismo criterio en el lado del
secundario.
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Cableado

e iEl equipo debe ser abierto por personal
cualificado!

¢ iNo introduzca objetos en el equipo!

¢ iManténgalo alejado del fuego y del agual

¢ La carcasa del sensor debe estar oculta en cajas tipo
NEMA-4 y es muy fiable en ambientes hostiles, aunque
no exclusivamente para el trafico de vehiculos.

Advertencias de FCC

Los cambios o modificaciones realizados a este
equipo no aprobados expresamente por CARLO
GAVAZZ| pueden anular la autorizacién de FCC
para operar este equipo.

NOTA IMPORTANTE

IRS es un detector de movimiento y por tanto
requiere el apoyo de un tipo de dispositivo de
deteccion de presencia en la mayoria de las
aplicaciones (por ej. rayos de seguridad, cortinas
de infrarrojos, etc.).

Botén "+
(aumentar)

LED rojo

Receptor
infrarrojo

LED verde

Botén "-" (disminuir)

Antena planar

Conexién eléctrica

La unidad debe estar alimentada por un transformador LVE o Clase 2. No encienda la energia hasta que
se complete el cableado del primario y secundario. Los contactos de los relés deben estar conectados

al circuito Clase 2.

Al abrir la caja de conexiones de la carcasa, se puede acceder a un conector a presion de 8 polos. Conecte los cables

como se indica a continuacion.

El sensor debe estar fijado No instale el radar cerca
firmemente para evitar de lamparas fluores-
cualquier activacion falsa por centes.

golpes o vibraciones. No se

debe montar en superficies de

alta vibracion como el dosel de

la puerta que alberga el

mecanismo de funcionamiento.

Extracciéon de la cubierta del sensor

El sensor no se debe
ubicar cerca de
lamparas de haluro
metélico o detras de
cualquier tipo de capa o
placa de proteccion.

La carcasa del sensor
debe estar oculta en
cajas tipo NEMA-4 y es
muy fiable en ambientes
hostiles.

q—

—

Cadigo Descripcion
V581
= Vst Primer terminal de alimentacion
V82 | [T =)
NCT ——» [T =] vs2 Segundo terminal de alimentacién
NO1 —— [T (=] NC1 Relé n°1 - Contacto normalmente cerrado
COM1 |9 =]
NG2 =] NO1 Relé n°1 - Contacto normalmente abierto
NOZ2 ——-[ T (| COM1 Relé n°1 - Comun
COM2 D% NC2 Relé n°2 - Contacto normalmente cerrado
NO2 Relé n°2 - Contacto normalmente abierto
COM2 Relé n°2 - Comun

Dimensién (mm)

Instrucciones de montaje

Junta

Tuerca

Primero inserte la tuerca y luego la junta
de neopreno en un cable

—_—
- Inserte el extremo del cable en
/) la caja de conexiones

uite parte del
revestimiento del
cable

Separa cable hilo e
insértelo  en el
conector de 8 polos,
presionando en cada
entrada

185

Montaje en pared.

Para instalar el radar se necesitan un
destornillador y un taladro.

Extracciéon de la cubierta de la caja d

e conexiones

Fije el cable a la caja

Inserte la junta de neopreno en el orificio de
entrada de la caja y asegure el cable con la tuerca

Contenido del envio

* Radar sensor de movimiento

e Cable de conexién

¢ Conjunto de tornillo y fijaciéon con anclaje
¢ Manual de instrucciones

Datos generales

Cédigo pedido

IRS 01

Tipo

Modo de deteccion

E—

Opciones

Accesorio

IRS 00 RC

Tipo

10—

Control remoto por infrarrojos

Datos eléctricos

Orientacion del campo
de deteccién

segun la orientacion de la
carcasa

Angulo de deteccién

+45° vertical y lateral

Area de deteccién

consulte las imagenes
de “extensiéon maxima
del campo”

Modo de deteccion
Unidireccional

Bidireccional

para detectar los
movimientos hacia el
sensor o alejandose de él
para detectar los
movimientos hacia el
sensor y alejandose de él

Velocidad de deteccién
del movimiento

Datos ambientales

0,5-3,0m/s
respecto del eje del
sensor

Frecuencia emitida

(Banda K) 24.125GHz

Potencia radiada

< 16dBm EIRP

Tensién nominal de
alimentacion

12 -24V CA +10%

12-32VCC
Frecuencia principal de 50 a 60Hz
Consumo de potencia < 1,2V
Relés de salida 2 relés SPDT
Tension nominal 30V CA/CC

Intensidad de
conmutacién maxima
Potenciaonmutacion
maxima

1A (carga resistiva)

30W (carga resistiva)

Tiempo de espera

Datos mecdnicos

0,5 - 6 s (ajustable)

Rango de temperatura  de -20° a +60° Material de la carcasa  Aluminio con caja de

Humedad desde 0% a 90% RH conexiones de plastico

Inmunidad R&TTE 1999/5/EC Dimensiones AnxAlxP 137 x 188 x 91,56mm
EMC 2004/108/EEC Peso 300g

Altura de montaje de25ma7m Longitud del cable 5m

Grado de proteccién 1P65, NEMA-4 Color Negro

Model No:  IRSO1

FCC ID: U7PIRSO1

[Trade Name: Carlo Gavazzi Logistics S.p.A.
via Milano 13, 1-20020 Lainate (MI)

FE

IC:  7118A-IRSO1

[This device complies with Part 15 of the FCC Rules and with RSS-210 of Industry)
[Canada. Operation is subject to the following two conditions. (1) this device may
lcause harmful interference, and (2) this device must accept any interference received,
lincluding interference that may cause undesired operation.

may

Ajuste y configuraciones

Homologaciones

C€0682

F@ N T

Ajuste manual

- orientacion del campo
de deteccion
(mecanicamente)

- funciones muiltiples

(mediante los botones del

interior).

Ajustes del control remoto

- Sensibilidad

- Tiempo de espera

- Altura de montaje
-Modo de deteccion

- Inmunidad

- Configuracion del relé

Sensibilidad

-5 niveles. Permite el
aumento o la disminucion
del campo de
deteccion

Tiempo de espera de relés
R1yR2

-5 niveles (de 0,5a 6 s).

Modo unidireccional

- Avance o retroceso.

Encendido y ajustes de fabrica

Deteccion de inmunidad

-Modo normal

- Inmunidad

- “Casi-presencia”

- Supresion de trafico
lateral

Estado de relés R1y R2

- Activo, pasivo, se puede
fijar de forma
independiente con el
control remoto;

- Cambio al modo
automatico (deteccion
normal) el dltimo estado
de los relés se
considerara como una
condicion de estado fijo.

Cadigo de seguridad

-Cadigo de acceso PIN
de 4 digitos para
bloguear o desbloquear
el teclado del control
remoto.

1. Después de conectar la tensién de alimentaciéon, el LED ROJO comenzard a parpadear rapidamente

durante 3 segundos.

El equipo se configura en fabrica con los siguientes valores predeterminados:

A) Sensibilidad:

Altura de montaje:

Modo operativo

Tiempo de espera del relé:

Reconocimiento de la deteccion

Slul=Rele

Inmunidad, casi presencia y supresion de trafico lateral:
Estado de relés R1y R2:
Seguridad con codigo PIN:

I

Nivel 1 (SENS+1)
De2,5a3,5m(F1)
0,5s (HT+1)

VoP

Movimientos hacia el detector (Avance)

APAGADO

APAGADO en la condicion de reposo
0000 - blogueo del teclado deshabilitado en el

control remoto

2. Ajuste la altura de montaje (F1...F4) si difiere del ajuste de fabrica
El detector no funcionaré correctamente si se configura una altura incorrecta

3. Ajuste la amplitud del campo (SEN+1....5) y si fuera necesario aplique un angulo de inclinacion, 15-45°.

4. Ajuste el volumen opcional del tiempo de espera del relé (HT + 1...5) si difiere del ajuste de fabrica

HT+1(05's)

5. Ajuste los otros parametros segun lo requiera la aplicacion.

© Copyright — Carlo Gavazzi - Todos los derechos reservados
Este manual se adjunta con nuestro equipo para el uso del usuario final.
Las instrucciones técnicas y las ilustraciones contenidas en este manual se deben tratar de forma confidencial
Kno se puede reproducir ninguna seccién sin el permiso por escrito de Carlo Gavazzi

os ingenieros de mantenimiento y los usuarios finales no deben divulgar la informacién contenida aqui ni usar
este manual para fines que no sean los estrictamente relacionados con el uso correcto del equipo.
Las especificaciones estan sujetas a cambio sin aviso. Las imagenes solo son un ejemplo.



Explicacién

Descripcion del control remoto por infrarrojos

Configuracién del control remoto por infrarrojos

V/P = Vehiculo / Persona con diferenciacion
Con esta funcion, se puede seleccionar si los dos relés se deben conectar por separado en respuesta a
personas (R2) o a vehiculos (R1).

VorP =Vehiculo o persona con segregacion de direccion
Con esta funcion, se puede seleccionar si los relés se deben conectar teniendo en cuenta sélo la
direccion indiferentemente de si es una persona o un vehiculo.

VR = Rechazo de vehiculos
El relé R2 se conecta en respuesta a personas.

PR = Rechazo de personas
El relé R1 se conecta en respuesta a vehiculos. Puede ocurrir una conexion falsa en respuesta a una
persona en el borde del area de deteccion.

Atencion

La distincién entre personas y diferentes vehiculos depende principalmente de la altura de montaje y del
angulo de inclinacion del equipo. Use también las otras dos funciones como IMM y LTS, para obtener
el nivel de rechazo requerido.

QP = Deteccion de casi presencia

Los movimientos mas leves (casi estaticos) se detectan tan pronto como se abre la puerta industrial. La
sensibilidad durante el tiempo de apertura de la puerta aumenta en un nivel. La puerta industrial sélo se
cierra si no se detectan mas movimientos en la sensibilidad aumentada.

F / B = Deteccion de avance/retroceso
Avance: deteccion de objetos que se mueven hacia el sensor.
Retroceso: deteccion de objetos que se alejan del sensor.

BiD = deteccion de movimiento unidireccional / bidireccional
Con respecto al ajuste inicial de fabrica, la deteccion de la direcciéon no se puede cambiar en el modo
VorP (deteccién de vehiculo o persona con segregacion de direccién) donde permanece unidireccional.

LTS = supresion de trafico lateral

La supresion de tréfico lateral evita que la puerta industrial se abra innecesariamente debido a objetos
que se mueven o pasan por delante pero que no quieren pasar adentro. Es eficaz en el nivel 4 0 5 de
sensibilidad ya que se necesita un area de deteccion grande. Para ser eficaz también se debe dar un
angulo de inclinacion del sensor de 30°-40°.

Con esta funciodn el tiempo de reaccién del sensor se aumenta a 0,5 s.

IMM = inmunidad

Funcién de inmunidad. Esta funcién se usa para evitar la activaciéon falsa del sensor debido a
interferencias ambientales (vibraciones, lluvia, etc.). Tenga en cuenta que la funcién de inmunidad
aumenta el tiempo de respuesta del sensor.

R1, R2 = relé n.°

Durante el ajuste inicial o el mantenimiento del sistema de la puerta, los dos relés R1 y R2 se pueden
activar por separado con el control remoto usando estos botones alternativamente. Cuando se hace
esto, el sensor se detiene para detectar el objetivo y puede reiniciarse nuevamente presionando el botén
AUTO. Los botones R1 y R2 también se deben usar para realizar la “Configuraciéon del relé en la
deteccion”. Después de este ajuste se debe presionar el botén AUTO para restaurar la condicion de
funcionamiento normal del sensor. Ejemplo: al presionar el botén R1 el relé n.° 1 se ajusta en APAGADO,
con el botén R2 el relé n.° 2 se ajusta en ENCENDIDO. Después de presionar el botéon AUTO, la
condicion de reposo del relé n.° 1 estarda APAGADA y la del relé n.° 2 ENCENDIDA.

AUTO = apertura automatica de la puerta
Condicién de funcionamiento normal del sensor.

DV = valores mostrados

Al presionar este botdn seguido del botén de la funcién que se va a comprobar, se puede visualizar su
valor actual. Se aplica soélo a estas funciones: SENSIBILIDAD, TIEMPO DE ESPERA,
RECONOCIMIENTO DE LA DIRECCION y ALTURA DE MONTAJE. Ejemplo: al presionar en secuencia
los botones DV+SENS, el LED ROJO indicara el valor 6 donde la sensibilidad se fijé en este valor. Repita
este procedimiento para comprobar el valor de otros parametros, si fuera necesario.

Indicacién por LED

Los LED VERDE y ROJO parpadean en las siguientes condiciones:

* Cuando la alimentacion estd ENCENDIDA, el LED ROJO parpadea durante 3 segundos.

¢ Durante la deteccidn de un objeto el LED VERDE O ROJO se enciende (segun el ajuste del modo de operacion).
¢ Durante el procedimiento de programacién con el control remoto, el LED ROJO parpadea varias veces
segun se modifique la funcién (consulte la siguiente tabla). Se insertara un tiempo muerto de 5 segundos
durante las senales.

¢ Durante el procedimiento de programacién manual el LED ROJO y el VERDE parpadean la cantidad de
tiempo correspondiente al procedimiento (consulte la descripcion del procedimiento).

Relé y funcién

N.° DE ‘8&3%35‘ CONEXION DE
RELE REMOTO FUNCION | LED DIRECCION LAS PATILLAS
INFRARROJO
Avance COM - PATILLA 5
1 R1 Vehiculos | VERDE | (fambién Retroceso y NO - PATILLA 4
Bidireccion en el modo
de operacion PR) NC - PATILLA 3
Retroceso COM - PATILLA 8
2 R2 Personas | ROJO | . (también Avancey NO - PATILLA 7
Bidireccion en el modo
de operacién VR) NC - PATILLA 6

Configuracién del relé en SIN DETECCION

LED APAGADO LED ENCENDIDO
WO MO
m«/..m.“
R1/ LED verde COM COM
| S——
NC NE
WO MO
ww/w....‘
R2/ LED rojo COmM W\m GO
[E—
NC il [

Control manual de R1

Las siguiente tabla muestra las funciones que se pueden ajustar con el control remoto y cémo se ajustan.

Ajuste de la altura de Control manual de R2 TECLA FUNCION NIVELES RANGO DESCRIPCION A:EBS;E:'ZE SENAL LED
montaje
ElI LED ROJO parpadea varias veces segun el nivel
Control automéatico ; :232:4312 seleccionado.
Fi...F4* ura de montaje istancia del punto de fijacién en la pared desde el suelo jemplo: al usar las teclas F3, se veran
Altura d taj 3 4'5_5'5 Distancia del to de fijacio I d desde el | 1 Ej [ | las tecl F3 an 3
Modos de operacién F5: APAGADO/ENGENDIDO 4 557 ﬁﬁgaade“ del LED ROJO: la altura se fija en el
de la supresion de trafico 7 .
lateral § ~
Cambio/ restablecimiento SEN+ 2 Vem s 1-2: pequefio
de PIN 1.5 Amplitud del campo 3 imagenes 3-4: mediano 3 Igual a lo anterior
4 5: grande
Bloque/desbloqueo del APAGO/ENCENDIDO de 5
teclado del control la inmunidad 1 05s
remoto P 1s
Deteccion Ad,e avqnce/ Ajuste del tiempo de HT+ Tlempo de espera del 3 2s Extension del tiempo de activacion del relé 1 Igual a lo anterior
retroceso/bidireccional espera 1...5% relé 4 4s
Valores visualizados Ajuste de la sensibilidad 5 6s
R e AV:  enfoque unidireccional (avance) El LED ROJO parpadea una vez en respuesta a la
DIR B el - AV o RET o BiD [RET: salida unidireccional (retroceso) AV deteccion de AV, dos veces para la deteccién de
APAGADO/ENCENDIDO BiD:  deteccion bidireccional /unidireccional RET y tres veces para BiD.
de casi presencia DV+HT  |DV+HT: visualizacion del valor del TIEMPO DE ESPERA 5'a|gf%eRngni?gﬁagzgc"ggﬁz oces i‘;ﬁ;‘izaﬂ
DV Valores visualizados - DV+SEN DV+SEN: v!sual!zac!gn del valor de SENSIBILIDAD - maxima de parpadeos es: 5 para el TIEMPO DE
DV+DIR DV+DIR: visualizacion del valor de DIRECCION ESPERA v SENSIBILIDAD, 3 para DIRECCION
DV+AUT  |DV+AUT: visualizacién del valor de ALTURA DE MONTAJE 4 bara ALYURA DE MONTAIE. y
Nota: Para obtener resultados dptimos apunte el control remoto al sensor antes de presionar los botones. EIpLED ROJO parpad
| V/P Modos de V/P: diferenciacién entre personas y vehiculos 9 R G pjegf; :a\I/P
Nota: antes de usar el control remoto ) PR operacion PR: supresién de personas P
© abra el compartimiento de las baterias en la parte trasera del control remoto; 3 ion del - - VR: ion d . VoP - 2 veces para PR,
* inserte las dos baterias AAA suministradas con el control remoto; VR o 2S0RaCciOnIce - supresion de veniculos A . oz - 3 veces para VR
o cierre el compartimiento de las baterias. VorP relé) VorP = personas o vehiculos con segregacion de direccion - 4 veces para Vor’P
Activacién/desactivacién del control remoto ;
/ APAGADO/ |Funcién de “Alternacion” de la supresion de trafico lateral (vea las EI'LED RQJO parpadea una vez en respuesta a
F5* LTS - ENCENDIDO |explicaciones) APAGADO |la seleccion de APAGADO y dos veces para
Estado actual del Funcién Botdn que se va a Respuesta del Modificacién del P ENCENDIDO
control remoto | ue Se vaa | presionar en el control |LED ROJO del estado APAGADO/ |Funcién de “Alternacién” de la deteccion de casi presencia (vea las (ENTLED) [RIOUIO) el IETer Lt Vi G efpllesitl
activar remoto sensor QP Casi presencia - ENCENDIDO | explicaciones) P APAGADO |la seleccion de APAGADO y dos veces para
Teclado desblog. \éislualitz%cién U 1 parpadeo N P ENCENDIDO
el estado inguna El LED ROJO parpadea una vez en respuesta a
Teclado bloqueado |del teclado 2 parpadeos INM Inmunidad - E'?\IPCl)AEGI\'IAEI)DIgg Funcion de “Alternacion” de la inmunidad (vea las explicaciones). APAGADO |la seleccion de APAGADO y dos veces para
Teclad /U 1 parpadeo Ninguna ENCENDIDO
Soace Desactivacion (7 qigi 5di RT: trol I del relé n.° 1 con la funcion de “alternacion” del control
desblogueado 4 digitos del codigo PIN : control manual del relé n.° 1 con la funcién de “alternacion” del contro
q actual 2 parpadeos | Teclado bloqueado R1 Gramiiiall s [ puErE remoto. El LED correspondiente (vea la tabla “Relé y
U 2 parpadeos Ninguna R2 el P - - R2: control manual del relé n.° 2 con la funcion de “alternaciéon” del control AUTO Funcion” y “Configuracién del relé en SIN
Teclado bloqueado |Activacion 7 digitos deT codigo PIN AUTO remoto. DETECCION) se encendera (y apagara)
aotial 9 1 parpadeo | Teclado desbloqueado AUTO: restauracion de la condicion de deteccion normal
Listo para aceptar 4 Bloqueo/ . El LED ROJO parpadea una vez en respuesta a
PIN 1 parpadeo digitos L/U desbloqueo del - di(k))?seféo ?Aﬁgfﬁ:&%ﬁ%bloqueo del teclado del control remoto. Funcion Desbloqueo |la seleccion de DESBLOQUEO y dos veces para
4 digitos del codigo PIN | i 0o Esperando, teclado 9 ’ BLOQUEO
Eeclgldo d gﬁ\lmbio de |actal S gonfimacion Weghitezielen @ Modifique o restablezca el PIN de 4 digitos para bloquear/desbloquear (ENTHED [FIOUIO) el EElez L) ez @ Esfpllesit &
esbloqueado - — - . _ ; P—_ry: N
PIN 1 parpadeo Confirmacion realizada PIN rPeliltablemmlento del Mod/Rest o (el 6 Eariel rnEe. et YAEeeEr. 0000 Isrozr;r;'noera activacion y dos veces al final del
gc?:%}os del c6digo PIN' I njinguna Nuevo cédigo PIN “Botén F presionado actualmente con el botén 1...5.
**Boton de funcién presionado durante 1 s seguido de un botén de nivel (1...5) después de una pausa de 1's.
Ajuste del campo de deteccion segun el ajuste de sensibilidad y la altura de montaje Programacién manual Solucién de problemas
La amplitud del 4rea del campo de deteccion (I6bulo) depende del ajuste del parametro de sensibilidad y la El sensor se puede programar manualmente usando los dos pulsadores del interior de la carcasa libre
altura de montaje del radar. de la cubierta delantera. Tenga cuidado de no tocar la antena con los dedos. DEFECTO CAUSA PROBABLE ACCION DE RECUPERACION
Ajuste del campo de detecciéon Teclas de configuracién L N b Revise las conexiones del cableado
- - La puerta no se abre y no se . eléctrico
Orientacién del sensor mecanico Freswne las teclas PB1 (-) y PB2 (+) al mismo ilumina ningdn LED El sensor esta APAGADO Revise la ali tacio
- iempo durante al menos 1 s para obtener el evise la alimentacion
acceso a la programacion manual, después suelte. El sensor detecta el Cambie el angulo de inclinacion del
Antena planar El LED ROJO y el VERDE se iluminan juntos imi ibili
angulo vertical durante 1 s para indicar el inicio del procedimiento La puerta se abre y se cierra movimiento de la puerta sen.s.or o reduzca la sen5|b[I|d§d ™
desde 45°a 15° en el primer nivel. Después el LED ROJO parpadea f t te si i N Verifique que el sensor esta bien fijado
para sefialar el nivel (uno en este caso) y el LED recueriemente sin motivo Las vibraciones son Red I ibilidad
VERDE parpadea para indicar el valor programado. aparente detectadas por el sensor eduzea 3 Sensiias
Despuég elpparpa%eo de los LED se%ui?é con |é cuando se mueve la puerta |Coloque el sensor en el modo
misma secuencia hasta que haya pasado un UNldireccional ,
minuto y medio. Asegurese de que lamparas
Disparo falso de la apertura de | @ fuente de interferencia fluorescentes no afecten al I6bulo de
La tabla muestra la secuencia de las funciones programables y los nimeros correspondientes de los la p%ena P perturba al campo de deteccion
valores que se pueden seleccionar. deteccién Active la funcion INMUNIDAD
. N.° DE VALOR = - -
NIVELES FUNCION VALORES Verifique la amplitud del area de
SELECCIONABLES El 4rea de deteccion es deteccion
. Las personas se detectan con demasiado pequefia y/o se | Verifique Ta altura de fijacion
! SENSIBILIDAD 5 1 (b2jo)...5 (alto) retraso o no se detectan selecpiono’ la altura de establecida
2 TIEMPO DE ESPERA 5 1(055)..5(69) fijacion incorrecta Revise el ajuste para un area mas
amplia
3 ALTURA DE MONTAJE 4 1(2,5-3,5m)... 4 (5,5-7m) Fiie la altura de fiiacis +
; 11050 DE OPERAGION Y TP PR Vo Identificacion incorrecta de Altura de fijacion je la altura de Tijacion correcta
d 3 , vorl . . N
A juste la posicion vertical para tener el campo de deteccion vertical cerca o lejos de la puerta. persona/vehiculo seleccionada incorrecta Rewﬁe el ajuste para un area mas
5 DIREGCION 3 APAGO/ENGENDIDO ?Drgr%ge lainsercién de la bateria y el
io axi i ibili Bateria baja .
Extensiéon méaxima del campo (con nivel 5 de sensibilidad) 5 INMUNIDAD p APAGO/ENGENDIDO j volisie R
ara restaurar el valor de fabrica de
ﬁ'(t:lﬁ;zc?éen Q?]%fr‘;ﬁr:lgs 45 m con 3 angulos de ﬁ'(t:ﬁrfg C%‘a dr;;grrg:t]:; 7 m con 3 angulos de 7 CASI PRESENCIA 2 APAGO/ENCENDIDO El sensor no responde al control codigo PIN desconecte la alimentacion.
) . " - remoto » - A los 45 s después de haber encen-
353025 20 15 4.5 00 25 30 35 3530252015 1008 0 05 1015 20 25 30 38m 8 SUPRESION DE TRAFICO LATERAL 2 APAGO/ENCENDIDO Se cambid el codigo PIN dido, presione el boton PIN seguido de
2 . . 0 (cero) en el teclado del control remoto
& 3 e No haga nada en un nivel especificado tabl | c6digo PIN
1.0 1 e El LED ROJO se encendera durante 1 s muchas veces segn el nivel correspondiente seguido de un para restablecer el codigo FIN.
parpadeo mas corto del LED VERDE muchas veces ya que el valor programado anteriormente en el R
20 o g oF interior. Después el parpadeo del LED ROJO y VERDE seguira la misma secuencia rotativamente hasta Garantia
- . que pase un minuto y medio.
K e . L. Carlo Gavazzi garantiza durante 2 afos a partir de la fecha de compra que el radar no tiene defectos de
a0 ’ s " Cambio de la funcién - . ) fabricacién. La garantia interviene cuando el dispositivo presenta un defecto de material. El equipo
" : Para pasar de un nivel (funci6n) al siguiente, presione nuevamente ambos botones durante 1 s. El cambio defectuoso se puede devolver a nuestra fabrica y se reparara de forma gratuita. Si el defecto se debe a:
s < # Veces como corresponda Al el alcanzado y 6l LED VERDE parpadeard ce forma corsspondients al L beeeinconrees Sopieado,ncorieeto, cambios ng permitdos en el equpo realzados por ef usuario o
| & valor memorizado. Cuando se alcanza el ultimo nivel (nivel 8), al intentar cambiar a un nivel superior el g P ’
50 = EX & programa salta de nuevo al primer nivel.
|, F L& Cambio del valor
&0 Y 7 6 - Para pasar a un valor superior (o para cambiar a la condicién de ENCENDIDO) presione durante 1 s el
5 - X botén PB2 indicado como “+”. Para cambiar a un valor mas bajo (o para cambiar a la condicion
70 : & % - DESCONECTADA), presione durante 1 s el botén PB1 indicado como “—". El LED VERDE parpadeara
4 ; una cantidad de pulsos correspondiente al valor almacenado programado anteriormente.
= - < L ] »
8.0 1 & o Finalizaciéon del modo de programacién
N b 2 N El procedimiento de programacién manual termina automéaticamente transcurrido un minuto y medio
a0 - @ o desde la Ultima activacién de cualquier botén.
A i -
1o akd ] ]
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