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Fiihren Sie die folgenden Schritte zum Deaktivieren der erzwungenen Uberprifung der Treibersignatur
NUR dann aus, wenn Sie die unten angezeigte Fehlermeldung erhalten. Andernfalls fahren Sie mit
Schritt 11 fort.

10.

X
[

Windows encountered a problem installing the driver software for your device

Windows found driver software for your device but encountered an error while attempting to
install it.

B Update Driver Software - Dispositivo seriale USB (COMA4)

The third-party INF does not contain digital signature information.

If you know the manufacturer of your device, you can visit its website and check the support
section for driver software.

Cancel

StandardmaéRig fiihrt Windows 10 zwingend eine Uberpriifung der Signatur von Treibern aus.
Diese Uberpriifung kann deaktiviert werden, um Treiber installieren zu kénnen, die nicht tiber
eine digitale Signatur verfigen. Fuhren Sie folgende Schritte aus, um die erzwungene
Uberpriifung der Treibersignatur zu deaktivieren.

Klicken Sie auf das Startmenii %8 und anschlieRend auf Einstellungen.
Klicken Sie auf Update und Sicherheit.

Klicken Sie auf Wiederherstellung.

Klicken Sie unter Erweiterter Start auf Jetzt neu starten.

Klicken Sie auf Problembehandlung.

Klicken Sie auf Erweiterte Optionen.

Klicken Sie auf Starteinstellungen.

Klicken Sie auf Neu starten.

Dricken Sie im Fenster Starteinstellungen 7 oder F7, um das Erzwingen der Treibersignatur zu
deaktivieren.

Der Computer wird neu gestartet. Anschlie3end kénnen Sie den unsignierten Treiber
installieren.
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1.1 Menu ,File“

SBWEB BACnet Controller configurator [ D\Documents\SB Tool Projects\Example1.sbweb ]

ews  Reports  Add  Progamsetup  Modbus  Database  Help

Im Mena ,File* (Datei) kdnnen Sie ein neues Projekt anlegen (Einzel- oder Mehrfachkonfiguration), ein
vorhandenes Projekt 6ffnen oder das aktuelle Projekt speichern.

Neben diesen Standardoptionen stehen weitere Funktionen zur Verfligung, die ausschlieB3lich in
Verbindung mit dem SBP2WEB24/SBP2CPY24 genutzt werden kénnen:

Kompilieren eines Projekts

Hochladen/Herunterladen eines Projekts

Erkennungsfunktionen des SBP2WEB?24, des SBP2CPY24 sowie der Module innerhalb des
Netzwerks

Adressierung und Kalibrierung der Parkhaussensoren

Aktivieren/Deaktivieren der Live-Signal-Uberwachung

Informationen zu den Funktionen fir die Gebaudeautomatisierung, zur Verwaltung der
Datenbank, zu Kommunikationsprotokollen und sdmtlichen anderen, in diesem Handbuch nicht
erlauterten Funktionen finden Sie im Systemhandbuch, das unter folgendem Link erhéltlich ist:
http://www.productselection.net/MANUAL S/DE/sx tool manual.pdf
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2 Projektstruktur

In einem Projekt missen Sie die Standorte der Installation definieren, die erforderlichen Module
(Sensoren, Anzeigen usw.) hinzufiigen, diese Module an den entsprechenden Standorten platzieren
und dann die Funktionen anlegen.

Dementsprechend sind Standorte, Module und Funktionen die Grundbausteine einer Projektstruktur.
Diese Grundbausteine (Objekte) werden in den folgenden Abschnitten ausfuhrlich beschreiben.

2.1 Assistent

Objekte werden grundsatzlich mit dem Assistenten (Wizard) angelegt und konfiguriert.

Edit module | . |d,
«r Input signals
\WWizard steps Mame | K2 SBPSUSL1S

Input signals SIN: [ 021 050 015 [Subnet [Rete 1
Signals | nfo
b & 1:Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K2 Temperatura 1 i
=5 2: Root - Lane 1.0 - Line 1,1 - Carpark K2 Carpark 1

Apply to all
[ Lt 1 [ Confirem

Der Assistent fuhrt Sie Schritt fir Schritt durch Erstellung und Konfiguration eines Objekts — sei es ein
Modul, ein Standort oder eine Funktion. Damit wird dieser Prozess beschleunigt und vereinfacht. Sie
kdnnen entweder mit der Schaltflache ,>>> von einem Schritt zum nachsten navigieren oder im
Bereich auf der rechten Seite (Bereich 1) nacheinander auf die blau gekennzeichneten erforderlichen
Schritte klicken.

In der obigen Abbildung sind die drei Bereiche des Assistenten-Dialogfeldes entsprechend
hervorgehoben.

2.1.1 Bereich 1

Dieser Bereich ist wiederum in zwei Bereiche unterteilt. Der obere Bereich enthalt die Grundsignale
bzw. Grundeinstellungen, die Sie festlegen mussen, um das Objekt (Standort, Modul oder Funktion)
anzulegen. Beispiel: Bei einer Beleuchtungsfunktion gehéren die Eingangs- und Ausgangssignale zu
den Grundeinstellungen, d. h. die Konfiguration dieser Signale ist ein erforderlicher Schritt beim
Anlegen dieser Funktionsart. Uberhaupt gehéren die Eingangs- und Ausgangssignale bei den meisten
Funktionen zu den Grundeinstellungen.

Unter ,Advanced‘ (Erweitert) kdnnen Sie auswahlen, welche erweiterten Optionen zur Verfligung
stehen sollen. Aus Griinden der Ubersichtlichkeit sind die erweiterten Optionen standardmaRig nicht
verfligbar.

Wahlen Sie unter ,Advanced“ die Optionen aus, die Sie benétigen. Klicken Sie zum Beispiel auf
Helligkeitssensoren, wenn Sie diese bendtigen. AnschlieRend kénnen Sie erneut auf ,Advanced®
klicken, um die vollstéandige Liste auszublenden. Unterhalb von ,Advanced* werden nun die von Ihnen
ausgewahlten Optionen angezeigt (als blauer Link).
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2.1.2 Bereich 2
In diesem Bereich werden die verfigbaren Signale angezeigt und die Einstellungen festgelegt.

MName | K14 SBPSUSL45

Diagnostic signals

SIN: [

OOZH 112“

079 |Subnet

Signals

Info

lg&

@9:

Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Presenza 1

: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Configurazione OK 1
: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Indice gualita 1
: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Caduta di tensione POW 1
: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Caduta di tensione su D+ 1
: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Base sensore difettosa 1
Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Difetto pulsante locale 1 \J
@‘ID: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Warning di calibrazione 1
&11: Root - Lane - Line 3 - Carpark K14 Sensor error 1

) >

Ap)

1 & y

[ e J [ 333 |

Properties

Name | K8 SEPSUSL45

SIN: [

025 |Subnet

lPereniesl Info ‘

Lane, Line, Position [ 1) [ 2| [ 3

2.1.3 Bereich 3

In diesem Bereich werden die Eigenschaften der Signale angezeigt, die bei manchen Modulen auch
geandert werden kénnen.
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2.2 Standorte

Im Dialogfeld Locations (Standorte) kdnnen Sie die Struktur des Projekts definieren. Den
Ausgangspunkt bilden dabei die Standorte, denen dann Module und Funktionen hinzugefiigt werden:
Sie mussen Fahrspuren, Reihen und alle anderen Arten von Standorten definieren, um die Installation
klar zu strukturieren.

B ¥ [ Root Q
=RV E|Lane .
o] Line 1 (@)

B @ [ Line 2 @

8@ [E]Lane @
] Line 3 (@)
3 ®

Im Fenster ,Location® kdnnen Sie festlegen, welche Standorte angezeigt werden sollen und welche
nicht: samtliche Module und Funktionen, die mit einem Standort in Verbindung stehen, werden je nach
den im Projektbaum ausgewahlten Standorten angezeigt oder ausgeblendet.

Klicken Sie auf das Pluszeichen (+), um einen Standort zu erweitern und seine Unterstandorte
anzuzeigen.

Emmr{om Emmmm

EE’I IE_| Lane 1.0 =R | lﬂ Larve 1.0
@Linen B @ fu Line 1.1
@[] Line 1.2 :: = 9 k2 seesusLis
) = @ Line 1.3 |.ﬁ| K4 SBPSLISL
| 3| k1 sapamees24 | 59| ke sBRSUSLAS
|§| K10 SBPSUSL3D
[ k12 sepsusLas

| 91| k1 sBPRMCEI24

Das aktivierte Kontrollkdstchen neben jedem Standort zeigt an, dass der Standort standardmé&Rig
angezeigt wird. Sie kénnen auswahlen, welche Standorte angezeigt oder ausgeblendet werden sollen,
indem Sie auf das entsprechende Symbol klicken.

e Damit die mit einem Standort verbundenen Module angezeigt werden, muss das
Kontrollk&stchen aktiviert bleiben.
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e Um die Module auszublenden, die mit einem Standort verbunden sind, deaktivieren Sie den
Standort. Die mit den jeweiligen Unterstandorten verknupften Objekte werden ebenfalls
ausgeblendet.

3 Fahrspur, Reihe, Position

In einem Parkhausprojekt, das mit dem SBP-Tool und dem CPY-Server realisiert wird, kommt dem
Konzept ,Fahrspur-Reihe-Position“ besonders grofe Bedeutung zu, da es die Grundlage fir die
Programmierung der Sensoren und Anzeigen bildet.

Position: Sensoren werden in Gruppen zusammengefasst, und jeder Sensor einer Gruppe wird durch
eine Zahl reprasentiert, die seiner Adresse entspricht. So sind in der Abbildung unten 17 Sensoren
dargestellt, und jeder dieser Sensoren wird durch eine Zahl zwischen 1 und 17 identifiziert.

1 .
& e~

Reihe (Line): Jede Gruppe von Sensoren bildet eine Reihe. Reihen werden ebenfalls durch eine
Nummer gekennzeichnet.

~|~lwﬂallﬂl|~ollwl\;§7£ﬁ> —

LINE 1 1= LINEZ
%

LINEZ

. ' . ] s ~

._ ]
m Ll L] L] LINES * L} Ll L > L]

LINE 6

'y

Fahrspur (Lane): Jede Gruppe aus mehreren Reihen bildet eine Fahrspur. Auch die Fahrspuren im
Projekt werden mit einer eindeutigen ldentifikationsnummer (Specific Identification Number, SIN)
markiert.

FhlelleplelelEeiREEREE A
LANE1
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GemaR der oben erlauterten Gruppierung wird jeder Sensor durch seine Position innerhalb einer Reihe
eindeutig identifiziert: Die Parkhausadresse besteht aus drei Zahlen, die jeweils durch einen Punkt
voneinander getrennt sind. Sie ahnelt der SIN-Nummer und gibt die Fahrspur, die Reihe und die
Position des Sensors an.

Adresse Sensor A: 1.1.1 (Fahrspur.Reihe.Position)
Adresse Sensor B: 1.1.17

Adresse Sensor C: 1.2.11

Adresse Sensor D: 2.6.1

Lane:1 Lane:1 Lane:1 c
Line:1 Line:1 Line:2

|_ Position:1 Position:17 Position:11
ﬁww'.hmmr I I DA i i i

Lane:2
Line:6
Position:1

Ll L L N""d"r" L) Ll ¥ L] 'O
+ N9 «wye 2w @FF L L v+ N o) WVeo o fF
TS i e sl ¥ P b Sl Y s s LS s I T A T T B I A
e (Y iITEYV (Y VRS N |TEY | ¥ S| Iy -~ SN[ R EY Y I BETY Y8
. . Q . L] L] L
TLE TS0ty m g me 0ay A |LI%ie|dls
e || (€ L | | €l | e Q|| |00 e
il el ivie il virmivlsls NN | PRy e
o [}
<~ d® ¢+ ne a0 238 g eE 2PN xag
0 |0 PO Ll | e 0] 09 g (01 |80 |9 LR I T R B B B
] w9 aad A Agd & B ool 231 g 234 g d GBS A dla d ool
' LI 80 ] ] | ] " L] ¢ ] o ] ]
4858 d35"3 983 9wa"s 9532t 2fezol, .ty netoy <
WYY Oy y YO 9 W @YY o Ywww @YY WYY YUY Y ygyuwuyw vywu wudadauvw guyvuw
o N oo ag®N N v addgd a dged ol dg A N AN addd AN
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4 Neues Projekt erstellen

Ein Parkhaus kann bis zu zehn Konfigurationen fur bis zu zehn SBP2WEB24 enthalten, die wie unten
abgebildet alle mit einem SBP2CPY24 kommunizieren.

Der SBP2CPY24 enthélt den Parkhausserver, der bei kleinen Installationen im SBP2WEB24 integriert
werden kann.

SBPZCPY24

& A &
= =y P
SBP2WEB24 n°1 SBP2WEB24n°2 SBP2WEB24 n°10
Configuration n°1 Configuration n°2 Configuration n°10

Wenn das Tool gestartet oder durch Anklicken des Symbols New Project (Neues Projekt) ein neues
Projekt erstellt wird, wird standardmaRig eine Konfiguration hinzugefiigt.

Wahlen Sie im neuen Projekt aus, wo sich der Parkhausserver befindet: Wenn es nur einen
SBP2WEB?24 gibt, kann der Parkhausserver in diesem integriert werden. Handelt es sich dagegen um
ein Projekt mit Mehrfachkonfiguration, so wird ein SBP2CPY24 bendtigt. Klicken Sie im Menu Program
setup (Programmeinrichtung) auf Car Park project settings (Parkhausprojekt-Einstellungen), und klicken
Sie im neuen Fenster auf CPY server (CPY-Server):

Handbuch SBP-Tool
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Modbus  Database  Help

Setup car park project Edit car park project settings

B | Wizard steps - CPY server
CPY server |

The CPY server is integrated into the SEPZWEE24 | GG,

Configurations/controllers list

Sensor colour settings A SBP2CPY24 server is used

Durch Klick auf das Symbol Project configurations (Projektkonfigurationen) wird die Liste der
Konfigurationen angezeigt:

Views  Reports

% Configuration 1
% Configuration 2

L%

Klicken Sie auf Configuration/Controller list (Konfigurations-/Controller-Liste), um dem Projekt eine neue
Konfiguration fir den jeweiligen SBP2WEB24 hinzuzufugen.

Handbuch SBP-Tool
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% Configuration 1
@ Configuration 2

E Configuration/controller list

Carpark locator manager

SBP2CPY24

Configuration 1

Project namsg
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Alternativ kbnnen Sie die Liste im Fenster Car Park project settings abrufen:

Modbus  Database  Help

o - Setup car park project  Edit car park project settings
-
I a¥ Configurations/controllers list
Wizard steps Project name MAC address IP address Compiled
CPY server
i . SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.69
Configurations/controllers list
Sensor colour settings Configuration 1 Floo1 00:19:EE10:1E:06 192.168.2.169
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67
=
(Fpda] | e
‘ J | ’ —
———— ————

Es wird ein Fenster mit der Liste der Konfigurationen und dem jeweils zugeordneten SBP2WEB24
angezeigt. Das erste Element der Liste ist der SBP2CPY24-Server.

Carpark locator manager

Project name

MAC address IP address

Compiled

I SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6A 192.168.2.69
| Configuration 1 Floo1 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.169 E]
| Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67 E]

Durch Anklicken der Schaltflache Add (Hinzufligen) wird eine neue Reihe fir eine neue Konfiguration
hinzugefugt.

Neue Konfigurationen kénnen dem Projekt jederzeit hinzugefugt werden.
Die griine Markierung zeigt an, welche Konfiguration des Projekts gegenwartig gedffnet ist.

Handbuch SBP-Tool 15
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Wenn Sie eine Konfiguration im Projekt zurlicksetzen moéchten, wahlen Sie die Konfiguration in der
Liste aus, und klicken Sie dann auf Reset present configuration (Vorhandene Konfiguration
zuriicksetzen). Dadurch werden séamtliche Standorte, Module und Funktionen geldscht.

)\ & HiIE M e

Wenn Sie eine Konfiguration entfernen mochten, wéhlen Sie diese wie unten abgebildet aus, und
klicken Sie auf Remove (Léschen):

:;E 4 Setup car park project Edit car park project settings
& _h
-
Ya? Configurations/controllers list
WizardSteps Froje ame . ddre P addre ompiled
LCPY server
y ; SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F:6A 192.168.2.69
Configurations/controllers list
Sensor colour settings Configuration 1 Floo1 00:19:EE:10:1E:06 192.168.2.169
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B 192.168.2.67 E]
i ’ IE_ b
L o) |8 J
L J L |

Beachten Sie, dass die gegenwartig gedffnete Konfiguration nicht geléscht werden kann.

Nachdem die Struktur des Projekts mit den benétigten Konfigurationen, SBP2WEB?24s und dem CPY
festgelegt wurde, muss der Konfigurationsbaum erzeugt werden.

Der Konfigurationsbaum kann auf verschiedene Arten generiert werden.
1) Mithilfe des Menus Add im Hauptmeni oder durch Rechtsklick im Fenster Locations

P

@ [ Root
oo sadlecsion

N EEER =R N

File  Views Reports

Wizard...
=ne Add location tlocation
an
8

Wizard steps Location name | Lane 1,2

Location

3 : H
Handbuch SBP-Tool ocation family IE tene




CARLO GAVAZZI w

Auvtomation Components v

2) Ein schnellerer Weg zur Erzeugung des Standortbaums fiihrt Giber das Fenster Discovery
manager (Suchmanager):

a) Stellen Sie die Verbindung zum Controller her.

| 192.168.4.83 |

b) Starten Sie die Erkennung der Dupline-Module.

Program setup  Modbus  Database

c) Das Fenster Discovery manager wird angezeigt.

-] i SBP2ZMCG324 020.244.006
{18 [ sepsuslas (21060015 | 000
) & [E] nero
;1000 rev. 14

a @ Line 1,1

[ x2 sepsusL Rete 1 021.060015

[ k1 58P2MCG324  Rete 1

K10.. |021.060.028 | 00, [rev. 1 [} ke sBpsusL ete 1 021.060026
002.247.086 0/
| | [ x6 sepsusL: Rete 1 021060034

————t [BBf k10 8PsUS Rete 1 021.060.028
il sepamceazs 020.244.000

o
o i sHemcezs o1 001001 I |53 k12 5BPSUS Rete 1 002.112.079
[+ ]

il sHamce24 001.047.121 . Line 1.2

Q Line 1.3

Nach einem Klick auf die Schaltflache Scan networks (Netzwerke scannen) werden auf der linken Seite
des Fensters (rot umrandet) sdmtliche Module angezeigt, die am Bus angeschlossen sind.

Beim Anklicken der Schaltflache Quick scan (Schnellscan) werden nur die Module der
Konfiguration aufgelistet, die in den SBP2WEB geschrieben wurde. Im Unterschied dazu werden
beim Klick auf die Schaltflache Scan networks alle Module aufgelistet, die mit dem Controller
verbunden sind.

Auf der rechten Seite wird der Standortbaum angezeigt. Es werden lediglich drei Schaltflachen bendttigt,
um diesen Baum zu erzeugen:
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Fugt einen Standort des Typs Lane (Fahrspur) hinzu. Die Schaltflache wird aktiviert, wenn

Standorte wie die Wurzel, Etagen usw. ausgewahlt werden. Das Hinzufligen von Fahrspuren

ist nicht mdglich, wenn es sich beim gegenwartig ausgewahlten Standort um eine Fahrspur
oder eine Reihe handelt.

Fugt einen Standort des Typs Line (Reihe) hinzu. Die Schaltflache wird nur aktiviert, wenn ein

T Standort des Typs Fahrspur ausgewahlt wurde, da es sich bei einer Reihe um eine Gruppe von
Stellplatzen (Parkpléatzen) in einer Fahrspur handelt.

N5 . . . .

N ) Startet/stoppt die automatische Adressierung der Reihe.

\) Startet/stoppt die intelligente Fahrspur-Reihe-Position-Adressierung.

Setzt die Parkhausadressen aller Sensoren zurtick.

@ Stoppt samtliche laufende Aktivitaten wie die Netzwerkerkennung oder die automatische
- Adressierung.

~=nt | Fugt einen beliebigen Standorttyp hinzu. Diese Schaltflache ist deaktiviert, wenn eine Fahrspur
"3 | als Standort ausgewahlt ist.

;f, e Mithilfe der Papierkorb-Schaltflache kénnen Standorte mitsamt allen zugehoérigen Objekten
H!Zj geldscht werden.

Nachdem der Standortbaum erzeugt wurde, kdnnen Sie mit dem Hinzufugen der Module beginnen.
Dies kann auf zwei Arten erfolgen: durch eine automatische Uberpriifung des Netzwerks, die im
Fenster Discovery manager (Suchmanager) gestartet wurde, oder im manuellen Modus.

Handbuch SBP-Tool
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4.1 Sensoren automatisch finden und adressieren — Controller ist mit den
Modulen verbunden

Klicken Sie im Fenster Discovery manager (Suchmanager) auf Scan networks (Netzwerke scannen):
samtliche am Bus angeschlossenen Module werden angezeigt.

Discovery manager

| Find text ' [¥] Show locations V] Show modules
Part number .. Firmw; s 5 Rook 0,00
8 ] sBP2McG324 K1 S... 020.244.006 rev. 2. =
E [ 3] k158P2MCG324  Net1 020.244.006 B
£ sepsusLis K10.. 021060015 000 rev. 1| =
@ none 021, 5000 1 8 [ ume 10 00
7 sBpsusL K25.. 021060026 000 rev. 1| e une 11 T
0 sepsusias K4S 021060034 000 rev. 1 1 e tine 12 120 @
7 sepsusLso K65.. 021060028 000 rev. 11 5 Line 13 130 @
7 sBpsusLas 002.247.086 0,00 rev. 11 =
8 [[Eltone20 200 |G|
7 seesusLas K85.. 002112079 000 rev. 11 =] I
= Line 2.4 240
= <
o i ssrzmcesza 020.244.000 rev. 2.
il sH2mca24 001.001.001 rev. 2.
il sH2mce24 001.047.121 rev. 2. @

Found items: Submasters 4, Modules 17

Nachdem die Module erkannt wurden, missen sie an den Standorten platziert und mit
Parkhausadressen versehen werden.

Handbuch SBP-Tool
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4.2 Erkannte Module manuell platzieren

Es gibt eine wichtige Regel beim Platzieren der Module: Der Sensor SPBSUxxx kann nur an einem
Standort des Typs Line (Reihe) platziert werden, und an Standorten des Typs Line kénnen
ausschlieBlich SBPSUxxx-Sensoren platziert werden. Fur die anderen Module und Standorte bestehen
keinerlei Beschréankungen.

Die Module kénnen folgendermaf3en an den Standorten platziert werden:

1) Durch Auswahl der Standorte und anschliel3enden @ Klick auf das Symbol.
Dieses Symbol wird aktiviert, wenn der Typ des Moduls am ausgewdahlten
Standort zulassig ist.

2) Die Module kénnen per Ziehen und Ablegen zum gewiinschten Standort beférdert werden. Fir
die Funktion ,Ziehen und Ablegen® gilt ebenfalls die oben beschriebene Regel.

Wenn die Module manuell platziert werden, missen auch die Parkhausadressen manuell eingegeben
werden, wobei die Adresse der Fahrspur und der Reihe sowie die Position des Sensors in der Reihe
berlcksichtigt werden mussen.

Klicken Sie im Standortbaum auf das Symbol des gewiinschten Moduls:

Find text Show locations [v/| Show modules
=] Root 0,00
| 7| k1 sBP2MCG324  Net 1 020.244.006
8 5] ene 10 1,00

¥ =] Line 1.1 1.1.0
€53 |10 SBPSUS Net 1 021.060.015 112

Der Assistent fur das Modul wird gedffnet.

Geben Sie im Feld Properties (Eigenschaften) die Nummer der Fahrspur und der Reihe, zu der das
Modul gehort, sowie die Position des Moduls in der Reihe an.

_Bx
Scan networks | [ Quick scan | [ Add missing modules | | Fing text Find text [v/] Show locations [+/] Show modules
¥
& 59 root 000
| ]| k1sBP2MCG324  Net1 020.244.006 I_I
8 5|10 100 ‘il
8 [ Line 11 110 ‘_I
[E ks sepsusL Net1 002247086 1.1
== &
" €] k2 SBPSUSL: Net 1 021.060.015 112 m
113
i el
Edit module |, = 114
= @
=y Properties 115
Wizard steps Name | K2 SBPSUSL1S 116 |
Input signsl= sn: | o1 oso| 015 [subnet 17
Output signals [properte] info |
i el g 'g -
Dagrostc s grele Lane, Line, Position 1
Properties
type  [Lane [=]
(+) Advanced
Bay width Wide [~]
4
Found items: Subs
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4.3 Module automatisch platzieren

Es gibt zwei Méglichkeiten, Module in den Reihen zu platzieren:
1) Reihe fir Reihe einzeln, d. h. Einzelreihen-Adressierung
2) mehrere Reihen auf einmal, d. h. Mehrfach-Reihen-Adressierung

4.3.1 Einzelreihen-Adressierung

Diese Art der Adressierung ist nur verfligbar, wenn ein Standort des Typs Line ausgewahlt wurde.
Mithilfe der automatischen Adressierung kénnen die Sensoren durch einen simplen Tastendruck am
Sensor in der ausgewahlten Reihe platziert werden: die Parkhausadresse wird automatisch festgelegt.
Bei dieser Vorgehensweise kénnen nur Sensoren adressiert werden, die in der ausgewahlten Reihe
prasent sind.

Fuhren Sie folgende Schritte aus:
1) Starten Sie die Modulerkennung.

N Find text

Name SIN Lane, Line, P... |

N @ 73] SBP2MCG324  K15.. 020244006

@ i sepzmcG324 020.244.000
@ I SH2MCG24 001.001.001
7 sH2McG24 001.047.121

2) Fugen Sie einem beliebigen Standort mit Ausnahme des Typs Line den Dreileiter-Dupline-
Generator hinzu.

8 8 root
& [ e
5] Line 1
» 5 Line 2
\ |j| K7 SBP2MCG32 Rete 1 020.244.006
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3)

4)

5)

Wabhlen Sie die Reihe aus, in der sich der Sensor befindet, und klicken Sie auf das rot
umrandete Symbol, um die automatische Adressierung zu starten.

| Find text  [V] Show locations [] Show modules
& P root 0,00

| 71| K15BP2MCG324  Net 1 020.244.006
8 [ Lane 10 1,00

\ F@ Line 1,1 1.1.0 I
[ Line 1.2 1.20

An allen Sensoren, die noch nicht Giber eine Adresse verfiigen, beginnt die gelbe LED zu
blinken.

Begeben Sie sich zu der Reihe, deren Sensoren adressiert werden sollen, und driicken Sie
nacheinander die Taste an den Sensoren. Die Parkhausadressen werden automatisch
zugewiesen, und die Sensoren werden im Standortbaum an der richtigen Stelle angezeigt.

| Find text | ] Show locations [7] Show modules
v 8 P2 Root 000 |
I | 7| k1 5BP2MCG324  Net1 020.244.006
& [Elune10 1,00
=] @ Line 1,1 1,10
| k8 sEPSUSL Net 1 002.247.086 111
| — )
N |3 k2 5BPSUSL Net 1 021.060.015 11,2 @
| k6 SEPILED Net 1 021.060.024 13|57

Wie am rot umrandeten Bereich erkennbar ist, werden die Sensoren unmittelbar nach
Betéatigung der Taste von der linken Seite des Fensters auf die rechte Seite verschoben, und
neben der SIN-Nummer wird die Parkhausadresse angezeigt.

Nachdem alle zur Reihe gehdrenden Sensoren adressiert wurden, klicken Sie erneut %
auf das Symbol, um den Vorgang abzuschliel3en.
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4.3.2 Mehrfach-Reihen-Adressierung

Bei dieser Vorgehensweise kdnnen Sie die nacheinander die Sensoren mehrerer Reihen adressieren,
ohne fir jede dieser Reihen den oben beschriebenen Vorgang ausfuhren zu mussen.

Sie mussen lediglich die Mehrfach-Reihen-Adressierung einmal starten und den gesamten
Parkplatzbereich ablaufen, wobei Sie in der Reihenfolge der Reihen, die mithilfe des Software-Tools
festgelegt wurde, die Tasten der Sensoren betatigen.

Fuhren Sie folgende Schritte aus:
1) und 2) wie unter Einzelreihen-Adressierung beschrieben

3) Wahlen Sie einen beliebigen Standort, und klicken Sie auf das rot umrandete Symbol:

Find text Show locations [/] Show modules

] Root 000 A

=

K1 SBPZMCG324 Rete 1 000.000.000

T
2
B §& | Lane 2,00
_ ]
@ Line 2.2.0 -

8 §E] Lane 3.00
|
\©

Das folgende Fenster wird angezeigt. Wahlen Sie die Reihen fiir die Programmierung aus,
indem Sie die grin umrandeten Kontrollkéstchen aktivieren.

Smart Lane-Line-Position addressing

[Name

B <==Line 1.1
) ====Line 1.2
[ ===Line 1.3

Im rot umrandeten Feld muss die Anzahl der Sensoren in jeder Reihe angepasst werden.
Dadurch erféhrt das System, wann eine Reihe abgeschlossen ist und zur nachsten Reihe
umgeschaltet werden muss.

Im violett umrandeten Feld muss die Verzégerung zwischen der Adressierung zweier Reihen
festgelegt werden. Diese Verzdgerung gibt dem Installateur die Zeit, von einer Reihe zur
nachsten zu laufen. Die Verzdgerung kann auch auf 0 gesetzt werden.

Nachdem Sie alle Einstellungen festgelegt haben, klicken Sie auf Confirm (Bestatigen), um die
Adressierung zu starten: Alle Sensoren beginnen zu blinken.

4) Begeben Sie sich zu den Reihen, die Sie adressieren mochten, und driicken Sie die Taste an
den Sensoren. Die Sensoren werden in der Reihenfolge der Aktivierung und gemalR der
festgelegten Sensoranzahl der Reihe (Number of modules) den Reihen hinzugefligt. Warten
Sie nach der Programmierung eines Sensors, bis er zu blinken aufgehért hat, bevor Sie
die Taste des nachsten Sensors dricken.

Handbuch SBP-Tool



1 GemalR den Einstellungen in der obigen Abbildung befinden sich die beiden Sensoren, deren Tasten
zuerst gedrlickt werden mussen, in Reihe 1.1.

2 Die Sensoren héren fur einen Zeitraum von 10 Sekunden auf zu blinken.

3 Die automatische Adressierung wird erneut aktiviert (die Sensoren beginnen wieder zu blinken), und
die beiden als Néchstes aktivierten Sensoren werden in Reihe 1.2 platziert.

4 Es gibt erneut eine Pause von 10 Sekunden, wéhrend derer die Sensoren zu blinken aufhéren.

5 Die automatische Adressierung wird wiederum aktiviert (die Sensoren beginnen wieder zu blinken),
und der als Néchstes aktivierte Sensor wird in Reihe 1.3 platziert.

6 Nach einer erneuten Verzégerung von 10 Sekunden ist der Vorgang der intelligenten Adressierung
abgeschlossen.

5) Der Baum der Installation wird wie in der Abbildung unten dargestellt vervollstandigt.

[ Sean networks | [ Quickscan | [ Add missing modules | Fird text Find text [/] Show locations ] Show modules
Part number Name SIN Lane, Line, P... Firmw; ) B b= Root 0.00 "? -.|
ve & seramce3za — :
= | 5]/ k1 5BP2MCGE324  Net1 020.244.006
|ﬁ I H —~
& [E|Lnet0 100
[55 0,00 ‘ |
£ sBPSUSCNT 021060.030 | 0,00 rev. 11 & [ Line 1.1 110 |f |
L 122 |oog |74 ks sBpsUS Net 1 021060028 111
g2 131 g [ k10 sBPSUS Net 1 021060015 112 @
-] 111
“ = 8 e 12 120 |8
2 sepiLeD 021.060.024 | 0,00 rev. 11 — e
€ k19 SBPSUS Net 1 002.112.079 121 :
2% sepsusLas 002.247.086 0,00 rev. 11 o
| ] 121 fiod | |5 k21 SBPSUS Net 1 021.060.026 122
i sePzmce3ze 020.244.000 rev. 2. e [ tne13 130 |
= —
B SH2MCG24 001.001.001 rev. 24 | k23 sBPSUS Net1 021.060.034 131
= b
il sHzmcG24 001.047.121 2. =
e & [E] Lane 20 200
] Line 24 240

Der erste Sensor, dessen Taste betatigt wurde, ist der Sensor mit der SIN-Nummer 021.060.028, der in
Reihe 1 der Fahrspur 1 platziert wurde. Daher lautet seine Parkhausadresse 1.1.1.

Der zweite Sensor ist der Sensor mit der SIN-Nummer 021.060.015, und er befindet sich ebenfalls in
Reihe 1 der Fahrspur 1. Seine Parkhausadresse lautet somit 1.1.2.

An diesem Punkt wechselt das System automatisch zu Reihe 2, da der Benutzer festgelegt hat, dass in
Reihe 1 zwei Sensoren zu platzieren sind.

Der Sensor, dessen Taste als Drittes betatigt wurde, tragt die SIN 002.112.079 und wurde in Reihe 2
der Fahrspur 1 platziert. Er erhélt die Parkhausadresse 1.2.1.

Der vierte Sensor besitzt die SIN 021.060.026 und befindet sich in Reihe 2 der Fahrspur 1. Ihm wird die
Parkhausadresse 1.2.2 zugewiesen.

Nun wechselt das System automatisch zu Reihe 3, da dem System mitgeteilt wurde, dass in Reihe 2
zwei Sensoren platziert werden mussen.

Der Sensor, dessen Taste als Funftes betéatigt wurde, tragt die SIN 021.060.034 und wurde in Reihe 3
der Fahrspur 1 platziert. Seine Parkhausadresse lautet daher 1.3.1.

An dieser Stelle beendet das System automatisch den Vorgang.
Sobald die Taste gedriickt wurde, wird das entsprechende Modul im Fenster links heligrau (),0.0

dargestellt, und der einzige Vorgang, der noch ausgefiihrt werden kann, ist das Ricksetzen
der Parkhausadresse mittels

Handbuch SBP-Tool
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4.4 Module manuell hinzufigen — Controller ist nicht verbunden

Wenn die Konfiguration im Offline-Betrieb erstellt werden muss (ohne Verbindung zu einem
SBP2WEB24 oder einem Dupline-Netzwerk), kénnen die Module manuell hinzugefligt und adressiert

werden.
Dazu missen beim Erstellen des Projekts folgende Schritte ausgefiihrt werden:
1) Erstellen Sie den Standortbaum, indem Sie auf Add Location (Standort hinzuftigen) klicken.

2) Fugen Sie den Dreileiter-Master-Kanalgenerator SBP2WEB24 hinzu.

Master generator Smart-Cupline

Master generator wireless 100m

Master generator wireless 700m

Master Generator carpark

3) Fugen Sie die Sensoren der jeweiligen Reihe (Line) hinzu: Wahlen Sie die Reihe aus, und
klicken Sie auf Module (Modul). Wahlen Sie den Sensor aus, und klicken Sie auf Confirm

(Bestatigen).

" Programsetup  Modbus  Database  Help

o) ) e [

ions
Add module (N |
Module "/
B ) 5 Root
Select module
89 [E | Lane
l:‘ Wizard steps Search
Tl
IKZI Line ) Select module Groups Modules Description
— - Carpark SEPILED
oeod 1 put sig
o ine Mostra tutto SBPSUSCNT
. Output signals
| 3 | k1 sBP2M SePsusL
- Diagnostic signals SEPSUSLTS
8@ [E]Lre . SBPSUSL30
—_——————————— SBPSUSLAS
] Line | (%) Advanced
¥} Line
Part number
| 51| ssezmcasza
w< || e E | confim

An Standorten des Typs Line kénnen ausschlief3lich die Sensoren SBPSUSLXxx platziert werden.
Ebenso kénnen Sensoren SBPSUSLxx ausschlief3lich an Standorten des Typs Line platziert werden.
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4) Nachdem die Module dem Projekt hinzugefiigt wurden, kann die Adressierung manuell
vorgenommen werden. Sie kann jedoch auch zu einem spéateren Zeitpunkt automatisch
vorgenommen werden, wenn eine Verbindung zum Dupline-Netzwerk mdglich ist.

Es wird dringend empfohlen, die Adressierung automatisch auszufuhren, um den
Installationsvorgang zu beschleunigen und die Gefahr von Fehlern zu reduzieren.
Wenn dies nicht mdglich ist, kann die Adresse der Form Fahrspur.Reihe.Position mithilfe des
Assistenten des jeweiligen Moduls manuell angepasst werden.

oy

Wizard steps
Input signals
Output signals

Diagnostic signals

Properties
® Adwvanced

Handbuch SBP-Tool

Edit module

Module

MName | K8 SBPSUSL45

Properties

<l

SIN: [

247”

025 |Subnet

Properties| Info

Lane, Line, Position I
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5 Sensor kalibrieren

Nachdem der Sensor Uber dem Stellplatz montiert wurde, muss er kalibriert werden, damit er zwischen
einem freien und einem belegten Parkplatz (Stellplatz) unterscheiden kann.

Die Kalibrierung muss ohne die Anwesenheit eines Fahrzeugs ausgefihrt werden, damit der Abstand
vom Sensor zum Boden in unversperrter Luftlinie in den Sensor programmiert werden kann. Anhang
dieses programmierten Abstands erkennt der Sensor anschlie3end, ob der Stellplatz belegt ist oder
nicht (siehe Carlo Gavazzi CP3 — Handbuch und Installationsanleitung).

Die Kalibrierung muss ausgefuhrt werden, nachdem die Konfiguration in den SBP2WEB24-
Controller geschrieben wurde. Der Parkplatz muss dazu leer sein.

Klicken Sie zum Starten des Kalibrierungsvorgangs auf das rot umrandete Symbol, hachdem das SB-
Tool die Verbindung zum Controller hergestellt hat:

Program setup Modbus Database

Das folgende Fenster wird angezeigt:

Diagnostic of the sensor

Start calibration
Lane, Line,... Mode Distance
Manual mode

B @ ® Linet E .

[ © K5 SEPSI 021114201 1.1 Over th N ﬂ Enable push-button for calibration |x Send command

- AN r the car

[ © Kk45BPSI 021114061 1,13 Over the car 192 Manually set distance to floor 2 E Send command

|
B8 & ) Line2

[7) © K6 SBPSI 002.247.015  1,1,2 Lane 225

[ & K73BPSI002247.027 1,21 Lane 225

[] & K8SBPSI 002.247.025 123 Lane 225

e Sensoren im Zustand besetzt sind rot markiert.

e Sensoren, die einem Sensor im Zustand besetzt benachbart sind, werden gelb dargestellt, da
sie mdglicherweise durch das Fahrzeug auf dem benachbarten Parkplatz beeinflusst werden.

e Sensoren im Zustand frei sind weil3 markiert.

Fur jeden Sensor werden Typ und Abstand angezeigt.
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5.1 Schritt 1;: Module auswéhlen

So wahlen Sie die Module aus:

a. Klicken Sie auf Select all (Alle auswahlen), um alle Sensoren zu kalibrieren.

Diagnostic of the sensar

Modules

Distance

[ @ kssepst021.114.201 1,11 Over the car

[ © K45BPSI021.114.061 1,13 ‘Over the car

b. Uberprifen Sie nacheinander alle Sensoren.

Diagnostic of the sensor

Modules

(+)
Lane, Line....  Mode Distance K mask
I B [ ® Line1 r
: ] @ k53BPSI 021114201 1,11 Over the car 2 | |
I D 0 K4ASBPSL 021114061 113 Ower the car 192
I [ © K35BPSIL021.114.185 1,22 Over the car 1.88

Diagnostic of the sensar

Modules

& @ K5 SBPsi 021114201 1,11

[[] © K45BPSL 021114061 1,13

Es wird dringend empfohlen, hochstens 20 Sensoren zur selben Zeit zu kalibrieren.
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5.2 Schritt 2: Abstand zum Boden und Art der Befestigung schreiben

5.2.1 So schreiben Sie verschiedene Einstellungen in die einzelnen Sensoren

1) Wahlen Sie fir jeden Sensor die Art der Befestigung aus: Lane (Fahrspur), wenn der Sensor in
der Fahrspur montiert ist, oder Above the car (Uber dem Fahrzeug), wenn er oberhalb des
Parkplatzes angebracht ist.

Diagnostic of the sensor

Calibration
ic mode
[ - J
[ J
Lane, Line, .. Distance
Manual mode
B (@ [ Line1 [‘I o
. Enable push-button for calibration ‘ | [ Send command |
™ ©K5SBPSUSLAS 021114201 1,11 Lsne [ 225 F !
V) © K4SBPSUSLAS 021114061 113 [ ] 225 Manually set distance to floor Send command
Over the car
@ ©K3SBPSUSLA5 021114195 122 Tane 225 |Fmdmr
B @ [ Line 2
[ ©K6SBPSUSLAS 002247015 11,2 Lane 225
[ © K7 SBPSUSLAS  002247.027 12,1 Lane 225
v

Legen Sie in der Spalte Distance (Abstand) fiur alle ausgewéhlten Sensoren den Abstand zum
Boden fest, und klicken Sie dann auf Write data (Daten schreiben).

Diagnostic of the sensar

Calibration

Lane, Line,..
Manual mode

Enable push-button for calibration ‘x‘ ["Send command |
Manuall setdistance tafloor | 2 [B) | Send command

[ Find text

) © K55BPSUSLe 021114201 1,11

[ © k4 SBPSUSL: 021114061 1,13 Lane

[V © K3SBPSUSL¢ 021.114.195 1,22
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5.2.2 Gleichen Abstand und gleiche Art der Befestigung in ausgewahlte Sensoren schreiben

a) Offnen Sie die Multiediting-Sitzung (Mehrfachbearbeitung) am unteren Rand des Fensters.

Diagnostic of the sensor

Modules

[ @ K55BPSUSLAS  021.114.201 Over the car

V) @ K4 SBPSUSLAS  021.114.061 Over the car

] @ K3SBPSUSL45  021.114.195 Over the car

[) © K6SBPSUSLA5  002.247.015 1,
[7) © K7 SBPSUSL45  002.247.027

[) © K8 SBPSUSLA5  002.247.025

I¥] 4 K4 SBPSUSL45  021.114061 1,13 Over the car 233

b) Wahlen Sie die Teilenummer
. der Sensoren aus.

SBPSUSCNT -S BPSUSLxx

Name Mode Distance

-
-
[ applytoan |

c) Wabhlen Sie die Art der Befestigung und
den Abstand aus.

d) Wenn Sie nur die Art der Befestigung in die ausgewéhlten
Sensoren schreiben méchten, klicken Sie auf die Schaltflache Apply

Name Mode Distance (Ubernehmen) unter dem Feld Mode (Modus).
Apply to colum E

Handbuch SBP-Tool



L GAVAZZI 4

Wenn Sie nur den Abstand in die ausgewahlten Sensoren schreiben
mdochten, klicken Sie auf die Schaltflache Apply (Ubernehmen) unter
Name Mode Distance dem Feld Distance (Abstand).

Apply to column E als

Selected modules: 3

e) Wenn Sie sowohl Abstand als auch Entfernung schreiben
Name Mode Distance mdochten, klicken Sie auf Apply to all (Fur alle ibernehmen).

- mum

Selected modules: 3

Nachdem die Sensoren kalibriert wurden, kann der Abstand durch einen Klick auf Update sensor data
(Sensordaten aktualisieren) ausgelesen werden.

Diagnoshc of the sensor

Wenn die Einstellungen im Tool und auf dem Sensor konsistent sind, wird neben der Teilenummer des
Sensors ein griiner Punkt angezeigt, andernfalls ist der Punkt rot.

Daten mussen synchronisiert werden.

B (¥ [# Line1

b V] @ K5SBPSUSL4S 021114201 1,11

[V] @ K4SBPSUSL4S 021114061 1,13

r iy

Daten sind synchron.
B [ [# Line2 y
[V/] ® K6 SBPSUSL: 002.247.015 11,2

/] @ K7 SEPSUSL: 002.247.027 1,21

[] © K8 SBPSUSL: 002.247.025 1,23
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5.3 Schritt 3: Sensoren kalibrieren

Es gibt zwei Moglichkeiten zur Kalibrierung der Sensoren: die Ausfiihrung der Kalibrierungsbefehle aus
der Ferne mithilfe des Tools und die lokale Ausfiihrung mithilfe der Taste am Sensor.

5.3.1 Fernkalibrierung

Nachdem der Abstand geschrieben wurde, klicken Sie auf Start calibration (Kalibrierung
starten). Es wird ein Fenster angezeigt, in dem Sie die Sensoren fur die Kalibrierung auswahlen
koénnen.

Diagnostic of the sensar

'8 @ Linet E

Enable push-button for calibration ‘ | Send command |
@ © K5 SBPSUSL: 021.114.201  1,1,1 Lane 233 [I P ‘!
@) © ka4 SBPSUSLL 021114061 113 Lene 233 Manually set distance to floor Send command
K3 SBPSUSL: 021.114.195 122 Lad 233
@go 2' e Find text
B [ @ Line2

| Some bays are occupied

Calibrate only empty bays

Calibrate empy and adjoining bays
Calibrate all

Calibrate only empty bays (Nur leere Stellplatze kalibrieren): Wenn diese Option ausgewahlt wird,
kalibriert das System nur die freien Stellplatze.

Calibrate empty and adjoining bays (Freie und benachbarte Stellplatze kalibrieren): Bei Auswabhl
dieser Option kalibriert das System die freien Stellplatze und die gelb markierten Sensoren
(gelb markierte Sensoren grenzen direkt an Sensoren im Zustand besetzt an).

Calibrate all (Alle kalibrieren): Wenn diese Option ausgewahlt wird, kalibriert das System alle
Sensoren.

Klicken Sie auf Confirm (Bestétigen), wenn Sie lhre Auswahl getroffen haben. Fir die ausgewahlten
Sensoren wird ein automatischer Vorgang gestartet, und der Abstand in Luftlinie wird im Sensor
gespeichert, ohne dass weitere Aktionen erforderlich sind.
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5.3.2 Kalibrierung vor Ort

a) Aktivieren Sie die Taste am Sensor, und klicken Sie auf Send command (Befehl senden).

Calibration

Automatic mode

-

Manual mode

Enable push-button for calibration |¢| @

Manually set distance to floor 2.04 Send command

b) Starten Sie die Kalibrierung, indem Sie sich von Sensor zu Sensor begeben und die Tasten
driicken: Die gelbe LED blinkt schnell.

c) Es wird empfohlen, die Taster zu deaktivieren, nachdem der Kalibrierungsvorgang
abgeschlossen wurde, damit sie nicht von unbefugten Personen betétigt werden kénnen.

Bei Auswahl der Einstellung Above the car (Uber dem Fahrzeug) kann der Abstand zum Boden
durch den Kalibrierungsvorgang tberschrieben werden.
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Falls bei der Kalibrierung Fehler auftreten, werden diese rechts unten im Kalibrierungsfenster und durch
ein Symbol neben dem Sensornamen im linken Teil des Fensters angezeigt.

Diagnostic of the sensor

Options L]

Calibration

Automatic mode

f |
| Start calibration |

Manual mode
Enable push-button for calibration ® [ Send commana |
Manually set distance to flaor 048

Find text
1
| ‘DGEZ-’I?OSS K3 S8PSUSLAS 12 (Rl |
; 1

Sie kdnnen auch nur die Sensoren erneut kalibrieren, bei denen die Kalibrierung fehlgeschlagen ist:
Wabhlen Sie im Feld Manually set distance to floor (Abstand zum Boden manuell festlegen) den Abstand
zum Boden aus, und klicken Sie auf Send command (Befehl senden).

Klicken Sie auf Update diagnostic (Diagnose aktualisieren), um den Status der Sensoren zu
aktualisieren: Die Software liest den Diagnosestatus der ausgewahlten Module.

Folgende Fehler kénnen vom System erkannt werden;

Symbol

Quickinfo

Beschreibung

,Calibration error*
(Kalibrierungsfehler)

Es wurde keine Reflexion vom Boden empfangen. Der
Montageabstand muss manuell festgelegt werden.

,Cross talk error” (Fehler durch
Ubersprechen)

Es wurden Signale anderer Sensoren empfangen.

»Faulty sensor element”
(Beschadigtes Sensorelement)

Der Ultraschallsensor ist beschédigt oder tberdeckt.

»Faulty pushbutton”
(Beschddigter Taster)

Die Taste am Sensor ist sténdig aktiv.

»Faulty base holder”
(Beschadigte Grundhalterung)

Die Grundhalterung des Sensors ist beschéadigt.

,Dupline voltage drop”
(Dupline-Spannungsabfall)

Die Dupline-Leitung ist zu lang oder der Stromverbrauch
ist zu hoch, sodass es zu einem Spannungsabfall kommt.

BPDFO=H

»,Power voltage drop error”
(Abfall der Betriebsspannung)

Spannungsabfall auf drittem Dupline-Leiter
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6 Farben der LED im Sensor SBPUSLxx festlegen

Die Sensoren SBPUSLxx sind mit einer RGB-LED ausgestattet, deren verfligbare Farben im Meni Car
park project settings (Parkhausprojekt-Einstellungen) festgelegt werden missen.

Die verfugbaren Farben werden anschlie@end mit den verschiedenen Kategorien des Zustands
verknlpft, den der Sensor anzeigen kann, zum Beispiel frei, besetzt, VIP, schwangere Frauen usw. Die
Verknipfung wird mithilfe des CPY-Servers ausgefihrt (siehe ,Handbuch CPY-Server*).

Modbus Database  Help

S Setup car park project Edit car park project settings |
ol :;: Sensor colour settings \
I Wizard steps Colours settings - (
CPY server Red  Green Blue \
Configurations/controllers list Rosso |—15”—0”—0|- {
Sensor colour settings vee | o s o}
e |
R [ 15 o s
8 Gao | 5| 15| of ] (
Modules Ciano ’—0"—15”—5‘-
Barco | 15| 15| 15| |
= v [ 5 o i i
() s oo oMW I
| ‘j| SBP e E
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7 Controller SBP2WEB24 und SBP2CPY24 programmieren

Nachdem das Projekt vollstindig abgeschlossen wurde, muss die Konfiguration auf den SBP2WEB24
und den Parkhausserver SBP2CPY24 hochgeladen werden.

Beachten Sie, dass der SBP2CPY24 vor dem SBP2WEB24 programmiert werden muss.

7.1 SBP2WEB24

1) Wahlen Sie bei einem Projekt mit Mehrfachkonfiguration die Konfiguration aus, die Sie
Ubertragen mochten, und stellen Sie eine Verbindung zum entsprechenden Controller her.

Project name MAC address IP address Compiled
SBP2CPY24 00:19:EE:10:1F6A 192.168.2.69
¢ Configuration 1 Floo1 00:19:EE:10:1E06  192.168.2.169 ¥]
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:68 192.168.2.67 [+]
A A
= i
| L | SBPSUSL30 Rete 1
Configdration 1 Modules
onfig 0 192.168.2.67 Connect

2) Klicken Sie auf das rot umrandete Symbol, um die Konfiguration hochzuladen.

Program setup Modbus Database Help

3) Wiederholen Sie diesen Vorgang fir alle Controller und Konfigurationen, die Bestandteil des

Projekts sind. Wenn die Installation nur einen Controller enthalt, muss der Vorgang nur einmal
ausgefihrt werden.
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7.2 SBP2CPY24

1) Klicken Sie auf das rot umrandete Symbol, um den Scanvorgang zur Erkennung des
angeschlossenen SBP2CPY24 zu starten:

Modbus Database

Discovery manager

Ethemet 2: 192.168.2.201 +]

IP Address ~ DHCP Name
: 192.168.2.71

Waéhlen Sie den CPY aus, den Sie aktualisieren mdchten, und klicken Sie auf Add

(Hinzufiigen): Der SBP2CPY24 wird dem Projekt hinzugefugt und im Fenster mit der Liste aller
im Projekt enthaltenen Geréate angezeigt.

O Setup car park pl‘oject Edit car park project settings
i _h

Ya® Configurations/controllers list
Wizard steps Project name MAC address IP address Compiled
CPY server
@ =0 SBP2CPY24 00:19:EE10:1R6A 192.168.2.69
Sensor colour settings Configuration 1 Flool 00:19EEAOIEDE  192.168.2.169 [+
Configuration 2 Floor2 00:19:EE:10:1F:6B. 192.168.2.67 @

2) Kilicken Sie auf das rot umrandete Symbol, um das Projekt auf den SBP2CPY?24 hochzuladen

Program setup Modbus Database

Help

Bei jedem Klick auf das rot markierte Symbol wird die Konfiguration des Projekts zum
SBP2CPY24 ubertragen.
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8 Konfiguration eines Controllers auslesen

Stellen Sie eine Verbindung zum Controller her, und klicken Sie wie unten abgebildet auf das rot
umrandete Symbol, um die Konfiguration des Controllers auszulesen:

Program setup ~ Modbus  Database  Help

Bei Projekten mit Mehrfachkonfiguration muss dieser Schritt nur einmal ausgefiihrt werden. Dabei kann
das SBP-Tool mit einem beliebigen Controller verbunden werden, die in der Installation enthalten sind.
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9 Live-Signale

Die Option Live signals (Live-Signale) erméglicht das kontinuierliche Auslesen des Zustands aller
Sensoren (frei/besetzt). Auf diese Weise kénnen der Status und die Busspannung Uberwacht und die
Werte aller Signale ausgelesen werden.

Klicken Sie auf das rot umrandete Symbol, um die Option zu aktivieren:

SBWEB BACnet Controller configurator [ DADocuments\SB Tool Projects\Example1.sbweb ]

Programsetup  Modbus  Database  Help

Views Reports Add Progamsetup Modbus  Database  Help

Nachdem die Live-Signale aktiviert wurden, wird der Zustand aller Sensoren (frei/besetzt) wie unten
abgebildet angezeigt:

Wenn der Sensor mit einer roten
LED im Symbol angezeigt wird, ist
der Stellplatz besetzt. Ist die LED im
Symbol grin, ist der Stellplatz
hingegen frei.

Add Program setup Modbus  Database Help

= | Lane 1,0

Weitere Informationen zu den Live-
8 @ |fd dre 1.1 Signal-Funktionen finden Sie im
Systemhandbuch, das unter

B8 froseesusurs folgendem Link erhaltlich ist:

(73] ka5 sepsusizo
8 @ |fd dre 1.2

(79 k19 sepsusias
(73 ka1 sepsusL
8 @ |fd dre 1.3

(79 ka3 sepsusias

Part number Subnet e Si Location

K1 SBP2MCG324 020.244.006

SBP2ZMCG324 Root

SBPSUSL15 Net 1 K10 SBPSUSL15 021.060.015 | Line 1.1

=5 | SBPSUSLAS Net 1 K19 SBPSUSL45 002.112.079 | Line 1.2

!

== | SBPSUSL Net 1 K21 5BPSUSL 021.060.026 | Line 1.2
= .

=5 | SBPSUSLAS Net 1 K23 SBPSUSLAS 021.060.034  Line 1,3

s=w| | SBPSUSL30 Net 1 K25 SBPSUSL30 021.060.028 | Line 1.1
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10 Zonenzahlfunktion

Der Master-Zonenzahler (Master Zone Counter, MZC) ist ein Zonenzéhlsystem, das in der Lage ist,
Fahrzeuge zu erkennen und zu zahlen, wenn sie in Bereiche der Parkhausinstallation einfahren oder
diese verlassen, und diese Daten an Anzeigen sowie an den SBP2CPY24 zu ubertragen.

Das Zahlsystem besteht aus verschiedenen Zahlzonen, und jede dieser Zonen verwaltet eine
bestimmte Anzahl von Ein- und Ausfahrtspunkten fur die Fahrzeuge. Diese werden als
Erkennungspunkte (EP) bezeichnet und markieren die Positionen, an denen die Sensoren zur
Erkennung vorbeifahrender Fahrzeuge montiert werden miissen.

10.1 Was ist eine Zone?

Eine Zone umfasst Ublicherweise eine Ebene des Parkhauses, aber sie kann genauso einen Teil der
Ebene oder das gesamte Parkhaus umfassen.
Eine Zone besitzt eine bestimmte Anzahl verfigbarer Parkplatze, und die Funktion des
Zonenzahlsystems besteht darin, Fahrzeuge zu erkennen und zu z&hlen, die in die Zone einfahren oder
aus dieser ausfahren. Auf diese Weise fuhrt das System Buch uber die Anzahl der verfligbaren
Stellplatze. Nachdem die Maximalanzahl verfugbarer Stellplatze festgelegt wurde, verringert die
Master-Zonenzéhler-Funktion (MZC-Funktion) diesen Wert um eins, sobald ein Fahrzeug in die Zone
einfahrt, und erhéht den Wert wieder um eins, sobald ein Fahrzeug die Zone verlasst.

10.2 Erkennungspunkte (EP)

Ein Erkennungspunkt ist eine Fahrspur oder ein Fahrweg, auf dem Fahrzeuge in die Zone einfahren
oder diese verlassen. Ein typischer Einsatzort fir den EP ist eine Rampe zwischen zwei Ebenen, aber
er kann ebenso am Einfahrtspunkt von der Stral3e in das Parkhaus oder am Ausfahrtspunkt montiert
werden. In vielen Fallen ist ein- und derselbe EP zwei Zonen zugeordnet. So kann ein EP, der als
Ausfahrtspunkt flir Ebene 2 fungiert, gleichzeitig als Einfahrtspunkt fiir Ebene 3 dienen.

Jeder Erkennungspunkt benétigt Sensoren, um vorbeifahrende Fahrzeuge erkennen zu koénnen.
Ublicherweise werden Dupline®-Sensoren SPBSULXxx eingesetzt, aber es kdnnen auch andere
Sensortypen wie herkémmliche photoelektrische Sensoren oder Schleifensensoren verwendet werden.
Dazu wird der Sensorausgang mit einem Dupline®-Eingangsmodul verbunden.

Die Zonenzahlung erlaubt den Einsatz sowohl eines Sensors als auch zweiter Sensoren an jedem EP.
Wir empfehlen zwei Sensoren mit einem Abstand von 2-3 m, da dieser Aufbau die Moglichkeit zur
Erkennung der Richtung der Fahrzeuge bietet und durch die Vermeidung von Fehlerkennungen eine
effizientere Filterung ermoglicht. Gelegentlich kommt es vor, dass Fahrzeuge in einer
Richtungsfahrspur in die falsche Richtung fahren. Bei einer Losung mit zwei Sensoren ist der MZC in
der Lage, diesen Fall zu behandeln, sodass die gemeldete Anzahl weiterhin korrekt ist. Bei Fahrspuren,
die in beiden Richtungen befahren werden, ist der Einsatz zweier Sensoren zwingend erforderlich.
Bei der Konfiguration der Erkennungspunkte muss eine Zeitverzégerung festgelegt werden. Diese
Zeitverzégerung ermoglicht die exakte Fahrzeugerkennung, so lange die Verzégerungsdauer kiirzer als
die Zeitdauer ist, die vom Moment der Abschaltung des Sensors 1 bis zur Aktivierung des Sensors 2
verstreicht. Bei einem typischen Abstand von 2—-3 m zwischen den Sensoren wird eine Zeitdauer von
1 s empfohlen. Ein zu hoch gewahliter Wert erh6ht das Risiko von Erkennungsfehlern. EPs mit einem
Sensor werden hauptsachlich dort eingesetzt, wo der Einsatz zweier Sensoren schwierig oder ganz
unmaglich ist, zum Beispiel bei AuReninstallationen mit Schleifensensoren.

10.3 Initialisierung und Anpassung

Bei der erstmaligen Konfiguration muss der Installateur die Anzahl der Stellplatze in jeder Zone
festlegen. Die tatsachliche Anzahl der zu Beginn verfiigbaren Stellplatze muss ebenfalls fur jede Zone
definiert werden. Von diesem Punkt an erhdht oder verringert die Master-Zonenzdhler-Funktion die
Zonenzahlwerte, wenn Fahrzeuge an den Erkennungspunkten in die Zonen einfahren oder diesen
verlassen. Da grundsatzlich bei jedem Zahlsystem die Gefahr besteht, dass sich Erkennungsfehler
aufsummieren, ist es wichtig, dass eine Funktion zur manuellen Korrektur vorhanden ist, die bei Bedarf
von Zeit zu Zeit genutzt werden kann. Beim Dupline®-Carpark-Zahlsystem erfolgt diese manuelle
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Anpassung durch den Webserver SBP2CPY24, der per Smartphone oder per Laptop angesprochen
werden kann, oder durch das Sx-Tool mithilfe der Live-Signale.

10.4 Erkennungspunktfunktion (DPO-Funktion)

Fir jeden Ein- und Ausfahrtspunkt muss eine Erkennungspunktfunktion (Detection-Point-Funktion,
DPO-Funktion) erstellt werden. Klicken Sie dazu im Menl Add (Hinzufiigen) auf DPO (EP).

SBWEB BACnet Controller configurator [ C:\Users\rsirena.CG_CONTROLS\Desktop\c|

Programsetup  Modbus  Database  Help

(o0 (ma) g

Das folgende Fenster wird angezeigt:

Wizard...

Edit function DPO function
a Counter signals
Wizard steps Function name: ‘ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
Counter signals Former sensor Latter sensor
Optons S | oves | [ St | otes |
® Advanced

10.4.1 Einfahrt/Ausfahrt ohne Richtungserkennung
In diesem Fall missen im Feld Counter signals/ Former sensor (Zahlersignale/Ersterer Sensor) ein
oder mehrere Sensoren hinzugefiigt werden. Die DPO-Funktion zahlt vorzeichenlos und kann nur zur

Uberwachung einer Richtung verwendet werden (Einfahrt oder Ausfahrt). Der Zahlwert wird bei jeder
Aktivierung des Sensors erhoht.

Sie kdnnen bis zu 10 Sensoren hinzufligen.

Beispiel fir einen Erkennungspunkt mit einem Sensor:

Entrancel —— ‘

Im Feld Former sensor muss nur ein Sensor
aT Edit function  0po function hinzugefiigt werden
\Wizard steps Function name: | (Fx) Lane 1 - DPO
Counter signals Former sensor
Dntions Signals Notes
® Advanced

|' 1 %= 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1
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Beispiel fir einen Erkennungspunkt mit mehreren Sensoren:

Entrancel — ‘

Entrance2 — .

Entrance3 ——— ’

Im Feld Former sensor missen drei Sensoren hinzugefiigt werden.

T- Edit function DPO function

Wizard steps Function name: | (Fx) Lane 1- DPO

Counter signals

Former sensor
Epiinnz Signals Notes
@ Advanced . .

1 #e 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1
2 i 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1

3 w=e 1: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1

10.4.2 Einfahrt/Ausfahrt mit Richtungserkennung

In diesem Fall werden zwei Sensoren verwendet, um die Richtung des Fahrzeugs zu erkennen: Der
Sensor, der als Erstes aktiviert wird, muss im Feld Former sensor (Ersterer Sensor) hinzugefiigt
werden, der zweite Sensor muss im Feld Latter sensor (Letzterer Sensor) eingetragen werden. Wenn
der erste Sensor zuerst aktiviert wird, wird der Zahlwert der Funktion erhéht. Wenn der zweite Sensor
zuerst aktiviert wird, wird der Zahlwert verringert.

Beispiel fur einen Erkennungspunkt mit einer Ein-/Ausfahrt:

Entrance/Exit 1 > . .

Der Sensor K57 wird als Erstes aktiviert, wenn ein Fahrzeug in die Zone einfahrt, wahrend K59 als
Zweites aktiviert wird.
Durch Klick auf das rot umrandete Symbol kénnen die Sensoren jederzeit vertauscht werden.
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T' Edit function DPO function

Counter signals

Wizard steps Function name: | (Fx) Lane 1 - DPQ

Counter signals Former sensor Latter sensor

fepanz Signals Notes |€‘| Signals | Notes |

@ Advanced 1 < 1; Root - Carpark K57 Carpark cou |*‘ 1 o= 1: Root - Carpark K59 Carpark counter 1

<«

Beispiel fir einen Erkennungspunkt mit mehreren Ein-/Ausfahrten:

Entrance/Exit1 _— * ‘ .

Entrance/Exit2 _—* ‘ .
Entrance/Exit3 ——* ‘ .

In diesem Beispiel missen der Funktion sechs Sensoren hinzugefiigt werden:

Edit function DPO function

=)\ —

Wizard steps Function name: | (Fx) Lane 3 - DPO
Lounter signals Input first Input second
i Signals | Notes @ Signals | otes
() Advanced &51: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K57 (| 1 | €251: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K60 Carpa
255 T: Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K58 | 5T Root - Lane 3 - Line 5 - Carpark K61 Carpa

T Root - Lane 3 - Line b - Carparl T ROt - Lane 3 - Line 5 - Carpar) arpa

Die Sensoren werden gemaf ihrer Position in der Liste miteinander gekoppelt. K57—-K60, K58-K61,
K59-K62.

Die Position der Sensoren kann jederzeit gedndert werden:

Sensor in rechte Spalte verschieben

Sensor in linke Spalte verschieben
Sensor in der Liste nach oben verschieben

Sensor in der Liste nach unten verschieben
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10.4.3 Einstellungen fiir Optionsfeld des Zahlers der DPO-Funktion festlegen

Klicken Sie im Fenster DPO function (DPO-Funktion) auf Options (Optionen). Das folgende Fenster
wird angezeigt:

Wizard...

=)

Add function DO function

Wizard StePS Function name: | (Fx) Root - DPO
R =al= DPO timeout (sec) [ﬁ
Options

Highest entering/exiting cars number 1000000000
@ Advanced g o 9 73

Highest entering cars number 1000000000 a
Highest exiting cars number 1000000000 a

DPO timeout (sec) (DPO-Zeitverzégerung in s): Dies ist die Zeitdauer, innerhalb derer der zweite
Sensor aktiviert werden muss, nachdem der erste Sensor aktiviert wurde. Es kann ein Wert zwischen 1
und 10 Sekunden festgelegt werden.

Highest entering/exiting cars number (Hochste Anzahl ein-/ausfahrender Fahrzeuge): Wenn der
Erkennungspunkt Uber zwei Sensoren zur Erkennung der Fahrzeugrichtung verfigt, gibt dieses Feld
den maximalen Wert an, den der Z&ahler erreichen kann. Der Wert ist vorzeichenbehaftet: Er wird
erhoht, wenn ein Fahrzeug in die Zone einféahrt (der Sensor im Feld Former Sensor [Ersterer Sensor]
wird zuerst aktiviert), und verringert, wenn ein Fahrzeug ausfahrt (der Sensor im Feld Latter sensor
[Letzterer Sensor] wird zuerst aktiviert). Es kann ein Wert zwischen —2.000.000.000
und +2.000.000.000 festgelegt werden.

Highest entering cars number (Hochste Anzahl einfahrender Fahrzeuge): Wenn der Erkennungspunkt
nur Uber einen Sensor verfiigt, gibt dieses Feld den maximalen Wert an, den der Zahler erreichen kann.
Es kann ein Wert zwischen 0 und +2.000.000.000 festgelegt werden. Der Wert wird erhéht, wenn die
DPO-Funktion mit einer Einfahrt (Entry) der MZC-Funktion verkntipft ist.

Highest exiting cars number (Hochste Anzahl ausfahrender Fahrzeuge): Wenn der Erkennungspunkt
nur tber einen Sensor verflgt, gibt dieses Feld den maximalen Wert an, den der Zahler erreichen kann.
Es kann ein Wert zwischen 0 und +2.000.000.000 festgelegt werden. Der Wert wird erhdht, wenn die
DPO-Funktion mit einer Ausfahrt (Exit) der MZC-Funktion verknupft ist.

Diese Parameter kdnnen auch mithilfe von Live-Signhalen sowie Uber Modbus und BACnet gelesen und
geschrieben werden, wenn sie in den Feldern des Bereichs Advanced (Erweitert) der DPO-Funktion
aktiviert werden.

Die Werte kdnnen nicht in der Datenbank des SBP2WEB aufgezeichnet werden, da sie von der MZC-
Funktion verarbeitet werden.

Wizard...

Edit function DPO function
a Available ou
\Wizard steps
B [FX| Functions
Counter signals h
.~ [##] (74 Root - DPOStatus
@ Advanced @ (Fx) Root - DPO.Entering/exiting cars counter
Awailable output status
P @ (Fx) Root - DPO.Entering cars counter
D Location -
. (Fx) Root - DPO.Exiting cars counter

Der Wert von ,DPO.status® wird nur fir den kurzen Zeitraum, in dem ein Sensor aktiviert ist (also von
einem Fahrzeug passiert wird), auf 1 gesetzt (oder auf -1, falls zwei Sensoren verwendet werden).
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10.4.4 Live-Signale fir die DPO-Funktion
Die Zahlwerte der DPO-Funktion kénnen mithilfe von Live-Signalen gesetzt und zurlickgesetzt werden.

Klicken Sie zum Aktivieren dieser Funktion auf das rot umrandete Symbol, nachdem Sie die
Konfiguration mit einer DPO-Funktion auf den SBP2WEB24 hochgeladen haben.

| O EEdSIE S e TR D 3K

B Views Reporis  Add

Program setup  Modbus  Database  Help
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SBWEE BACnet Controller configurator [ DADocuments\S8 Tool Projects\car parksbweb | - 7.0.1

=3 E Root
@ [ rooro
@ (@ roor 1
8 @ [ outbooR
[+ | k3 BDB-INCONG-U
&) (P9 OUTDOOR - PO - Entrance

@ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit

E (Fx) OUTDOOR _ MZC
=

. (Fx) OUTDOOR - DPO - Entrance B
OUTDOOR

EI (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
QUTDOOR
©

(Fx) OUTDOOR _ MZC
OUTDOOR

©

a (Fx) OUTDQOR - DPO - Exit
OUTDOOR

Dies ist der Zustand der Funktion: Der Zustand nimmt nur
dann den Wert ,1* an, wenn der mit der Funktion verknupfte
Sensor durch ein Fahrzeug aktiviert wird (d. h., nur flr einen
sehr kurzen Zeitraum).

&2 3: Root - OUTDOOR - /O §3
& 4 Root - OUTDOOR - /0 54

001.009.151

Off
Off 001.009.151

T Parameters

» DPO timeout (sec)
Highest entering/exiting cars number

Highest entering cars number

Highest exiting cars number
L

L "B«
[ rooumoon Bl
[ roonumoon Bl
[ 1000000000 Bl &7

@ Available output status

&= (FX) OUTDOOR - DPO - Exit.Status

Die Status der mit der MZC-Funktion verknlpften
Sensoren werden angezeigt: Wenn ein Fahrzeug eine
DPO-Funktion aktiviert, wird fir den Zeitraum, in dem
sich das Fahrzeug unter dem Sensor befindet, der
Wert ,1* angezeigt (sehr kurz, unter einer Sekunde).

Die Parameter der Funktion kdnnen im Abschnitt Live-
Signale auch geandert werden, ohne dass die Konfiguration
erneut geschrieben werden muss.

Filter options ().

Hier werden zum Zwecke der Fehlersuche (Debugging) die
drei Zahlwerte und der Zustand angezeigt.

a (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
=== OUTDOOR

A

O Entering/exiting cars counter [

0 |8 Number [ Send |

Q)  Entering cars counter [

0 B number [ Seng |

O Exiting cars counter [

= 4: Root - OUTDOOR - I/O 54
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Die z&hler der Funktionen kénnen mithilfe des
rot umrandeten Menis im Abschnitt Live-Signale
gesetzt und zurlckgesetzt werden, das nach

einem Klick auf den griinen Pfeil angezeigt wird.
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Die Master-Zonenzahler-Funktion zahlt die verfligbaren Stellplatze in einer Zone auf- und abwarts.

Der Zahlwert wird verringert, wenn die Sensoren eines als Einfahrt definierten Erkennungspunkts ein
Fahrzeug erkennen, und er wird erhdht, wenn die Sensoren eines als Ausfahrt markierten

Erkennungspunkts von einem Fahrzeug aktiviert werden.

@B EBSE|+ @ § & &0 B SBWEB BACnet Controller configurator * [File not saved]

e Views Reports [FCB Progamsetup  Modbus

Database  Help

L —3 1 123 =
T = 2 3
B, M | g6 Y R 0 8 ® @
Bus Module | Location Llight & Upanddown Temperature Alarm Calendar Sequence Dimmer Timers Basic Simulated Sms  Email Car
generator~ scenario=  control - - sequence T * habitation setup. heating
Master Modules | Locations Functions
LLo(.atinns
[
MZC Edit function Master zone counter
DPO function
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO functi T
II Entrances Exits
Digital signals to set value -
Signals | Notes Signals | Notes
R o ctvalue ' & () DPO1.Status & (P) DPO2Status
R ' @) (Fx) DPO3 Status
(+) Advanced

Als Erstes mussen fur die Zone, fur deren Z&hlung die Funktion zustéandig ist, daher die Einfahrten
(Entrances) und die Ausfahrten (Exits) festgelegt werden.

Im Feld Entrances (Einfahrten, griin umrandet) mussen die DPO-Funktionen hinzugefugt werden,
welche die Einfahrt zur Zone reprasentieren. Dies geschieht durch einen Doppelklick im Bereich
Signals (Signale).

Im Feld Exits (Ausfahrten, orange umrandet) missen die DPO-Funktionen hinzugefiigt werden, welche
die Ausfahrt aus der Zone repréasentieren, ebenfalls durch einen Doppelklick im Bereich Signals
(Signale).

Folgende Regeln sind zu beachten:

1)
2)

3)

4)

5)

Jede MZC-Funktion kann bis zu 50 DPO-Funktionen in jeder Richtung verwalten.

Jede DPO-Funktion, die im Feld Entrances hinzugefugt wird, verringert den Z&hlwert (die
Anzahl der freien Stellpléatze sinkt, wenn Fahrzeuge in die Zone einfahren).

Jede DPO-Funktion, die im Feld Exits hinzugefiigt wird, erhéht den Zahlwert (die Anzahl der
freien Stellplatze steigt, wenn Fahrzeuge die Zone verlassen).

Eine DPO-Funktion kann in zwei MZC-Funktion verwendet werden. Dies ist jedoch nur
zuléssig, wenn die DPO-Funktion in einer MZC-Funktion als Einfahrt und in der anderen MZC-
Funktion als Ausfahrt genutzt wird.

Wenn die Position einer DPO-Funktion gedndert und sie zum Beispiel von einer Einfahrt zu
einer Ausfahrt geéndert wird (mittels der violett umrandeten Pfeile), dann wird die Position
dieser DPO-Funktion in einer zweiten MCZ-Funktion ebenfalls geéndert, falls die DPO-Funktion
auch in einer anderen MZC-Funktion verwendet wird. Ihre Position in der zweiten MZC-
Funktion wiirde dann automatisch von einer Ausfahrt in eine Einfahrt gedndert werden.

Im folgenden Diagramm sind die méglichen Kombinationen dargestellt:

Handbuch SBP-Tool
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DPO1 mzc1 DPO2
Unsigned Unsigned
— @ Entry Exit > @ —
DPO3 DPO4
Signed Entry Entry Signed
-« @ @ “—*Exit Exit [ C O —
MZC2
DPO5 DPO&
Unsigned Unsigned
- @ Exit Exit @ » Entry
DPO7 DPO8
Signed - En.try Entr.y | Signed Entry
oo JT M ee F

Wenn eine DPO-Funktion mit zwei Sensoren verwendet wird (S1 als ersterer Sensor und S2 als
letzterer Sensor), muss sie wie im folgenden Beispiel nur einmal der MZC-Funktion hinzugefigt
werden.

DPO-Funktion mit zwei Sensoren zur Erkennung der Richtung des Fahrzeugs:

Wizard...
Edit function DPO function
Counter signals
Wizard steps Function name: | {Fx) Root - Entrance 1
Counter signals Former sensor Latter sensor
Optins [ St | ones | || st | ot |
(&) Advanced ‘. 1 e=51 ‘|$| b1 emS2
Beispiel 1

Wenn sich das Fahrzeug von S1 zu S2 bewegt, fahrt es in die Zone ein:

Entrance
—

<—
Exit

M ZC Edit function Master zone counter

DPO function
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function .
Entrances Exits
Digital signals to set value Signals Notes ‘ . ‘ Signals Notes

Analogue signals to set value

' @ (Fx) Root - Entrance 1.5tatus
Options

() Advanced
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Wenn die DPO-Funktion als Einfahrt (Entrance) hinzugefiigt wird, wird der Zahlwert folgendermaf3en
geandert: Wenn sich das Fahrzeug von S1 zu S2 bewegt, fahrt es in die Zone ein, und der Zahlwert

wird verringert. Bewegt sich das Fahrzeug hingegen von S2 zu S1, so verlasst es die Zone, und der
Zahlwert wird erhoht.

Beispiel 2
Wenn sich das Fahrzeug von S1 zu S2 bewegt, verlasst es die Zone:

Entrance
—
) &) —

Exit
Wizard...
MZC Edit function Master zone counter
DPO function
\Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
e b Entrances Exits
“ & (Fx) Root - Entrance 1.5tatus

Wenn die DPO-Funktion als Ausfahrt (Exit) hinzugefugt wird, wird der Zahlwert folgendermafen
geandert: Wenn sich das Fahrzeug von S1 zu S2 bewegt, verlasst es die Zone, und der Zahlwert wird
erhoht. Bewegt sich das Fahrzeug hingegen von S1 zu S2, so fahrt es in die Zone ein, und der Z&hlwert
wird verringert.

10.5.1 Vordefinierten Zahlwert mithilfe von Signalen setzen

Der Zahlwert der verfligbaren Stellplatze kann mithilfe eines beliebigen digitalen oder analogen Signals
auf einen vordefinierten Wert gesetzt werden.

Wenn der Zéhlwert mittels eines digitalen Signals wie einem Drucktaster gesetzt werden soll, muss die
Option Digital signals to set value (Digitale Signale zum Setzen des Werts) verwendet werden:

o x
MZC Edit function Master zone counter
Digital signals to set value
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function Signals | notes
igil Worki dl
Digital signals to set value 'Q 1: Root - Lane 1 - I/O Modules K19 Push 1 lorking mode -
Analogue signals to set value U II ["
—
Options T
Event type
() Advanced |
Overwrite value
100 [
nverted signal =
Signal settings | Signal properties
Bl

Anschlielend muss der Ereignistyp entsprechend den Ublichen Regeln fiur das Sx-Tool gewaéhlt
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(kurzer/langer Tastendruck, fallende/steigende Flanke) und im griin umrandeten Feld der Wert (Anzahl
der freien Stellplatze) angegeben werden, den die Zahlfunktion annehmen soll, wenn das Signal
aktiviert wird.

Bei jeder Anderung der Anzahl der freien Stellplatze werden auch die Werte unter Cars in transit
(Fahrzeuge in Durchfahrt) und Surplus of available bays (Uberschuss freier Stellplatze) auf die Werte
zuruckgesetzt, die im Feld Options festgelegt wurden.

Fur jedes Signal kann der neu zu setzende Wert (Overwrite) festgelegt werden, und Sie kénnen bis zu
zehn Signale hinzufligen.

Wenn Sie fur die MZC-Funktion den Wert einer anderen Funktion oder eines analogen Signals
Ubernehmen mochten, missen Sie die Option Analogue signals to set value (Analoge Signale zum
Setzen des Werts) auswahlen.

MZC Edit function Master zone counter
Analogue signals to set value
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function Signals | Notes
Lot dymlite st usl i {0 1: Root - Analog input K22 Analogue 1 Available mode
Analogue signals to set value _@_
Options
® Advanced
Signal settings | Signal properties
_—l e |

Wenn sich das Signal andert, wird der neue Wert in die MZC-Funktion geschrieben (d. h., die Anzahl
der freien Stellplatze). Dabei werden auch die Werte unter Cars in transit (Fahrzeuge in Durchfahrt) und
Surplus of available bays (Uberschuss freier Stellplatze) auf die Werte zuriickgesetzt, die im Feld
Options festgelegt wurden.

Sie kdnnen bis zu 20 Signale hinzufugen.

Im Feld Options (Optionen) miissen folgende Parameter festgelegt werden:

MZC Edit function Master zone counter

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter

DPO functi
" Available bays 100 [§
Digital signals to set value
Cars in transit 10 a
Analogue signals to set value
Options Surplus of available bays 10 a
® Advanced

Available bays (Verfugbare Stellplatze): Dies ist der Wert, bei dem die Funktion mit dem Herabzéhlen
beginnt. Er gibt die Anzahl der freien Stellplatze in der Zone an. Der Zahlwert wird um eins reduziert,
wenn ein Fahrzeug in die Zone einfahrt, bis der Wert null erreicht ist. Wenn ein Fahrzeug die Zone
verlasst, wird der Zahlwert jedes Mal um eins erhoht.

Cars in transit (Fahrzeuge in Durchfahrt): Wenn samtliche Stellplatze einer Zone besetzt sind, gibt es
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Fahrzeuge, die auf der Suche nach einem Stellplatz in der Zone unterwegs sind. Dieser Parameter
berlicksichtigt die Anzahl dieser Fahrzeuge. Er ist nicht obligatorisch, und Sie kénnen entscheiden, ob
Sie den Parameter nutzen mdchten oder nicht. Der Z&ahlwert fiir diesen Parameter wird um eins erhoht,
sobald der Zahlwert fur die Anzahl freier Stellplatze den Wert null erreicht hat. Er wird um eins
verringert, sobald ein Fahrzeug in die Zone einféhrt.

Beispiel: Available bays (Verfugbare Stellplatze) = 100, Cars in transit (Fahrzeuge in Durchfahrt) = 10
Wenn der Z&hlwert Available bays null erreicht hat und weitere Fahrzeuge in die Zone einfahren, wird
der Zahlwert Cars in transit um eins verringert. Der Z&ahlwert wird wieder um eins erhoht, wenn die
Fahrzeuge die Zone verlassen. Erst wenn der Z&hler den vordefinierten Wert erreicht hat (in diesem
Beispiel 10), wird der Zahlwert Available bays wieder erhoht.

Surplus of available bays (Uberschuss freier Stellplatze): Dieser Wert kann zum Zwecke der

Fehlersuche (Debugging) verwendet werden, um die Anzahl der Fahrzeuge zu lberprifen, welche die
Zone verlassen.

10.5.2 Zahlwert manuell erhéhen/verringern

Der Zahlwert der Funktion kann mithilfe digitaler Signale erhéht oder verringert werden.
Aktivieren Sie im Bereich Advanced (Erweitert) das Feld Increasing signals (Signale zur Erhdhung)
und/oder Decreasing signals (Signale zur Verringerung), und wahlen Sie die Signale aus.

Wizard... 8 x

MZC Edit function Master zone counter
Increasing signals
Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter
DPO function Sign —
Digital signals to set value Idﬂ: Root - Switches K12 Push 1 Available mode B
Analogue signals to set value @
Options
Working mode
(%) Advanced
Increasing signals J n 3
Decreasing signals —a
Action on short pressure 18
h Inverted signal -
Signal settings | Signal properties \
cae [ Confirm

Wenn ein Drucktaster ausgewahlt wird, stehen verschiedene Arten von Aktionen zur Verfligung, mit
denen der Zahlwert erhdht werden kann: Ansteigende Flanke (d. h., sobald der Taster betatigt wird),
fallende Flanke (d. h., sobald der Taster losgelassen wird), sehr lange Betéatigung (d. h., wenn der
Taster fur die eingestellte Zeitdauer in Sekunden gedriickt wird). Fir jede dieser Aktionen kann ein
Erhdhungswert festgelegt werden (gelber Rahmen).

Wenn ein Pegelsignal wie ein Schalter oder eine Funktion ausgewahlt wird, stehen als Aktionen die

ansteigende Flanke (d. h., wenn der Schalter geschlossen oder die Funktion aktiviert wird), die fallende
Flanke (d. h., wenn der Schalter gedffnet oder die Funktion deaktiviert wird) oder beides zur Verfigung.
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10.5.3 Anzahl der verfigbaren Stellplatze mithilfe des Kalenders festlegen

Mithilfe des Kalenders kann der Zahlwert zu einer bestimmten Tageszeit geandert bzw. zuriickgesetzt
werden. Aktivieren Sie im Feld Advanced (Erweitert) das Kontrollkastchen Local calendar (Lokaler

Kalender).

Wizard...

MZC Edit function Master zone counter

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Master zone counter

Local calendar

DPO function B 1f

Reset

January /1 December... 22:00

[0 Available output status
[ Location

Local calendar

22:00

EveryDay T:-1:-1

—

—

Klicken Sie auf Add (Hinzufligen), um das Fenster New activity (Neue Aktivitat) zu 6ffnen:

Activity name [ Reset ]
Fe .

@ Starttime | 10:00 | @End time [17:30 )

Saturday Sunday Monday Tuesday

Wednesday [V] Thursday Friday
During time period

¥

@ Start time

¥ ?

Activity name (Name der Aktivitat): Hier legen Sie den
Namen der Aktivitat fest, der auch im Kalender
angezeigt wird (Pflichtfeld).

From (Ab): Startdatum

To (Bis): Enddatum

@ Start time: Startzeit

@ Stop time: Endzeit

Days (Tage): Hier legen Sie die Wochentage fest, an
denen die Aktionen ausgefuhrt werden sollen.

@ Start time: Hier legen Sie den Wert fest, der als Zahlwert der Funktion gesetzt wird.

- keine Aktion (-1)

- MZC =0 (0)
- MZC = Parameter Available bays (1)
-MZC=2(2)
- MZC =3 (3)

- MZC = 10000 (10000)

@ End time: Hier legen Sie den Wert fest, der als Zahlwert der Funktion gesetzt wird.

- keine Aktion (-1)

- MZC=0 (0)

- MZC = Parameter Available bays (1)
-MzZC=2(2)

- MZC =3 (3)

- MZC = 10000 (10000)
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10.5.4 Fernzugriff auf den Ausgangszustand der MZC-Funktion

Aktivieren Sie im Bereich Advanced (Erweitert) die Option Available output status (Verfligbarer
Ausgangszustand).

MZC Edit func‘tion Master zone counter

Available output status

Wizard steps
P 8 Functions

DPO function

I Bianals to set value @ (Fx) Root - Master zone counter.Status

Analogue signals to set value @ (Fx) Root - Master zone counter.Cars in transit

Optic _

A (Fx) Root - Master zone counter.Surplus of available bays
@ Advanced

(Fx) Root - Master zone counter.Surplus of available bays

0O Increasing signals

0O Decreasing signals

D Local calendar
Available output status
D Location

Available output status

== o

Das grine Hakchen muss gesetzt sein, wenn die verschiedenen Zahler als Live-Signal, auf dem
Modbus oder im Webserver verwendet werden sollen.

Master zone counter.status (Master-Zonenzahler.Status): Dies ist der Zahlwert der verfligbaren
Stellplatze, der anzeigt, wie viele Stellplatze zum gegenwartigen Zeitpunkt frei sind.

Master zone counter.Cars in transit (Master-Zonenzéhler.Fahrzeuge in Durchfahrt): Dies ist der
Zahlwert der in Durchfahrt befindlichen Fahrzeuge, der anzeigt, wie viele Fahrzeuge in der Zone
umherfahren, wenn alle Stellplatze besetzt sind.

Master zone counter.Surplus of available bays (Master-Zonenzéahler.Uberschuss freier Stellplatze):

Dieser Wert kann zum Zwecke der Fehlersuche (Debugging) verwendet werden, um die Anzahl der
Fahrzeuge zu uberprifen, welche die Zone verlassen.
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10.5.5 Live-Signale in der MZC-Funktion

Der zahlwert der MZC-Funktion kann mithilfe von Live-Signalen gesetzt und zuriickgesetzt werden.
Klicken Sie zum Aktivieren dieser Funktion auf das rot umrandete Symbol, nachdem Sie die
Konfiguration mit einer MZC-Funktion auf den SBP2WEB24 hochgeladen haben.

| O EHHdSE e T RS D3 SBWEE BACnet Controller configurator [ DADGcument<\SB Tool Projects\car parksbweb ] - 70.1

[ Views Reporis Add Programsewp Modbus  Database  Help

E@Ekaﬂt

= a (Fx) OUTDOOR - DPO - Entrance B
1] FLOOR 0

OUTDOOR

@ (@] roor 1

@
@
] a (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit
B8 [gfy outpoor @
o
o
o
Q

QUTDOOR

[ Ed | k3 BDB-INCONA-U (Fx) OUTDOOR _ MZC
[&]] (P OUTDOOR - DPO - Entrance OUTDOOR

©

@ (Fx) OUTDOOR - DPO - Exit

iz (x) ouTDOOR _MZC

Fier options (<) Dies ist der Zahlwert, welcher die Anzahl der

verfigbaren Stellplatze angibt: Er wird verringert,
. wenn ein Fahrzeug in die Zone einfahrt, und erhdéht,
wenn ein Fahrzeug die Zone verlasst.

(Fx) OUTDOOR _ MZC

Used signals . . . o
b = Fa0 R DPO - Entrance State 0 Die Status der mit der MZC-Funktion verknipften DPO-

i o o Funktionen werden angezeigt: Wenn ein Fahrzeug eine
2500 oT0 S 2 DPO-Funktion aktiviert, wird fur den Zeitraum, in dem sich
das Fahrzeug unter dem Sensor befindet, der Wert ,1“

~) Parameters

Available bays @ s angezeigt (sehr kurz, unter einer Sekunde).
B
HIpius OF avalan’e bays ¥ | | Die Parameter der Funktion kénnen im Abschnitt Live-
i Signale auch geandert werden, ohne dass die
» MIC  (Fx) OUTDOOR _MZCStatus 95 Konfiguration erneut geschrieben werden muss.
| MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Cars in transit 0
MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Surplus of available bays 0 L

Hier werden zum Zwecke der Fehlersuche
(Debugging) die drei Zahlwerte angezeigt.

(Fx) OUTDOOR _ M7C 3
QUTDOOR — “
© W“#Q*?”“’““’“‘““‘%‘E"“?‘[ 1 [ omoer (S Die Zahlwerte der Funktionen koénnen mithilfe
g S, { . :"‘:E"""i des rot umrandeten Meniis im Abschnitt Live-
rwrite the surplus of available uml E[W . .
o Resmnmhe;"ﬂfm_lamebays Signale gesetzt und zurlickgesetzt werden, das
_[I nach einem Klick auf den griinen Pfeil angezeigt
Available bays m E I erd
Cars in transit mZ] @
Surplus of available bays mﬂ @
@ Available output status
u MZIC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Status a5
_MZC (Fx) OUTDOOR _ MZC.Cars in transit 0
MZC  (Fx) OUTDOOR _ MZC.Surplus of available bays 0
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11 Anzeigefunktion

Wenn Sie eine Anzeige bendtigen, die signalisiert, ob eine Fahrspur noch freie Stellpléatze enthalt,
kdnnen Sie die Anzeigefunktion verwenden, um die Farbe der LED der SBPILED in Abhangigkeit vom
Zustand der Sensoren entlang der Fahrspur zu &ndern.

Q Edit function Indicator

Sensor signals

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Indicator

Sensor signals Signals Notes

Indicator signals

H’Dpo

Mzc Master zone counter

. Available mode

b & 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Carpark 1 2
() Advanced & 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K11 Carpark 1 o
’ e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K25 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K26 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K27 Carpark 1
#e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K28 Carpark 1
@ 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K29 Carpark 1
@ 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K30 Carpark 1
e 2: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K31 Carpark 1

== Indicat
. icator

@ 2t Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K32 Carpark 1 J
L 2 Boot . Lana 1. Line 1. Carnark K33 Carnark | =)|| Signel settings | Signal properties

Im Feld Sensor signals (Sensorsignale) missen Sie die Sensoren hinzufiigen, welche die
Informationen Uber die Fahrspur oder die Reihe liefern. Das System verknlpft sémtliche in diesem Feld
enthaltenen Sensoren mittels ODER.

Im Feld Indicator signals (Anzeigesignale) missen Sie Anzeigemodule SBPILED hinzufiigen, die
entlang der Fahrspur montiert sind, um eine schnelle Signalisierung der Verfiigbarkeit der Stellplatze zu
ermdglichen.

Q Edit function Indicator

Wizard steps Function name: | (Fx) Root - Indicator
Sensor signals Signals Notes
Indicator signals

'QZ: Root - Lane 1 - Line 1 - Carpark K18 Indicator 1

@ Advanced

Beispiel 1: Fahrspur, deren Stellplatze alle besetzt sind

. Indicator: SBPILED

Die roten Quadrate sind die Sensoren, welche die unter ihnen befindlichen Fahrzeuge erkennen und im
Feld Sensor signals miteinander verknipft werden missen. Der rote Kreis ist die Anzeige, die im Feld
Indicator signals hinzugefligt werden muss. Da es keine freien Stellplatze mehr gibt, leuchtet die
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Anzeige mit rotem Licht, um Fahrer darauf hinzuweisen, dass sie nicht in die Fahrspur einfahren
sollten, da samtliche Stellplatze besetzt sind.

Beispiel 2: Fahrspur mit einigen freien Stellplatzen

‘ Indicator: SBPILED

Die roten und grinen Quadrate sind die Sensoren, welche im Feld Sensor signals miteinander
verknipft werden missen (rote Quadrate stehen flr besetzte Stellplatze, griine Quadrate fir freie
Stellplatze). Der griine Kreis ist die Anzeige, die im Feld Indicator signals hinzugefiigt werden muss. Da
es einige freie Stellplatze gibt, leuchtet die Anzeige mit griinem Licht, um Fahrer darauf hinzuweisen,
dass es freie Stellplatze in der Fahrspur gibt.

1) Die Funktion wird automatisch erzeugt, wenn die Anzeigemodule SBPILED im Feld Indicator
signals (Anzeigesignale) und die SBPUSLxx im Feld Sensor signals (Sensorsignale) platziert
werden.

11.1 Anzeigefunktion auf schnelle Weise hinzufiigen

Diese Funktion kann auch auf schnelle Weise im Fenster Location (Standort) hinzugefligt werden.
Fuhren Sie dazu folgende Schritte aus:

1) Wahlen Sie die Anzeigemodule und die
Sensoren an dem Standort aus, an dem
@ % H H Sie die Anzeigefunktion platzieren
confiimtons ot contomton T ontouton mochten. Mehrere Module  kdnnen
Project durch  Driicken und Halten der
—— Umschalttaste oder der STRG-Taste
und anschlielendes Anklicken der
= Module ausgewahlt werden.
@ (] are Wenn auch ein Standort ausgewdhlt
B89 @unm wurde, wird die Funktion dort platziert.
Andernfalls wird die Funktion am
Standort Root (Wurzel) platziert.

|| ka spsusLas
|2 ks sBpsusL4s
|#2] ko sBPILED

b |2 k10 sBPILED
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Reports  Add  Programsetup  Modbus  Database  Help

2) Klicken Sie mit der rechten Maustaste
auf die gewilnschten Module, und
wéahlen Sie im Meniu Fast add function
(Funktion schnell hinzufugen) die
Option Indicator (Anzeige).

@ [E]Lane
8 @ [ Line 1

|| k4 sBPsUSL4s

‘ Add location

Add module

Ldd fuacti

ALT+F5

Add custom location

Add Smart Dupline generator ALT+F6
Add carpark Dupline generator

Add wireless generator 700m

Add wireless generator 100m

ALT+F7

Fast add function

.
» [ | indicator

Show objects/functions in this location

Show objects/functions in linked locations

021.072.255 R

3) Die Funktion wird automatisch erzeugt, wenn die Anzeigemodule SBPILED im Feld Indicator

signals (Anzeige

signale) und die SBPUSLxx im Feld Sensor signals (Sensorsignale) platziert

werden.
Wizard...
m Edit function Indicator
=R E‘ Lane 1 i Sel
B™ @ Line 1 Wizard steps

Handbuch SBP-Tool

K4 SBPSUSLAS [[|| Sensor signals | signals | otes |
8| ks sppsusLas [ eietorsionals || »ese.2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1
|2 k9 sBRILED
|

Function name: | (Fx) Root - Indicator

® Advanced

#ie 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K5 Carpark 1

m Edit function indicator

Indic
Wizard steps Function name: | () Rost - Indicator
Sensor signals Signals | notes |
ol
iladies Sgliale =2 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K3 Indicator 1
() Advanced =2 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K10 Indicator 1
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Automation Components v
11.2 Carpark-Module

11.2.1 Ultraschallsensoren

SBPUSL: Sensor fir den Innenbereich, 0 Grad (obwohl das kleine ,0" an sich schon ausreicht)
SBPUSLA45: Sensor fur die Montage in der Fahrspur, 45 Grad

Diese Module kénnen ausschlieBlich Standorten des Typs Line (Reihe) hinzugefliigt werden.

Diese Module kénnen Sie konfigurieren, indem Sie sie zum Projekt hinzufligen und dann auf das
zugehorige Bild klicken:

SBPSUSLAS Met 1 K5 SBPSUSL4S 021.060.034 Line 1.1

Tal

Der Konfigurations-Assistent wird angezeigt.

Eingangssignale

a Edit module .
s Input signals

Wizard steps Name | K4 SBPSUSL45

Input signals SIN: [ 002 H 24?” 025 lSubnet
Output signals Signals | nfo

=sgrostes zals b . 1:Root- FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Temperature 1 Balbiciee
Properties e 2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K4 Carpark 1 @

® Advanced

7 Apply to all ‘

Im Feld Input signals (Eingangssignale) stehen zwei Signale zur Verfigung, die mit beliebigen
Funktionen oder in der Datenbank verwendet oder per Modbus oder BACnhet ausgelesen werden
koénnen:

1) Die vom Sensor erfasste Temperatur

2) Die Anwesenheit eines Fahrzeugs auf dem vom Sensor Uiberwachten Stellplatz

Weitere Informationen zur Verwendung dieser Signale finden Sie im Software-Handbuch:
http://www.productselection.net/MANUAL S/DE/sx_tool manual.pdf

Handbuch SBP-Tool


http://www.productselection.net/MANUALS/DE/sx_tool_manual.pdf

CARLO GAVAZZI

Automation Components

Ausgangssignale

Es gibt keine Ausgangssignale, die vom Controller verwaltet werden kénnen.

Diagnosesignale

CARLO GAVAZZ]

Wizard...
Edit module |, > l‘
A
g Diagnostic signals
Wizard steps Name | K3 SBPSUSL45 |
Input signals SIN: [ 021 ” ()6{)” 034 ]Subnet
Output signals Signals | Info
Dizangstic signald i 3: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Presence 1 B doriabicmudE
E j -
Broperties |8 4: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Configuration OK 1
® Advanced D="'=P 5: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Quality index 1

@6: Roat - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 POW voltage drop 1
_@ 7: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 D+ voltage drop 1
7@8: Roat - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Base holder fault 1
_[E_]g: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Local button fault 1
_'I(J: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Calibration warning 1
_A'H: Root - Lane 1,0 - Line 1,1 - Carpark K5 Sensor error 1

Apply to all |

]
J

1 [
J L

Das Modul ist betriebsbereit

Das Modul wurde programmiert

vorhanden)

Qualitatsindex des Dupline-Busses (= 100 ok, < 100 Rauschen auf dem Bus

Spannungsabfall auf drittem Dupline-Leiter

Spannungsabfall auf dem Dupline-Bus

Grundhalterung beschadigt

Der Drucktaster des Sensors ist dauerhaft aktiviert.

Kalibrierungsfehler: Kein Echo empfangen

P66 EE

Ultraschallsensor beschadigt

=
—r

Ubersprechen: Signale eines anderen Sensors empfangen

Dupline-Versorgungsspannung

<&

Dupline-Busspannung

Handbuch SBP-Tool
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on Components

Eigenschaften

CARLO GAVAZZ]

e Edit module |, .

Properties

Wizard steps Name | K3 SBPSUSLAS

d
|

Input signals SIN: [

021“ 1‘\4“

QOutput signals

Properties|  |nfo

195 ]Subnet

Diagnostic signals

Lane, Line, Position I

1

® Advanced

e

=

Im Fenster Properties (Eigenschaften) kénnen folgende Parameter festgelegt werden:

SIN (eindeutige Identifikationsnummer)
Dieses Feld kann manuell oder automatisch durch die Dupline-Netzwerkerkennung ausgeftillt werden.

Subnet (Subnetz)

Das Netzwerk kann manuell oder automatisch durch die Dupline-Netzwerkerkennung ausgewahlt

werden.

Lane (Fahrspur), Line (Reihe), Position

Carpark-Adresse

Handbuch SBP-Tool
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11.2.2 Reihenanzeige

SBPILED: Reihenanzeige fur den Innenbereich

Diese Module kénnen Sie konfigurieren, indem Sie sie zum Projekt hinzufiigen und dann auf das
zugehdrige Bild klicken:

‘E| SBPILED Met 1 K30 SBPILED 000.000.000 Line 1,2

Eingangssignale
a Edit module | =

Input signals

Wizard steps Mame | K30 SBPILED
Input signals s | 000 | 000 000 |sub
Output signals m

Diagnostic signals

» @ 1: Root - Lane 1.0 - Line 1.2 - Carpark K30 Temperature 1 3 4

Properties ';!’l

@ Advanced

Im Feld Input signals (Eingangssignale) steht ein Signal zur Verfigung, das mit beliebigen Funktionen
oder in der Datenbank verwendet oder per Modbus oder BACnet ausgelesen werden kann, zum
Beispiel die vom Sensor erfasste Temperatur.

Weitere Informationen zur Verwendung dieser Signale finden Sie im Software-Handbuch:
http://iwww.productselection.net/MANUAL S/DE/sx_tool manual.pdf

Ausgangssignale

a Edit module .

Output signals

Wizard steps Name | K9 SBPILED

Input signals s | 000 ooo 000 |Subne
Qutput signals Signals | Info

Diagnostic signals Wi=='2: Root - FLOOR 0 - Lane 1 - Line 1 - Carpark K9 Indicator 1 3 if

| ==

Properties IH
@ Advanced

Ein Ausgangssignal, die LED, kann durch beliebige Funktionen des Systems gesteuert werden.

Diagnosesignale
Die Diagnosesignale sind mit den Beschreibungen der Sensoren identisch.
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11.2.3 Zahlsensor
SBPUSCNT: Zahlsensor fiir den Innenbereich

Diese Module kénnen ausschlieBlich Standorten des Typs Line (Reihe) hinzugefiigt werden.

Die Felder Input signals (Eingangssignale), Output signals (Ausgangssignale) und Diagnostic signals
(Diagnosesignale) sind mit der Beschreibung des SBPSUSL45 identisch.

Eigenschaften

Edit module
Module |
| i Properties
Wizard steps Name | K9 SBPSUSCNT
Rz s gnzle sin: | 000 000 000 |subnet
Qutput signals m‘m
Qe ks Lane, Line, Position ( o] of | 0|
Properties
® Y m— Sensor colour if a car is detected [OH g
Sensor colour if no cars are detected [Blu E
Detected car colour always on w
No car detected colour always on "

Sensor colour if a car is detected (Sensorfarbe, wenn ein Fahrzeug erkannt wurde): Farbe des Sensors,
wenn ein in Bewegung befindliches Fahrzeug registriert wird

Sensor colour if no cars are detected (Sensorfarbe, wenn kein Fahrzeug erkannt wurde): Farbe des
Sensors, wenn sich keine Fahrzeuge unter ihm bewegen

Detected car colour always on (Farbe fir erkanntes Fahrzeug dauerhaft an): Die LED des Sensors
leuchtet dauerhaft mit der im Feld Sensor colour if a car is detected ausgewahlten Farbe.

No car detected colour always on (Farbe fur Fahrzeugabwesenheit dauerhaft an): Die LED des Sensors
leuchtet dauerhaft mit der im Feld Sensor colour if no cars are detected ausgewahlten Farbe.
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RS-485-Smart-Dupline-Wandler

SBP2DI148524

SBP2DI48524  Rete 1 K2 SBP2DI48524 000.000.000 Root

Der RS-485-Smart-Dupline-Wandler besitzt keine Eingangs-/Ausgangssignale.

Diagnosesignale

;T!?: Edit module |, ﬂ

Diagnostic signals

Wizard steps Name | K2 SEP2DI48524
Input signals SIN: [ 002 ” 112 ” 137 lSubnet
Output signals m

Disgnostic sianals I£ 1: Root - Carpark K2 Display disconnected 1 a) SvalaDicmodE
Properties ﬁ 2: Root - Carpark K2 Display not correct 1

® Advanced 3: Root - Carpark K2 Configuration OK 1

l;'="'=""4: Roat - Carpark K2 Quality index 1

v Apply to all ‘

L 1L l

Dieses Signal zeigt an, ob die Anzeige ordnungsgemal angeschlossen wurde.

M. Dieses Signal zeigt an, ob der Typ der angeschlossenen Anzeige mit dem im
' | Feld Properties ausgewahlten Typ lbereinstimmt.
1

Dup

Dieses Signal zeigt an, ob das Modul programmiert wurde.

. | Qualitatsindex des Dupline-Busses (= 100 ok, < 100 Rauschen auf dem Bus
vorhanden)

Handbuch SBP-Tool

62



CARLO GAVAZZI cARLD GAZZ:

Auvtomation Components v

Eigenschaften

$ Edit module | ﬂ
JI .|

Properties
Wizard steps Name | K29 SBP2D148524 |
Input signals SIN: { mo][ mo] [ (X]O]Subnei
Qutput signals Properties| |nfo
Diagnostic signals
Awvailable displ. Car Park 2
i " —
(%) Advanced SBPDISA
SBPDISAT
SBPDISALH
SBPDISALHT
SBPDISARH
SBPDISARHT
SBPDIS2
SBPDIS2T
SBPDIS2AL
SBPDIS2ALT
e ] P | Contrm |
SBPDIS2ART

In diesem Feld geben Sie an, welche Anzeige mit SBO2DI148524 verbunden ist.

12 Zeitserver

Wenn der Parkhauscontroller SBP2WEB?24 die Zeit Uiber das Internet synchronisieren muss, muss dies
Uber den SBP2CPY24 geschehen. Daher missen Sie im Fenster Set controller date and time (Datum
und Uhrzeit des Controllers setzen) die Adresse des SBP2CPY24 angeben. Dies kann auch eine
DynDNS-Adresse sein.

SBWEE BACnet

Modbus  Database  Help

Set controller date and time set controller date and time

Controller date and time

Wizard steps Date and fime setup | Intemet date time update |

Controller date and time

Update controller date and time over internet (C/\>

Additional server

Insert Additional Server 0.pool.ntp.org
1.pocl.ntp.org
| Add | ‘ Remave | 2.pool.ntp.org
3.pool.ntp.org

[Fozies2az5 |

Save settings into Sx2WEB24

Part number
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