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CERTUS - Betriebsanleitung

Multifunktions-Sicherheitsmodul

Copyright © 2020, CARLO GAVAZZ| Automation SpA Alle Rechte in allen Landern vorbehalten.
CARLO GAVAZZI Automation SpA behdlt sich das Recht vor, dieses Dokument ohne vorherige Mitteilung

zu verdandern und zu verbessern.

Sicherheitsmitteilungen

Die folgenden Symbole werden in diesem Dokument verwendet, um Warnungen hinsichtlich des
Benutzers und/oder Sicherheitsgerdts anzuzeigen:

Q Gefahr! eine maglicherweise riskante Situation, die zum Tod oder zu schweren kérperlichen
Verletzungen fihren kann.

& Warnung: zeigt Handlungen an, die zu Schaden am Gerit fihren kénnen, wenn die Hinweise
™ nicht beachtet werden.

o Achtung: Nur das Kundendienstpersonal von CARLO GAVAZZI st ermdchtigt, das
¥ Sicherheitsgerdt zu &ffnen.

Allgemeine Informationen

Informationen: Dieses Handbuch sollte in allen Situationen zu Rate gezogen werden, die
Ain Verbindung mit Installation und Nutzung stehen. Es muss in gutem Zustand und an einem
sauberen Ort aufbewahrt werden, wo es fir alle Bediener zuganglich ist.

Service und Garantie

Im Falle einer Stérung oder wenn Sie Informationen bendtigen, kontaktieren Sie bitte die CARLO-
GAVAZZI-Niederlassung oder den Vertriebshandler in Ihrem Land.
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1. Einleitung

CERTUS

Beschreibung

Certus bietet eine Reihe von Sicherheitsmodulen in Ubereinstimmung mit internationalen Standards,
die entwickelt wurden, um umfassendsten Schutz fir Gerdte und Personal zu bieten. Sie aktivieren
Sicherheitsfunktionen, die durch ein und dasselbe Produkt verschiedene Eingangsarten akzeptieren.
Dies bedeutet eine Kostenersparnis und weniger Produkicodes, die verwaltet werden missen.

Alle Rechte an diesem Dokument sind Carlo Gavazzi Automation S.p.A. vorbehalten. Kopien sind nur
fir den internen Gebrauch gestattet.
Gerne nehmen wir Ihre Vorschlage entgegen, um dieses Dokument zu verbessern.

Giiltigkeit der Unterlagen

Diese Unterlagen sind nur fir Produkte der Certus-Familie giltig und nur so lange bis eine neue
Dokumentation verdffentlicht wird.

Die Betriebsanleitung beschreibt die Funktion, den Betrieb und die Installation des Produkts.

Wie Sie diese Betriebsanleitung verwenden

Es liegt in der Verantwortung des Benutzers, zu entscheiden, ob das Sicherheitsmodul die korrekte
Wahl fir die Anwendung ist

Die Betriebsanleitung muss vom Personal gelesen und in Ganze mit allen Nutzungsmdglichkeiten

des Sicherheitsmoduls verstanden worden sein, bevor jegliche das Modul betreffende Operationen
ausgefihrt werden.

Gebrauch des Produkts

Bitte bewahren Sie dieses Dokument fur die Zukunft auf.

Alle in dieser Betriebsanleitung beschriebenen Operationen dirfen ausschlief3lich durch Fachpersonal
ausgefuhrt werden, das die gegebenen Anweisungen sorgfdltig befolgt.

Diese Sicherheitsmodule sind in der Lage mehrere Sicherheitsfunktionen von Industriemaschinen zu
Uberwachen und Bediener vor gefahrlichen beweglichen Teilen der Maschine zu schitzen.

Die CERTUS-Module sorgen fir eine sicherheitsrelevante Unterbrechung eines Sicherheitsschaltkreises.

Die Sicherheitsmodule erfillen die Anforderungen der EN ISO 13849-1, EN 61508, EN62061, EN 60947-
5-1 und EN 81-20 und -50 (nur CL20D2A) und kénnen bei Anwendungen verwendet werden, die:

e
/ CM30D1A

1 E-Stop .

2 EGate .

3 Endschalter .

4 Kontaktloser Schalter .

5 Sicherheitslichtvorhang .

6 Sicherheitslichtschranke .

7 Sicherheitsmatte .

8 Lift-Nivellierung .
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2. Sicherheit

2.1. Funktionssicherheit

Die. EC-Maschinenrichtlinie sieht vor, dass Maschinen keine Gefahr darstellen sollen (Risikobewertung
in Ubereinstimmung mit EN ISO 12100). Aufgrund dessen, dass es in der Technologie immer ein Risiko
gibt, ist das Ziel, ein angemessen niedriges Risiko zu erreichen. Wenn Sicherheit von Kontrollsystemen
abhéngig ist, missen c]giese so gestaltet werden, dass die Wahrscheinlichkeit von Funktionsfehlern
cusreiciend niedrig ist.

Um diese Anforderung zu erfillen, macht es Sinn, harmonisierte Normen wie EN ISO 13849-1 und/oder
EN 62061 zu nutzen.

Bevor Sie ein Certus-Multifunktionsmodul verwenden, ist es notwendig, eine Sicherheitsbewertung in
Ubereinstimmung mit der Maschinenrichtlinie durchzufihren.

Funktionssicherheit wird fir das Produkt als einzelne Komponente garantiert. Dies garantiert jedoch nicht
die Funktionssicherheit des gesamten Systems. Um die erforderliche Sicherheitsegene for Jas gesamte
System zu erhalten, missen die Sicherheitsanforderungen fir die Anlage/die Maschine definiert werden
und dann wie diese Anforderungen von einem technischen Standpunkt aus umgesetzt werden kénnen.
Certus-Module sind fir die folgenden Sicherheitsebenen konstruiert: SIL 3, SILCL 3, Ple, Kat. 4, Typ 4 in
Ubereinstimmung mit den anwendbaren Standards. Jedoch wird der definitive SIL und PL der Anwendung
von der Anzahl an Sicherheitskomponenten, ihren Parametern und den erzeugten Verbindungen, wie
durch die Risikoanalyse bestimmt, abhangen.

Eine fundierte Risikoanalyse muss durchgefihrt werden, um die geeignete Sicherheitsebene fir jede
spezifische Anwendung auf Basis aller anwendbarer Standards zu bestimmen.

Die Installation/Konfiguration des Certus-Moduls unterliegt der alleinigen Verantwortung des Monteurs
oder Benutzers. j

Das Gerdt muss in Ubereinstimmung mit der spezifischen Risikoanalyse der Anwendung und allen
anwendbaren Standards installiert/konfiguriert werden.

Carlo Gavazzi ist fur diese Operationen oder samtliche Risiken, die damit in Verbindung stehen, nicht
verantwortlich. Bitte beziehen Sie sich auf die Betriebsanleitung und das entsprechende Produkt und/oder
Anwendungsstandards, um den korrekten Gebrauch jeglicher Gerdte sicherzustellen, die innerhalb der
spezifischen Anwendung mit dem Certus-Modul verbundqen sind.

Wo das System installiert ist, muss die Umgebungstemperatur mit den Betriebstemperaturparametern
kompatibel sein, die auf dem Produkietikett und in den Sperzifikationen angegeben sind.

Fur alle Sicherheitsaspekte ist es notwendig, die offizielle Sicherheitsbehdrde oder den Wirtschaftsverband
lhres Landes zu kontaktieren.

2.2 Lift-Sicherheitsstandards

Im Jahr 2014 hat das Europdische Komitee fir Normung zwei neue Sicherheitsstandards fir die
Konstruktion von Aufzigen und fir das Testen von Lif-Komponenten herausgegeben. Beide neue
Standards finden sowohl bei Personen- und Warenaufzigen Anwendung.

EN 81-20 definiert die technischen Anforderungen fir die Konstruktion von Lifts.

EN 81-50 definiert Gestaltungsregeln, Berechnungen und Tests von Lift-Komponenten.

Das Certus CL20D2A-Modul erfillt diese Standards (EN 81-20 und 81-50).

2.3 Assistentsystemsoftware

http://www.gavazzi-automation.com/nsc/HQ/EN/safety_modules

http://www.dguv.de/webcode/e34183
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3. Merkmale

Certus bietet eine Reihe von Sicherheitsmodulen in Ubereinstimmung mit internationalen Standards,
die entwickelt wurden, um umfassendsten Schutz fir Gerdte und Personal zu bieten. Sie aktivieren
Sicherheitsfunktionen, die verschiedene Eingangstypen akzeptieren. Dies bedeutet eine Kostenersparnis
und weniger Produktcodes.

Merkmale Beschreibung

4 OSSD- Certus bietet bis zu 4 Output Signal Switching Devices. Das
: ; . korrekte Offnen und SchlieBen der Sicherheitsfunktion OSSDs wird

Sicherheitsausgdnge :

automatisch getestet.

Kann leicht Uber den Hex-Schalter eingestellt und aus einer

Auswahlbare Auswahl von 15 vordefinierten Konfigurationen von O bis 30 Sek.
Verzogerungszeit ausgewdhlt werden. Das Hauptmodul CM22DOA kann 2 verzégerte

Digitalausgange einschlieBen.

Alle Module bieten zumindest 1 zusatzlichen Ausgang.

Bis zu 2 zusatzliche Ausgange fir CL20D2A

Diese zeigen den Status und die méglichen Fehler wahrend des
Betriebs an

2 zusdtzliche Ausgdnge

4 LEDs am Bedienfeld

Manvuell oder Start
auswdahlbar

Certus-Module kdnnen mit verschiedenen Eingangstypen verbunden werden: E-Stop, E-Gate,
Endschalter, kontaktloser Schalter, Sicherheitslichtvorhdnge (ESPE Typ 4, Typ2), Sicherheitslichtschranke
(eine Schranke), Sicherheitsmatte, Lift-Nivellierung.

Informationen:
Sie Abschnitt 6 (Gerate) fir Gerdtetypen

Sicherheitsparameter

55°C (CMxxxx) 65°C (CL20D2A)

ISO 13849-1 Kategorie Kat. 4
ISO 13849-1 Leistungsebene PLe
IEC 61508 SIL 3
Sicherheitsintegritatslevel

IEC 62061 SiLcL 3

Sicherheitsintegritdtslevel

DIN EN 81-20:2014-11 No Ja

DIN EN 81-50:2015-02 No Ja
MTTFd 2403 a 1268 a
PFH 1,89 E-09 3,58 E-09
SFF 99% 99%
DCavg 99% 99%

] 2,00 E-02 2,00 E-02
B0 1,00 E-02 1,00 E-02
MTTR 8h 8h

MRT 8h 8h

Merke: Die Werte fir PL, SIL, Kat. sind Maximalwerte und kdnnen je nach gewdhlter Anwendung

und/oder den gewdhlten Ausldseelementen unterschiedlich ausfallen

Informationen:
Sicherheitsfunktionen wurden nicht nach UL bewertet

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation
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4. Funktionsbausteinsprache

Al

A2

T 7

§12 S22 S11 S21 §35 S36

| Power |

Input | Start

01

02

03

04

'\.‘f v '\.l.(' '\.l.('

Safety
Output
circuit

MCU1

Controller1

MCU2
Controller2

5. Funktionsbeschreibung

Funktionsbeschreibung

Freigabeausgdnge (Sicherheit)

Auslésereingdnge

Sicherer Zustand

Notlauf

Software
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Die Freigabestromkreise werden Gber die Ausgange
O1, 02, O3, O4 bereitgestellt

lhre korrekte Funktion wird durchgehend tberwacht

Die Ausloserausgénge werden durch die Ausgange
S11 821 bereitgestellt

lhre korrekte Funktion wird durchgehend iberwacht

Ein fehlerhaftes Gerat muss sofort ausgetauscht
werden, was bedeutet, dass die Maschine niemals
von einem fehlerhaften Gerdat betrieben werden darf

Die durchschnittliche Reparaturzeit wird mit 8
Stunden angenommen

Der gezeigte Fehlercode sollte gemeldet werden

Eine Liste Fehlercodes ist in Abschnitt 14.3
angegeben.

CERTUS schaltet in den sicheren Zustand, wenn ein
Fehler wiederholt auftritt (Software-Filter)

Alle Freigabeausgénge (NOs UND NCs) und die
Ausléserausgange sind NIEDRIG

Der sichere Zustand kann nur durch ein Power-on-
Reset (CERTUS ein- und ausschalten) rickgangig
gemacht werden.

Im Falle eines Notlaufs sind alle Ausgange (S11,
S21, 01, 02, O3, O4) ausgeschaltet

Im Notlaufmodus verbleibt die Software in einem
besonderen Zustand, der nur durch ein Power-on-
Reset rickgangig gemacht werden kann

Ein Blinkcode, der den Fehlerzustand angibt, wird im
LED-KANAL angegeben. Die LED-POWER-Anzeige
wird auch blinken (siehe Abschnitt 14.2)



6. Gerate

CM22DOA CM40DOA CM30D1A CL20D2A
‘ Yy Y frys
g © craost g € cnomman g -
s o v
NO 2 4 3 2
R NO verzogert 2 0 0 0
Aux NC 0 0 1 1
Aux NO 0 0] 0 1
Baugruppe mit y
Hex-Schalter
Anmerkung Lift

6.2 Gerat mit HEX-Schalter

Beinhaltet 4ANO oder...
Beinhaltet 3NO TNC oder...

2NO unverzégert + 2NO verzogert

Die Verzégerung kann leicht durch den Hex-
Schalter im Bedienfeld mit einem Schraubenzieher
ausgewdhlt werden.

(Siehe Abschnitt 11.1)

6.3 Gerat ohne HEX-Schalter

CM40DOA Bietet 4“Halbleiter-Sicherhei’rsousgénge (OSSD),
nicht verzégert

Bietet 3 Halbleiter-Sicherheitsausgange (OSSD),
nicht verzogert
1 zusatzlicher Ausgang (NC), nicht verzdgert

6.4 Liftnivelliergerat

Speziell fir LifttAnwendungen gestaltet

Bietet 2 Halbleiter-Sicherheitsausgénge (OSSD),
nicht verzogert

2 zusatzlicher Ausgang (1 NC und 1 NO), nicht

verzogert

Dieses CERTUS-Modul erfillt die Standards EN 81-
20 und 81-50

U Warnung:
EN 81-20 definiert die technischen Anforderungen fir die Konstruktion von Lifts.
l . l

EN 81-50 liefert den Rahmen fir die Gestaltung und das Prifen von LiftKomponenten

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation 9
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7. Klemmenanschlussplan

4

A ~

s osiose A1 |24VDC (+)
‘ ‘ . S11 |Digitaler Eingang
ol ol - | i i
e S12 |Digitaler Eingang
S35 |Man / aut start
S21 |Digitaler Eingang
cmzzoon S§22 |Digitaler Eingang
[} O Power 7 =
é CM22DOA it Function safety module viaviane.ts canats iy
o 04 |0SSD output & Man / aut start | S35
= O Input 1 S36 | Operation Mode M Digital input S21
= A2 |24VDC (-) c@ls Digital input S22
€ ([ input2 01 | OSSD output S®  54VDC (+) X
» 02 |0SSD output € Digital input | S11
g O Chang 03 |OSSD output & Digital input S12 |
S
E 2895 Pn - -
= 01 73 @ Outputs @ @ Outputs @ @ Outputs @
ER. o 0 [3NO+1NG| 0 6 [2NO+2NO| 2 C [2NO+2NO | 207
= DcB 1 4NO 0 7 [2NO+2NO| 3" D |2NO+2NO| 25
CERTUS 2 [2NO+2NO| 01" 8 [2NO+2NO| 4" E [2NO+2NO| 30"
3 [2NO+2NO| 05" 9 [2NO+2NO| & F | Configuration | -
01 OSSD Ausgang 4 | 2NO +2NO i A |[2NO+2NO | 10”7 TOv
5 5 EC type examined by
(— 02 |0SSD Ausgang 5 [2NO+2NO| 15 B |2NO+2NO | 15 e ecaily)
o9 @ 03 |0SSD Ausgang & | _
04 |0SSD Ausgang &
. S36 |Betriebsart
m A2 |24VDC ()

8. Installation und Umgebungsbedingungen

Warnung:
CERTUS muss in einem Schaltschrank mit einem Schutzgrad von mindestens IP5X installiert
werden. Andernfalls kénnen Feuchtigkeit oder Staub zu einer Stérung fihren.

Warnung:
Vermeiden Sie die Installation wahrend Stirmen.

Gefahr!
Wenn das Sicherheitsmodul manipuliert wird, kann die Sicherheit des Benutzers nicht
mehr langer sichergestellt werden und die Garantie verfallt.

Informationen:

Verwenden Sie die Einkerbung auf der Rickseite des Gerats, um es an einer DIN-Schiene
zu befestigen.

Stellen Sie sicher, dass das Gerdt sicher mit einem Befestigungselement an einer vertikalen
DIN-Schiene (35 mm) montiert ist (z. B. Halte- oder Endwinkel).

Informationen:
Entsorgen Sie die Verpackung nicht in der freien Natur.

B> B> B [ 3o e

Informationen:
CERTUS darf nur innerhalb einer Umgebungstemperatur von O - 55°C abseits von
Kondenswasser oder Tragerflussigkeiten verwendet werden. Um mégliche Stérungen zu

vermeiden, halten Sie die Anschlussleiter von den Netzleitern getrennt

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation



9. Verkabelung

9.1 Stromversorgung

Die Versorgungsspannung betragt 24VDC + 20%.
Die externe Stromversorgung erfillt die Anforderungen fir Versorgungsspannung nach EN 61496-1.

9.2 Verkabelungsmeilensteine

Warnung:
Eine Nichteinhaltung kann zu einem hohen Risiko fir das Bedienpersonal
fGhren

Warnung:
Maximales Anzugsdrehmoment: 0,4 Nm ( fir alle Anschlisse)

Gefahr!

Um Kontaktschweien zu verhindern, sollte eine Sicherung vor den
Ausgangskontakten eingesetzt werden.

Gefahr!
Ein ausreichender Sicherungsschutz muss bei allen Ausgangskontakten mit
kapazitiver und induktiver Last eingesetzt werden.

Gefahr!
Stellen Sie sicher, dass die Verkabelungs- und EMC-Anforderungen gemaf IEC
60204-1 erfillt werden.

Informationen:
Die Informationen in 15. Technische Daten missen verstanden werden.

Informationen:

Es ist gute Praxis, die Stromversorgung der Kontrolleinheit von der anderer
elekirischer Anwendungen (Elekiromotoren, Wechselrichter, Frequenzwand-
lern) oder anderen Stérungsquellen zu trennen.

Informationen:

Es wird empfohlen unter Einbeziehung von Strdmen und Distanzen, Leiter mit
for die Terminals geeignetem Abschnitt und Lénge zu verwenden, um sicher-
zustellen, dass die Leiter nicht Gbermafig fest sitzen, dass sie in ihrer Position
nicht beschadigt werden und dass sie Menschen und Obijekten nicht im Weg
sind.

Vv B B BDDP Pk

Uberschreiten Sie die elekirische Spannung nicht.

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation



10. Funktionsbeschreibung

E OSSD - Output Signal Switching Device

Nicht nur der Ausgang muss sicher sein, sondern auch die komplette Verkabelung und die Umgebung.
Um Kat. 4 fir Funktionssicherheit zu erreichen, missen zwei Ausgdnge als Paar verkabelt sein, so
dass ein Defekt eines Ausgangs nicht zu einem kompletten Sicherheitsverlust fihren kann, da der
andere Teil des Paares immer noch zur Verfigung steht, um die gefdhrlichen Teile der Anlage (oder
Maschine) auszuschalten. Entsprechend muss die Verkabelung wie nachfolgend definiert ausgefihrt
werden:

OSSD - Output Signal Switching Device

Die NO-Ausgange reagieren durch SchlieBen lhrer
entsprechenden NO-Relais. Bei Inbetriebnahme sind
sie ausgeschaltet.

10.1 Normal geéffnete (NO)
Ausgdinge

Sie schalten sich ein, wenn die Sicherheitssensoren
aktiv sind und die Anwendung gestartet wurde.

Im Falle eines Notlaufs sind die NOs ausgeschaltet.

Wenn die Energieversorgung ausfallt, sind die NOs
ausgeschaltet.

In den meisten Fallen reagieren die NC-Typen alter-
nativ zu den NO-Typen, wenn die NOs eingeschal-
tet sind, sind die NCs ausgeschaltet und umgekehrt

10.2 Normal geschlossener (NC)

Ausgang

Wahrend der Konfiguration sind die NCs ausge-
schaltet

Im Falle eines Notlaufs sind die NCs ausgeschaltet

Wenn die Energieversorgung ausfallt, sind die NCs
ausgeschaltet

Der NC ist kein Sicherheitsausgang

10.3 Verzogerte NO-Ausgdnge Es gibt 2 verzégerte NOs

Input sensors
Start I:I

incl.

active

inactive

Qutputs ON
OFF

- Das Verhalten ist aus-verzégert und retriggerbar

'
' '
Delayed . .
Outputs ON ' '
T delay T delay

12 Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation



11. Verfigbare Ausgangskonfiguration (nur CM22DO0A)

~m A 1
= 0.5 1.5
- 0.1" 2
CM22D0A v 4
o8 I Seng
3‘3 Omput2 ] 7
ol 10zl 0 [ -
g agted F 9
3 %%5 PROG LGB A 5"
ceRTUS , D ¢c B
%D 30" 10"
vvwe 25" 20" 15"
3NO + 1 NC 0
4 NO 0
2 NO direkt + 2 NO verzégert 0,1
2 NO direkt + 2 NO verzégert 0,5
2 NO direkt + 2 NO verzégert 1
2 NO direkt + 2 NO verzégert 1,5
2 NO direkt + 2 NO verzégert 2
2 NO direkt + 2 NO verzégert 3
2 NO direkt + 2 NO verzégert 4
2 NO direkt + 2 NO verzégert 5
2 NO direkt + 2 NO verzégert 10
2 NO direkt + 2 NO verzégert 15
2 NO direkt + 2 NO verzégert 20
2 NO direkt + 2 NO verzégert 25
2 NO direkt + 2 NO verzégert 30
PROGRAMMIERUNG -

11.1 Die Ausgangskonfiguration Gber den Hex-Schalter umschalten

* Der Hex-Schalter sollte nur wahrend des Umschaltens der Ausgangskonfiguration bewegt werden.
e Dies ist die einzige Mdglichkeit, um den Hex-Schalter zu testen.
® Von Position ,2“ bis Position ,E” bedeutet 2 NO OSSD Ausgang + 2 NO verzdgerte OSSD Ausgdnge.

* Die Verzdgerungszeit wird oben angezeigt.

¢ Warnung:
U Der Hex-Schalter muss im Uhrzeigersinn gedreht werden.
H Jede Bewegung gegen den Uhrzeigersinn resultiert in einem Notlauf.
. Die Standardeinstellung ist ,O” (3NO + 1NC)
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E 11.2 Ausgangskonfiguration

n Hex-Schalter-Position

Die Stromversorgung abschalten

Den Schalter drehen, bis er Position ,F” erreicht

Die Stromversorgung einschalten

Die Power- und KanallEDs werden langsam und
abwechselnd blinken

n Hex-Schalter-Position

Y. Y.

Im Uhrzeigersinn drehen, bis die erforderliche
Position erreicht ist (z. B. A, 2NO + 2NO
Verzégerung 10°)

Etwa 2,5 Sek. warten, ohne den Schalter zu
bewegen, die Power- und Kanal-LEDs blinken jetzt
schnell

©%Q Konfiguration akzeptiert
vwe

| 3 | Hex-Schalter-Position

|::; Tatigkeit Das Modul aus- und wieder einschalten

Certus wird mit einer Konfiguration beginnen

Wenn die benétigte Position verfehlt wird, muss der
Schalter eine volle Umdrehung gedreht werden (nur
im Uhrzeigersinn).

Wiederholen Sie die Prozedur ab Punkt T A wenn
notwendig

v

&/ | Achtung:

l.-i Woahrend Power auf OFF steht, kénnen Sie in jede Richtung drehen.
[

o

Achtung:
Volle Drehungen im Uhrzeigersinn kdnnen mehrere Male durchgefihrt werden, bis die
|°-'| richtige Position erreicht ist.
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12. Operationelle Konfiguration

Die folgenden Anwendungen zeigen die korrekte Verkabelung der CERTUS-Gerdte.

N°-Konfiguration SC1 SC2 SC3 SC4 SC5 SCé
Einaanas E-Stop, E-Stop, E-Stop, ESPE ESPE | Sicherheits-
gangstyp E-Gate E-Gate E-Gate Typ 4 Typ 2 matte
Kanal 2 2 1 2 1
N°-Kabel 4 3 2 2 4
Verkabelung
= |
B—-
gk
@
Sicherheitskategorie  Kat. 4 Kat. 3 Kat. 2 Kat. 4 Kat. 2 Kat. 3
Leistungsebene Ple PLd Plc PLc Plc Ple
Sicherheitsintegri- il 3 sil 2 Sil 1 il 3 Sil 1 il 2
tatslevel
Ansprechzeit 20ms 20ms 20ms 20ms 25ms 20ms

Informationen:
Fur die zeitverzégerten Ausgdnge ( O3, O4) muss die Zeitverzégerung dazu gerechnet
werden

12.1 Die operationelle Konfiguration erkennen

Wahrend des Starts (alle Ausgdnge sind ausgeschaltet, ebenso der NC-Ausgang) werden die
Verbindungen der Ausgdnge S11 und S12 geprift. Wird eine giltige Konfiguration erkannt, bewegt
sich die Software in den normalen Betriebsmodus und die Ausgdnge werden abhdngig von der
Konfiguration aktiviert. Wenn mechanische Ausléseelemente elektrisch gedffnet sind, wird gewartet, bis
diese geschlossen sind, so dass die Verkabelung erkannt werden kann (SC1, SC2, SC3, SC§). Selbiges
geschieht mit den elektrischen ESPEs (SC4, SC))

Informationen:
SC4 und SC5 werden unabhangig vom ESPE-Status erkannt.

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation 15



E 12.1.1 E-Stop / E-Gate 4 Kabel

16

E-Stop und E-Gate-Anwendung ELEQﬁL’:e(ﬁ]i’:lIZZ?) zwischen den zwei Kandlen wird

Ein Kurzschluss des VDC wird erkannt
Ein Masseschluss wird nicht erkannt

Im Falle eines Fehlers wechselt der Status der
Freigabeausgdnge nicht auf HOCH

Kat 4; Ple, SIL3 méglich (auch abhdngig von der Ausgangsverkabelung und den gewdhlten

Ausloseelementen).
®
No- — — — — - —

c};l"\' ®

24V T

Achtung:

Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerat)
nach jeder Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
war, mussen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.

vlz
.
Informationen:
Bitte beachten Sie, dass bei E-Stop-Anwendungen ein automatischer Start nicht méglich ist.
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12.1.2 E-Stop / E-Gate 3 Kabel H

E-Stop und E-Gate-Anwendung E;rcwtheL:E;s::tluss zwischen den zwei Kandlen wird

Ein Kurzschluss des VDC wird erkannt

Ein Masseschluss wird nicht erkannt, aber der Status der
Freigabeausgange wird nicht HOCH werden

3 Kabel werden bendtigt

Kat 3; PLd; SIL2 méglich (auch abhdangig von der Ausgangsverkabelung und den gewdhlten
Ausldseelementen).

\ 4
l\{clantual
i Iy
SENe  —
iu)— _____ B _1
l LFF-F FA s
24V T

( Achtung:
W) Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerdt)
H nach jeder Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
u

war, missen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.

Informationen:
Bitte beachten Sie, dass bei E-Stop-Anwendungen ein automatischer Start nicht méglich

ist.
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E 12.1.3 E-Stop / E-Gate 2 Kabel

EIStanlntIE G ate A e ndanaen Dies ist eine E-Stop- unle eine .E-Gote-Anw?ndung mit
nur einem Kanal und einem Einkanal-Ausléseelement

Ein Kurzschluss gegen VDC wird erkannt

Ein Masseschluss wird nicht erkannt, aber der Status
der Ausgange wird nicht HOCH werden

Kat 2; Plc, SILT mdglich (auch abhdngig von der Ausgangsverkabelung und den gewdhlten
Ausloseelementen).

N
(}LL\@ | G Manual

29V T

Achtung:

Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerat)
nach einer Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
war, missen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.

Informationen:
Bei Einkanal-Verkabelung kann die Sicherheitsebene der Maschine/Anlage niedriger
sein, als die Sicherheitsebene der Einheit.
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12.1.4 ESPD - (Typ 4 / Typ 2) zwei Kandle H

ESPE-Anwendungen Ein Querschluss zwischen den zwei Kanalen wird
(ElectroSensitive Protective Element) nicht erkannt
Ein Kurzschluss des VDC wird nicht erkannt
Ein Masseschluss wird nicht erkannt, aber der Status des
Freigabeausgangs wird nicht HOCH werden

Die ESPD-Gerdate sollten oben genannte Fehler
erkennen

3 Kabel werden benétigt
Kat 4; Ple, SIL3 méglich (abhangig vom ESPE)

—
—
—

/___3 Manual
start

A1l 11 91z|_521 52 _Is3g

24V T

rmu— - - -] 0
K2 PLC

{ Achtung:
(W) Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerdt)
l" nach jeder Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
. war, mussen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.
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E 12.1.5 Prifbare ESPD (Typ 2 / Typ 4)

Prifbare ESPE Typ 2 Anwendungen : ,
(ElectroSensitive Protective Element) Ein Kurzschluss des YDC wird erkannt

Ein Masseschluss wird nicht erkannt

Der Status der Freigabeausgange wechselt nicht auf
HOCH

Der Testvorgang wird durch CERTUS initiiert

Bis zu 4 Paare Einzelstrahlen

Kat 2; Plc SILT méglich (abhéngig vom ESPE)

AlLS11LIS121L1S21 22_1S3

24V T

A2 01 L 102 L1 O3 J0411S3

A
rrr __EKZ PLC

Achtung:

Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerat)
nach einer Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
war, missen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.

sein, als die Sicherheitsebene der Einheit.

Achtung:
Driicken Sie die START-Taste fir 2 Sekunden, um einen Test fir die Sicherheitslichtschranke
durchzufihren.

{

&/

I u l

Informationen:
A Bei Einkanal-Verkabelung kann die Sicherheitsebene der Maschine/Anlage niedriger

{

&/
.
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12.1.6 Sicherheitsmatte

Sicherheitsmattenanwendung (4
Kabel

Die beiden Mattenkreise werden permanent
Uberwacht

Ein Kurzschluss in den zwei Mattenkreisen wird als
eingegebene Matte gedeutet und fihrt dazu, dass
die Ausgdnge ausgeschaltet werden (auBer der NC-
Kreis, der eingeschaltet wird)

Ein Kurzschluss des VDC wird erkannt

Ein Masseschluss wird erkannt

Ein unterbrochenes Kabel wird ebenfalls erkannt

Kat 3; Ple, SIL2 méglich (abhdngig von der Sicherheitsmatte)

24V T

Al

S11L_IS1 S21L_1S22_1S35

04 136

IN
PLC

Achtung:

gehalten werden

Die ohmsche Leistung darf nicht Gberschritten werden. Diese sollte bei <200 Ohm

Achtung:

Prifen Sie die korrekte Funktion des gesamten Sicherheitssystems (Modul + Eingangsgerat)
nach einer Neuinstallation. Insbesondere wenn der urspringliche Betriebsmodus Manuell
war, mussen Sie sicherstellen, dass die Einheit in diesem Modus neu konfiguriert wurde.

Informationen:

B> Fe >

Bei Einkanal-Verkabelung kann die Sicherheitsebene der Maschine/Anlage niedriger
sein, als die Sicherheitsebene der Einheit.
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E 12.2 Lift-Anwendung (nur CL20D2A)

Das CL20D2A wurde fir die Etagennivellierung und Nachregulierung von Aufzugskabinen in
Aufzugsanlagen entwickelt und entspricht den europdischen Normen EN 81-20 und EN81-50 sowie

der Aufzugsrichtlinie 2014/33/EU

Lift-Nivellierung

2 OSSD-Sicherheitsausgange

2 OSSD zusatzliche Ausgénge

Alle diese Ausgdnge sind nicht verzégert

Méglichkeit mechanische oder magnetische Schalter

zu verbinden (Reedkontakt)

Die Eingdnge S12, S22 sind fir die Turzonensensoren

Sensor 1
| Tirzone
Entriegelungszone
Sensor 2
A1 S11 S12 S21 S22 | S35
24V —
Vdc
A2 L] O1E 02 L3031 104 11536 Sicherheitskette
bypass enable
¢ lift controller
4 K1
- dj‘ S f—— -2 Electric safety
Ko ONC 2NO deviges of door
1 landings +
Ct+------- ---- i7 cabin
|Anrrieb|
Informationen:

Korrekter Sensoranschluss bezieht sich auf die Art des Sensors (Relaisausgénge, OSSD

Ausgdnge, efc.)

£\
£\

Informationen:
K1 und K2 missen zwangsgefihrte Relais sein, ihre Stof3festigkeit (StoBspannungsfestigkeit)
hangt von der Betriebsspannung der Sicherheitskette ab (gemdB EN 60664-1

Uberspannungskategorie |ll)
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12.3 Beispiel Liftnivellierung

Das Modul muss an die Liftanlage und an die Lift-Steverplatine angeschlossen werden, um den
Schaltungsausgang der Schacht- und Kabinentiren zu umgehen, nachdem die Kabine auf dem
Boden abgesetzt wurde, so dass die Liftkabine wieder hinsichtlich dem Boden erneut nivelliert werden
kann, um eine korrekte Erkennung von Fehlern zu erméglichen. Das Modul prift den Status von zwei
unabhdngigen Eingdngen und dndert dann entsprechend den Status der Sicherheitsausgénge, die von
der Liftsteuerung freigegeben werden.

Beispiel Liftnivellierung

Das Modul Uberwacht die richtige
Kabinenposition innerhalb  der neu
nivellierten Zone.

Ein Sicherheitsausgang muss mit den
Schaltungen der Schachttiren und der
Kabinentiren verbunden sein, um die h'
Ausgdnge zu umgehen, wenn der Lift sich
innerhalb der in der neu nivellierten Zone

befindet.

—
—

Der andere Sicherheitsausgang muss mit
der Lift-Steverplatine verbunden werden,
um dessen Status zu Uberprifen, wenn
sich die Kabine in der neu nivellierten
Zone befindet.

D
v

Sicherheitsmodul zur Nivellierung der Liftkabine geméf3 Aufzugrichtlinie 2014/33/EU
und den Sicherheitsschaltkreisanforderungen der Standards EN 81-20, EN 81-50.

Informationen:
EN 81-20: 2014: Sicherheitsregeln fir die Konstruktion und Installation von Lifts. Teil 20:
Personen und Waren-/Personenlifts.

EN 81-50: 2014: Sicherheitsregeln fir die Konstruktion und Installation von Lifts. Teil 50:
Gestaltungsregeln, Berechnungen, Untersuchungen und Prifungen von Lift-Komponenten.
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13. Startverhalten

Startverhalten

Die Starttaste wird Uberwacht. Jede Verdnderung der Eingangsebene

Ul Lottt S o muss erkannt werden, um das Startsignal zu akzeptieren

Die Ausgdnge werden eingeschaltet, nachdem die Starttaste losgelassen
wurde (von HOCH zu NIEDRIG bei S35; Modus MS1)

Ein fehlerhaftes permanentes HOCH- oder NIEDRIG-Level fihrt
nicht zu einer gefdhrlichen Situation, da die Ausgange nicht
HOCH werden

Kontakte (NC) eines externen Schiitzes kénnen zur Uberwachung
in Serien verkabelt werden (Modus MS1b)

Die Starttaste wird nicht tberwacht.
Die Terminals kénnen permanent Gberbrickt sein.

13.2 Automatischer Start

Die Ausgdnge sind eingeschaltet, nachdem die Starttaste gedrickt
wurde (einfach HOCH-Level Modus MS2)

Ein fehlerhaftes permanentes HOCH-level kann zu einer
gefdhrlichen Situation fihren, da die Ausgdange sofort HOCH
werden

Kontakte (NC) eines externen Schiitzes kénnen zur Uberwachung
in Serien verkabelt werden (Modus MS2c)

Startmodus Modus | Verkabelung

Manueller Start (Starttaste Gberwacht) ]’
535,

Start bufton

Manueller Start mit Rickkopplung der gj

externen Kontakterweiterung

Automatischer Start

Automatischer Start ohne Uberwachung
der Starttaste T.
ajals

der Starttaste

Automatischer Start ohne Uberwochung g

Informationen:
Der Befehl Neu starten muss auBerhalb des Gefahrenbereichs in einer Position installiert werden, in
der der Gefahrenbereich und der gesamte betroffene Arbeitsbereich deutlich zu sehen sind.
- Es darf nicht maglich sein, die Steuerung aus dem Inneren des Gefahrenbereichs zu erreichen.

Achtung:
i Die Verwendung im manuellen Modus (Start/Neustart-Sperre aktiviert) ist verpflichtend,
wenn das Sicherheitsgerdat einen Zugang kontrolliert, der einen Gefahrenbereich schitzt.
U Dies dient dazu, zu verhindern, dass eine Person im Gefahrenbereich bleibt, ohne erkannt
l,-,l zu werden, nachdem sie die Offnung passiert hat (Verwendung als Auslésegerat gemaf3
L IEC 61496). Wird diese Regel nicht befolgt, kann dies fir die betroffenen Personen
Uberaus riskant sein.
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14. Arbeitsvorgang

Ein Blinkcode beschreibt jede Fehlerbedingung und kann iber die LED-Kandle eingesehen werden, H
wenn das LED-Licht POWER blinkt

14.1 Statusanzeige

4 LEDs im Bedienfeld zeigen den Status und jegliche Fehler wahrend des Arbeitsvorgangs an.

Statusanzeige

CERTUS ist eingeschaltet und arbeitet

Blinkt langsam Ein Fehler ist eingetreten

HOCH an Eingéngen 1/2 Der  Status  der  Eingénge  wird

erkannt wiedergegeben, unabhdangig vom Status
des Gerats
AUS Ausldser nicht aktiviert

(d. h. mindestens ein E-Stop-Schalter ist offen)
Ausléser sind aktiviert (d. h. beide E-Stop-

Blinkt langsam Schalter sind geschlossen); wartet auf den
Y Start.
ui:”'"- Blinkt schnell Ausgangsverzogerung ok’riv
io—| (nur verzdgerte Konfigurationen)
j oy Ausléser sind aktiviert; Start wird durch-
i EIN gefthrt, die Ausgdnge sind aktiv (NCs
::; HOCH, NOs NIEDRIG)
v Bitte sehen Sie sich die
Fehlercode Fehlercodebeschreibung in  Abschnitt
14.2 an
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E 14.2 Blinkcode

Der Blinkcode ist bei jedem Fehler entsprechend der folgenden Zeiteinstellung sichtbar (Beispiel Fehlercode 25):

26

Start marker

app. 2.5s

Start marker

tens dgt

ones dgt app. 2.5s

14.3 Fehlercode

STATE_X_CFG_2

STATE_X_CFG_UNKNOWN

STATE_X_OUTPUT_PWR

STATE_X_OUTPUT_14_44

STATE_X_OUTPUT_ST1
STATE_X_OUTPUT_S21

STATE_X_INPUT_ST1

STATE_X_INPUT_S21

STATE_X_MAT
STATE_X_S36

STATE_X_S35_START
STATE_X_REC

STATE_X_REC_S

STATE_X_COMPEEPROM

STATE_X_ESPD
STATE_X_ESPD_S21522
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Fehler erkennt eine Konfiguration, Verkabelung

17 .
prifen

18 Fehler erkennt eine Konfiguration, Verkabelung
prifen

21 Ausgangsfehler, moglicherweise Querschluss, Mas-
seschluss oder +24VDC

22 Ausgangsfehler, méglicherweise Querschluss, Mas-
seschluss oder +24VDC

23 S11 Fehler (Loopback)

24 S21 Fehler (Loopback)

25 Fehler an einem Eingang, der mit S11 verkabelt ist
nur (SC1 .. SC3)

26 Fehler an einem Eingang, der mit S21 verkabelt ist
nur (SC1 .. SC3)

27 Mattenfehler, mindestens ein Kreis ist offen

28 Fehler S36 hat sich verandert

29 Fehler Startkonfiguration, héchstwahrscheinlich
verandert

32 Fehler bei der Konfigurationserkennung (unterschie-
dliche Ergebnisse)

33 Fehler bei der Konfigurationserkennung (unterschie-
dliche Ergebnisse)

34 Fehler: Hex-Schalter stimmt nicht mit EEPROM
Uberein

35 Fehler in der Kommunikation mit ESPD-Typ

36 Fehler in der S11-522 Bricke



15. Technische Daten

Stromversorgung
Stromversorgung 19.2-28.8 VDC

Die externe Stromversorgung erfillt die Anforderungen fir
Versorgungsspannung nach EN 61496-1.

Anzahl Kandle 2

Auslésereingédinge S12 und S22

Eingangsspannun 24 VDC (>12V = HOCH

(goméh EN61131) 24VDC ((<2v _ NIEDRIG)) Claas 2 oder [V/1C
Eingangsstrom >6mA, typisch 8mA

Betriebsmodus Manuell oder automatisch

Anzahl anschlieBbarer

Lichtvorhdange ESPE (SC4 2

Konfiguration)

Anzahl prifbarer
Sicherheitsschranken ESPE (SC5- 4
Konfiguration)

Ausgdnge
Anzahl Ausgédnge 4
Anzahl der Sicherheitsausgdnge 4
Unmittelbare Sicherheitsausgdnge 2
Verzogerte Sicherheitsausgdnge 2

NC zusdtzlicher Ausgang 1 (CL2OD2A)

NO zusdtzlicher Ausgang 1 (CL2OD2A)

Typ Halbleiter
Ausgangsspannung 24VDC

Max. Strom < 400 mA (UL: 350mA)*
Max. Abfallspannung <2V

* @55°C for CMxxxx, @65°C for CL20D2A

Sicherheitsparameter

55°C (CMxxxx) 65°C (CL20D2A)

ISO 13849-1 Kat. Kat. 4

ISO 13849-1 Leistungsebene PLe
IEC 61508 Sicherheitsintegritatslevel SIL 3
IEC 62061 Sicherheitsintegritétslevel Silct 3

DIN EN 81-20:2014-11 No Ja

DIN EN 81-50:2015-02 No Ja
MTTFd 2403 a 1268 a
PFH 1,89 E-09 3,58 E-09
SFF 99% 99%
DCavg 99% 99%

] 2,00 E-02 2,00 E-02
B3o 1,00 E-02 1,00 E-02
MTTR 8h 8h

MRT 8h 8h
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Kompatibilitat und Konformitat
Genehmigungen EC-Typ geprift durch TOV

C€ RoHS @

[ COMPLIANT] lls-I-En

Schutzgrad IP 5X
Betriebstemperatur 0 +55°C
Informationen:

Sie mussen den sicherheitsbezogenen Parametern entsprechen, um die erforderliche
Sicherheitsebene fir lhre Anlage/Maschine sicherzustellen. Alle Einheiten, die eine

Sicherheitsfunktion verwenden, missen bericksichtigt werden, wenn die gesamte
Sicherheitsebene berechnet wird.

16. Abmessungen mm
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17. Inspektion und Wartung

Inspektion und Wartung

Die Integritat des Moduls und aller verbundenen
Gerdte muss regelmafig gemaf der Risikobewertung
der Anlage unter alleiniger Verantwortung des
Benutzers geprift werden.

Es ist insbesondere notwendig, regelmaflige Tests
durchzufihren, um sicherzustellen, dass die
Eingangsgerate nicht fehlerhaft sind.

Aktivieren Sie die Sicherheitsfunktion und prifen
Sie, ob dlle relevanten Sicherheitskontakte korrekt
geoffnet sind.

Wahrend der Konfiguration sind die NC-Ausgénge
ausgeschaltet.

Das Sicherheitsmodul erfordert keine interne
Wartung.

Es muss regelmafBig gereinigt werden - wdhrend
Anlage und Modul ausgeschaltet sind - ebenso alle
verbundenen Gerdte, wobei Staub, Flussigkeiten
oder Kondensation zu entfernen sind.

Achtung:

Die Sicherheitsfunktionen sollten nur durch Fachpersonal geprift werden.

Achtung:

Fe- Je-

Wenn das Modul oder die Maschine ausgeschaltet werden, muss ein Test durchgefihrt
werden, um die Integritdt des Moduls und des externen Gerdtesystems zu Gberprifen.
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18. EU / EG-Konformitdatserkldarung

Automation Components CARLO GAVAZZI

Issue No.: 20201117_00

EU/EC Declaration of Conformity

We
CARLO GAVAZZI INDUSTRI A/S,

Over Hadstenvej 40, DK-8370 Hadsten, Denmark. Tel. +45 89606100
declare that the products

Certus Multifunctional Safety Relays CM22D0A, CM40D0A, CM30D1A, CL20D2A

are in conformity with the applicable essential requirements of the following Directives:

Machinery Directive 2006/42/EC

EN 62061:2005+A1:2013+A2:2015 Safety of machinery - Functional safety of safety-related electrical, electronic and
programmable electronic control systems

EN ISO 13849-1:2015 Safety of machinery - Safety-related parts of control systems - Part 1: General principles for design
EN 61508:2010 Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems
EC Type Examination TUV Nord CERT GmbH (notified body 0044), cert. no. 44 205 15 176906

Lift Directive 2014/33/EU (CL20D2A only)

EN 81-20:2014 Safety rules for the construction and installation of lifts - Lifts for the transport of
persons and goods - Part 20: Passenger and goods passenger lifts
EN 81-50:2014 Safety rules for the construction and installation of lifts - Examinations and tests - Part

50: Design rules, calculations, examinations and tests of lift components

EU Type Examination TUV Nord CERT GmbH (nofified body 0044), cert. no. 44 208 15109416
Safety component in accordance with annex Il number 6

EMC Directive 2014/30/EU

EN 61326-3-1:2008 Electrical equipment for measurement, control and laboratory use - EMC requirements - Part
3-1: Immunity requirements for safety-related systems and for equipment intended to perform
safety related functions (functional safety)

EN 61000-6-4+A1:2011 Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 6-4: Generic standards - Emission standard for
industrial environments

RoHS Directive 2011/65/EU & Delegated Directive (EU) 2015/863

EN 50581:2012 Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products with respect
to the restriction of hazardous substances

c € CE marking: design and manufacturing follow the provisions of the European Directives above mentioned

Place/date Hadsten, November 17t, 2020

Name Kent Sarensen (R&D Manager)

Notes: Sven
This Manufacturer's Declaration of Conformity is only valid under the condition that: A@ E
- the above-mentioned products are protected against accidental touch and are installed as prescribed in the installation documentation. )
- we are correctly informed about RoHS compliance of all components and raw material by the relevant suppliers. Q
- we undertake to transmit, in response to a reasoned request by the national authorities, relevant information 150 93’6? ?FS%TMOM
about the safety modules. The safety modules must not be put into service until the final machinery incorporating "

; . . ) - . www.mscertification.net
them has been declared to conformity with the provisions of Machinery Directive, where appropriate. —

Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation



Rev.02 | CERTUS Multifunction Safety Module | © 2020 | CARLO GAVAZZI Automation

31



